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A informagcéo fornecida nestes documentos contém descrigcbes de caracter geral e/ou técnico do
desempenho dos produtos aqui incluidos. A finalidade desta documentagéo nao é substituir, nem se
destina a ser utilizada para a determinagéao da adequabilidade ou fiabilidade destes produtos para
aplicagées especificas do utilizador. E dever de tais utilizadores ou integradores efectuar a analise de
risco, avaliacdo e testes completos e adequados dos produtos quanto a sua aplicagéo ou utilizagao
especifica relevante. A Schneider Electric ou qualquer das suas afiliadas ou subsidiarias ndo sera
responsavel ou responsabilizada pela utilizagdo indevida da informagéo contida nestes documentos.
Caso tenha quaisquer sugestdes para melhorias ou correcgdes ou se tiver detectado erros nesta
publicagao, queira informar-nos do facto.

O utilizador concorda em nao reproduzir, para além a sua utilizagao pessoal e ndo comercial, todo ou
partes deste documento em qualquer suporte sem o consentimento por escrito da Schneider Electric. O
utilizador concorda ainda néo estabelecer ligagdes de hipertexto para este documento e o seu conteudo.
A Schneider Electric ndo concede quaisquer direitos ou licenga para a utilizagéo pessoal e ndo comercial
deste manual ou do seu conteudo, excepto uma licenga ndo exclusiva para consultar o documento "como
esta", por sua conta e risco. Todos os outros direitos estdo reservados.

Todas as regulamentagdes de seguranga pertinentes, sejam estatais, regionais ou locais, devem ser
cumpridas na instalacao e utilizagcdo deste produto. Por questdes de seguranga, e para garantir a
conformidade com os dados do sistema documentados, apenas o fabricante devera efectuar reparagdes
nos componentes.

Sempre que os dispositivos sejam utilizados para aplicagdes com requisitos de seguranga técnica,
deverdo seguir-se as instrucdes relevantes.

A nao utilizagdo de software da Schneider Electric ou software aprovado com os nossos produtos de
hardware, pode resultar em ferimentos, danos ou resultados incorrectos de operagao.

A ndo observancia destas informagdes pode resultar em lesdes pessoais ou danos no equipamento.
© 2019 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Instrugoes de seguranca @

Informagdes Importantes

AVISO

NOTA

Leia cuidadosamente estas instru¢des e observe o equipamento para se familiarizar com o dispositivo
antes de o tentar instalar, utilizar, colocar em funcionamento ou efectuar a manutencao. As seguintes
mensagens especiais podem surgir ao longo deste documento ou no equipamento para o avisar de
possiveis perigos ou para lhe chamar a atengéo relativamente a informagéo que esclarega ou simplifique
os procedimentos.

néo forem seguidas.

Este é o simbolo de aviso de seguranga. E utilizado para o alertar quanto a possiveis
ferimentos pessoais. Obedeca a todas as mensagens de seguranga que acompanham o

A existéncia deste simbolo em um rétulo de seguranga de “Perigo” ou “Atencdo”
indica perigo de choque elétrico, que pode resultar em ferimentos, se as instru¢des
A simbolo para evitar possiveis ferimentos ou morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situag&o perigosa que, se néo for evitada, resultara em morte ou
ferimentos graves.

A ATENGAO

ATENGAO indica uma situacéo perigosa que, se nio for evitada, pode resultar em morte ou
ferimentos graves.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagao perigosa que, se nio for evitada, pode resultar em
ferimentos leves ou moderados.

AVISO

AVISO é utilizado para abordar praticas nao relacionadas com lesdes corporais.

A instalagao, utilizacdo e manutencéo do equipamento eléctrico devem ser efectuadas exclusivamente
por pessoal qualificado. A Schneider Electric ndo assume qualquer responsabilidade pelas
consequéncias resultantes da utilizagdo deste material.

Uma pessoa qualificada possui aptiddes e conhecimentos relacionados com o fabrico e o funcionamento
do equipamento eléctrico e a sua instalacdo e recebeu formagéo de seguranga para reconhecer e evitar
0s perigos envolvidos.

Qualificagao da equipe

Apenas pessoas devidamente treinadas, que estejam familiarizadas e compreendam os conteudos deste
manual e todas as outras documentagdes de produtos pertinentes estdo autorizadas a operar este
produto. Além disso, tais pessoas deverao ter recebido treinamento de seguranga para reconhecer e
evitar riscos envolvidos. Elas devem possuir treinamento técnico, conhecimento e experiéncia suficientes
para serem capazes de prever e detectar potenciais riscos causados pelo uso do produto, pela alteragéo
de configuragdes e pelos equipamentos mecanicos, elétricos e eletronicos de todo o sistema no qual o
produto ¢ utilizado. Todas as pessoas que operam o produto devem estar totalmente familiarizadas com
todos os padrdes, diretrizes e regulamentos de prevengé&o a acidentes aplicaveis ao realizar tal trabalho.
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Uso previsto

Este produto € um inversor para motores trifasicos sincronos, assincronos, e destina-se ao uso industrial,
conforme este manual. O produto deve ser usado somente em conformidade com todas as normas de
seguranca e regulamentacgdes e diretivas aplicaveis, requisitos especificados e dados técnicos. O produto
deve ser instalado fora da zona de perigo ATEX. Antes de usar o produto, deve-se desempenhar uma
avaliagao de risco tendo em vista a aplicagao planejada. Devem ser implementadas medidas de
seguranga apropriadas com base nos resultados. Como o produto € usado como um componente em todo
o sistema, vocé deve garantir a seguranga das pessoas através do projeto de todo o sistema (por
exemplo, projeto da maquina). Qualquer outro uso diferente da aplicagédo explicitamente permitida é
proibido e pode ser perigoso.

Informagdes relacionadas ao produto

Leia e entenda estas instrugdes antes de realizar qualquer procedimento com este drive.

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

o Apenas estdo autorizadas a trabalhar com este sistema de inversor pessoas devidamente treinadas,
que estejam familiarizadas, compreendam os contetidos deste manual e outras documentagdes
relevantes do produto, e tenham recebido treinamento de seguranga para reconhecer e evitar os
riscos envolvidos. Instalagéo, ajuste, reparo e manutengéo devem ser executados por pessoal
qualificado.

e O integrador do sistema é responsavel pelo cumprimento de todos os requisitos elétricos locais e
nacionais, bem como de todos os demais regulamentos sobre o aterramento de todo o equipamento.

e Muitos componentes do produto, inclusive as placas de circuito impresso, funcionam com tensao de
rede.

e Use apenas ferramentas e equipamentos de medigao devidamente classificados e isolados
eletricamente.

e Nao toque em componentes ou terminais sem blindagem que contenham tenséo.

e Motores podem gerar tensao quando o eixo é rodado. Antes de realizar qualquer tipo de trabalho no
drive system, bloqueie o eixo do motor para evitar a rotagéo.

e A tensdo AC pode transmitir tensdo a condutores néo utilizados no cabo do motor. Isole as
extremidades de condutores nao utilizados no cabo do motor.

e Nao provoque curto entre os terminais de barramento CC, capacitores de barramento CC ou terminais
do resistor de frenagem.

e Antes de realizar qualquer trabalho no drive system:

O Desconecte todas as alimentagdes, incluindo as de controle externo. Lembre-se de que o disjuntor
ou o interruptor principal ndo removem a eletricidade de todos os circuitos.

O Coloque uma etiqueta Nao ligar em todos os interruptores de alimentagao relacionados ao drive
system.

O Bloqueie todos os interruptores de alimentagao na posigao aberta.

O Aguarde 15 minutos até os capacitores do barramento CC descarregarem.

O Siga as instrugdes fornecidas no capitulo "Verificar a auséncia de tensdo" no manual de instalagao
do produto.

e Antes de aplicar tensdo ao drive system:

O Certifique-se de que o trabalho foi concluido e que a instalagao inteira nao apresentara nenhum
risco.

O Se os terminais de entrada da rede elétrica e os terminais de saida do motor tiverem sido aterrados
e curto-circuitados, remova o aterramento e o curto circuito nesses terminais.

o Verifique se o aterramento é adequado em todo o equipamento.

o Verifique se todos os equipamentos de prote¢do como, tampas, portas e grades estdo instalados
e/ou fechados.

A nao observancia destas instru¢des resultara em morte, ou ferimentos graves.

Produtos ou acessoérios danificados podem causar choque elétrico ou operagao nao prevista do
equipamento.

16
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4 A PERIGO

CHOQUE ELETRICO OU OPERACAO DE EQUIPAMENTO NAO PREVISTA

Nao use produtos ou acessorios danificados.

A néo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

Entre em contato com o escritério de vendas local da Schneider Electric caso detecte qualquer tipo de
dano.

Este equipamento foi projetado para operar fora de um local perigoso. Somente instale este equipamento
em zonas sem atmosfera de risco.

A PERIGO

POTENCIAL PARA EXPLOSAO
Instale e use este equipamento somente em areas livre de riscos.
A néo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

Sua aplicagao consiste em uma grande variedade de componentes mecanicos, elétricos e eletronicos
interrelacionados, sendo o inversor apenas uma parte da aplicagédo. O inversor por si s6 ndo tem a
intengdo nem a capacidade de fornecer toda a funcionalidade para atender a todos os requisitos
relacionados a seguranga que se aplicam a sua aplicagdo. Dependendo da aplicagédo e da avaliagao de
risco correspondente a ser realizada por vocé, é necessaria toda uma variedade de equipamentos
adicionais, tais como, mas nao limitados a, encoder externos, freios externos, dispositivos de monitoragao
externos, protecdes, etc.

Como projetista/fabricante de maquinas, vocé deve estar familiarizado e observar todos os padroes que
se aplicam a sua maquina. Vocé deve conduzir uma avaliagéo de risco e determinar o Nivel de
Desempenho (PL) e/ou Nivel de Integridade de Seguranga (SIL) apropriado e projetar e construir sua
maquina em conformidade com todos os padrdes aplicaveis. Ao fazer isso, vocé deve considerar a
interrelacdo de todos os componentes da maquina. Além disso, vocé deve fornecer instrugdes de uso que
permitam ao usuario da sua maquina executar qualquer tipo de trabalho na maquina, como operagao e
manuten¢do, de maneira segura.

O presente documento presume que vocé esta totalmente ciente de todos os padrdes e requisitos
normativos que se aplicam a sua aplicagao. Como o inversor ndo pode fornecer toda a funcionalidade
relacionada a seguranga para toda a sua aplicagéo, vocé deve garantir que o Nivel de Desempenho e/ou
o Nivel de Integridade de Seguranca exigidos sejam atingidos ao instalar todo o equipamento adicional
necessario.

A ATENCAO

NIVEL DE DESEMPENHO / NIVEL DE INTEGRIDADE DE SEGURANGA INSUFICIENTE E/OU
OPERAGAO ACIDENTAL DO EQUIPAMENTO

e Avalie o risco conforme EN ISO 12100 e todas as outras normas pertinentes a sua aplicagao.

e Use componentes e/ou malhas de controle redundantes para todas as fungdes de controle cruciais
identificadas em sua avaliagao de risco.

e Caso a movimentagao de cargas gere perigo, por exemplo, de deslizamento ou queda de cargas,
opere o inversor em modo de circuito fechado.

e Verifique se a vida util de todos os componentes individuais usados em sua aplicacao é suficiente
para a vida util pretendida de sua aplicagéao geral.

e Realize extensos testes de comissionamento para todas as situa¢des de erro potenciais para verificar
a eficiéncia das funcgdes relacionadas a seguranga e fungdes de monitoramento implementadas, por
exemplo, mas nao limitado a, monitoramento de velocidade por codificadores, monitoramento de
curto-circuito para todos os equipamentos conectados, operagdes corretas de freios e protegoes.

e Realize extensivos testes de comissionamento para todas as possiveis situagdes de erro, para
verificar se a carga pode ser parada com seguranga em todas as condigoes.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

EAV64318PT 05/2019
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Os sistemas de inversores podem realizar movimentos inesperados devidos a um cabeamento incorreto,
configuragdes inadequadas, dados errados ou outros erros.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

e Instale cuidadosamente os cabos em conformidade com os requisitos de EMC (compatibilidade

eletromagnética).
e Nao opere o produto com configuragdes ou dados desconhecidos ou inadequados.

e Execute um teste de comissionamento abrangente.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE
e Instale cuidadosamente cabos em conformidade com os requisitos EMC (compatibilidade eletromag-
nética). Exemplos de fungdes criticas de controle sdo parada de emergéncia, parada de sobrecurso,

falta de energia e reinicio.
e Malhas de controle separadas ou redundantes devem ser fornecidas para fungdes criticas de

controle.
e Malhas do sistema de controle podem incluir links de comunicagéo. Atente as implicagbes de atrasos

de transmiss&o imprevistos ou falhas na conexao.

e Siga todos os regulamentos para prevengao de acidentes e diretrizes de seguranca locais (1).

e Cada implementacéo do produto deve ser testada de forma individual e abrangente a fim de garantir
o funcionamento adequado antes de serem colocadas em operacao.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

(1) Para os EUA: Para informagdes adicionais, consulte NEMA ICS 1.1 (edigdo mais recente) Safety
Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control e NEMA ICS 7.1
(edicdo mais recente), Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and
Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

A temperatura dos produtos descritos neste manual pode exceder 80 °C (176 °F) durante o
funcionamento.

A ATENCAO

SUPERFICIES QUENTES
e Certifique-se de evitar quaisquer contatos com superficies quentes.
e Nao permita a presenca de pecas inflamaveis ou sensiveis ao calor na proximidade de superficies

quentes.
e Verifique se o produto esfriou o suficiente antes de manusea-lo.
e Verifique se a dissipagao de calor é suficiente, executando um teste em condigbes de carga maxima.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Magquinas, controladores e equipamentos relacionados costumam estar integrados a redes. Pessoas néo
autorizadas e malwares podem obter acesso a maquina, bem como a outros dispositivos na rede/fieldbus
da maquina e redes conectadas, por meio de acesso sem seguranga suficiente ao software e as redes.

18
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A ATENCAO

ACESSO NAO AUTORIZADO A MAQUINA VIA SOFTWARES E REDES

o Na analise de perigos e riscos, considere todos os perigos resultantes do acesso e operagao na
rede/fieldbus e desenvolva o conceito adequado de seguranga virtual.

e Certifique-se de que toda a infraestrutura de hardware e software em que a maquina se integra, bem
como todas as medidas e regras organizacionais cobrindo o acesso a essa infraestrutura, atente aos
resultados da analise de riscos e perigos e que esta seja implementada de acordo com as melhores
praticas e normas relativas a seguranga de Tl e seguranga virtual (como: série ISO/IEC 27000,
Common Criteria for Information Technology Security Evaluation, ISO/ IEC 15408, IEC 62351,
ISA/IEC 62443, NIST Cybersecurity Framework, Information Security Forum - Standard of Good
Practice for Information Security).

e Assegure a eficiéncia de sua segurancga de Tl e sistemas virtuais por usar métodos comprovados e
apropriados.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENGAO

PERDA DE CONTROLE

Realize um teste abrangente de comissionamento para verificar se 0 monitoramento da comunicagao
detecta adequadamente as interrupgdes na comunicagao

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

AVISO

DESTRUICAO DECORRENTE DE TENSAO DE REDE INCORRETA
Antes de ligar e configurar o produto, verifique se ele é validado para a tensao de rede.
A ndo observancia destas instru¢gdes pode provocar danos no equipamento.

EAV64318PT 05/2019
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Acerca deste manual

Apresentacao

Objectivo do documento

O objetivo deste documento é:

e ajuda-lo a configurar o inversor,

e mostrar-lhe como programar o inversor,

e mostrar os diferentes menus, modos e parametros,
e ajuda-lo na manutengao e diagndstico.

Ambito de aplicagéo

Instrugdes e informagdes deste manual foram escritas originalmente em inglés (antes da tradugao

opcional).

Esta documentagao é valida para inversores Altivar Process ATV600.

As caracteristicas técnicas dos dispositivos descritos neste documento estdo também indicadas online.
Para acessar estas informacgdes online:

Passo

Acao

1

Visite a pagina inicial da Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2

Na caixa Search, insira a referéncia de um produto ou o nome de uma gama de produtos.
® N3ao inclua espagos em branco na referéncia ou linha de produtos.
e Para obter informagdes em médulos semelhantes agrupados, use asteriscos (%)

Se vocé inserir uma referéncia, acesse os resultados de pesquisa dasProduct Datasheets e
clique na referéncia que for de seu interesse.

Se tiver introduzido o nome de um produto, va para os resultados da pesquisa de Product
Ranges e clique na gama de produtos que lhe interessa.

Se for apresentada mais do que uma referéncia nos resultados de pesquisa de Products, clique
na referéncia que for de seu interesse.

Dependendo do tamanho de sua tela, vocé pode precisar rolar para baixo, para ver a ficha de
informagoes.

Para guardar ou imprimir uma ficha de dados como ficheiro .pdf, cligue em Download XXX
product datasheet.

As caracteristicas que sdo apresentadas neste documento devem ser as mesmas que as caracteristicas
apresentadas online. De acordo com a nossa politica de melhoria constante, podemos rever

periodicamente os conteuidos para melhorar a clareza e a exatiddo. Se vocé encontrar uma diferenga

entre o documento e as informagdes online, use as informagdes online como referéncia.

Documentos relacionados

Use seu tablet ou PC para acessar rapidamente informagdes detalhadas e abrangentes sobre todos os
nossos produtos em www.schneider-electric.com.

No site, vocé encontrara as informagdes necessarias sobre nossos produtos e solugdes:
e Todo o catalogo para caracteristicas detalhadas e guias de selegéo,
e Arquivos CAD para ajudar a projetar sua instalagéo, disponiveis em mais de 20 formatos diferentes de

arquivo,

e Todos os softwares e firmwares para deixar sua instalagdo atualizada,
e Uma grande quantidade de artigos técnicos, documentos ambientais, solugbes de aplicagéo, especifi-

cagoes.

.. para uma melhor compreensao de nossos sistemas e equipamentos elétricos ou de

automacéo,
e E, por fim, todos os Guias do Usuario relacionados ao seu inversor, listados abaixo:

Titulo de Documentagéo Numero do catélogo
Catalogo: Inversores de frequéncia Altivar Process DIAZED2140502EN (Inglés), DIAZED2140502FR
ATV600 (Francés)

EAV64318PT 05/2019
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https://www.schneider-electric.com
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2140502EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2140502FR/

Titulo de Documentagao

Numero do catalogo

ATV600 Introdugéo - Video

FAQ FA364431 (Inglés)

S8 Altivar Process: Getling started ...

v e

E

LielsOn | Schneider

Feady to adjust the first s

Guia de introdugao ATV600

EAV63253 (Inglés), EAV63254 (Francés), EAV63255
(Alemao), EAV63256 (Espanhol), EAV63257 (Italiano),
EAV64298 (Chinés), EAV63253PT (Portugués),
EAVE3253TR (Turco)

Anexo do guia de introdugéo do ATV600 (SCCR)

EAV64300 (Inglés)

Manual de instalagéo ATV630, ATV650

EAV64301 (Inglés), EAV64302 (Francés), EAV64306
(Alemao), EAV64307 (Espanhol), EAV64310 (Italiano),
EAV64317 (Chinés), EAV64301PT (Portugués),
EAV64301TR (Turco)

Manual de programacgéao ATV600

EAV64318 (Inglés), EAV64320 (Francés), EAV64321
(Alemao), EAV64322 (Espanhol), EAV64323 (Italiano),
EAV64324 (Chinés), EAV64318PT (Portugués),
EAV64318TR (Turco)

ATV600 Modbus Serial Link Manual (Embedded)

EAV64325 (Inglés)

ATV600 Ethernet Manual (Embedded)

EAV64327 (Inglés)

ATV600 Ethernet IP - Modbus TCP Manual (VW3A3720,
721)

EAV64328 (Inglés)

ATV600 BACnet MS/TP Manual (VW3A3725)

QGHE6984 (Inglés)

ATV600 PROFIBUS DP manual (VW3A3607)

EAV64329 (Inglés)

ATV600 DeviceNet manual (VW3A3609)

EAV64330 (Inglés)

ATV600 PROFINET manual (VW3A3627)

EAV64331 (Inglés)

ATV600 CANopen Manual (VW3A3608, 618, 628)

EAV64333 (Inglés)

ATV600 POWERLINK manual (VW3A3619)

PHA99690 (Inglés)

ATV600 Communication Parameters

EAV64332 (Inglés)

Manual de fungdes de segurancga incorporadas do
ATV600

EAV64334 (Inglés)

Manual de instalagéo Altivar Process Drive Systems
(ATV660, ATV680, ATV960, ATVI80)

NHA37119 (Inglés), NHA37121 (Francés), NHA37118
(Alemao), NHA37122 (Espanhol), NHA37123 (ltaliano),
NHA37130 (Chinés), NHA37124 (Holandés), NHA37126
(Polonés), NHA37127 (Portugués), NHA37129 (Turco)

Handbook ATV660

NHA37111 (Inglés), NHA37110 (Alemao)

Handbook ATV680

NHA37113 (Inglés), NHA37112 (Alemao)

Folha de instrugdes de instalagdo ATV600F, ATV900F

NVES7369 (Inglés)

Manual ATEX ATV600, ATV900

NVE42416 (Inglés)

SoMove: FDT SolMove FDT (Inglés, francés, aleméo, espanhol,
italiano, chinés)
ATV600: DTM ATV6xx DTM Library EN (Inglés — para ser instalado

primeiro), A7V6xx DTM Lang FR (Francés),
ATV6xx DTM Lang DE (Alemao),

ATV6xx DTM Lang SP (Espanhol),
ATV6xx DTM Lang [T (ltaliano),

ATV6xx DTM Lang CN (Chinés)

Manual de migragéo ATV61-71 para ATV600-900

EAV64336 (Inglés)

Nota de aplicagédo: Controle otimizado de Booster em
Multi-Inversores ATV600

QGH36060 (Inglés)

Nota de aplicacédo: Retorno (feedback) do controle de
pressao do Booster Multi-Mestres com Continuidade de
Servigo ATV600

QGH36061 (Inglés)
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https://www.se.com/en/faqs/FA364431/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63253/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63254/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63255/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63256/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63257/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64298/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63253PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63253TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64300/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64301/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64302/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64306/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64307/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64310/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64317/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64301PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64301TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64318/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64320/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64321/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64322/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64323/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64324/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64318PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64318TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64325/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64327/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64328/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH66984/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64329/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64330/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64331/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64333/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA99690/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64332/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64334/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37119/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37121/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37118/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37122/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37123/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NHA37130/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37124/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37126/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37127/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37129/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37111/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37110/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37113/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37112/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE57369/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE42416/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/SoMove_FDT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Library_EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_FR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_DE/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_SP/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_IT/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_CN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64336/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH36060/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH36061/

Terminologia

Contate-nos

Titulo de Documentagéo Numero do catalogo

Nota de aplicagdo: Controle de nivel padrao Multi- QGH36059 (Inglés)
inversores ATV600

Nota de aplicagdo: ATV600 Multi-Masters com Controle | EAV64367 (Inglés)
de Nivel Otimizado

E possivel fazer o download dessas publicacdes ou de outras informacdes técnicas do nosso site em
www.schneider-electric.com/en/download

Termos técnicos, terminologias e descrigdes correspondentes neste manual geralmente usam os termos
ou definigdes contidas nas normas relevantes.

Na area de sistemas de inversores, isso inclui, mas nao se limita a, termos como erro, mensagem de erro,
falha, defeito, reinicio por erro, protegéo, estado seguro, fungdo de seguranga, adverténcia, mensagem
de adverténciaetc.

Estas normas incluem, dentre outras:

IEC 61800 series: Adjustable speed electrical power drive systems

IEC 61508 Ed.2 series: Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related
EN 954-1 Safety of machinery - Safety related parts of control systems

ISO 13849-1 & 2 Safety of machinery - Safety related parts of control systems

IEC 61158 series: Industrial communication networks - Fieldbus specifications

IEC 61784 series: Industrial communication networks - Profiles

IEC 60204-1: Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part 1: General requirements

Além disso, o termo zona de operagao € usado juntamente a descricao de riscos especificos e definido
como tal como uma zona de risco ou zona de perigo na Diretiva relativa a maquinas da CE (2006/42/EC)
e na ISO 12100-1.

Selecione seu pais em:

www.schneider-electric.com/contact

Schneider Electric Industries SAS
Sede

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Franca
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https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64367/
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Parte |

Introducéao

Contelido desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
1 Configuragéo 27
2 Visao geral 35
3 Seguranga Cibernética 49
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Capitulo 1

Configuragao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Primeiros passos 28
Etapas para configurar a Unidade de Alimentagéo 30
Aprimoramentos do Software 32
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Configuragéo

Primeiros passos

Antes de ligar o inversor

Contator de linha

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Antes de ligar o dispositivo, verifique que nenhum sinal acidental possa ser aplicado as entradas digitais
e causar movimentos acidentais.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Caso o inversor nao tenha sido conectado a rede elétrica por um longo periodo de tempo, os capacitores
deveréo ser restaurados ao desempenho maximo antes de dar inicio ao motor.

AVISO

DESEMPENHO REDUZIDO DO CAPACITOR

e Aplique a tensdo de rede ao inversor por uma hora antes de ligar o motor caso o inversor ndo tenha
sido conectado a rede pelos seguintes periodos de tempo:
O 12 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +50°C (+122°F)
O 24 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +45°C (+113°F)
O 36 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +40°C (+104°F)

e Certifique-se de que nenhum comando Executar seja aplicado antes de terminado o periodo de uma
hora.

e Verifique a data de fabricagéo se o inversor estiver sendo comissionado pela primeira vez e execute
o procedimento especificado para data de fabricagdo anterior a 12 meses.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar danos no equipamento.

Se o procedimento especificado ndo puder ser realizado sem um comando Executar em decorréncia do
controle do contato da rede de alimentagao, execute este procedimento com o estado de poténcia ativado,
mas com os motores parados, de modo que ndo haja corrente consideravel da rede nos capacitores.

AVISO

RISCO DE DANO AO INVERSOR

N&o ligue o motor em intervalos de menos de 60 s.

A nao observancia destas instru¢oes pode provocar danos no equipamento.

Usar um motor de baixa poténcia ou dispensar o uso de motor

Nas configuragdes de fabrica, a detecgao de perda de fase de saida do motor esta ativa: [Atrib. perda de
uma fase saida] o F L estiver configurado como [Erro OPF acionado] 4 E 5. Para saber mais detalhes,
consultar a descrigéo do parédmetro (ver pdgina 576). Para realizar testes ou fases de manutengéo, é
possivel conectar o inversor a um motor de baixa poténcia e acionar um erro de [Perda de uma fase saida]
o P F 2 ou [Perda de uma fase saida monoféasica] o P F | quando for aplicado um comando de partida
Para isso, a fungéo pode ser desativada configurando a [Atrib. perda de uma fase saida] o P L como
[Funcéo inativa] n o.

Configurar também [Tipo controle de motor] L £ E como [U/F VC Padréo] 5 £ d em [Parametros do
motor] /1P A -. Para saber mais detalhes, consulte a descrigdo do parametro (ver pagina 209).
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Configuragéo

AVISO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Instale o equipamento externo de monitoramento térmico nas seguintes condi¢des:

e Se um motor com corrente nominal menor do que 20% da corrente nominal do inversor estiver
conectado.

e Ao usar a fungdo Chaveamento do motor.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

A A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o monitoramento da fase de saida estiver desativada, a perda de fase e, por implicagao, a
desconexao acidental de cabos, ndo sdo detectadas.
e Verifique se a configuragao desse parametro nao resultara em condigbes perigosas.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.
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Configuragéo

Etapas para configurar a Unidade de Alimentagao

@ INSTALACAO

Consulte o manual de instalagao.

Ligar o inversor sem uma ativa execugao
de comando.

@ Configurar:

U A frequéncia nominal do motor [Motor Padrio]
bFr se nado for 50 Hz.

O os parametros do motor, incluindo
[Correntetérmicado motor] ItH nos [Parametros
motor] MPA- menu, somente se a configuragéo de
fabrica do inversor nao for adequada.

aa aplicagéo funciona em [Ajustes completos]
Cst- menu, apenas se a configuragéo de fabrica
do inversor nao for adequada.

Na [Partida e parada da bomba]
PST- menu, ajuste os seguintes
parametros:

Altivar
Process}

Sclyciderm=

a [Aceleragao] ACC e [Desaceleragdo] dEC

d [Baixa velocidade] LSP e [Alta velocidade]
HSP

@ Iniciar o inversor

Os sistemas de inversores podem realizar movimentos inesperados devidos a um cabeamento incorreto,
configuragdes inadequadas, dados errados ou outros erros.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

e Instale cuidadosamente os cabos em conformidade com os requisitos de EMC (compatibilidade

eletromagnética).
e Nao opere o produto com configuragdes ou dados desconhecidos ou inadequados.

e Execute um teste de comissionamento abrangente.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Dicas

Use o parametro [Config. Parametro fonte] F L 5 1 (ver pdgina 626)para restaurar as configuragdes de

fabrica a qualquer momento.

NOTA: As operagdes a seguir devem ser executadas para desempenho ideal do inversor em termos de

precisdo e tempo de resposta:

e Insira os valores indicados na placa de identificagdo do motor no menu [Parametros do motor] T F A -.
e Realize a autorregulagem com o motor frio e conectado usando o pardmetro [Autorregulagem] £ u n
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Aprimoramentos do Software

Visao geral
Desde que o Altivar Process foi langado, ele tem se beneficiado da adi¢ao de varias novas fungdes. A
versdo do software foi atualizada para a V2.5.

Embora esta documentagao esteja relacionada a versado V2.5, ela ainda pode ser usada para versdes
anteriores.

Aprimoramentos feitos na versao V2.5 em comparagéao a V2.4

No menu de [Parametros do motor] /71 F A - o menu [Ondulagdo de barramento CC] JL - - esta
disponivel, incluindo seus parametros relacionados.

Aprimoramentos feitos na versdo V2.4 em comparagéo a V2.3
Aprimoramento da fungéo [Stop & Go] 5 E L - com um parametro de tempo.
A funcéo [Cmd contator de saida] o L L - agora esta disponivel.

Melhoria da protecdo por senha para limitar o acesso aos menus.

Aprimoramentos feitos na versdo V2.3 em comparagéao a V2.2
Regra de controle do motor de relutancia adicionada. Em [Configuragdes completas] L 5 £ -, consulte o
menu [Pardmetros do motor] TP A -.
O tipo de entrada analdgica virtual agora pode ser definido com os parametros [Tipo EAVX] AV X E.
Suporte de entradas analdgicas em escalas bidirecionais, consulte parametros da [Faixa EAX] A + X L .

A [Perda fase rede] P H F é limpa assim que a causa desaparece.

Aprimoramentos feitos na versdo V2.2 em comparagao a V1.9
Suporte do médulo fieldbus VW3A3619 POWERLINK.
No menu [Controle de motor] d ~ L -, a fungao "Gerenciamento de Tensao de Saida e Supermodulagdo”
foi adicionada.

Um novo comportamento possivel foi adicionado para a tecla PARADA/RESET, consulte o parametro
[Bot. Parada IHM] PS5 E .

Aprimoramentos feitos na versdo V1.9 em comparagéo a V1.8
Evolugéo do firmware para suporte da oferta Altivar Process Modular.

No menu [Retomada de velocidade] F L ~ - , uma nova selegao foi adicionada para permitir que a fungéao
permanega ativa apos tipos de parada por inércia diferentes.

Aprimoramentos feitos na versdo V1.8 em comparagéo a V1.7
Evolugéo do firmware para suporte das referéncias de catalogo ATVseesesSG+ € ATVee+e+eY6 (600 VAC e
500/690 VAC).
Um novo método para estimar a velocidade foi adicionado ao menu [Retomada de velocidade] F L ~ -.
A selecéo pode ser feita através do parametro [Modo Retomada de velocidade] L o F 1. Na configuragcéo
de fabrica, a estimativa de velocidade é igual a das versdes anteriores do software.
No menu Desabilitar deteccéo de erro 1 n H -, os parametros [Execugao forcada] 1~ H5 e [Ref
Execugéo forgada] : » H ~ foram adicionados.

Aprimoramentos feitos na versao V1.7 em comparagao a V1.6
Suporte do médulo fieldbus VW3A3725 BACnet MS/TP.
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Aprimoramentos feitos na versédo V1.6 em comparagéo a V1.5

Recurso Link MultiDrive disponivel em inversores ATV600 usando um médulo fieldbus VW3A3721
EthernetlP/ModbusTCP.

Suporte de multiplos inversores (1 inversor Mestre e até 5 Escravos) e arquiteturas Multi Mestre (1
inversor Mestre apenas e até 5 inversores Mestres ou Escravos) nas fungdes [Controle de Booster]
bL5E - e[Controlede nivel] LV L - .

Aprimoramentos e novos recursos nas fungdes do [Controle de Booster] &£ 5 £ - e [Controle de nivel]
L VL - podem ser encontradas em seus respectivos menus.

A saida de um inversor pode ser afetada pelo valor [emd. IHM] & /1 P. Esta saida fica ativa quando a tecla
Local/Remoto do Terminal de exibi¢do grafica é pressionada e os valores de comando e referéncia vém
do Terminal de exibigao grafica.

Melhorias feitas na versao V1.5 em comparagao a V1.4

Suporte do médulo fieldbus VW3A3720 EthernetlP/ModbusTCP

Duas entradas analdgicas virtuais foram adicionadas em [Entrada/Saida] :a -, no menu [Atrib. de
sensores] 55 -.

Melhorias feitas na versao V1.4 em comparagéo a V1.3

Unificagao da versao de software do Altivar Process ATV600 para todos as referéncias de catalogo de
produto.

Aprimoramentos feitos na versao V1.3 em comparagédo a V1.2

No Menu [Gréfico] d 5 H -, o conteudo das abas foi melhorado para as aplicagdes das bombas e do
ventilador.

No menu [Configurag6es completas] L 5 £ -, o submenu [Configuragdo macro] /1L ~ - ganhou o
parametro [Selecdo de aplicagdo] A P P t . Isso permite ocultar parametros desnecessarios de acordo
com o tipo de aplicagao selecionado.

No menu [Fungdes de bombeamento] F F £ -, as fungdes [Controle de Booster] & 5 E - e [Controle de
nivel] L u L - estdo disponiveis, incluindo seus pardmetros relacionados e as configuragdes da
arquitetura multibomba.

Uma nova configuragao possivel, [Inje¢do de corrente rotacional] - L ., foi adicionada ao motor sincrono
[Tipo config. de angulo] ASE.

Até 4 QR codes personalizaveis com o software de comissionamento sdo exibidos no menu [QR code]
9-C -.
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Aprimoramentos feitos na versdo V1.2 em comparagéo a V1.1

Macro-configuragao

Aprimoramentos

[Teste curto circuito saida] 5 £ ~ £

Esta fungéo agora vem habilitada na configuragao de fabrica e pode
ser acessada através do menu [Monitoramento do motor] Mo P -

Menu Parametro Aprimoramentos

[Parametros domotor] | [Tipo de controle do | [SYN_U VC] 5 Y » u: tipo de controle do motor especifico para
nrPA - motor] L E £ motores sincronos de ima permanente

[Repouso/Despertar] | [Modo Detec. Desc.] | Substituicdo do [Sensor] 5 n 5 r : 0 sistema entra no modo repouso
SPW - SLFN

de acordo com a condig&o do sensor acionada por:

e [Vazdo] L F: o sistema entra no modo repouso devido a baixa
vazao

® [Presséo] H P: o sistema entra no modo repouso devido a alta
pressao

e [Multiplos] o r: 0 sistema entra no modo repouso devido a uma
condi¢do OR muiltipla

Adicao de possivel atribuicdo de sensor de pressao e configuragao
para a fungéo repouso:

e [Config. Sensor EAX] 5o A X -

e [Conf.Sen EA1virt] 5oV /-

® [Niv. pressédo repouso] 5L PL

[Modo despertar]
WuPn

Adicéo de [Pressao] L P: despertar por condigdo de baixa presséao

Adicao de possivel atribuicdo de sensor de pressao e configuragao
para a fungcéo despertar:

e [Config. Sensor EAX] Wo A X -

e [Conf. Sen EA1 virt]WaV |-

® [Niv. Press. despertar] W wu P L

[Preench. tubulagao]
PF .-

[Preenc. Tub. Acord.]
PFWu

Novo parametro

[Gerenc. contador]
ELE-

[Tempo de operagéo
do ventilador] F c PE

Substituigao por [Tempo de operagéo do ventilador] F P b £
(32 bits)

[dados] Mk d -

[% erro sinc. EMF]
rdAE

Este parametro agora pode ser acessado com o Terminal grafico

34
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Capitulo 2

Visao geral

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Configuragéo de fabrica 36
Func¢des de aplicagéo 37
Func¢des basicas 40
Terminal gréafico 41
Tela Multiponto 45
Estrutura da tabela de parametros 47
Localizagdo de um parametro neste documento 48
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Configuragéo de fabrica

Configuragdes de fabrica

O inversor esté configurado de fabrica para condi¢cdes de operagdo comuns:

e Exibe: inversor pronto [Freq. Ref. Pré-Rampa] F - H quando o motor esta pronto para operagéo e a
frequéncia do motor quando o motor esta em funcionamento.

e As entradas digitais ED3 e ED5 para ED8, entradas analdgicas EA2 e EA3, relés R2 e R3 ndo estao

atribuidas.

o Modo de parada quando detectado o erro: por inércia.

Esta tabela exibe os parametros basicos do inversor e os respectivos valores de fabrica:

Cadigo Nome Valores de fabrica

bFr [Padrao do motor] [50Hz IEC] 50

ron [Sentido reverso desabilitado] |[Sim] YE &

£ELC [Comando 2/3 Fios] [Comando a 2 fios] £ L : Comando a 2 Fios

CEE [Tipo controle do motor] [U/F VC Quad.] u F 9: U/F para cargas quadraticas

ACC [Aceleragéo] 10,0's

dELC [Desaceleragéo] 10,0's

LSF [Baixa velocidade] 0,0 Hz

H5P [Alta velocidade] 50,0 Hz

1EH [Corrente Térm. Motor] Corrente nominal do motor (valor depende da classificagéo do

inversor)

Frd [Sent. Direto] [ED1] d . [I: Entrada digital ED1

Frl [Conf. Freq. Ref. 1] [EA1] A  I: Entrada analégica EA1

o [Atribui¢do R1] [Falha no estado da operagao] F L E: o contato é aberto
quando o inversor detecta um erro ou quando for desligado.

brA [Adpt. rampa desacel.] [Sim] 4 £ 5: fungao ativa (adaptacédo automatica da rampa de
desaceleragao)

AEr [Reset automatico de falha] [N&o] ~ o: funcao inativa

SEE [Tipo de parada] [Em rampa] ~ 11 F: em rampa

Aa [Atribuigao SA1] [Frequéncia motor] o F ~: Frequéncia do motor

Ao”d [Atribuicdo SA2] [Corrente motor] o L r: Corrente motor

NOTA: Caso deseje restaurar as pré-configuragdes do inversor aos valores de fabrica, defina as [Config.
Fonte] F L 5 : para [Macro Config.] :n 1.

Verificar se os valores acima sdo compativeis com a aplicagéo e altera-los se necessario.
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Funcdes de aplicagao

Introdugéo
As tabelas a seguir mostram as combinagdes de fungdes e aplicagdes para guiar sua selegao.

Os aplicativos nessas tabelas estéo relacionadas as seguintes aplicagdes:
e Bomba submersivel

e Estacdo de bombeamento

e Estacdo de boost

e Diversos: ventilador, compressor

e Estacdo de icamento

Cada aplicativo tem seus proprios recursos especiais e as combinagdes listadas aqui ndo sao obrigatorias
nem exaustivas.

Algumas fungdes séo projetadas especificamente para um determinado aplicativo. Nesse caso, a
aplicacao ¢ identificada por uma aba na margem das paginas de programagao relevantes.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Multiplas fungbes podem ser designadas e, simultaneamente, ativadas por meio de uma Unica entrada.
e Verifique se a atribui¢cdo de varias fungdes a uma Unica entrada ndo resulta em condi¢des perigosas.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Combinagdes de fungdes e fungdes de controle

Fungéo Aplicativo

Bomba Estagio de Estagdo de Diversos Estacdo de
submersivel bombeamento | boost icamento

Controlador PID v v v v
(ver pagina 332)

Descanso/despertar v
(ver pagina 353)

Monitoramento de v v v v v
feedback
(ver pdgina 367)

Caracteristicas da v v v v v
bomba (ver pagina 369)

Partida e parada da v v v v v
bomba (ver pagina 3817)

Preenchimento da v v
tubulagéao
(ver pagina 385)

Compensacgao de perda v
de friccdo
(ver pdgina 391)

Estimativa de vazao v v v v
sem sensor
(ver pagina 376)

Bomba jockey v
(ver pagina 395)

Controle da bomba de v
escorva
(ver pagina 398)

Limitagdo de vazao v v v
(ver pagina 402)

Frequéncia de salto
(ver pdgina 443)
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Fungao

Aplicativo

Bomba
submersivel

Estagao de
bombeamento

Estagao de
boost

Diversos

Estagao de
icamento

Religamento
automatico
(ver pagina 566)

v

v

v

v

Retomar velocidade
(ver pdgina 569)

Nivel atingido
(ver pdgina 476)

Comand cont. da rede
de alim.
(ver pdgina 478)

v

Sentido reverso
desabilitado
(ver pdgina 483)

Limitag&o de torque
(ver pdgina 484)

Comutagéo do conjunto
de parametros
(ver pagina 486)

v

Parada em velocidade
prolongada
(ver pdgina 494)

Rampas de aceleragéo
e desaceleracao
(ver pagina 450)

v

Tipo de controle do
motor (ver pagina 181)

Regulagem do motor
(ver pdgina 192)

v

Rotacéo das fases de
saida (ver pagina 2117)

v

Combinagées de fungées e fungdes de monitoramento

Fungao

Aplicativo

Bomba
submersivel

Estagao de
bombeamento

Estacado de
boost

Diversos

Estacdo de
icamento

Monit. Cicl. Bomba
(ver pdgina 406)

v

v

v

v

v

Antiobstrucao
(ver pagina 408)

v

v

Monitoramento de
funcionamento a seco
(ver pdgina 415)

Monitoramento de
vazao baixa na bomba
(ver pagina 419)

Monitoramento térmico
da bomba
(ver pdgina 200)

v

Monit. presséao ent.
(ver pdgina 426)

Monit. presséo saida
(ver pdgina 432)

Monit. vazao alta
(ver pdgina 437)

Monitoramento de
subcarga de processo
(ver pagina 498)
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Fungao Aplicativo
Bomba Estagao de Estagao de Diversos Estagdo de
submersivel bombeamento | boost icamento

Monitoramento de v v v v v

sobrecarga de processo

(ver pagina 500)

Monit. Rot. Blog. v

(ver pagina 502)

Monitoramento térmico | v/ v v v v

do sensor

(ver pdgina 200)

Limitacdo de v v v v v

sobretensao

(ver pagina 224)

Perda 4-20 mA v v v v v

(ver pdgina 578)

Safe Torque Off v v v v v

Combinacodes de fungdes e fungdes de exibi¢do

Fungdo Aplicativo
Bomba Estacado de Estagéo de Diversos Estagdo de
submersivel bombeamento | boost icamento

Parametros de energia | v/ v v v v

(ver pagina 90)

Dados de registros v v v v v

(ver pagina 167)
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Func¢des basicas

Ventilador do inversor

Se o [Modo do ventilador] F F 11 estiver definido como:

e [Padréo] 5 E d, a operacao do ventilador sera ativada quando o motor estiver funcionando. De acordo
com a classificagdo do inversor, essa pode ser a Unica configuragéo disponivel.

o [Sempre] - u n, 0 ventilador estara sempre ativado.

e [Economia] E [ a, o ventilador sera ativado somente se necessario, de acordo com o estado térmico
interno do inversor.

Velocidade do ventilador e [Tempo de operagdo do ventilador] F P k& E s&o valores monitorados:

e Uma velocidade baixa atipica do ventilador aciona um [Alm.Feedback vent.] F F J A.

e Assim que [Tempo de operagao do ventilador] F F b £ alcangar o valor predefinido de 45.000 horas,
um alarme de [Alm.Contad. ventil.] F C £ A é acionado.

O contador [Tpo marcha ventil.] F P b E pode ser definido para 0 ao usar o parametro [Rearme
cont.tempo] - P r.
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Terminal grafico

Descrigéo do terminal gréafico

O terminal gréafico € uma unidade de controle local que pode ser conectada no inversor ou montada na
porta do painel montado na parede ou autoportante. Ele possui um cabo com conectores, que é conectado
ao link serial do Modbus frontal do inversor. O Terminal grafico incorpora um relégio de tempo real usado
para o registro de data e hora de dados registrados e de todas as outras fungdes que requerem
informacgdes de hora.

WN =

~N oo

10
11
12

Schneider

8Electr\'c

LocaL
REMOTE

STOP / RESET: Interrompa o comando/aplique um Reset de Falha.

LOCAL / REMOTE: usado para alternar entre os controles local e remoto do inversor.

ESC: usado para sair de um menu/parametro ou remover o valor exibido atualmente, a fim de reverter para o valor
anterior retido na memoria.

F1 a F4: teclas de fungdo usadas para acessar o ID do inversor, cédigo QR, visualizagao rapida e submenus.
Pressionar simultaneamente as teclas F1 e F4 gera um arquivo de captura de tela na memoria interna Terminal
grafico.

Exibic&o grafica.

Inicio: usado para acessar diretamente a pagina de inicio.

Informag¢des: usado para obter mais informagdes sobre menus, submenus e parametros. O parametro ou codigo
de menu selecionado é exibido na primeira linha da pagina de informagoes.

RUN: executa a fungéo supondo que ela tenha sido configurada.

Menu radial / OK: usado para salvar o valor atual ou acessar o menu/parametro selecionado. O menu radial é usado
para rolar rapidamente para os menus. As setas para cima/para baixo séo usadas para selegdes precisas, setas
para direita/esquerda sao usadas para selecionar digitos ao definir um valor numérico de um parametro.

Porta serial Modbus RJ45: usada para conectar o Terminal grafico ao inversor em controle remoto.

Porta USB Mini: usada para conectar o Terminal grafico a um computador.

Bateria (10 anos de vida util. Tipo: CR2032). O polo positivo da bateria aponta para a face frontal do Terminal
grafico.

NOTA: As teclas 1, 8 e 9 podem ser usadas para controlar o inversor, se o controle via Terminal grafico
estiver ativado. Para ativar as teclas no Terminal grafico, primeiro € necessario definir a [Conf. Freq. Ref
1] F - I para[Ref.Fr.Term.Rem.] L L .
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Descricdo do terminal grafico

ROY 0 .0OHz 000 A, Term 1
= — 034
2
2 Dazhboard
3 Diagnostics 3
4 Dizplay
5 Complete zettings
Drive Id - 4

Linha de exibigao: seu conteudo pode ser configurado

Linha de menu: indica 0 nome do menu ou submenu atual

3 Menus, submenus, parametros, valores, graficos de barras e mais, séo exibidos no formato de janela suspensa em
no maximo cinco linhas. A linha ou valor selecionado pelo botao de navegagao é exibido em video reverso

4 A guias de exibigdo de segdo (1 a 4 por menu) podem ser acessadas usando as teclas F1 a F4

N =

Exibir detalhes da linha:

1 2 3 4
RO 0.0Hz 0.004 Term
= — 0545
6 5
Tecla
1 Estado do inversor

Cliente definido

Cliente definido

AW N

Canal de controle ativo

o TERM: terminais

o HMI: Terminal grafico

MDB: Modbus serial integrado
CAN: CANopen®

NET: Médulo fieldbus

[ )
°
°
® ETH : Ethernet Modbus TCP integrado

Tempo atual

Nivel de bateria
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Descrigao dos LEDs frontais do produto

STATUS I

A m

AsF B
ETHLNK IR

ETHNS I8

cov B

A tabela a seguir fornece os detalhes dos LEDs de status do inversor:

ltem LED Cor e status Descrigéo
1 STATUS DESLIGADO Indica que o inversor esta desligado
Verde intermitente Indica que o inversor nao esta em execugao, pronto para iniciar
Verde piscando Indica que o inversor estd em estado transitério (aceleragao,
desaceleragao e assim por diante)
Verde ligado Indica que o inversor estd em execugao
2 Warning/Error Vermelho intermitente | Indica que o inversor detectou um alarme
Vermelho ligado Indica que o inversor detectou um erro
3 ASF Amarelo ligado Indica que a fungéo de seguranca foi acionada

A tabela a seguir fornece os detalhes dos LEDs da Ethernet integrada:

Item LED Cor e status Descrigao
4 ETH LNK DESLIGADO Indica que o link de Ethernet integrada néo foi estabelecido
Verde ligado Indica que o link de Ethernet integrada foi estabelecido a 100
Mbit/s
Verde piscando Indica que a atividade do fieldbus de Ethernet integrada esta a
100 Mbit/s
Amarelo ligado Indica que o link de Ethernet integrada foi estabelecido a 10
Mbit/s
Amarelo piscando Indica que a atividade do fieldbus de Ethernet integrada esta a
10 Mbit/s
5 ETH NS DESLIGADO Indica que a Ethernet integrada n&o possui endereco IP

Verde/vermelho
intermitente

Indica testes de alimentagao

Verde ligado

Indica que a conexdo Modbus TCP integrada foi estabelecida
de acordo com a palavra de comando

Verde intermitente

Indica que a Ethernet integrada possui um IP valido, mas que
a conexao do Modbus TCP néo foi estabelecida de acordo com
a palavra de comando

Vermelho ligado

Indica que a Ethernet integrada detectou um endereco IP
duplicado

Vermelho

Indica que a conex@o Modbus TCP integrada estabelecida
para controlar a palavra de comando foi fechada ou expirou

A tabela a seguir fornece os detalhes dos LEDs

do Modbus serial integrado:

Item LED

Cor e status

Descrigéo

6 COM

Amarelo intermitente

Indica atividade do Modbus serial incorporado
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A tabela a seguir fornece os detalhes dos LEDs do médulo do fieldbus:

Item LED Cor e status Descrigao

7 NET 1 Verde/amarelo para mais detalhes, consulte o0 manual do fieldbus

8 NET 2 Verde/vermelho para mais detalhes, consulte o manual do fieldbus
intermitente

9 NET 3 Verde/vermelho para mais detalhes, consulte o manual do fieldbus
intermitente

10 NET 4 Verde/amarelo para mais detalhes, consulte o manual do fieldbus

Terminal grafico Conectado a um computador

AVISO

RISCO DE DANO AO COMPUTADOR
Nao conecte equipamentos simultaneamente a porta RJ45 e a porta USB do terminal grafico.

A n3o observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

O Terminal grafico é reconhecido como um dispositivo de armazenamento USB denominado
SE_VW3A1111 enquanto conectado a um computador.

Isso permite acessar as configuragdes salvas do inversor (pasta DRVCONF) e as capturas de tela do
Terminal grafico (pastaPRTSCR).

As capturas de tela podem ser armazenadas pressionando simultaneamente as teclas de fungdo r1 e F4

Como atualizar arquivos de idioma no terminal grafico
Os arquivos de idioma do terminal grafico (VW3A1111) podem ser atualizados.

Baixe a versao mais recente dos arquivos de idioma aqui: Languages Drives VW3AT11177

A tabela a seguir descreve o procedimento para atualizar os arquivos de idioma do terminal grafico:

Acéo

Passo

1

Baixe a versdo mais recente dos arquivos de idioma aqui: Languages Drives VW3A1111

Salve o arquivo baixado no seu computador.

Descompacte o arquivo e siga as instrugdes do arquivo de texto ReadMe.

44

EAV64318PT 05/2019



http://www.schneider-electric.com/en/download/document/Languages_Drives_VW3A1111/
http://www.schneider-electric.com/en/download/document/Languages_Drives_VW3A1111/

Viséo geral

Tela Multiponto

Visao geral

Pré-requisitos

Em geral, um Terminal grafico € conectado a um sé inversor. No entanto, a comunicagao é possivel entre
um Terminal grafico e varios inversores Altivar (ATV340, ATV600, e ATV900) conectados na mesma rede
de campo serial Modbus pela porta RJ45 (IHM ou serial Modbus). Nesse caso, o modo Multiponto é
aplicado automaticamente ao Terminal grafico.

O modo Multiponto lhe permite:

Ter uma visao geral de todos os inversores conectados ao fieldbus (estado do inversor e dois
parametros selecionados).

Acessar todos os menus de cada inversor conectado ao fieldbus.

Comandar uma parada em todos os inversores conectados com a tecla PARAR/RESET (independen-
temente da tela atual exibida). O tipo de parada pode ser configurado individualmente em cada inversor
com o parametro [Bot. Parada IHM] P 5 E no menu [Comando e Ref.] L - P - (ver pdgina 259).

Além da fungéo Parar ligada a tecla PARADA/RESET, o modo Multiponto ndo permite aplicar um Reset
de falha e controla o inversor através do Terminal grafico: no modo Multiponto, as teclas Run e
Local/Remoto estdo desativadas.

Para usar o modo Multiponto:

A versao do software do Terminal grafico deve ser igual ou superior a V1.2|E48.

Para cada inversor, o canal de comando e o canal de referéncia devem ser definidos antecipadamente
em um valor diferente de [Ref.Fr. Term.Graf.] L L L (ver pdgina 259).

O endereco de cada inversor deve ser configurado antecipadamente para valores diferentes pela
definicdo de cada pardmetro [Enderego do Modbus] A d 4 no [Rede campo Modbus] 14 | -

(ver pdgina 614).

Se a conexao ao inversor for feita pela porta RJ45 de IHM, as configuragdes do parametro no [Modbus
IHM] /71d 2 - devem estar em conformidade com o Terminal grafico uso (ver pagina 6178).

Se a conexao ao inversor for feita pela porta RJ45 de Modbus, as configuragdes do parametro no [Rede
campo Modbus] 1d | - devem estar em conformidade com o Terminal grafico uso (ver pagina 614).

Exemplo de topologia de instalagédo

A figura a seguir exemplifica a topologia usando trés inversores e um terminal de exibi¢do grafica
(VW3A1111) ligado a um bloco divisor do Modbus (LU9GC3):
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Visao geral

Telas para modo Multiponto

)

A figura a seguir mostra a navegacao entre as diferentes telas ligadas no modo Multiponto:

}

Multi-point addresses Multipoint screen

Schneider s Address 12 “ RUN  +500H: 000
Electric E; Address 13 [ Esc TRUN 60k 000a
Address 14 o ST 0.0 Hz 004

Connection In Progress Address 15 “ LP 00k 0004
Address 16 5] Not connected

V1.2IE48 fddi=es 17 4| Cfg Add
(F1 Key) loasas Reterence Custonise |

T OTSpIEY.

5 Complete settings

[Nominal Motor Freq 60.0Hz

I|s. start_J(Wymenu J{ Mod.p.

No fieldbus comum ao Terminal gréafico, se dois ou mais inversores estao ligados, vocé acessa a tela
[conexdo em andamento]. Se ndo houver endereco selecionado pelo Terminal grafico ou ndo houver um
endereco reconhecido, o Terminal grafico é bloqueado nessa tela. Pressione a tecla OK para acessar a
tela [Enderegos Multiponto]. Caso contrario, se houver enderecos selecionados e um deles nao tiver sido
reconhecido pelo Terminal grafico, a tela passa automaticamente para [tela Multiponto].

Por meio da tecla OK, a tela [End. multiponto] permite selecionar os enderecos dos inversores aos quais
vocé quer se conectar. Podem ser selecionados até 32 enderecos (faixa de configuragao de enderecos:
1...247). Depois que todos os enderegos foram selecionados, pressione a tecla ESC para acessar a [tela
Multiponto].

NOTA: A fim de evitar uma baixa taxa de atualizagao da Terminal grafico tela, ndo selecione enderegos
que nao sejam correspondentes aos enderecos dos inversores.

Na [tela Multiponto], a roda de toque € usada para navegar entre as visdes gerais dos inversores. Acesse
0s menus do inversor selecionado pressionando a tecla OK. Volte a [tela Multiponto] pressionando a tecla
ESC.

NOTA: Para acessar a tela [End. multiponto] da [tela Multiponto], pressione F1.

Se um erro for acionado por um inversor, o Terminal grafico vai automaticamente para a [tela Multiponto]
a visao geral do ultimo inversor que acionou um erro.

Os dois parametros dados na visao geral do inversor podem ser modificados individualmente em cada
inversor no menu [Selecionar Menu (ver pdgina 642) [Sele¢do de Barras] [PbS].
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Viséo geral

Estrutura da tabela de parametros

Legenda geral

Pictogramas Descri¢éo

o Esses parametros sé serdo exibidos se a fungéo correspondente for selecionada em outro
menu. Quando os parametros também puderem ser acessados e ajustados no menu de
configuragéo para a fungao correspondente, a descricdo deles sera detalhada nos menus, nas
paginas indicadas, para auxiliar a programacgao.

(@) A configuracéo deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou parada.
NOTA: Recomenda-se parar a unidade de alimentag&o antes de alterar quaisquer
configuragoes.

E Para alterar a atribuigdo do parametro, é necessario reforgar a validagéo.

Apresentagéo do parametro
Segue abaixo um exemplo de apresentagao de parametro:
[Menu de amostra] Cédigo — Menu

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados através de:

[Caminho] =g [Subcaminho]

Sobre este menu
Descrigao do menu ou fungéo

[Parameter1] Code1
Descricdo do parametro

Exemplo de uma tabela com uma faixa de configuragéo:

Configuragéo () Descri¢éo

Faixa de configuracéo
0.0.,210,0000 Configuragéo de fabrica: 50,0

[Parameter2] Code2
Descrigao do parametro

Exemplo de uma tabela com uma lista de op¢des:

Configuragéo () Cddigo/Valor Descrig&o

[50 Hz IEC] 50 IEC
Configuracao de fabrica

[60 Hz NEMA] 60 NEMA
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Localizagdo de um parametro neste documento

Com Terminal gréafico

Selecione o parametro necessario e pressione .
O cédigo de parédmetro é exibido na parte superior da janela de informacgoes.
Exemplo: O codigo de [Aceleragdol € AL L.

Com o Manual

E possivel usar o nome do parametro ou o cédigo do parametro para procurar no manual a pagina
fornecendo detalhes do parametro selecionado.

Diferenga entre o menu e o parametro

Um trago apos os codigos de menu e submenu é usado para diferenciar comandos de menu dos codigos
de parametros.

Exemplo:

Nivel Nome Cadigo
Menu [Rampa] rANP -
Parametro [Aceleragéo] ACC
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Capitulo 3

Segurancga Cibernética

Seguranca Cibernética

Introdugao

A Seguranca Cibernética € um ramo da administragédo de redes que aborda ataques em ou por sistemas
de computador e através de redes de computadores que podem resultar em interrupgdes acidentais ou
intencionais.

O objetivo da Seguranga Cibernética € ajudar a fornecer maiores niveis de protegédo de informagoes e
ativos fisicos contra roubo, corrupgéo, uso indevido ou acidentes, assegurando o acesso para 0s usuarios
pré-definidos.

Nenhuma abordagem de seguranca cibernética Unica & adequada. A Schneider Electric recomenda uma
abordagem de defesa em profundidade. Concebida pela NSA - National Security Agency (Agéncia de
Seguranga Nacional), essa abordagem coloca em camadas a rede com recursos, dispositivos e
processos de seguranga.

Os componentes basicos dessa abordagem séo:

e Avaliacao de risco

e Um plano de seguranca baseado nos resultados da avaliagdo de risco

e Uma campanha de treinamento em varias fases

e Separacio fisica das redes industriais de redes corporativas usando uma zona desmilitarizada (DMZ)
e o uso de firewalls e roteamento para estabelecer outras zonas de seguranga

e Controle de acesso do sistema

e Enrijecimento do dispositivo

e Monitoramento e manutencgéo de rede

Este capitulo define os elementos que ajudam a configurar um sistema menos suscetivel a ataques
cibernéticos.

Para informagdes detalhadas sobre a abordagem de defesa em profundidade, consulte o TVDA: How Can
| Reduce Vulnerability to Cyber Attacks in the Control Room (STN V2)no site da Schneider Electric.

Para enviar uma pergunta sobre seguranca cibernética, relatar problemas de seguranca ou obter as
ultimas noticias da Schneider Electric, visite o site da Schneider Electric.

Gerenciamento de senhas

O sistema ¢é protegido gragas a diversas senhas:
e A senha da Unidade de alimentagao (ver pdgina 637)deve conter seis caracteres (espagos em branco
sao permitidos)
e A senha do Webserver (ver pagina 646) deve conter:
O Um total de oito caracteres
O Pelo menos uma letra maiuscula
O Pelo menos uma letra minuscula
O Pelo menos um caractere especial (por exemplo, @, #, $)
O Nenhum caractere em branco

NOTA: Apés cinco tentativas de login malsucedidas, o acesso deve ser reativado pelo administrador.

A Schneider Electric recomenda:
e Modificar a senha a cada 90 dias
e Usar uma senha especifica (ndo relacionada a sua senha pessoal)

NOTA: Nenhuma responsabilidade é assumida pela Schneider Electric por quaisquer consequéncias se
alguém hackear a senha do seu produto e se mesma senha for usada para uso pessoal.

Fazendo backup e restaurando a configuragéo do software

Para proteger seus dados, a Schneider Electric recomenda fazer o backup da configuragao do dispositivo
e manter seu arquivo de backup em um local seguro. O backup esta disponivel no DTM do dispositivo,
usando as fungdes "carregar a partir dispositivo" e "armazenar no dispositivo".
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Segurancga Cibernética

Acesso Remoto a Unidade de Alimentagéo

Quando o acesso remoto € usado entre um dispositivo e o inversor, certifique-se de que sua rede esteja
segura (VPN, Firewall ...).

Maquinas, controladores e equipamentos relacionados costumam estar integrados a redes. Pessoas ndo
autorizadas e malwares podem obter acesso a maquina, bem como a outros dispositivos na rede/fieldbus
da maquina e redes conectadas, por meio de acesso sem seguranga suficiente ao software e as redes.

A ATENGAO
ACESSO NAO AUTORIZADO A MAQUINA VIA SOFTWARES E REDES

e Na analise de perigos e riscos, considere todos os perigos resultantes do acesso e operagao na
rede/fieldbus e desenvolva o conceito adequado de seguranca virtual.

e Certifique-se de que toda a infraestrutura de hardware e software em que a maquina se integra, bem
como todas as medidas e regras organizacionais cobrindo o acesso a essa infraestrutura, atente aos
resultados da analise de riscos e perigos e que esta seja implementada de acordo com as melhores
praticas e normas relativas a seguranga de Tl e seguranga virtual (como: série ISO/IEC 27000,
Common Criteria for Information Technology Security Evaluation, ISO/ IEC 15408, IEC 62351,
ISA/IEC 62443, NIST Cybersecurity Framework, Information Security Forum - Standard of Good
Practice for Information Security).

e Assegure a eficiéncia de sua seguranca de Tl e sistemas virtuais por usar métodos comprovados e
apropriados.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Restricdo de Fluxo de Dados
Para proteger o acesso a Unidade de alimentacao e limitar o fluxo de dados, é necessario o uso de um
dispositivo de firewall.
Produto ConneXium Tofino Firewall

O ConneXium TCSEFEA Tofino Firewall € um dispositivo de seguranga que fornece niveis de prote¢do
contra ameagas cibernéticas para redes industriais, sistemas de automagéo, sistemas SCADA e sistemas
de controle de processos.

Este Firewall é projetado para permitir ou negar comunicagées entre dispositivos conectados a conexao
de rede externa do Firewall e os dispositivos protegidos conectados a conexao de rede interna.

O Firewall pode restringir o trafego de rede com base em regras definidas pelo usuario que podem permitir
apenas dispositivos, tipos de comunicagao e servigos previamente autorizados.

O Firewall inclui médulos de seguranca integrados e uma ferramenta de configuragéao offline para criar
zonas seguras em um ambiente de automacéao industrial.

Restrigdo do Comando de Controle

Para evitar o uso nao autorizado do comando do inversor, é possivel conceder acesso a um nimero
limitado de enderecos IP usando o parametro mestre de IP.

O parametro mestre de IP define qual dispositivo pode comandar com o dispositivo. Este parametro esta
disponivel no DTM do dispositivo.

Desativagédo de fungdes néo utilizadas
Para evitar o acesso ndo autorizado, € aconselhavel desativar fungdes nao utilizadas.

Exemplo: Webserver, Reposigéo rapida do dispositivo (FDR)...
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Parte I

Programacgao

Contelido desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
4 [Configuragéo rapida] 545 - 53
5 [Gréfico] d 5 H - 61
6 [Diagnésticos] 4 1 A - 75
7 [Exibiggo] Mo r - 89
8 [Ajustes completos] L 5 £ - 173
9 [Comunicagéo] L a1 - 613
10 [Gestao de arquivos] F ME - 625
11 [Minhas preferéncias] M4 F - 635
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Capitulo 4
[Configuragdo rapida] 5 45 -

Introdugéo

llr.l‘ll:'li:I O menu [Configuragdo rapida] 54 5 - contém 3 guias de acesso rapido aos principais recursos:

e A guia da configuragao rapida oferece acesso rapido aos ajustes de parametros basicos.

e A guia Meu Menu é definida pelo usuario para oferecer acesso rapido a parametros especificos.
e A guia Parametros modificados oferece acesso rapido aos 10 ultimos pardmetros modificados.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
Menu [Configuragao rapida] 5 .7 - 54
Menu [Meumenu] M4 - 60
Menu [Parametros modificados] L 1d - 60
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Configuragéo rapida SYS-

Menu [Configuracgéo rapida] 5 11 -

Acesso

Sobre este Menu

[Configuragédo rapida] =» [Configuragao rapida]

A ATENGCAO

PERDA DE CONTROLE

e |eia e entenda completamente o manual do motor conectado.
e Verifique se todos os parametros do motor estédo corretamente definidos consultando a placa de
identificagdo e o manual do motor conectado.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Este menu possibilita acesso rapido a configuragédo de parametros basicos.

[Padréo do motor] b F - X

Padrao do motor

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ £ n3o estiver configurado como
[SYNUVC] 54rnue[Rel. Mot] 5~ VL.

Este parametro altera as predefinigbes dos seguintes parametros:
[Alta velocidade] H5 P

[Lim. Freq. Motor] F E 4

[Tensdo nom. Motor] un 5

[Freq. nominal motor] F - 5

[Frequéncia méxima] £ F r

NOTA: O valor de configuragdo de fabrica é alterado para [60 Hz NEMA] & O para nimeros do catalogo
ATV630eeeSGe.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo
[50 Hz IEC] 50 IEC

Configuragéo de fabrica
[60 Hz NEMA] 5O NEMA

[Poténcia nominal motor] ~ F *

Poténcia nominal do motor.

Esse parametro pode ser acessado se:

e [Tipo de controle do motor] L E £ nao estiver configurado para [SYN_U VC] & 4~ u e [Rel. Mot.]
5-\VC,e

e [Selec. param. motor] /71 P [ estiver configurado para [Pot. motor] n P r.

A poténcia nominal do motor informada na placa de identificagdo, em kW se [Tipo do motor] & F ~ estiver
configurado como [50Hz IEC] 5 O; em HP se o [Tipo do motor] & F r estiver configurado como [60Hz
NEMA] & 0.

Configuragao Descrigéo
De acordo com a classificagéo do Faixa de configuragéo
inversor Configuragao de fabrica: de acordo com a classificagéo do inversor
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Configuragéo rapida SYS-

[Tens&o nom. Motor] u n 5 X

Tensao nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ E ndo estiver configurado como
[SYN.UVC] 59nue[Rel.Mot] 5~ VL.

Tensao nominal do motor presente na placa de identificagéo.

Configuragao

Descrigéo

100,0...690,0 Vca

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: conforme a classificagdo do inversor e do [Tipo do
motor] & F r

[Corrente nom. motor] A L ~ *

Corrente nominal do motor presente na placa de identificagao.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] L £ £ n&o estiver configurado como
[SYNUVC] 54Ynue[Rel.Mot] 5~ VL.

Configuragéo

Descri¢éo

0,15...1,5In (M

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: conforme a classificagdo do inversor e do [Tipo do
motor] & F r

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagao e na placa de identificagao.

[Freq. nominal motor] F ~ 5%

Frequéncia nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] L E £ n3o estiver configurado como
[SYNUVC] 54rue[Rel. Mot] 5~ VL.

A configuragao de fabrica € 50 Hz; ou é predefinida como 60 Hz se o [Tipo do motor] & F ~ estiver

configurado como 60 Hz.

Configuragédo

Descrigao

40,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 50,0 Hz

[Velocidade nominal do motor] ~ 5 P *

Velocidade nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ E ndo estiver configurado como
[SYNUVC]54Yrue[Rel. Mot] 5~V L.

Se a placa de identificagéo indicar a velocidade sincrona e escorregamento em Hz ou %, use uma das
seguintes formulas para calcular a velocidade nominal:

e Velocidade nominal = velocidade sincrona x

100 —slip as a %

100
e Velocidade nominal = velocidade sincrona x W(motores 60 Hz)
e Velocidade nominal = velocidade sincrona x 50_Slsl%liz(motores 50 Hz)
Configuragéo Descri¢éo
0...65.535 rpm Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: conforme classificagéo do inversor
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[Cos. Fi-Motor1] L o 5 %

Cosseno fi nominal do motor.

Esse parametro pode ser acessado se:
e [Tipo de controle do motor] L[ £ £ nao estiver configurado para [SYN_U VC] 5 4 n u e [Rel. Mot.]

Er\VLC,e

e [Seleg. param. motor] 17 P [ estiver configurado como [Cosseno motor] L = 5.

Configuragao

Descrigéo

0,50...1,00

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: de acordo com a classificagdo do inversor

[Comando 2/3 Fios] £ L C E

Comando a 2 ou 3 fios.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Se este parametro for alterado, os parametros [Atribuicdo reversa] - - 5 e [tipode 2 fios] E L £ e as
atribuicdes das entradas digitais serdo redefinidas para a configuragao de fabrica.

Verifique se essa alteragdo é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Configuragéao

Cadigo/Valor

Descrigéo

[Comando a 2
Fios]

ol

Comando a 2 fios (nivel de comandos): Este é o estado de entrada (0 ou 1)
ou limite (0 para 1 ou 1 para 0) que controla o funcionamento ou a parada.
Exemplos de fiagdo de fontes:

ATVeee 7 1
| +24 DI DIx

|
|
|
,,,,,,, S |

ED1 Sent. Direto
EDx Sent. Reverso

Configurag¢io de fabrica

[Comando a 3
Fios]

ir

Comando a 3 fios (comando de pulso) [3 fios]: Um pulso no sentido direto
ou sentido reverso ¢ suficiente para comandar a partida, um pulso parada
é suficiente para comandar a parada.

Exemplos de fiagdo de fontes:

ATVese 1

I

| +24 DI1 DI2 DIx |

L il

E7ENE

ED1 Parada
ED2 Sent. Direto
EDx Sent. Reverso
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Configuragéo rapida SYS-

[Frequéncia maxima) E F r
Frequéncia de saida maxima.

A configuragéo de fabrica é 60 Hz; ou é predefinida como 72 Hz se o [Tipo do motor] & F - estiver
configurado como 60 Hz.

Configuragéo Descri¢éo

10,0...500,0 Hz () Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 60 Hz

(1) O maximo da variagao é 10 * [Freq. nom. motor] F - 5 para uma regra assincrona ou 10 * [Freq. nom. sinc.]
F - 55 para uma regra sincrona.

[Autorregulagem] £ u n Z

A ATENCAO

MOVIMENTO INESPERADO

A sintonizagdo automatica move o motor para sintonizar os ciclos de controle.
e Somente inicie o sistema se ndo houver pessoas ou obstru¢gdes na zona de operagao.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Durante a sintonizagao automatica, a geragao de ruido e as oscilagdes do sistema sdo normais.

Se o [Tipo de sintonizagdo automatica] £ u n £ estiver configurado para [Padréo] 5 E d, o motor fara
pequenos movimentos durante a sintonizagdo automatica.

Se [Tipo de sintonizagédo automatica] t u r £ estiver configurado para [Rotagéo] r o £, 0 motor
funcionara na metade da sua frequéncia nominal durante a sintonizagéo automatica.

Em todos os casos, o motor deve ser parado antes de ser realizada a operagao de autorregulagem.
Verifique se a aplicagdo ndo causa o giro do motor durante a autorregulagem.

A autorregulagem otimiza:
e O desempenho do motor em baixa velocidade.

e A estimativa do torque do motor.
e A precisao da estimativa dos valores de processo e operagdes sem sensores e monitoramento.

S6 é possivel executar a autorregulagem se nenhum comando de parada for ativado. Caso uma fungao
de "parada por inércia" ou "parada rapida" ;for atribuida & uma entrada digital, essa entrada deve ser
configurada para 1 (ativa em 0).

A autorregulagem tem prioridade em relagao a quaisquer comandos de execugao ou pré-magnetizagao,
que serao considerados ap0ds a sequéncia de autorregulagem.

Se a autorregulagem detectar um erro, o inversor exibe [Sem ag¢édo] n o e, conforme a configuracédo de
[Resp. erro autorreg.] £ n L, € possivel alternar para o modo de detecc¢éo de erro [Autorregulagem]
Eun.

A autorregulagem pode levar varios segundos. Nao interrompa o processo. Aguarde até que Terminal
grafico seja alterado para [Sem a¢éo] n o.

NOTA: O estado térmico do motor tem influéncia significativa no resultado da autorregulagem. Sempre
faca a autorregulagem do motor quando este estiver parado e frio. Verifique se a aplicagdo néo causa o
funcionamento do motor durante a autorregulagem.

Para refazer a autorregulagem do motor, aguarde até que o motor esteja parado e frio. Configure a
primeira [Autorregulagem] £ v » para [Apagar autorregulagem] L L -~ e entdo refaga a autorregulagem.
O uso da regulagem do motor sem executar primeiro [Apagar autorregulagem] L L ~ € usado para obter
uma estimativa do estado térmico do motor.

O comprimento do cabo influencia no resultado da regulagem. Caso a fiagao seja modificada, &
necessario refazer a autorregulagem.
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Autorregulagem]

Configuragdo () | Codigo/Valor Descrigédo

[Sem agao] no Autorregulagem néao esta em processo
Configuragéo de fabrica

[Executar YES A Autorregulagem é executada imediatamente, se possivel, e o parametro

Autorregulagem] é automaticamente alterado para [Sem agéo] ~ o . Se o estado do inversor
ndo permitir a operagao de regulagem imediatamente, o parametro é
alterado para [Sem ag@o] n o e a operagao deve ser refeita.

[Apagar CLr

Os parametros do motor medidos pela fungéo de autorregulagem séao
redefinidos. Os valores de parametro do motor padrao sédo usados para
controlar o motor. O [Estado da autorregulagem] £ u 5 é definido para

[N&o executado] £ A k.

[Estado Autorregulagem] £ = 5

Estado da autorregulagem.

(apenas informativo, ndo pode ser alterado)

O parametro nao é salvo ao desligar o inversor. Exibe o estado de autorregulagem desde a ultima

inicializacao.
Configuragéo () | Codigo/Valor Descrigao
[Nao executado] EAb Autorregulagem ndo executada
Configuragéo de fabrica
[Pendente] PEnd Autorregulagem solicitada, mas ainda nao executada.
[Em curso] Prob Autorregulagem em curso
[Erro] FA L Autorregulagem detectou um erro
[Autorregulagem donE

feita)

Os parametros do motor medidos pela fungdo autorregulagem séo usados
para controlar o motor

[Selegdo regulagem] 5 £ uwn X

Selegao da regulagem.

Configuragdo () | Codigo/Valor Descrigéo

[Padrao] EAb Os valores de parametro do motor padrdo sdo usados para controlar o
motor
Configuragéo de fabrica

[Medida] MNEAS Os parametros do motor medidos pela fungéo autorregulagem s&o usados
para controlar o motor

[Personalizado] Lub Os valores definidos manualmente sdo usados para controlar o motor.

[Corrente Térm. Motor] £ H

[Aceleragdo] AL C

Corrente de monitoramento térmico do motor a ser definida para a corrente nominal indicada na placa de

identificagao.

Configuragéo ()

Descri¢éo

0,12..1,1In (M

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de identificagéo.

Tempo para acelerar de 0 até a [Freq. Nominal do Motor] F ~ 5. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser configurado de acordo com a possibilidade da aplicagao.

Configuragéo ()

Descrigao

0,0...6.000,0 s (V)

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 10,0 s

(1) Intervalo de 0,01 @ 99,99 s ou de 0,1 a2 999,9 s ou de 1...6.000 s de acordo com o [Incremento da rampa] nr.
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[Desaceleragdo] 4 E L

Tempo de desaceleracéo de [Freq. Nominal Motor] F ~ 5 até 0. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser configurado de acordo com a possibilidade da aplicacao.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...6.000,0 s (" Faixa de configuracéo
Configuragéo de fabrica: 10,0 s

(1) Intervalo de 0,01 2 99,99 s ou de 0,1 a 999,9 s ou de 1...6.000 s de acordo com o [Incremento da rampa] : .

[Baixa velocidade] L 5 P
Baixa velocidade.

A referéncia minima da frequéncia do motor, pode ser configurada entre 0 e [Alta velocidade] H5 P.

Configuragzo () Descrigéo
0,0... [Alta velocidade] H5 F Hz Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Alta velocidade] H 5 P
Alta velocidade.

Frequéncia do motor em referéncia maxima, pode ser configurada entre [Velocidade baixa] L 5P e
[Frequéncia méx.] £ F r. As configuracdes de fabrica sdo alteradas para 60 Hz se o [Padrdo motor] & F ~
estiver configurado como [60 Hz NEMA] E .

Configuraggo () Descri¢do
0.0...[Frequéncia max.] £ F - Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 50,0 Hz
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Menu [Meumenu] N4/~ -

Acesso
[Configuragédo rapida] =» [Meu menu]

Sobre este Menu
O menu contém os parametros selecionados na [Config. meu menu] 7149 L - Menu.

NOTA: Por padrao, encontra-se vazio.
Menu [Parametros modificados] L 14 -

Acesso
[Configuracéo rapida] =» [Parametros modificados]

Sobre este Menu
Este menu oferece um acesso rapido aos ultimos 10 par@metros modificados (ou a lista completa no DTM)
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Capitulo 5
[Graficol] d 5 H -

Introdugéo

O menu [Grafico] 4 5 H - contém abas de acesso rapido ao sistema e ao recursos de exibigao:

e Guia Sistema para configurar os parametros mais importantes do sistema.

e Guia Energia oferece o acesso completo para medidores de poténcia instantaneos e relatérios de

energia com os graficos em Terminal grafico.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
[Painel da bomba] P TE - Menu 62
Menu [Painel do ventilador] F A » - Menu 64
[Gréfico] 4 5 H - Menu 66
[Controle] L E - - Menu 67
[Controle] F E - - Menu 70
[Grafico] 4 5 H - Menu 71
Menu [Medidores kWh]K W L - 72
[Grafico] 4 5 H - Menu 74
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[Painel da bomba] F 1E - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Painel] =» [Painel da bomba]

Este menu fornece informagées relacionadas a bomba.

Este menu pode ser acessado se a [Selegdo de Aplicagdo] A P P £ nao estiver configurada para [Controle
de Ventilador Genérico] F A r.

[Freq. Ref. Pré-Rampa] F - H

Referéncia de frequéncia antes da rampa (valor indicado).

Referéncia de frequéncia real vinculada ao motor, independentemente do canal selecionado para o valor
de referéncia. Este pardmetro estd no modo somente leitura.

Configuragao

Descrigéo

-[Alta Velocidade] H

5P. [Alta

Velocidade] H 5 F Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: —

[Estado doinversor] HIT . 5

Estado do inversor.

Rede AFE]

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigéo

[Autorregulagem] | E wn Autorregulagem

[Em Injec. CC] dlb Injecdo CC

[Pronto] rd4d Inversor pronto

[Inércia] nSE Controle de parada por inércia

[Em marcha] run Motor em estado estacionario ou comando run presente e referéncia zero
[Aceleragao] ACC Aceleragéo

[Desaceleragéo] dEL Desaceleragéo

[Limitagdo de cL . Em limitagao de corrente

corrente]

[Parada rapida] FS5E Parada rapida

[Sem Tenséo de nLF O controle esta energizado, mas o barramento CC néo esta carregado
Rede]

[parada CEL Parada controlada

controlada]

[Desacel. adapt.] abr Desaceleragédo adaptada

[Corte na saida] 5al Espera por corte na saida

[Alarme de uSH Alarme de subtensao

Subtensao]

[“Estado FLE O produto detectou um erro

operacional de

"Falha™]

[Modo Intermitente | d L F Modo intermitente DCP

DCP]

[STO Ativo] Stao Safe Torque Off ativo

[Economia de 1dLE Parada inativa e modo ir

energia)

[Atualizagdo de FWuP Atualizagao de firmware

firmware]

[Subtenséao de urfA Exibido, se a tenséo aplicada ao modulo de poténcia do Active Front End

exceder a [Tensdo da Rede] u r E 5, o inversor para em [Parada por
Inércia] n 5 E.
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[Estado MultiBomba] 1P 5 %

Estado da fungdo MultiBomba.

Este parametro pode ser acessado se a [Arquitetura do sistema da bomba] /1P 5 A nao estiver
configurada para [Nao] n ao.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[Nenhum] nonkE Nenhum
[Pronto] rEAdY Pronto

[Em marcha] run Em marcha
[Adverténcia] ALA~N Adverténcia
[Erro] FAulE Erro

[N&o disponivel] nAVL Nao disponivel

[Bombas disponiveis] 1P A n X

Numero de bombas disponiveis.

Este parametro pode ser acessado se a [Arquitetura do sistema da bomba] /1P 5 A nao estiver

configurada para [Nao] rn ao.

Configuragao

Descrigao

0...[N° de bombas] 1P P n

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[N.° de bombas ativas] 1P 5 X

Numero de bombas ativas.

Este parametro pode ser acessado se a [Arquitetura do sistema da bomba] 1P 5 A nao estiver

configurada para [N&o] n ao.

[Corrente motor] L L r

Configuragao Descrigao
0...[N° de bombas] 1P P n Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —
Corrente motor.
Configuragao Descrigéo

De acordo com a classificagéo do
inversor

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —

[Velocidade do motor] 5 F d
Velocidade do motor em rpm.

Este parametro exibe a velocidade estimada do rotor sem deslizamento do motor.

Configuragédo

Descrigao

0...65.535 rpm

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: —

[Estado térm. do motor] £ H -~

Estado térmico do motor.

O estado térmico normal do motor é 100%, o limite de [Sobrecarga do motor] o L F esta configurado como

118%.

Configuragao Descrigao

0...200% Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: —
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Menu [Painel do ventilador] F A ~ - Menu

Acesso

Sobre este Menu

[Painel] =» [Painel do ventilador]

Este menu fornece informagdes relacionadas ao ventilador.

Este menu pode ser acessado, se a [Selegédo de Aplicagao] A F F £ estiver configurada para [Controle de
Ventilador Genérico] F A n.

[Freq. Ref. Pré-Rampa] F - H

Referéncia de frequéncia antes da rampa (valor indicado).

Referéncia de frequéncia real vinculada ao motor, independentemente do canal selecionado para o valor
de referéncia. Este pardmetro estd no modo somente leitura.

Configuragao

Descrigéo

-[Alta Velocidade] H

5P. [Alta

Velocidade] H 5 F Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: —

[Estado doinversor] HIT . 5

Estado do inversor.

Rede AFE]

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigéo

[Autorregulagem] | E wn Autorregulagem

[Em Injec. CC] dlb Injecdo CC

[Pronto] rd4d Inversor pronto

[Inércia] nSE Controle de parada por inércia

[Em marcha] run Motor em estado estacionario ou comando run presente e referéncia zero
[Aceleragao] ACC Aceleragéo

[Desaceleragéo] dEL Desaceleragéo

[Limitagdo de cL . Em limitagao de corrente

corrente]

[Parada rapida] FS5E Parada rapida

[Sem Tenséo de nLF O controle esta energizado, mas o barramento CC néo esta carregado
Rede]

[parada CEL Parada controlada

controlada]

[Desacel. adapt.] abr Desaceleragédo adaptada

[Corte na saida] 5al Espera por corte na saida

[Alarme de uSH Alarme de subtensao

Subtensao]

[“Estado FLE O produto detectou um erro

operacional de

"Falha™]

[Modo Intermitente | d L F Modo intermitente DCP

DCP]

[STO Ativo] Stao Safe Torque Off ativo

[Economia de 1dLE Parada inativa e modo ir

energia)

[Atualizagdo de FWuP Atualizagao de firmware

firmware]

[Subtenséao de urfA Exibido, se a tenséo aplicada ao modulo de poténcia do Active Front End

exceder a [Tensdo da Rede] u r E 5, o inversor para em [Parada por
Inércia] n 5 E.
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[Corrente motor] L L ~
Corrente motor.

Configuragéo

Descrigao

De acordo com a classificagédo do
inversor

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: —

[Velocidade do motor] 5 P d

Velocidade do motor em rpm.

Este parametro exibe a velocidade estimada do rotor sem deslizamento do motor.

Configuragao

Descrigéo

0...65.535 rpm

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —

[Estado térm. do motor] £ H -
Estado térmico do motor.

O estado térmico nominal do motor € 100%, o limite de [Sobrecarga do Motor] = L F esta configurada

para 118%.

Configuragao

Descrigao

0...200%

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —
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[Grafico]l 45 H - Menu

Acesso
[Grafico]

Sobre este menu

Usando a tecla de fungao F4 no Terminal grafico, € possivel selecionar uma das seguintes vistas para a
guia [Gréfico da bomba] ou [Painel do ventilador].

As curvas da bomba e o ponto de trabalho real estardo disponiveis se as caracteristicas vélidas da bomba
forem inseridas e se a [Curva Bomba Ativada] F L A estiver configurada como [Sim] 4 E 5.

[Relat tempo de oper] Ha E

Exibe o histograma de tempo de operagao.

[Relat nim de part] Hn 5
Exibe o histograma de numero de partidas.

[Poténcia vs vazéo] L F 9
Exibe a poténcia mecanica versus a curva de vazao do sistema.

[Altura vs vazao] L H 9

Exibe a altura da bomba versus a curva de vazao do sistema.

[Eficiéncia vs vazédo] [ E 9

Exibe a eficiéncia (%) versus a curva de vazao do sistema.

[Eficiéncia] EF F
Exibe a curva de €ficiéncia instantanea.
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[Controle] [ E - - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Grafico] =» [Controle]

Este menu pode ser acessado se a [Sele¢éo de aplicagdo] A F F £ néo estiver configurada como
[Controle de Ventilador Genérico] F A .

[Est. Aplicagdo Sist.] AP 55

Estado da aplicagéo do sistema.

Este parametro indica o estado de aplicagao da instalagao.

E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura do sistema da bomba] 7 P 5 A estiver configurada
como [Multi Drives] » V 5 d ou [Mltiplos Mestres] n V 5dr.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigéo

[Em marcha] run Nenhuma funcéo de aplicagédo em curso; inversor em funcionamento
[Parada] SEoF Nenhuma fungéo de aplicagao em curso; inversor fora de funcionamento
[Modo manual MAnu Motor funcionando; modo PID manual ativo

ativo]

[PID ativo] Auka Motor funcionando; modo PID automatico ativo

[Limite de vazdo FL .M Limite de vazdo em curso

em curso]

[Pré-enchim em FaLlL Enchimento de tubulagéo em curso

curso]

[Bomba auxiliar JalKEY A bomba auxiliar esta ativa

ativa)

[Boostemcurso] |boa5E A fung&o de impulso (boost) esta em curso

[Repouso ativo] SLEEFP Descanso ativo

[Bomba principal | Fr 11 A bomba principal esta ativa

ativada]

[Comp. Press LollP Compensacao de pressao de entrada em curso

Entrada em curso]

[Estado aplicagéo] APF 5
Estado da aplicagéo.

Este parametro indica o estado de aplicagéo do inversor.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Em marcha] run Nenhuma funcéo de aplicagédo em curso; inversor em funcionamento
[Parada] SEoF Nenhuma fungéo de aplicagao em curso; inversor fora de funcionamento
[Modo local ativo] | L e LAL Forgar modo local ativado

[Canal 2 ativo] aVEr Modo de controle de sobreposi¢ao de velocidade ativado

[Modo manual MAAu Motor funcionando; modo PID manual ativo

ativo]

[PID ativo] Auto Motor funcionando; modo PID automatico ativo

[Anti-obst. em ARJIAN Anti-obstrugdo em curso

curso]

[Limite de vazdo FL T Limite de vazao em curso

em curso]

[Pré-enchim em FaLL Enchimento de tubulagéo em curso

curso]

[Bomba auxiliar JoaLKEY A bomba auxiliar esta ativa

ativa]

[Boostemcurso] |booSE A fungado de impulso (boost) esta em curso
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Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[Repouso ativo] SLEEF Descanso ativo

[Bomba principal | Fr 11 A bomba principal esta ativa

ativada)

[Comp. Press CollP Compensacéao de pressao de entrada em curso
Entrada em curso]

[Estado do Booster] b L § %

Estado do Booster.

E possivel acessar este parametro se a [Selegédo de aplicagdo] A P F £ estiver configurada como
[Controle de booster da bomba] £ o o 5 E e [Controle de booster] estiver configurado como [Sim] Y E 5.

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigédo

[Nenhum] nonkE Nao Configurado

[Inativo] nAck Inativo

[Em marcha] run Em marcha
[Condigaoativagdo | SE L P Condig&o ativagdo pendente
pendente]

[Condigdo dSELP Condig&o desativagdo pendente
desativagédo

pendente]

[Ativando] SEL Ativagdo em curso
[Desativando] dSEL Desativagdo em curso

[Estado Contr Niv] L L 5 X

Estado do controle de nivel.

E possivel acessar este parametro se a [Selegédo de aplicagdo] A P F £ estiver configurada como
[Controle nivel bomba] L £ V E L e [Modo de contr nivel] L L 1 nao estiver configurado como [Nao] n o.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo

[Nenhum] nonk Nao Configurado
[Inativo] nAckE Inativo

[Preenchimento] FaLL Preenchimento em curso
[Esvaziando] ENMNFEY Esvaziamento em curso
[Nivel baixo] LowW Nivel baixo

[Nivel alto] hLh Nivel alto

[Nivel dotanque] L L E L X

Nivel do tanque.

E possivel acessar este parametro se a [Selegédo de aplicagdo] A P F £ estiver configurada como
[Controle nivel bomba] L E V E L e [Modo de contr nivel] L L /1 no estiver configurado como [N&o] n a.

Configuragao

Descrigéo

0,0...100,0%

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: —
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[RefPID] - PL X

Referéncia PID.

E possivel acessar este parametro se o [Feedback PID] P : F ndo estiver configurado como [N&o
configurado] n o.

Configuragéo

Descrigao
0...65.535%

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: —

[feedback PID] ~ F F %
Feedback PID.

E possivel acessar este parametro se o [Feedback PID] P : F ndo estiver configurado como [N&o
configurado] ~ o.

Configuragao
0...65.535%

Descrigao

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[Pressdo de saida] F 52 u

Valor da pressao de saida.

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. saida] P 5 2 A nao estiver configurado como [N&o
configurado] n o.

Configuragédo
-32.767...32.767

Descrigao

Faixa de configuragéo conforme [Unidade sensor presséo] 5w P r
Configuragéo de fabrica: —

[Press. entrada Valor] F5 Iu

Valor de pressao de entrada.

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. entrada] P 5 | A n&o estiver configurado como [N&o
configurado] n o.

Configuragao
-32.767...32.767

Descrigao

Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor pressdo] 5w P r
Configurag¢io de fabrica: —

[Fluxo da instalagdo] F 5 /o

Valor do sensor de vazao.

E possivel acessar este parametro se [Inst. Atrib. Fluxo] £ 5 /A nao estiver configurado como [N&o
configurado] n o.

Configuragéo

Descri¢éo
-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidades vazédo] 5 u F r
Configuragao de fabrica: —

[Vazdo estimada] 5L FV X

Valor da vazao estimada.
na.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo estim. Vazao] F E /1 nao estiver configurado como [N&o]

Configuragao
-32.767...32.767

Descrigao

Faixa de configuragédo conforme [Unidades vazdo] 5 u F r
Configurag¢io de fabrica: —
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[Controle] F E - - Menu

Acesso
[Grafico] = [Controle]

Sobre este menu
Este menu pode ser acessado, se a [Selegdo de Aplicagdo] A F P E estiver configurada para [Controle de
Ventilador Genérico] F A .

[RefPID] - P L K
Referéncia PID.

E possivel acessar este parametro se o [Retorno (feedback) PID] P : F ndo estiver configurado como
[N&o configurado] r o.

Configuragao Descrigéo

0...65.535% Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: —

[Feedback PID] ~ P F %
Feedback PID.

E possivel acessar este parametro se o [Feedback PID] P ; F nZo estiver configurado como [N&o
configurado] n o.

Configuragao Descrigéo

0...65.535% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —
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[Grafico] 4 5 H - Menu

Acesso
[Gréafico]

Sobre este menu

Usando a tecla de fungao F4 no Terminal grafico, € possivel selecionar uma das seguintes vistas para a
guia [Controle].

[Tend. Feedback PID] FF E
Exibe a curva de feedback do controlador PID instantanea.

[Tend presséo saida] o P E

Exibe a curva de pressao de saida instantanea.

[Tend. pressdoentr.] : FE

Exibe a curva de pressao de entrada instantanea.

[Tendéncia de vazédo] :F E

Exibe a curva de vazao instantanea da instalagao.
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Menu [Medidores kWh]K W L -

Acesso

[Grafico] = [Medidores kWh]

Sobre este Menu

Apresenta varios relatorios de energia disponiveis para dados instantaneos e relatérios de consumo de

kW.

Oferece a possibilidade de exibir os dados registrados por meio de graficos pressionando a tecla de

fungdo F4.

[Consumo E.Elétrica] o L 4 %

Consumo de energia pelo motor em TWh.

E possivel acessar este parametro se o [Consumo E. Elétrica (TWh)] o L 4 n&o estiver configurado como

0.

Configuragao

Descrigéo

0...999 TWh

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Consumo E.Elétrica] o L 3%

Consumo de energia pelo motor em GWh.

Configuragéao

Descrigéo

0...999 GWh

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Consumo E.Elétrica] o L 2 %

Consumo de energia pelo motor em MWh.

Configuragao

Descrigao

0...999 MWh

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Consumo E.Elétrica] o L 1%

Consumo de energia pelo motor em kWh.

Configuragido

Descrigao

0...999 kWh

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Consumo E.Elétrica] = L 0%

Consumo de energia pelo motor em Wh.

Configuragédo

Descrigao

0...999 Wh

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Estimativa pot. at. saida] £ F - W

Estimativa da poténcia ativa de saida.

Configuragédo

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragao
Valor em kW ou HP conforme a configuragao [Padrdo motor] & F r
Configuragéo de fabrica: Somente leitura
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[Consumododial a L E

Consumo de energia do motor no dia em KWh.

Configuragéo

Descrigao

0...4.294.967.295 kWh

Faixa de configuragdo em kWh
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura

[Cons. dia anterior] o L 4

Consumo de energia do motor no dia anterior em KWh.

Configuragédo

Descrigao

0...4.294.967.295 kWh

Faixa de configuragdo em kWh
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura
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[Grafico]l 45 H - Menu

Acesso
[Grafico]

Sobre este menu

Usando a tecla de fungao F4 no Terminal grafico, € possivel selecionar uma das seguintes vistas para a
guia [Energia].

[Tendé. Potinst. kW] L V |

Exibe a curva de energia elétrica instantanea na saida do inversor.

[Relat. diario kWh] H 5 d

Exibe o histograma de energia diaria.

[Relat. semanal kWh] H 5\W/

Exibe o histograma de energia semanal.

[Relat. mensal kWh] H 5 11
Exibe o histograma de energia mensal.

[Relat. anual kWh] H5 4

Exibe o histograma de energia anual.
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Capitulo 6
[Diagnésticos] 4 1 A -

Introdugéo

O menu [Diagnésticos] £ : A - exibe dados Uteis sobre a unidade de alimentagéo e sobre
aplicagao quando o diagndstico é solicitado.

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui as seguintes secgoes:
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Seccdo 6.1
[Diag. dados]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Dados de diagnéstico] d d £ - 77
Menu [Mensagem de servigo] 5E r - 78
Menu [Outro estado] 55 E - 79
Menu [Diagnésticos] 4 A u - 80
Menu [Identificagéo] o :d - 81
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Menu [Dados de diagnéstico] d d E -

Acesso
[Diagnésticos] =» [Dados de diagndstico]

Sobre este Menu
Este menu exibe o alarme atual e o erro detectado, além dos dados do inversor.

[Ultimo alarme] L AL
Alarme mais recente.

A lista de cdédigos de alarme esta disponivel no capitulo "Diagnéstico e resolugéo de problemas'
(ver pagina 664).

[Ultimo Erro] L F E
Erro mais recente.

A lista de cddigos de Erro esta disponivel no capitulo "Diagnostico e resolugdo de problemas”
(ver pagina 667).

[Erro de identificagdo] 1n F 5 X
Erro de identificagéo (inF6)
E possivel acessar este parametro se o [Ultimo erro] L F £ for um [Erro identificagdo] 1 F B.

Configuragao Descrigéo

0...12 (valor em Hex.) Valor = 0x00: Nenhum erro detectado

Valor = 0x01: Nenhuma resposta do moédulo de opgao
Valor = 0x02: Tempo limite de recepgéo de assinatura
Valor = 0x03: Tempo limite de recepgdo ACK

Valor = 0x04: Comprimento de assinatura

Valor = 0x05: Soma de controle

Valor = 0x06: Estado desconhecido

Valor = 0x07: UEART recebido

Valor = 0x08: Versao de protocolo desconhecido

Valor = 0x09: Tipo de médulo desconhecido

Valor = 0x0A: Mais de 5 tentativas sem sucesso

Valor = 0x0B: Tipo de moédulo desconhecido

Valor = 0x0C: Médulo de opgao incompativel com o slot
Valor = 0x0D: Mesmo modulo de opgdo em mais de um slot
Valor = 0x0E: O1SV néo recebido

Valor = OxOF: Versao de software do médulo de opgao O1SV incompativel.
Valor = 0x10: reservado

Valor = 0x11: reservado

Valor = 0x12: Médulo de terminal de controle ndo esta existe ou nédo é
reconhecido

Configurag¢éo de fabrica: —

[Nimero de partidas] » 511

Numero de partidas do motor (pode ser reiniciado).

Configuragao Descrigao

0...4.294.967.295 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0

[Tmp. Funcion. motor] - E HH
Tmp. Funcion. motor.
Executa a exibi¢ao do tempo decorrido (reinicializavel) em 0,1 horas (duragao do tempo em que o motor

foi ligado).
Configuragéo Descrigéo
0,0...429.496.729,5 h Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
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Menu [Mensagem de servigo] 5 E - -

Acesso
[Diagnésticos] =» [Dados de diagnostico] =» [Mensagem de servigo]

Sobre este Menu
Este menu exibe as mensagens de servico.

Esta € uma mensagem de servigo definida pelo usuario, configurada em [Minhas preferéncias] 114 F =
[Personalizagdo] L u 5 =» [Mensagens de servigo] 5 E r.
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Menu [Outro estado] 55 F -

Acesso
[Diagnésticos] = [Dados de diagndstico] =» [Outro estado]

Sobre este Menu
Lista de estados secundarios.

Lista
[Anti-obstr.Pendente] JAMNF

[Anti-obstr em curso] JA 1 r
[Pré-enchimemcurso] F /L L

[Comp. Press.Entrada] FFPL

[Repouso ativo] 5L 1

[Bomba principal em funcionamento] P F o
[Bomba auxiliar em funcionamento] /P o n
[Boost repouso ativo] 5L P b

[Verif. repouso ativa] A5 L C

[Conjunto 1 ativo] L FF |

[Conjunto 2 ativo] L F P 2

[Conjunto 3 ativo] L F P 3

[Conjunto 4 ativo] L F P 4

[Religam. Automat.] Au k o

[Barramento CC carregado] d & L

[Parada rapida ativa] F 5 E

[Freq. de recuo] F - F

[Velocidade mantida] - L 5

[Tipo de parada] 5k £

[Alarme ondulagdo barramento CC] d L ~ W
[AIm.Freq.Referéncia] 5 - A

[Sent. Direto] MF - d

[Sent. Reverso] M- - 5

[Autorregulagem] £ u n
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Menu [Diagnésticos] d A w -

Acesso
[Diagnésticos] =» [Dados de diagnostico] =» [Diagndsticos]

Sobre este Menu
Este menu permite estabelecer simples sequéncias de teste para diagndstico.

[Diag. do ventilador] F n E
Diagndstico do(s) ventilador(es) internos.
Inicia uma sequéncia de teste.

NOTA:

O diagnéstico de ventilador(es) interno(s) ndo serd bem-sucedido se o barramento CC ndo estiver
completamente carregado. Sera o caso:

e em controle separado (p. ex., o bloco de controle sé € alimentado a 24V) ou

e se o inversor estiver em modo [Economia de energia] :d L E (p. ex., Fungdo Stop & Go esta ativa).

[Diagnoéstico LEDs da HMI] H L E
Diagndstico de LED(s) do produto.
Inicia uma sequéncia de teste.

[Diag. IGBT c/ motor] /W E
Diagnostico de IGBT(s) do produto.
Inicia uma sequéncia de teste com o motor conectado (circuito aberto/curto-circuito).

[Diag. IGBT s/ motor] /W o E
Diagnostico de IGBT(s) do produto.
Inicia uma sequéncia de teste sem o motor (curto-circuito).
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Menu [Identificacdo] o 4 -

Acesso
[Diagnésticos] =» [Dados de diagnéstico] =» [Identificagéo]

Sobre este Menu

Este € um menu somente para leitura que ndo pode ser configurado. Permite a exibigdo das informagdes
a seguir:

e Referéncia, poténcia nominal e tenséo do dispositivo

e Versao do softwaredo dispositivo

Numero de série do dispositivo

Tipo de modulos de opgao atuais, com sua versao de software

Tipo e versao Terminal grafico
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Seccao 6.2
Menu [Histérico de falhas] FF H -

Menu [Histérico de falhas] P F H -

Acesso
[Diagnésticos] =» [Historico de erros]

Sobre este Menu
O menu exibe os 15 ultimos erros detectados (d P I a dFPF).

Pressionar a tecla OK no codigo de erro selecionado na lista do histérico de erros exibe os dados do
inversor registrados quando o erro foi detectado.

NOTA: Contetdo semelhante para [Ultimo erro 1] d P I a [Ultimo erro F] d P F.

[Ultimo erro 1] 4 P |
Ultimo erro 1.
Idéntico a [Ultimo emro] L F £ (ver pagina 77).

[Estado do inversor] HS |
Estado da HMI.
Idéntico ao [Estado do inversor] H T 5 (ver pagina 64).

[Estado dltimoerro 1] EFP |
Estado do ultimo erro 1.
Registro do estado DRIVECOM (igual a [Estado palavra ETA] E E A).

[Estado palavra ETI] F |
Estado palavra ETI.
Registro de status ETI (conferir 0 arquivo de parametros de comunicagao).

[Palavra CMD] L ITF |
Palavra CMD.
Registro de comando (igual a [Palavra de comando] L 7 d).

[Corrente motor] L L P |
Corrente do motor (igual a[Corrente motor] L L r).

Configuragao Descrigéo

0..2*In M Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de identificagao.

[Frequéncia saida] - F P |
Frequéncia de saida (igual a [Frequéncia saida] ~ F ).

Configuragédo Descrigao

-3.276,7...3.276,7 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
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[Tempo decorrido] - EF |

Tempo decorrido.

Configuragéo

Descrigao

0...65.535 h

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: _

[Tensao barramento CC] w L P |

Tensao do barramento CC (igual a [Tensdo barramento CC] w L P ).

Configuragéo Descrigéo

0...6.553,5 VCC Faixa de configuragao: [Sem medida] - - - - é exibido se nenhum valor
for medido.
Configuragio de fabrica: _

[Est. térm. Motor] EHF |
Estado térmico do motor (igual a [Est. térm. motor] £ H r ).

Configuragédo

Descrigao

0...200%

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: _

[Canal de comando] J L L |
Canal de comando (igual a [Canal de comando] L 114 ).

PC]

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Terminais] EEr Régua de terminal

[Freq.Ref. Term. | LLL Terminal grafico

Rmt.]

[Modbus] Nndhb Modbus em série

[CANopen] CAn CANopen

[Com. Médulo] nEE Modulo Fieldbus

[Médulo Ethernet] | EE R Ethernet integrada

[Ferramenta de PW5 Software de comissionamento com base DTM

[Canal Freq.Ref] d~ L |/
Canal de frequéncia de referéncia (igual a [Canal Freq.Ref.] - F L ).

Idéntico a [Canal comando] d L L | (ver pagina 83).

[Torque motor] o £ P |

Valor estimado do torque do motor (igual a [Torque motor] o E r).

NOTA: O valor exibido sempre € positivo no modo do motor e negativo no modo do gerador, independente

da diregao.
Configuragéo Descrigéo
-300...300% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

[Est. Térm. Inversor] £ J P |

Estado térmico medido do inversor (igual a [Est. térm. inversor] £ H d).

Configuragao Descrigéo
0...200% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
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[Temp. Jungdo IGBT] £ 1P |

Valor estimado da temperatura da jungéo.

Configuragéo Descrigao

0...255°C Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _

[Freq. Comutagéo] 5 F F |

Frequéncia de comutagao aplicada (relativa a [Frequéncia comutagao] 5 F ).

Configuragédo Descrigao

0...65.535 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _

[Erro ID médulo poténcia] 6 F + |
Erro ID médulo poténcia

O valor exibido é o niumero de bit do médulo com a falha, comegando com o nimero 1 no lado direito.

Configuragédo Descri¢éo

0...255 Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _

[Erro ID médulo poténcia AFE] 6 F , |
Erro de ID do modulo de poténcia extremidade frontal ativa (AFE)
O valor exibido é o numero de bit do médulo com a falha, comegando com o nimero 1 no lado direito.

Configuragao Descrigéo

0...65535 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

[Ultimo erro 2] d P 2 a [Ultimo erro F] J P F.
Ultimo erro nimero 2... Ultimo erro F
Idéntico a [Ultimo erro 1] d P | (ver pdgina 82).
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Seccao 6.3

[Alarmes] AL - - Menu

Conteuido desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Alarmes atuais] AL r d - 86
[Definigéo do grupo de alarme 1] A /L - Menu 86
[Definigéo do grupo de alarme 2] A 2L - Menu 86
[Definigéo do grupo de alarme 3] A 3L - Menu 86
[Definigéo do grupo de alarme 4] A 4L - Menu 86
[Definigéo do grupo de alarme 5] A5 L - Menu 87
[Alarmes] AL - - Menu 87
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Menu [Alarmes atuais] AL - d -

Acesso
[Diagnoésticos] = [Alarmes] = [Alarmes atuais]

Sobre este Menu
Lista de alarmes atuais.

Se um alarme estiver ativo, v' e 8 & exibido no Terminal gréfico.

Lista de alarmes disponiveis
A lista de codigos de alarme esta disponivel no capitulo "Diagnéstico e resolugao de problemas”
(ver pagina 664).

[Definicdo do grupo de alarme 1] A /L - Menu

Acesso
[Diagnéstico] = [Alarmes] = [Definigdo do grupo de alarme 1]

Sobre este menu
Os submenus a seguir agrupam os alarmes em 1 a 5 grupos, cada um dos quais pode ser atribuido a um
relé ou a uma saida digital para sinalizagéo remota.
Quando um ou varios alarmes selecionados em um grupo ocorrem, esse grupo de alarmes ¢é ativado.
Lista de alarmes
A lista de codigos de alarme esta disponivel no capitulo "Diagnéstico e resolugao de problemas”
(ver pagina 664).
[Definicao do grupo de alarme 2] A 2 L - Menu

Acesso
[Diagnéstico] =» [Alarmes] =p [Definigdo do grupo de alarme 2]

Sobre este menu
Idéntico a [Definicdo do grupo de alarme 11 A I L (ver pagina 86)

[Definicao do grupo de alarme 3] A 3L - Menu

Acesso
[Diagnéstico] =» [Alarmes] =p [Definigdo do grupo de alarme 3]

Sobre este menu
Idéntico a [Definicdo do grupo de alarme 11 A I L (ver pagina 86)

[Definicao do grupo de alarme 4] A 4L - Menu

Acesso
[Diagnéstico] =» [Alarmes] = [Definigdo do grupo de alarme 4]

Sobre este menu
Idéntico a [Definigdo do grupo de alarme 1] A I L (ver pdgina 86)
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[Definicdo do grupo de alarme 5] A5 L - Menu

Acesso
[Diagnéstico] = [Alarmes] = [Definigdo do grupo de alarme 5]

Sobre este menu
Idéntico a [Definigdo do grupo de alarme 11 A /L (ver pdgina 86)

[Alarmes] AL - - Menu

Acesso
[Diagnésticos] = [Alarmes]

Sobre este menu

Esse menu apresenta o histérico de alarmes (30 alarmes passados).

[Histérico alarmes] AL H
Idéntico a [Ultimo alarme] L AL r (ver pagina 77).
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Capitulo 7
[Exibi¢cao] Mo n -

Introdugéo

T3
O menu [Exibigdo] Mo n - exibe dados de monitoramento relativos a unidade de alimentacéo e a

aplicagao.

Oferece uma exibigao direcionada a aplicagdo em termos de energia, custo, ciclo, eficiéncia, ...

Esta disponivel com unidades personalizadas e exibigcao grafica.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui as seguintes secgoes:

Secgéo Pagina
7.1 [Parametros de energia) 90
7.2 [Parametros de aplicagéo] 97
7.3 [Parametros da bomba] 101
7.4 [Parametros do motor] 111
7.5 [Parametros do inversor] 113
7.6 [Monitoramento térmico] 117
7.7 [Display PID] 118
7.8 [Gerenc. totalizador] 119
7.9 [Outro estado] 122
7.10 [Mapa de E/S] 123
7.11 [Mapa de comunicag&o] 143
712 [Dados de registros] 167
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Seccédo 7.1

[Parametros de energia]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Tot. con. enerEnt] EL /- Menu 91
[Tot. con. ener Sai] £ L o - Menu 93
[Energia mecénica] /1E L - Menu 95
[T. Econ.Energia] £ 5 A - Menu 96

90
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[Tot. con. enerEnt] EL - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Parametros de energia] =» [Tot. con. ener Ent]

Sobre este Menu
Esse menu apresenta os dados de energia elétrica de entrada.

NOTA: Na faixa do Altivar Process, exceto para produtos ATV680 e ATV6BO0, os pardmetros de poténcia

e energia sdo estimados com base na corrente de saida do inversor. Para produtos ATV680 e ATV6BO,
os parametros de poténcia e energia sdo medidos.

[Act. Pot.Entrada] P W

Poténcia elétrica reativa (P) de entrada

Configuragéo Descrigao

De acordo com a classificagédo da
Unidade de fornecimento

Intervalo de configuragéo em kW se [Padrdo motor] & F r for definido para

[50Hz IEC] 5 O ou em HP se [Padrdo de motor] & F ~ for definido para
[60Hz NEMA] 6 O

Configuragéo de fabrica: _

[Poténcia reativa na entrada] 9 r- W
Poténcia elétrica reativa de entrada

Esta selegao pode ser acessada no ATV680 e ATV6B0

Configuragéo Descrigao

De acordo com a classificagédo da
Unidade de fornecimento

Intervalo de configuragéo em kW se [Padrdo motor] & F r for definido para

[50Hz IEC] 5 O ou em HP se [Padrao de motor] & F ~ for definido para
[60Hz NEMA] 6 O

Configuragéo de fabrica: _

[Fator de poténcia de entrada] Fw F
Fator pot de entrada da rede

Esta selegao pode ser acessada no ATV680 e ATV6B0

Configuragédo Descrigao
De acordo com a classificagédo da Configuragéo do intervalo exibido como porcentagem
Unidade de fornecimento Configuragio de fabrica: _

[Ener. Real Entr] £ 4%
Poténcia elétrica de entrada consumida (TWh).

Este parametro pode ser acessado, se [Energia de entrada real] : E 4 nao estiver definido para 0.

‘ Configuragéo ‘ Descrigéo ‘
-999...999 TWh Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: _

[Ener. Real Entr.)] E 3 *

Poténcia elétrica de entrada consumida (GWh).

Configuragao Descrigéo
-999...999 GWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
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[Ener.Real entr] ,E 2%

Poténcia elétrica de entrada consumida (MWh).

Configuragao

Descrigao

-999...999 MWh

Faixa de configuragéo

Configuragao de fabrica:

[Ener.Realentr] (£ I X

Poténcia elétrica de entrada consumida (kWh).

Configuragédo

Descri¢éo

-999...999 kWh

Faixa de configuragao

Configuragao de fabrica:

[Ener.Real entr] ,E 0%

Poténcia elétrica de entrada consumida (Wh).

Configuragao

Descrigao

-999...999 Wh

Faixa de configuragéo

Configuragao de fabrica:

92

EAV64318PT 05/2019




Exibigdo MOn-

[Tot. con. ener Sai] £ L = - Menu

Acesso

[Exibicdo] =» [Energia de graficos] =» [Parametros de energia] =» [Tot. con. ener Sai]

Sobre este Menu

Esse menu apresenta os dados de energia elétrica de saida.

[Pot. Act. Estim] E P - W

Estimativa da energia elétrica ativa de saida.

Configuragao

Descrigao

inversor

De acordo com a classificagédo do

Intervalo de configuragéo em kW se [Padrdo motor] & F r for definido para
[50Hz IEC] 5 0 ou em HP se [Padrdo de motor] & F ~ for definido para
[60Hz NEMA] 6 O

Configuragéo de fabrica: _

[Consumoreal] o £ 4 X

Energia elétrica consumida (TWh).

Este parametro pode ser acessado, se [Consumo real] o £ 4 nao estiver definido para 0.

Configuragao Descrigéo
-999...999 TWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
[Consumoreal] o E 3
Energia elétrica consumida (GWh).
Configuragao Descrigéo
-999...999 GWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
[Consumoreal] o E 2
Energia elétrica consumida (MWh).
Configuragéo Descri¢éo
-999...999 MWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
[Consumoreal]l o E |
Energia elétrica consumida (kWh).
Configuragéo Descri¢éo
-999...999 kWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
[Consumoreal]l o E O
Energia elétrica consumida (Wh).
Configuragéo Descri¢éo
-999...999 Wh Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: _
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[Consumododia] a L E

Consumo do dia de energia elétrica hoje pelo motor (kWh).

Configuragéo

Descrigao

0...4.294.967.295 kWh

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _

[Cons. dia anterior] o L 4

Consumo de energia do motor no dia anterior (kWh).

Configuragéo

Descrigao

0...4.294.967.295 kWh

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _

[Niv. Sobre-consumo] PL A H

Nivel de poténcia para consumo excessivo.

Configuragao

Descrigao

[Niv. Sub-consumo] PL AL ...200,0%

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0%

[Niv. Sub-consumo] PL AL

Nivel de poténcia para subconsumo.

Valor maximo=FPLAHif PL AH < 100%.

Configuragédo

Descri¢do

PLAH <100%

0,0...100,0% ou [Niv. Sobre-consumo] F L A H se

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0%

[T. Sobre/Sub cons.] FL A E

Tempo de deteccao de sobre/subconsumption.

Configuragédo

Descrigao

0...60 min

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1 min

[Pot. Pico saida] Mo E P

Poténcia de pico de saida.

Configuragéo

Descrigao

De acordo com a classificagédo do
inversor

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _
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[Energia mecénica] [MTE L - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Energia de grafico] = [Parametros de energia] =» [Energia mecanica]

Sobre este Menu

Esse menu apresenta os dados de energia mecanica de saida.

[Estim. Poténcia] o P - W

Valor estimado da poténcia do eixo do motor.

Configuragao

Descrigao

inversor

De acordo com a classificagédo do

Intervalo de configuragéo em kW se [Padrdo motor] & F r for definido para
[50Hz IEC] 5 0 ou em HP se [Padrdo de motor] & F ~ for definido para
[60Hz NEMA] 6 O

Configuragéo de fabrica: _

[Consumo do motor] /1€ 4%

Consumo de energia (TWh).

Este parametro pode ser acessado, se o [Consumo do motor] /7 £ 4 nao estiver definido para 0.

Configuragao Descrigéo
0...999 TWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
[Consumo do motor] TE 3%
Consumo de energia (GWh).
Configuragéo Descrigao
0...999 GWh Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: _
[Consumo do motor] 11E 2%
Consumo de energia (MWh).
Configuragao Descrigéo
0...999 MWh Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _
[Consumo do motor] ME 1%
Consumo de energia (kWh).
Configuragédo Descrigao
0...999 kWh Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: _
[Consumo do motor] 1€ 0%
Consumo de energia (Wh).
Configuragao Descrigao
0...999 Wh Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica:

EAV64318PT 05/2019

95




Exibigdo MOn-

[T. Econ.Energia] E 5 A - Menu

Acesso
[Exibigdo] =» [Energia de grafico] =» [Parametros de energia] =» [Economia de energia]

Sobre este menu
Este menu apresenta a comparagao em termos de custo, energia, CO, entre solugdes com e sem

acionamento.

[Pot. Sem inversor] F - E F

Referencia de potencia sem Inversor

Configuragéao

Descrigéo

0,00...655,35 kW

Intervalo de configuracédo em kW se [Padréo motor] & F ~ for definido para
[50Hz IEC] 5 O ou em HP se [Padrdo de motor] & F ~ for definido para
[60Hz NEMA] & 0.

Configuragao de fabrica: 0,00 kW

[Precodo kWh] EL S E

Custo de kWh.

Configuragéo

Descrigao

0,00...655,35 §

Intervalo de configuragdo em € se [Padrdo motor] & F ~ for definido para
[50 Hz IEC] 5 O ou em $ se [Padrao de motor] & F r for definido para
[60Hz NEMA] E 0.

Configuragao de fabrica: _

[Taxade CO2] EL o 2

Quantidade de CO, por kWh.

Configuragéao

Descrigéo

0,000...65,535 kg/kWh

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,000 kg/kWh

[Energia economizada] E 5 AV

Energia economizada com a solugéo do inversor.

Configuragao

Descrigéo

0...4.294.967.295 kWh

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: _

[Economiarealizada] L A5 H

Custo economizado com a solugao do inversor.

Configuragédo

Descri¢éo

0,00...42.949.672 §

Intervalo de configuracéo em € se [Padrdo motor] & F ~ for definido para
[50 Hz IEC] 5 0 ou em $ se [Padrao de motor] & F ~ for definido para
[60 Hz NEMA] B 0.

Configuragéo de fabrica: _

[Economiade Co2] Lo 2 5

CO, economizado com a solugéo do inversor.

Configuragao

Descrigéo

0,0...429.496.729,5 t

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica:
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Secgcdo 7.2

[Parametros de aplicacao]

Menu [Parametros da aplicagéo] AP r -

Acesso

Sobre este Menu

[Exibigéo] =» [Parametros da aplicagéo]

Este menu exibe as informagdes relacionadas a aplicagéo.

[Est. Aplicagéo Sist.] AP 55

Estado da aplicagéo do sistema

Este parametro indica o estado de aplicagéo da instalagdo

E possivel acessar este parametro se [Arquitetura sistema bomba] 1P 5 A estiver configurado como
[Multiplos Inversores] n I 5 d ou [Multiplos Mestres] nV 5 d r

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Em marcha] run Nenhuma fungéo de aplicagdo em curso; inversor em funcionamento
[Parada] SEofP Nenhuma funcéo de aplicagcédo em curso; inversor fora de funcionamento
[Modo manual NAAu Motor funcionando; modo PID manual ativo

ativo]

[PID ativo] Aukto Motor funcionando; modo PID automatico ativo

[Limite de vazdo FL . Limite de vazdo em curso

em curso]

[Pré-enchim em FaLlL Enchimento de tubulagéo em curso

curso]

[Bomba auxiliar JalKEY A bomba auxiliar esta ativa

ativa]

[Boostemcurso] |booSE A fungado de impulso (boost) esta em curso

[Repouso ativo] SLEEF Descanso ativo

[Bomba principal | Pr 11 A bomba principal esta ativa

ativada]

[Comp. Press LallP Compensacao de pressao de entrada em curso

Entrada em curso]

[Estado aplicagdo] AFF 5
Estado da aplicagéo.

Este parametro indica o estado de aplicagado do inversor.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Em marcha] run Nenhuma fungéo de aplicagdo em curso; inversor em funcionamento
[Parada] SEoP Nenhuma funcéo de aplicagcédo em curso; inversor fora de funcionamento
[Modo local ativo] |Lal AL Forgar modo local ativado

[Canal 2 ativo] aVEr Modo de controle de sobreposi¢do de velocidade ativado

[Modo manual NARu Motor funcionando; modo PID manual ativo

ativo]

[PID ativo] Auktao Motor funcionando; modo PID automatico ativo

[Anti-obst. em ARJ1AN Anti-obstrugdo em curso

curso]

[Limite de vaz&o FL .M Limite de vaz&o em curso

em curso]
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Entrada em curso]

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Pré-enchim em FaLL Enchimento de tubulagdo em curso

curso)

[Bomba auxiliar Jal[KEHY A bomba auxiliar esta ativa

ativa)

[Boostemcurso] |boa5E A funcdo de impulso (boost) estda em curso
[Repouso ativo] SLEEF Descanso ativo

[Bomba principal | Pr 11 A bomba principal esta ativa

ativada]

[Comp. Press CollP Compensacao de pressao de entrada em curso

[Estado do Booster] 6 L 5 *

Estado do Booster.

E possivel acessar este parametro se a [Selegdo de aplicagio] A P P £ estiver configurada para [Controle

boosterbomba] boo S E.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nenhum] nonk Nao configurado

[Inativo] nAckE Inativo

[Em marcha] run Em marcha

[Condigdo Stage SELF Condigéo Stage pendente
pendente]

[CondigdoDestage | d SE L P Condigéo Destage pendente
pendente]

[Staging] S5EL Staging em curso
[Destaging] d5ELD Destaging em curso

[Estado LevelCtrl] L £ 5 %
Estado do controle de nivel.

E possivel acessar este parametro se a [Selegdo de aplicagdo] A P P £ estiver configurada como

[Controle nivel bomba] L EV E L.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nenhum] nonkE N&o configurado
[Inativo] nAck Inativo

[Preenchimento] FaLL Preenchimento em curso
[Esvaziando] ENPEY Esvaziamento em curso
[Nivel baixo] LoW Nivel baixo

[Nivel alto] hiLh Nivel alto

[Nivel do tanque] L L £ L X
Nivel do tanque.

E possivel acessar este parametro se a [Selegdo de aplicagdo] A P P £ estiver configurada como

[Controle nivel bomba] L EV E L.

Configuragédo

Descrigao

0,0...100,0%

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: —
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[Valor sensor nivel] L L5V X

Valor do sensor de nivel.

E possivel acessar este parametro se a [Atrib. sensor nivel] L ¢ 5 A n&o estiver configurada como [Nao

configurado] n o.

Configuragéo

Descrigao

-327,67...327,67

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: —

[Ref. PID] - PC X
Referéncia PID.

E possivel acessar este parametro se o [Retorno (feedback) PID] P , F nao estiver configurado como

[N&o configurado] n ao.

Configuragao

Descrigao

0...65.535%

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[Retorno (feedback) PID] ~ P F X

Retorno (feedback) PID.

E possivel acessar este parametro se o [Retorno (feedback) PID] P | F nao estiver configurado como

[N&o configurado] n o.

Configuragao

Descrigao

0...65.535%

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —

[Fluxo da instalagéo] F 5 IV

Valor do sensor de fluxo.

E possivel acessar este parametro se [Inst. Atrib. Fluxo] F 5 /A nao estiver configurado como [N&o

configurado] ~ o.

Configuragao

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidades vazéo] 5w F r
Configuragéo de fabrica: —

[Press. entrada Valor] F5 1V

Valor de pressao de entrada.

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. entrada] P 5 | A n&o estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragao

Descrigéo

-32.767...32.767

Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragio de fabrica: —

[Pressédo de saida] P52V

Valor da pressao de saida.

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. saida] P 5 2 A n&o estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragéo

Descri¢éo

-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragéo de fabrica: —
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[Qt. Totall] F5 IC

Quantidade total.

E possivel acessar este parametro se [Inst. Atrib. Fluxo] F 5 I A n&o estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragédo

Descri¢éo

-2.147.483.647...2.147.483.647

Faixa de configuragao conforme [Unidades vazao] 5 u F r
Configuragao de fabrica: —

[Maior vazdo] F 5 IK

A maior vazao.

E possivel acessar este parametro se [Inst. Atrib. Fluxo] F 5 | A nao estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragédo

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidades vaz&o] 5 u F r
Configuragao de fabrica: —

[Menor vazéo] F 5 I J

A menor vazao.

E possivel acessar este parametro se [Inst. Atrib. Fluxo] F 5 /A nao estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragao

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidades vazéo] 5 u F
Configuragéo de fabrica: —
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Secgcdo 7.3

[Parametros da bombal]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico

Pagina
[Bomba de velocidade variavel] 1 F P - Menu 102
[Sistema multibomba] 7P 5 - Menu 105
[Instalagdo] MPV 5 - Menu

110
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[Bomba de velocidade variavel] [1F F - Menu

Acesso
[Exibir] =» [Parametros da bomba] =» [Bomba de velocidade variavel]

Sobre este menu
Este menu exibe os parametros relacionados a bomba.

[Tmp. Funcion. motor] - £ HH
Tmp. Funcion. motor.
Executa a exibigao do tempo decorrido (reinicializavel) em 0,1 horas (duragdo do tempo em que o motor

foi ligado).
Configuragédo Descri¢éo
0,0...429.496.729,5 h Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _

[Velocidade mecanica motor] 5 F 4 11
Velocidade mecénica do motor.
Este parametro exibe a velocidade estimada do rotor com escorregamento do motor.

Configuragao Descrigéo

0...65.535 rpm Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: _

[Nimero de partidas] » 511
Numero de partidas do motor (pode ser reiniciado).

Configuragao Descrigéo

0...4.294.967.295 Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: _

[Estimativa pot. at. saida] £ P - W
Estimativa da poténcia ativa de saida.

Configuragao Descrigéo

-327,67...327,67 kW Intervalo de configuragédo em kW, se [Padréo do motor] & F ~ for definido
para [50 Hz IEC] 5 O, ou em CV, se [Padrao de motor] & F ~ for definido
para [60 Hz NEMA] & O

Configuragéo de fabrica: _

[Vazdo da bomba] F 52V X
Valor da vazéo da bomba.

E possivel acessar este parametro se [Atribuir Vazio da Bomba] F 5 2 A nao estiver configurado como
[Nao configurado] n a.

Configuragao Descrigéo

-32.767...32.767 Faixa de configuragao conforme [Unidades de vazdo] 5w F r.
Configuragao de fabrica: —
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[Vazdo estimada] 5L FV X

Valor da vazao estimada.

Este pardmetro pode ser acessado se [Modo de estimativa da bomba] F E 1 ndo estiver configurado para

[N&o] no.

Configuragéo

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidades vazéo] 5w F r
Configuragéo de fabrica: —

[Press. entrada Valor] P5 1V X

Valor de pressao de entrada.

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. entrada] P 5 | A n&o estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragéo

Descri¢éo

-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragao de fabrica: —

[Pressdo de saida] P52V X

Presséo de saida.

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. saida] P 5 2 A n&o estiver configurado como [N3o

configurado] n o.

Configuragao

Descrigéo

-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragio de fabrica: —

[Altura est bomba] 5L HV X

Valor estimado da altura da bomba

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. saida] P 5 2 A n&o estiver configurado como [N3o

configurado] ~ o.

Configuragao

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidade sensor presséo] 5w P r
Configuragéo de fabrica: —

[Delta pressdo bomba] 5L dF *

Valor do delta de pressao estimado

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. saida] P 5 2 A ndo estiver configurado como [N&o

configurado] n o.

Configuragédo

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragéo de fabrica: —

[Eficiéncia] E F 4

A eficiéncia é baseada na poténcia mecanica.

Configuragao

Descrigéo

0,0...100,0 %

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica:
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[Ind. Cons. de energia] E L

A indicagao de consumo é baseada no consumo de energia elétrica

Configuragdo

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —

[Ind de Desemp. de Energia] £ P

O indicador de desempenho de energia é baseado na energia elétrica

Configuragdo

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[Maior rendimento] E F 4K
Maior rendimento.

Configuragao

Descrigao

0,0...100,0 %

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

[Menor rendimento] £ F 4

Menor rendimento.

Configuragao

Descrigao

0,0...100,0 %

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _
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[Sistema multibomba] /TP 5 - Menu

Acesso

[Exibicdo] =» [Parametros da bomba] = [Sistema multibomba]

Sobre este menu

Este menu pode ser acessado se a [Arquitetura do sistema da bomba] /7 P 5 A nao estiver definida como

[N&o] no.

[Estado MultiBomba] TF 5

Estado da fungdo MultiBomba.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao
[Nenhum] nonk Nenhum
[Pronto] rEAdY Pronto

[Em marcha] run Em marcha
[Adverténcia] ALA~N Adverténcia
[Erro] FAulLE Erro

[Nao disponivel] nAVL Néo disponivel

[ID mestre ativo] 1171 «+d

ID mestre ativo.

E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura do sistema da bomba] 17 P 5 A estiver configurada
como [Multi mestres] AV 54 .

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[Nenhum] nonkE Nenhuma bomba ativa.
[Bomba 1] FOI Bomba 1.
[Bomba 2] FOC Bomba 2.
[Bomba 3] FO3 Bomba 3.
[Bomba 4] FOo4 Bomba 4.
[Bomba 5] FOS Bomba 5.
[Bomba 6] FOBE Bomba 6.
[Bombas disponiveis] TP A n
Numero de bombas disponiveis.
‘ Configuragéo ‘ Descri¢éo
0...65.535 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —
[N. de bombas ativas] TF 5 n
Numero de bombas ativadas.
Configuragéo Descri¢éo
0...65.535 Faixa de configuragao

Configuragio de fabrica: —
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[Bomba principal] FL :d

Bomba principal.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[Nenhum] nonkE Nenhum

[Bomba 1] PO Numero de bomba 1
[Bomba 2] FOC Numero de bomba 2
[Bomba 3] FO3 Numero de bomba 3
[Bomba 4] POY Numero de bomba 4
[Bomba 5] FOS Numero de bomba 5
[Bomba 6] POB Numero de bomba 6

[Prox bomba a ativar] P~ £ 5

Préxima bomba a ativar.

Idéntico a [Bomba principal] P L :d (ver pagina 106).

[Prox bomba adesat] P E d

Proxima bomba a desativar.

Idéntico a [Bomba principal] P L :d (ver pagina 106).

[Estado bomba 1] P 15 X
Estado da bomba 1.

Este parametro pode ser acessado se o [NUmero de bombas] /7 P P n ou o [Nimero de dispositivos]
MNP G n estiver configurado como igual ou maior que 1.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo
[Nenhum] nonk Nao Configurado
[N&o disponivel] nAul Indisponivel
[Pronto] rdd Pronto

[Em marcha] run Em marcha

[Tipo dabomba 1] P 1E X
Tipo da bomba 1.

Este parametro pode ser acessado se o [Nimero de bombas] 17 P P » ou o [Nimero de dispositivos]
MNP L ~ estiver configurado como igual ou maior que 1.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Nenhum] nonk Indefinido

[Principal] LERd Bomba principal

[Principal ou LAF Bomba principal ou auxiliar de velocidade fixa
auxiliar]

[Principal ou LAV Bomba principal ou auxiliar de velocidade variavel
auxiliar variavel]

[Auxiliar] AuXF Bomba auxiliar de velocidade fixa

[Auxiliar variavel] | Au XV Bomba auxiliar de velocidade variavel

[Erro] Err Erro
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[TempoOperagdoBombal] P ok X
Tempo de operacéo da bomba 1.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Numero de dispositivos]
NP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 1.

Configuragéo Descrigao
0...4.294.967.295 s Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: —

[NGmPartidasBomba1] P 12 5 X
Numero de partidas da bomba 1.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7P P » ou o [Numero de dispositivos]
P G ~ estiver configurado como igual ou maior que 1.

Configuragao Descrigao
0...4.294.967.295 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[Estado bomba 2] P25 X
Estado da bomba 2.

Este parametro pode ser acessado se o [Niumero de bombas] /7 P P » ou o [Nimero de dispositivos]
NP G n estiver configurado como igual ou maior que 2.

Idéntico ao [Estado da Bomba 1] P 15 (ver pdgina 106).

[Tipo dabomba 2] P2k X
Tipo da bomba 2.

Este parametro pode ser acessado se o [Niumero de bombas] /7 P P » ou o [Nimero de dispositivos]
NP G n estiver configurado como igual ou maior que 2.

Idéntico ao [Tipo da Bomba 1] F | E (ver pagina 106).

[TempoOperagdoBomba2] F 2 o E *
Tempo de operagédo da bomba 2.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Nimero de dispositivos]
P L ~ estiver configurado como igual ou maior que 2.

Idéntico ao [Tempo de operagéo da Bomba 1] P /o E (ver pagina 107).

[NGmPartidasBomba2] F 2 5 X
Numero de partidas da bomba 2.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Numero de dispositivos]
NP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 2.

Idéntico ao [NUmPartidasBomba1] P I~ 5 (ver pdgina 107).

[Estado bomba 3] P 35 X
Estado da bomba 3.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Numero de dispositivos]
TP L ~ estiver configurado como igual ou maior que 3.

Idéntico ao [Estado da Bomba 1] P 15 (ver pdgina 106).

EAV64318PT 05/2019 107




Exibigdo MOn-

[Tipo da bomba 3] P 3£ %
Tipo da bomba 3.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Numero de dispositivos]
MNP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 3.

Idéntico ao [Tipo da Bomba 1] P I £ (ver pagina 106).

[TempoOperagidoBomba3] P 3o £ X
Tempo de operacao da bomba 3.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7P P » ou o [Numero de dispositivos]
MNP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 3.

Idéntico ao [Tempo de operagdo da Bomba 1] P 1o £ (ver pdgina 107).

[NGmPartidasBomba3] F 3 5 X
Numero de partidas da bomba 3.

Este parametro pode ser acessado se o [Nimero de bombas] /7P P n ou o [Nimero de dispositivos]
MNP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 3.

Idéntico ao [NUmPartidasBomba1] P |~ 5 (ver pagina 107).

[Estado bomba 4] F 45 %
Estado da bomba 4.

Este parametro pode ser acessado se o [Nimero de bombas] /7P P n ou o [Nimero de dispositivos]
MNP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 4.

Idéntico ao [Estado da Bomba 1] P 15 (ver pdgina 106).

[Tipo da bomba 4] PHE X
Tipo da bomba 4.

Este parametro pode ser acessado se o [Nimero de bombas] /7P P n ou o [Nimero de dispositivos]
MNP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 4.

Idéntico ao [Tipo da Bomba 1] P I £ (ver pdgina 106).

[TempoOperagdoBombad4] P 4o E *
Tempo de operagao da bomba 4.

Este parametro pode ser acessado se o [Nimero de bombas] /7P P n ou o [Nimero de dispositivos]
MNP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 4.

Idéntico ao [Tempo de operagdo da Bomba 1] P 1o £t (ver pdgina 107).

[NGmPartidasBombad] P 41 5 X
Numero de partidas da bomba 4.

Este parametro pode ser acessado se o [Nimero de bombas] /7P P n ou o [Nimero de dispositivos]
1P L n estiver configurado como igual ou maior que 4.

Idéntico ao [NUmPartidasBomba1] P |~ 5§ (ver pagina 107).

[Estado bomba 5] P55 %
Estado da bomba 5.

Este parametro pode ser acessado se o [NUmero de bombas] /7 P P n ou o [Nimero de dispositivos]
1P L n estiver configurado como igual ou maior que 5.

Idéntico ao [Estado da Bomba 1] P 15 (ver pdgina 106).
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[Tipo dabomba 5] P 5k %
Tipo da bomba 5.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Numero de dispositivos]
NP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 5.

Idéntico ao [Tipo da Bomba 1] P | E (ver pagina 106).

[TempoOperagdoBomba5] P 5a £ X
Tempo de operacéo da bomba 5.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P P » ou o [Numero de dispositivos]
NP G ~ estiver configurado como igual ou maior que 5.

Idéntico ao [Tempo de operagdo da Bomba 1] P o £ (ver pdgina 107).

[NGmPartidasBomba5] F 5~ 5 X
Numero de partidas da bomba 5.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7P F » ou o [Niumero de dispositivos]
P G  estiver configurado como igual ou maior que 5.

Idéntico ao [NUmPartidasBomba1] P I n 5 (ver pdgina 107).

[Estado bomba 6] P55 X
Estado da bomba 6.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7 P F » ou o [Niumero de dispositivos]
P G ~ estiver configurado como 6.

Idéntico ao [Estado da Bomba 1] P 15 (ver pagina 106).

[Tipo dabomba 6] P65 £
Tipo da bomba 6.

Este parametro pode ser acessado se o [Niumero de bombas] /7 P F » ou o [Niumero de dispositivos]
NP G ~ estiver configurado como 6.

Idéntico ao [Tipo da Bomba 1] P | £ (ver pagina 106).

[TempoOperagdoBombab] P & o £ *
Tempo de operagéo da bomba 6.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7P F » ou o [Niumero de dispositivos]
NP G ~ estiver configurado como 6.

Idéntico ao [Tempo de operagdo da Bomba 1] P o £ (ver pdgina 107).

[NGmPartidasBomba6] P 6~ 5 X
Numero de partidas da bomba 6.

Este parametro pode ser acessado se o [Numero de bombas] /7P F » ou o [Niumero de dispositivos]
TP L n estiver configurado como 6.

Idéntico ao [NimPartidasBomba1] P I~ 5 (ver pdgina 107).
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[Instalacéo] TPV 5 - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Parametros da bomba] = [Instalagéo]

Sobre este menu

E possivel acessar este menu se a [Arquitetura do sistema da bomba] /7 P 5 A estiver configurada como
[Multi Drives] » V 5 4 ou [Mdltiplos Mestres] nV 5d .

[Poténcia elétrica sistema] EF - 5

Poténcia elétrica do sistema de bombeamento

Configuragao

Descrigao

-327,67...327,67 kW

Intervalo de configuragéo em kW se [Padrdo motor] & F ~ for definido para
[50 Hz IEC] 5 O ou em HP se [Padrdo motor] & F ~ for definido para [60
Hz NEMA] 6 0.

Configuragao de fabrica: _

[Vazao sistema] 5L F 5

Vazao do sistema de bombeamento

Configuragédo

Descri¢éo

-32.767...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidade de vazdo] 5w F r.
Configuragao de fabrica: —

[Delta presséao sistema] 5L d 5

Delta de pressao do sistema de bombeamento

Configuragao

Descrigéo

-32.767...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidade de vaz&o] 5w F r.
Configuragéo de fabrica: —

[Ind eficiéncia sis] EF 45

Indicador de eficiéncia do sistema de bombeamento

Configuragédo

Descrigao

0,0...100,0 %

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —

[Indicador consumo de energia sistema] EL 5

Indicador do consumo de energia do sistema de bombeamento

Configuragédo

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[Indicador desempenho sistema] EFP 5

Indicador de desempenho do sistema de bombeamento

Configuragao

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —
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Seccido 7.4

[Parametros do motor]

Menu [Parametros do motor] MM a -

Acesso

[Exibigéo] =» [Parametros do motor]

Sobre este Menu

Este menu exibe os parametros relacionados ao motor.

[Velocidade do motor] 5 P 4
Velocidade do motor.

Este parametro exibe a velocidade estimada do rotor sem deslizamento do motor.

Configuragao

Descrigao

0...65.535 rpm

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica:-

[Velocidade mecanica assinalada] 5 P d /

Velocidade mecanica assinalada do motor.

Configuragao Descrigao
-100.000...100.000 rpm Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica:-
[Tensédo motor] w o P
Tensao do motor.
Configuragao Descrigao
0...65.535 V Faixa de configuragao

Configuragao de fabrica:-

[Poténcia motor] o P r
Poténcia do motor.

Poténcia de saida em % (100% = poténcia mecéanica nominal do motor).

Configuragédo

Descrigao

-300...300%

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: —

[Torque nom. motor] £ 9~

Torque nominal do motor computado em Nm (+/- 2% de tolerancia).

Configuragédo

Descrigao

0,01... 65.535 Nm

Faixa de configuragéo .
Configuragio de fabrica: —
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[Torque motor] = E r
Torque do motor.

Valor do torque de saida (100% = [Torque nom. motor] £ 9 n).

NOTA: O valor exibido sempre é positivo no modo do motor e negativo no modo do gerador, independente

da direcéao.

Configuragao

Descrigao

-300,0... 300,0%

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

[Torque motor em (Nm)] o £ 9 n

Torque do motor em (Nm)

Valor do torque e saida.

NOTA: O valor exibido sempre é positivo no modo do motor e negativo no modo do gerador, independente

da diregéo.

Configuragéao

Descrigéo

-32.767 Nm...32.767 Nm

Faixa de configuragéo .
Configuragao de fabrica: —

[Corrente motor] L L r
Corrente do motor.

Configuragéao

Descrigéo

0,00... 65.535 A

Faixa de configuragéo conforme as classifica¢gdes do inversor
Configuragao de fabrica: —

[Est. térm. Motor] £ H ~
Estado térmico do motor.

O estado térmico normal do motor é 100%, a [Sobrecarga do motor] = L F é configurada como 118%.

Configuragao

Descrigao

0...200%

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —
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Seccado 7.5

[Parametros do inversor]

Menu [Parametros do inversor] [1F -

Acesso
[Exibigéo] =» [Parametros do inversor]

Sobre este Menu
Este menu exibe os parametros relacionados ao inversor.

[Imagem de EAV1]1 A .,V |
Imagem de entrada EAV1.

Este parametro € somente leitura. Permite exibir a referéncia de velocidade aplicada ao motor ou o valor
do sensor via canal fieldbus.

Configuragao Descrigao
-10.000...10.000 () Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: —

1): faixa conforme [Tipo EAV1] AV [E.

[Imagem de entrada EAV2] A .V 2
Imagem de entrada EAV2.

Este parametro € somente leitura. Permite exibir a referéncia de velocidade aplicada ao motor ou o valor
do sensor via canal fieldbus.

Configuragao Descrigao
-10.000...10.000 () Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: —

1): faixa conforme [Tipo EAV2] AV 2 E.

[Imagem de entrada EAV3] A .,V 3
Imagem de entrada EAV3.

Este parametro € somente leitura. Permite exibir a referéncia de velocidade aplicada ao motor ou o valor
do sensor via canal fieldbus.

Configuragao Descrigao
-10.000...10.000 (V) Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: —

1): faixa conforme [Tipo EAV3] AV JE.

[Freq. Ref. Pré-Rampa] F - H
Frequéncia de referéncia antes da rampa.

Este parametro € somente leitura. Permite exibir a frequéncia de referéncia aplicada ao motor,
independentemente de qual canal foi selecionado para valor de referéncia.

Configuragao Descrigéo

-500,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 Hz
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[Freq. Referéncia] L F ~
Frequéncia de referéncia.

Este pardmetro so é exibido se a fungéo for ativada. Usado para alterar a frequéncia de referéncia com o
controle remoto. OK N&o é preciso pressiona-lo para ativar a alteragao de referéncia.

Configuragéo €)

Descrigao

-500,0...500,0 Hz

Faixa de configuracdo
Configuragéo de fabrica: —

[Frequéncia do motor] ~ F ~
Frequéncia do motor.

Este parametro exibe a frequéncia estimada do rotor sem escorregamento do motor.

Configuragédo

Descri¢éo

-3.276,7...3.276,7 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Coef. multiplicador] 11 F ~
Coeficiente multiplicador

E possivel acessar este parametro se [Multiplicar Freq. Ref. 2] 1A 2 ou [Multiplicar Freq. Ref. 3] 1A 3
néo estiverem configurados como [N&o configurado] ~ o.

Configuragao

Descrigéo

0...100 %

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: —

[Tensdodarede] u L n

Tensao da rede pelo barramento CA, motor em rotagéo ou néo.

Configuragao Descrigéo
1,0...6.553,5 VCA Faixa de configuragdo: [Sem medida] - - - - é exibido se nenhum valor
for medido.

Configuragao de fabrica: —

[Tenséo darede fase 1-2] u L |/

Medida da fase 1-2 de tens&o da rede.
E possivel acessar este parametro em ATV630C22N4...C31N4.

Configuragédo

Descrigao

-3.276,7...3.276,7 VCA

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: —

[Tensdo da rede fase 2-3] u L 2

Medida da fase 2-3 de tens&o da rede.
E possivel acessar este parametro em ATV630C22N4...C31N4.

Configuragédo

Descri¢éo

-3.276,7...3.276,7 VCA

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: —
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[Tensdo da rede fase 3-1] u L 3
Medida da fase 3-1 de tensdo da rede.

E possivel acessar este parametro em ATV630C22N4...C31N4.

Configuragao
-3.276,7...3.276,7 VCA

Descrigéo

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: —

[Corrente alimentagéo] L n
Corrente atual da rede (valor efetivo do modo fundamental).
Preciséo: 2% (relativo a corrente nominal do inversor).
Esta selegcéo pode ser acessada no ATV680 e ATV6BO.

Configuragao

Descrigéo

De acordo com a classificagéo do
inversor

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: —

[Frequénciadarede] FAL

Frequéncia atual da rede.

Esta selegao pode ser acessada no ATV680 e ATV6BO.

Configuragao Descrigao
0,0...999,9 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —
[Tenséo barramento CC] Vb u 5
Tenséao do barramento CC.
Configuragao Descrigao
0...6.553.5 VCC Faixa de configuragao

Configuragao de fabrica: —

[Est. térm. Inversor] £ H d

Estado térmico do inversor.

O estado térmico normal do inversor € 100%, a [Sobrecarga do motor] o L F é configurada como 118%.

Configuragéo

Descrigao

0...200%

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: —

[Param. usado Conj] L F P 5 X

Conjunto de parémetros utilizado.

Estado dos parametros de configuragao (é possivel acessar se fungdo de comutagao de parametros

estiver ativada).

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nenhum] no Nao atribuido

[Conj. N°1] CFP I Conjunto de parametros 1 ativo
[Conj. N°2] LFPZ Conjunto de parametros 2 ativo
[Conj. N°3] LFF3 Conjunto de parametros 3 ativo
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[Config. ativa] L~ F &

Configuragao ativa.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[Em andamento] no Estado transitorio
[Config. No.0] CnFO Configuragéo 0 ativa
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Seccdo 7.6

[Monitoramento térmico]

[Monitoramento térmico] £ P 1 - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Monitoramento térmico]

Sobre este menu

O conteudo deste menu pode ser acessado se a fungao de monitoramento térmico tiver sido ativada.

Fiacdo

Consulte fiagao (ver pdgina 201) do [Monitoramento térmico] £ P F - menu.

[Val. Térmico AI2] £ H2 v X
Valor do sensor térmico via Al2.

Configuragéo

Descri¢éo

-15...200°C

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: —

[Val. Térmico AI3] £ H 3V X
Valor do sensor térmico via Al3.
Idéntico ao [valor térmico de Al2] £t H

[Val. Térmico Al4] E H4 v X
Valor do sensor térmico via Al4.
Idéntico ao [valor térmico de Al2] £ H

Este parametro pode ser acessado se um modulo de E/S VW3A3203 tiver sido inserido.

[Val. Térmico AI5] £ H5 v X
Valor do sensor térmico via Al5.
Idéntico ao [valor térmico de Al2] £t H

Este parametro pode ser acessado se um médulo de E/S VW3A3203 tiver sido inserido.

cVv.

2V,

cVv.
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Seccdo 7.7
[Display PID]

[Display PID] F : L - Menu

Acesso
[Exibigdo] =» [Display PID]

Sobre este menu

[Ref. Interna PID] ~ F , %
Referéncia interna PID.

Configuragao 0

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 150

[RefPID] - PL X
Valor de ajuste de PID.

Configuragdo

Descri¢éo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0

[Retorno PID] ~ P F X
Valor de feedback de PID.

Configuragao

Descrigao

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0

[Erro PID] - FE *
Valor de erro de PID.

Configuragdo

Descri¢éo

-32.767...32.767

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: —

[Saida PID] - P o %
Valor de saida de PID.

Configuragao

Descrigao

PID] Poh

[Saida min. PID] P o L ...[Saida max.

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: _
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Seccdo 7.8

[Gerenc. totalizador]

[Gerenciamento do contator] £ L £ - Menu

Acesso
[Exibi¢éo] =» [Gerenciamento do contator]

Sobre este Menu
Este menu mostra os contadores relacionados ao inversor e ao motor.

[Tmp. Funcion. motor] - E HH
Tmp. Funcion. motor.

Executa a exibi¢do do tempo decorrido (reinicializavel) em 0,1 horas (duragdo do tempo em que o motor

foi ligado).
Configuragao Descrigao
0,0...429.496.729,5 h Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: _

[Tempo ligado] FE HH

Tempo ligado (reinicializavel) ou o contador pode ser definido para 0 ao usar o parametro [Rearme
cont.tempo] - P .

Configuragao Descrigéo
0,0...429.496.729,5 h Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _

[Tpo marcha ventil] F P b E
Tempo de operagao do ventilador.

Assim que [Tpo marcha ventil] F P & E alcancgar o valor predefinido de 45.000 horas, um alarme de
[AIm.Contad. ventil.] F L £ A é acionado.

O contador [Tpo marcha ventil.] F P & £ pode ser definido para 0 ao usar o parametro [Rearme
cont.tempo] - P .

Configuragédo Descrigao

0...500.000 h Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura

[NUmero de partidas] » 511

Numero de partidas do motor (reinicializavel) ou o contador pode ser definido para 0 ao usar o parametro
[Rearme cont.tempo] - P r.

Configuragao Descrigao
0...4.294.967.295 Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: _
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[Tempo operacéo ventilador gabinete] F L E
Tempo operagéao ventilador gabinete

Se [Tempo de operagao ventilador gabinete] F L £ alcancou o valor predefinido de 30.000 horas, um
alarme de [Alm. Contad. ventil.] F L L A é acionado.

Este parametro pode ser acessado em ATV660 ou ATV680.

Configuragao Descrigéo
0...500.000 h Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Tempo execugdo AFE] b - HH
Tempo execugao AFE
Esta selegcao pode ser acessada no ATV680 e ATV6BO.

Configuragédo Descri¢éo
0,0...429.496.729,5 h Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: _

[Temp Lig AFE] L FPHH
Médulo de poténcia AFE no tempo decorrido
Esta selegao pode ser acessada no ATV680 e ATV6BO.

Configuragao Descrigéo
0,0...429.496.729,5 h Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: _

[Tempo operagao ventilador AFE] F b A E
Tempo operagéo ventilador AFE

Se [Tempo operagéo ventilador AFE] F & A E alcancgou o valor predefinido de 45.000 horas, um alarme
de [Alm. Contad. ventil. AFE] F L & A é acionado.

Esta selegao pode ser acessada no ATV680 e ATV6BO.

Configuragédo Descri¢éo
0...50.000 h Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _

[NUm partidas AFE] b ~ 5 A
Numero de partidas AFE
Esta selegao pode ser acessada no ATV680 e ATV6BO.

Configuragao Descrigéo
0...4.294.967.295 Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: _
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[Rearme cont.tempo] ~ P r

Rearme do contador de tempo.

Configuragéo QO Cadigo/Valor Descrigédo
[Nao] no Néo
Configuragéo de fabrica
[Reset tempo rkH Reset do contator de tempo em marcha
marcha]
[Reset tempo FEH Reset do contator de tempo de inversor alimentado, seja s6 via 24 VCC ou
alim.] em poténcia
[Resetcontadordo | F E H Reset do contador de horas de funcionamento do ventilador
ventilador]
[Limpar NSM] n&ll Limpar nimero de partidas do motor
[MAX Eficiéncia] EFHK Maxima eficiéncia
[MIN Eficiéncia] EFYJ Minima eficiéncia
[MAX vazéo] F5 IK Maxima vazao
[MIN vazao] FS 14 Minima vazao
[Reset qt. Total] F5IC Reset da quantidade total
[Limpatmpvent |FbAE Limpar tempo de operacao ventilador AFE (1)
AFE]
[Limpa tmp vent FLCE Limpar tempo de operagao ventilador gabinete
gab] NOTA: Esta selegéo pode ser acessada em ATV660 e ATV680.
[Limpartempode |bFEhR Limpar tempo de lig AFE ()
lig AFE]
[Limpar BRTH] brth Limpar tempo de execucgdo AFE ()
[Limpar nim part |bnSA

AFE]

Limpar nimero de partida médulo AFE U]

1 Esta selegéo pode ser acessada em ATV680 e ATV6BO.
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Seccdo 7.9

[Outro estado]

[Outro estado] 5 5 £ - Menu

Acesso

Sobre este menu

Lista

[Exibigdo] =» [Outro estado]

Lista de estados secundarios.

[Anti-obstr.Pendente] JATTF
[Anti-obstr em curso] 1A r
[Pré-enchim em curso] F /L L
[Comp. Press.Entrada] :PPLC
[Repouso ativo] 5L 1
[B.Princip.em marcha] PP a
[B. Jockey em marcha] /P o n
[Imp.Repouso.ativo] 5L P&
[Verif de repouso ativa] A5 L [
[Conjunto 1 ativo] L F P |
[Conjunto 2 ativo] L F P 2
[Conjunto 3 ativo] L F P 3
[Conjunto 4 ativo] L F F 4
[Religam. Automat.] Au kE a
[Bus CC carregado] d b L
[Parada rap. ativa] F 5 £

[Freq. de fallback] F - F
[Veloc. constante] - L 5

[Tipo paragem] 5 Et E

[Alarme de ondulagdo barramento CC] d L ~ W
[Alm.Freq.Referéncia] 5 - A
[Sent. Direto] MF - d

[Conf. sent. direto] 1T~ - 5
[Auto-Regulagem] £ u n
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Seccdo 7.10
[Mapa de E/S]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Mapa de entradas digitais] L A - 124
Menu[EA1] A + IL - 125
Menu[EA2] A 2L - 127
Menu [EA3] A + 3C - 128
Menu [EA4] A +HL - 129
Menu [EAS] A /5[ - 130
Menu [Mapa de saidas digitais] L o A - 131
Menu [SA1] Ao IL - 132
Menu [SA2] Aol - 136
[Frequéncia medida ED5] PF L 5 - Menu 138
[Frequéncia medida ED6] P F L & - Menu 140
[Mapa de entrada digital do painel] L L A - Menu 141
[Mapa de saida digital do painel] L o L A - Menu 142

EAV64318PT 05/2019 123



Exibigdo MOn-

Menu [Mapa de entradas digitais] L A -

Acesso

Sobre este Menu

[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Mapa de entradas digitais]

O menu apresenta o estado e atribuigao das entradas digitais.

Parametros somente leitura, ndo podem ser configurados.

Caso nenhuma fungéo seja atribuida, [Nao atribuido] n o é exibido. Use o botéo de rolagem para

selecionar as fungdes.
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Menu [EA1] A + ILC -

Acesso

[EAM] A . I

[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem entradas analdgicas] =» [EA1]

Valor fisico de EA1.
Imagem EA1 do cliente: valor da entrada analogica 1.

Configuragao

Descrigao

-32.767...32.767

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

NOTA: Os parametros [Atribuicdo EA1] A , /A, [Valor min. EA1] » L I,[Valormax. EA1] u H I e
[Filtro EA1] A : | F podem ser acessados em Terminal grafico pressionando a tecla OK no parametro

[EA1]A . IL.

[Atribuicio de EA11 A «+ IA

Atribuigao de fungdes de entrada analdgica EA1.

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado. Exibe todas as fungdes associadas com a
entrada EA1 a fim de verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.

Se nenhuma fungao for atribuida, é exibido [N&o] n =.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao] no Nao atribuida

[Atribuigdo AQ1] Aa I Saida analdgica AQ1

[Atribuicdo AQ2] Aod Saida analdgica AQ2

[Canal Ref.Freq. | Fr [ Canal de referéncia de frequéncia 1

1] Macro-configuragédo

[Canal Ref.Freq. | Fr ¢ Canal de referéncia de frequéncia 2

2]

[Soma SAZ Soma com a referéncia de frequéncia 2
comRef.Freq.2]

[Retorno PID] P F Retorno controlador PI

[Subtrair Ref Freq | A2 Subtragéo da referéncia de frequéncia 2

2]

[Ref. Manual PID] | F «11 Referéncia de velocidade manual do controlador PID (auto-man)
[Ref. Frequéncia FP. Frequéncia de referéncia para o controlador PID
PID]

[Soma SA3 Soma com a referéncia de frequéncia 3
comRef.Freq.3]

[Ref. Frequéncia | Fr Ih& Referéncia de frequéncia 1B

1B]

[Subtrair Ref Freq | 4 A 3 Subtracgéo da referéncia de frequéncia 3

3]

[Forgar local] FLol Fonte de referéncia para forgar local 1
[Multiplic.Ref.Freq | 1A Z Multiplicagéo pela referéncia de frequéncia 2
2]

[Multiplic.Ref.Freq | 1A 3 Multiplicagéo pela referéncia de frequéncia 3
3]

[Canal virtual EA1] | A L | Canal virtual EA1

[Canal virtual EA2] | A «L & Canal virtual EA2

[Canal virtual EA3] | A [ 3 Canal virtual EA3

[Atrib.Sens.Pre.E] | F5 IA Sensor de pressédo entr

[Val. P. Saida] F52A Sensor de pressdo saida
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Atrib. Sensor F5IA Sensor de vazao da instalagéo

Vaz.]

[Atrib. Vazao F5Z2A Sensor vazao bomba

Bomba]

[Sensor controle LLC5A Sensor do controle analdgico de nivel
nivel]

[Valor min. de EA1] w (L 1%
Valor minimo para EA1.
Parametro de escala de tensédo EA1 de 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A , |t estiver configurado como [Tensdo] /0 u.

Configuragao Descrigéo

0.0...10,0 vCC Faixa de configuragédo
Macro-configuragdo: 0,0 VCC

[Valor max.de EA1] u +H 1%
Valor maximo para EA1.
Parametro de escala de tensdo EA1 de 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A « | E estiver configurado como [Tens&o] /0 wu.

Configuragédo Descri¢éo

0.0...10,0 vCC Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 10,0 VCC

[Valor min.EA1] L L 1%
Valor minimo para EA1.
Parametro de escala de corrente de EA1 para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A : | £ estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Configuragao Descrigéo

0,0... 20,0 mA Faixa de configuragédo
Macro-configuragdo: 0,0 mA

[Valormax. EA1] L - H 1%
Valor maximo para EA1.
Parametro de escala de corrente de EA1 para 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A 1 | E estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Configuragédo Descri¢éo

0,0... 20,0 mA Faixa de configuragéo
Macro-configuragdo: 20,0 mA

[FitroEA11 A + IF
Filtro EA1.

Filtragem de interferéncia.

Configuragao <) Descrigéo

0,00...10,00 s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,00 s
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Menu [EA2] A
Acesso
[EA2] A .2 C

crl -

[Menu inversor] =» [Exibigao] =» [Mapa E/S] =» [Imagem entradas analdgicas] =» [EA2]

Valor fisico de EA2.
Imagem EAZ2 do cliente: valor da entrada analogica 2.
Idénticoa [EA1] A I (ver pdgina 125).

[Atribuicdo de EA2] A .2 A

Configuragédo de EA2.
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A + | A (ver pagina 125).

[Valor min. EA2] v /L 2%

[Valor max. EA2] u

Valor minimo para EA2.
Parametro de escalonamento de tensao de EA2 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA2] A 2 E estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Idéntico ao [Valor min. EA1] w L | (ver pagina 126).

THe X

Valor maximo para EA2.

Parametro de escalonamento de tensao de EA2 para 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA2] A . 2 E estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Idéntico ao [Valor max. EA1] w H | (ver pagina 126).

[Valormin.EA2] L~ L 2%

Parametro de escalonamento de corrente de EA2 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A . 2 £ estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico ao [Valor min. EA1]1 L ~ L | (ver pdgina 127)

[Valor méx. EA2] [ - H2 X

[Filtro EA2] A .2 F

Parametro de escalonamento de corrente de EA2 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A . 2 £ estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico ao [Valorméax. EA2] L - H | (ver pagina 127)

Filtro de EA2.
Filtragem de interferéncia.
Idéntico a [Filtro EA1] A « | F (ver pdgina 126).
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Menu [EA3] A 3L -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem entradas analdgicas] =» [EA3]

[EA3] A .3C
Valor fisico de EAS.
Imagem EA3 do cliente: valor da entrada analdgica 3.
Idénticoa [EA1] A « ILC (ver pagina 125).

[Atribuicdo de EA3] A + 3A
Configuragédo de EA3.
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A « I A (ver pdgina 125).

[Valor min. EA3] v /L 3%
Parametro de escalonamento de tensao de EA3 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA3] A : 3 E estiver configurado como [Tens&o] /0 wu.

Idéntico ao [Valor min. EA1] w L | (ver pagina 126).

[Valor max. EA3] u +H 3 X
Parametro de escalonamento de tensao de EA3 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA3] A « 3 £ estiver configurado como [Tens&o] /0 wu.

Idéntico ao [Valor max. EA1] u +H | (ver pdgina 126).

[Valor min. EA3] L ~ L 3%
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA3] A , 3 E estiver configurado como [Corrente] OA.

Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pagina 126).

[Valor max. EA3] L - H 3%
Parametro de escalonamento de corrente de EA3 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA3] A 3 £ estiver configurado como [Corrente] O A.

Idéntico ao [Valor max. EA1] L ~ H | (ver pagina 126).

[FitroEA3] A . 3F
Filtro de EAS.
Filtragem de interferéncia.
Idéntico a [Filtro EA1] A + | F (ver pagina 126).
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Menu [EA4] A 4L -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem entradas analdgicas] =» [EA4]

Sobre este Menu
E possivel acessar este menu se o médulo de extensdo E/S W3A3203 for inserido.

[EA4] A HLC
Valor fisico de EA4.
Imagem EA4 do cliente: valor da entrada analdgica 4.
Idéntico a[EA1] A . ILC (ver pagina 125).

[AtribuicBdo de EA41 A +HA
Atribuicdo de fungbes de EA4. Se nenhuma fungao for atribuida, € exibido [N&o] n .
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A « I A (ver pdgina 125).

[Valor min. EA4] u /L 4Kk
Valor minimo para EA4.
Parametro de escalonamento de tensdo de EA4 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A 4 E estiver configurado como [Tens&o] 1 0u.

Idéntico ao [Valor min. EA1] w «L | (ver pdagina 126).

[Valor max. EA4] u 1HY X
Valor maximo para EA4.
Parametro de escalonamento de tensdo de EA4 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A : 4 E estiver configurado como [Tens&o] /0 w.

Idéntico ao [Valor max. EA1] u H | (ver pagina 126).

[Valormin. EA4] L~ L 4K
Valor minimo para EA4.
Parametro de escalonamento de corrente de EA4 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A + 4 E estiver configurado como [Corrente] O A.
Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pagina 126).

[Valor max. EA4] L - H4 X
Valor maximo para EA4.
Parametro de escalonamento de corrente de EA4 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A . Y E estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico ao [Valor max. EA1] L ~ H | (ver pagina 126).

[Fitro EA41 A 4 F
Filtro EA4.
Filtragem de interferéncia.
Idéntico a [Filtro EA1] A . | F (ver pagina 126).
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Menu [EAS] A 5 -

Acesso
[exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem entradas analdgicas] =» [EA5]

Sobre este Menu
E possivel acessar este menu se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.

[EAS] A .5C
Imagem EAS5 do cliente: valor da entrada analdgica 5.
Idéntico a [EA1] A . ILC (ver pagina 125).

[Atribuicdo de EA5] A 5 A
Atribuicéo de fungdes de EA5. Se nenhuma fungéao for atribuida, € exibido [Nao] n a.
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A + I A (ver pdagina 125).

[Valor min. EA5] w /L 5%
Parametro de escalonamento de tensao de EA5 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A : 5 E estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Idéntico ao [Valor min. EA1] w L | (ver pagina 126).

[Valo max. EA5] u +H5X
Parametro de escalonamento de tensao de EA5 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A : 5 E estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Idéntico ao [Valor max. EA1] u +H | (ver pdgina 126).

[Valor min. EA5] L ~ L 5%
Parametro de escalonamento de corrente de EA5 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA5] A : 5 £ estiver configurado como [Corrente] O A.

Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pagina 126).

[Valor méax. EA5] L - H5 %
Parametro de escalonamento de corrente de EA5 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA5] A . 5 E estiver configurado como [Corrente] OA.

Idéntico ao [Valor méax. EA1] L - H | (ver pagina 126).

[FitroEA5] A /5 F
Filtro de EAS.
Filtragem de interferéncia.
Idéntico a [Filtro EA1] A « I F (ver pagina 126).
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Menu [Mapa de saidas digitais] L o A -

Acesso

Sobre este Menu

[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Mapa de saidas digitais]

Atribuigédo SD.

Atribuicdo R1, R2, R3.

Atribuigdo R4, R5, R6 se 0 mddulo opcional de relé de saida VW3A3204 for inserido.
Atribuicdo SD11, SD12 se modulo de extensao de E/S VW3A3203 for inserido

Em Terminal grafico, clique na saida digital para visualizar a atribuicao.

Parametros somente leitura, ndo podem ser configurados.

Exibe a fungao atribuida a saida digital. Caso nenhuma fungao seja atribuida, [N&o atribuido] n o &
exibido.

Permite verificar o atraso, estado ativo e tempo de retengéo configurados para a saida digital. Os valores
possiveis sdo idénticos aos do menu de configuragao.
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Menu [SA1] Ao IL -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa E/S] = [Imagem saidas analdgicas] =» [SA1]

Valores de saida maximo e minimo
O valor de saida minimo em Volts corresponde ao nivel mais baixo do parametro atribuido; ja o maximo,
ao nivel superior. O valor minimo pode ser maior que o valor maximo.

PA
UL
LL
1 2 20mA/  C/
10v VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ Cf
1ov VO

PA Parametro atribuido

C / VO Corrente ou saida de tenséo
NS Nivel superior

NI Nivel inferior

1 [Saidamin] AcL Xou ual X
2 [Saidamax] AocHX ouuaHX
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Escala do parametro atribuido

A escala do parametro atribuido pode ser adaptada de acordo com os requisitos alterando os valores dos
niveis superior e inferior com dois parametros para cada saida analdgica.

Esses pardmetros sao informados em %. 100% corresponde a faixa de variagao total do parametro
configurado, logo: 100% = Nivel superior - nivel inferior.

Por exemplo, o [Torque atribuido] 5 £ 9, que varia de -3 a +3 vezes o torque nominal, 100% corresponde
a 6 vezes o torque nominal.

e O parametro [Escala min. SAX] A 5L X altera o nivel inferior: novo valor = nivel inferior + (faixa x
A5 L X). O valor 0% (configuragao de fabrica) ndo altera o nivel minimo.

e O parametro [Escala max. SAx] A 5 H X altera o nivel superior: novo valor = nivel inferior + (faixa x
A5 L X). O valor 100% (configuracéo de fabrica) ndo altera o nivel maximo.

e [Escala min. SAx] A 5L X deve ser sempre menor do que [Escala max. SAx] A5 HX.

UL

100% NS

ASHXx

ASLx

LL

NS Nivel superior do parametro atribuido
NI Nivel inferior do parametro atribuido
NE Nova escala

A 5 H X Max. de escala

A5L X Min. de escala

Exemplo de aplicagédo

O valor da corrente do motor na saida SA1 deve ser transferido com 0... 20 mA da faixa 2 In no motor,

sendo o In do motor equivalente a 0,8 do In do inversor.

e O parametro [Corrente do Motor] o L ~ varia de 0 a 2 vezes a corrente nominal do inversor.

e A[Escalamin. SA1] A 5L I nao pode alterar o nivel inferior, que deve permanecer no valor de fabrica
de 0%.

e A [Escala max. SA1] A5 H I deve alterar o nivel superior em 0,5x o torque nominal do motor, ou 100
- 100/5 = 80% (novo valor = nivel inferior + (faixa x. ASH1).

[SA1] Ac IC

Imagem SA1 do cliente: valor da saida analdgica 1.

Configuragao ) Descrigéo

-32.767...32.767 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura
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[Atribuicdo SA1] An |

Atribuigdo da saida analdgica SA1.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida

[Corrente motor] olr Corrente no motor, de 0 a 2 In (In = corrente nominal do inversor indicada
no manual de instalagéo e na placa de identificagéo do inversor)

[Freq. motor] ofF r Frequéncia de saida, de 0 a [Frequéncia maxima] £ F ~
Macro-configuragéao

[Saidadarampa] | o~ F De 0 a [Frequéncia maxima) £ F r

[Torque motor] ErAq Torque do motor, de 0 a 3 vezes o torque nominal do motor

[Sinal de torque] 59 Torque sinalizado do motor, entre -3 e +3 vezes o torque nominal do motor.
O sinal + corresponde ao modo motor e o sinal - ao modo gerador
(frenagem).

[Valor real da or5 Saida do valor real da Rampa, entre -[Frequéncia maxima] £ F ~ e

Rampa] +[Frequéncia maxima] £ F r

[Referéncia do aP5 Referéncia do controlador PID entre [Referéncia MinimadoPID] P . F I e

PID] [Referéncia Maxima do PID] P , P 2

[Feedback de PID] | = P F Entrada retorno do controlador PID entre [Min. retorno PID.] P «+F I e
[Max. retorno PID] P 1 F &

[Erro PID] aPE Erro detectado do controlador PID entre 5% e +5% do [Max. retorno PID]
P +F 2 —[Min.retornoPID] F «F |

[Saida PID] aP . Saida do controlador PID entre [Velocidade minima] L 5 F e [Alta
velocidade] H 5 P

[Poténcia motor] aPr Poténcia do motor, entre 0 e 2,5 vezes [Poténcia nominal do motor] ~ F r

[Est.Térmico EHr Estado térmico do motor, de 0 a 200% do estado térmico nominal

motor]

[Est.Térmicoinv.] |EHd Estado térmico do inversor, de 0 a 200% do estado térmico nominal

[Freq. mot. sinal] |aF 5 Freq. saida atribuida, entre —[Frequéncia maxima] £ F - e +[Frequéncia
maxima] k F r

[Tensao Motor] uoP Tenséo aplicada ao motor, entre 0 e [Tensdo Nom. Motor] u n 5

[Valor de medigéo | P 5 /u Valor de medigdo de presséo de entrada

de pressio de

entrada]

[Val. Sensor F52u Val. Sensor presséo na saida

pressao na saida]

[Vazéo da F5 lu Valor de vazao da instalagédo

instalagao]

[Saida Min. SA1] ual 1%
Saida minima para SA1.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao /L estiver configurado como [Tensdo] /0 wu.

Configuragao Descrigéo

0.0...10,0 vCC Faixa de configuragédo
Macro-configuragdo: 0,0 VCC

[Saida maximade SA1] ua H 11X
Saida maxima para SA1.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao I E estiver configurado como [Tens&do] /O wu.

Configuragao Descrigéo

0.0...10,0 vCC Faixa de configuragédo
Macro-configuragdo: 10,0 VCC
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[Saida minima de SA1] AaL 1%
Saida minima para SA1.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao | E estiver configurado como [Corrente] O A.

Configuragéo

Descri¢éo

0,0...20,0 mA

Faixa de configuragao
Configurac¢io de fabrica: 0,0 mA

[Saida méaxima de SA1] Ao H X
Saida maxima para SA1.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao | E estiver configurado como [Corrente] O A.

Configuragéo

Descri¢éo

0,0...20,0 mA

Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 20,0 mA

[Min. de escala SA1] AGL |

Escala de limite inferior do parametro atribuido, como porcentagem de uma variagdo maxima possivel.

Configuragédo

Descrigao

0,0...100,0%

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0%

[Méax. de escala SA1] A5 H |

Escala de limite superior do parametro atribuido, como porcentagem de uma variagdo maxima possivel.

Configuragéo

Descrigao

0,0...100,0%

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 100,0%

[Fitro SA1] Ao IF
Filtragem de interferéncia.

Configuragédo

Descrigao

0,00...10,00 s

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,00 s
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Menu [SA2] Ao 2L -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem saidas analdgicas] =» [SA2]

[SA2] Aol
Imagem SA2 do cliente: valor da saida analdgica 2.
Idéntico a [SA1] Aa ILC (verpagina 133).

[Atribuicdo SA2] Ao 2
Atribuicdo saida analdgica SA2.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao configurado] | n o Nao atribuido

[Corrente motor] olr Corrente no motor, de 0 a 2 In (In = corrente nominal do inversor indicada
no manual de instalagdo e na placa de identificagao do inversor)
Configurag¢éo de fabrica

[Freqg. motor] afFr Frequéncia de saida de 0 a [Freq. Max.] £ F

[Saidadarampa] |or F De 0 a[Freq. Max.] £ F r

[Torque motor] Er9 Torque do motor de 0 a 3 vezes o torque nominal do motor

[Sinal de torque] 59 Torque sinalizado do motor, entre -3 e +3 vezes o torque nominal do motor.
O sinal + corresponde ao modo motor e o sinal - ao modo gerador
(frenagem).

[Sinal. da Rampa] | o~ 5 Saida de rampa sinalizada, entre -[Frequéncia maxima] £ F - e
+[Frequéncia méaxima] £ F r

[Referéncia do oF5 Referéncia do controlador PID entre [Ref. PID min.] # P I e [Ref. PID

PID] max.] F P2

[Feedback de PID] | o P F Retorno (feedback) do controlador PID entre [Min. retomoPID.J P :F I e
[Max. retorno PID] P +F 2

[Erro PID] oPE Erro detectado no controlador PID entre -5% and +5% do [Max. retorno
(feedback) PID] P : F 2 — [Min. retorno (feedback) PID] P «F |

[Saida PID] oF . Saida do controlador PID entre [Baixa velocidade ] L 5 F e [Alta
velocidade] H5 P

[Poténcia motor] ofr Poténcia do motor, entre 0 e 2,5 vezes [Poténcia Nominal Motor] n P r

[Est.Térmico EHr Estado térmico do motor de 0 a 200% do estado térmico nominal.

motor]

[Est.Térmicolnv.] |EHd Estado térmico do inversor de 0 a 200% do estado térmico nominal.

[Freq. mot. sinal] | oF 5 Frequéncia de saida sinalizada, entre -[Frequéncia méxima] £ F r e
+[Frequéncia maxima] E F r

[Tensdo Motor] uoF Tensao aplicada ao motor, entre 0 e [Tensdo Nom. Motor] un &

[Valordapressdo | P5 /u Valor da presséo de entrada

de entrada]

[Valor da presséo | P52 u Valor da press&o na saida

na saida])

[Fluxo da FS lu Valor do fluxo da instalagao.

instalagdo]

[Saida minima de SA2] ual 2%
Saida minima para SA2.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] A o 2 £ estiver configurado como [Tensdo] /0 u.

Idéntico a [Saida min. SA1] wa L | (ver pdgina 134).
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[Méximo de SA2] ua HZ X
Saida maxima para SA2.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] Ao 2 E estiver configurado como [Tens&do] 10 u.

Idéntico a [Saida max. SA1] wa H | (ver pagina 134).

[Saida minima de SA2] AaL 2%
Saida minima para SA2.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] Ao 2 £ estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico a [Saida min. SA1] Aa L |I.

[Maximo de SA2] Ao H2 X
Saida maxima para SA2.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] A o 2 £ estiver configurado como [Corrente] O A.
Idéntico a [Saida max. SA1] Aa H |I.

[Min. de escala SA2] A5L 2
Escala de limite inferior do parametro atribuido, como porcentagem de uma variagdo maxima possivel.
Idéntico a [Min. escala SA2] A5 L | (ver pagina 135).

[Max. de escala SA2] ASHZ
Escala de limite superior atribuido, como porcentagem da variagdo maxima possivel..
Idéntico a [Max. escala SA1] A5 H | (ver pagina 135).

[Fitro SA2] Ac & F
Filtragem de interferéncia.
Idéntico a [Filtro SA1] Aa | F (ver pagina 135).
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[Frequéncia medida ED5] FF L 5 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem sinal freq.] =» [frequéncia medida ED5]

Os parametros seguintes podem ser acessados no Terminal grafico pressionando a tecla OK no
parametro de [Frequéncia Medida de ED5] FF L 5.

[Frequéncia medidada DE5S] FFL 5

Referéncia da frequéncia da entrada de pulso filtrada do cliente.

Configuragao

Descrigao

0...4.294.967.295

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

[Atrib. Entrada de Pulso ED5] F /5 A

Atribuicdo da entrada de pulso ED5.

Exibe todas as fungdes associadas a entrada de pulsos a fim de verificar, por exemplo, problemas de

compatibilidade.

Se nenhuma fungéo for atribuida, é exibido [Ndo] n o.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo
[N&o] no Nao atribuida
Macro-configuragéo
[Atribuigéo de Ao | Saida analdgica AQ1
AQ1]
[Atribuigéo de Aa? Saida analdgica AQ2
AQ2]
[Canal Freq. Ref. | Fr | Canal de referéncia de frequéncia 1
1]
[Canal Freq. Ref. | Fr 2 Canal de referéncia de frequéncia 2
2]
[Soma 5A7 Soma com a referéncia de frequéncia 2
comRef.Freq.2]
[Retorno PID] P F Retorno controlador PI
[Subtrair RefFreq | dAZ Subtragéo da referéncia de frequéncia 2
2]
[Ref. Manual PID] | P 11 Referéncia de velocidade manual do controlador PID (auto-man)
[Ref. Frequéncia | FF Frequéncia de referéncia para o controlador PID
PID]
[Soma 5A3 Soma com a referéncia de frequéncia 3
comRef.Freq.3]
[Ref. Frequéncia Fr Ib Referéncia de frequéncia 1B
1B]
[Subtrair Ref Freq | dA 3 Subtragéo da referéncia de frequéncia 3
3]
[Forgar local] FLaol Fonte de referéncia para forgar local 1
[Multiplic.Ref.Freq | MAZ Multiplicagéo pela referéncia de frequéncia 2
2]
[Multiplic.Ref.Freq | 1A 3 Multiplicagao pela referéncia de frequéncia 3
3]
[Canal virtual EA1] | A L 1 Canal virtual EA1
[Canal virtual EA2] | A [ 2 Canal virtual EA2
[Canal virtual EA3] | A L 3 Canal virtual EA3
[Atrib.Sens.Pre.E] | F5 IA Sensor de press&o entr
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Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Val. P. Saida] F52A Sensor de press&o saida

[Atrib. Sensor F5 IA Sensor de vaz&o da instalagéo

Vaz.]

[Atrib. Vazao F52A Sensor vaz&do bomba

Bomba]

[Sensor controle LLCSA Sensor do controle analégico de nivel
nivel]

[Baixa freq. Entr. Pulso ED5] P L 5

Frequéncia baixa da entrada de pulso da ED5.

Parametro de escala de entrada de pulso de 0% em Hz x 10 unidades.

Configuragédo

Descrigao

0,00...30000,00 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0 Hz

[Alta Freq. Entr. Pulso ED5] F 1H5

Frequéncia alta da entrada de pulso da ED5.

Parametro de escala de entrada de pulso de 100% em Hz x 10 unidades.

Configuragéo

Descri¢éo

0,00...30,00 kHz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 30,00 kHz

[Filtro de frequénciada ED5] FF /&

Filtragem de interferéncia da entrada de pulso do tempo limite do filtro baixo.

Configuragéo

Descri¢éo

0...1,000 ms

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 ms
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[Frequéncia medida ED6] FF L £ - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Imagem sinal freq.] =» [Frequéncia medida ED6]

Sobre este menu

Os parametros seguintes podem ser acessados no Terminal grafico pressionando a tecla OK no

parametro de [Frequéncia Medida da ED6] FF L &.

[Frequéncia medida da ED6] FF L &
Referéncia da frequéncia da entrada de pulso filtrada do cliente.
Idéntico a [Freq. Medida de EDS] P F L 5 (ver pagina 138).

[Atrib. Entrada de Pulso da ED6] P 6 A
Atribuigdo da entrada de pulso da EDG.

Idéntico a [Atrib. Entrada de Pulso da EDS5] F 5 A (ver pagina 138).

[Baixa freq. Entr. PulsoED6] F L &
Frequéncia baixa da entrada de pulso da ED6.
Idéntico a [Baixa freq. Entr. Pulso ED5] P . L 5 (ver pagina 139).

[Alta freq. Entr. Pulso ED6] P 'HE
Frequéncia alta da entrada de pulso da ED6.
Idéntico a [Alta freq. Entr. Pulso da ED5] P + H 5 (ver pagina 139).

[Filtro de frequénciada ED6] FF B

Filtragem de interferéncia da entrada de pulso do tempo limite do filtro baixo.

Idéntico ao [Filtro de Freq. EDS] PF 5 (ver pagina 139).
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[Mapa de entrada digital do painel] L [ A - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Mapa de entrada digital do painel]

Estes parametros podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e se 0
[Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

Este menu apresenta o estado e a atribuicdo das entradas digitais do painel.

Parametros de somente leitura ndo podem ser configurados.

E usado para visualizar o estado das entradas digitais do painel

Ele exibe todas as fung¢des atribuidas a uma entrada digital de painel, a fim de verificar varias atribuigdes.

Caso nenhuma fungéo seja atribuida, [Nao atribuido] » o é exibido. Use o botao de rolagem para
selecionar as fungdes.
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[Mapa de saida digital do painel] L o L A - Menu

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa E/S] =» [Mapa de saida digital do painel]

Estes parametros podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e se o
[Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] £ P ~.

Sobre este menu
Este menu apresenta o estado e a atribuicdo das saidas digitais do painel.
Parametros de somente leitura ndo podem ser configurados.

Exibe a fungao atribuida a saida digital do painel. Caso nenhuma fungao seja atribuida, [Nao atribuido]
n o é exibido.

Permite verificar o atraso, estado ativo e tempo de retengao configurados para as saidas digitais do painel.
Os valores possiveis sao idénticos aos do menu de configuragao.
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Seccéao 7.11

[Mapa de comunicagéo]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Mapa de comunicagéo] L 117 - 144
Menu [Diag. rede Modbus] M n d - 147
Menu [Mapa ent. scanner. com.] :5HA - 148
Menu [Mapa saida leit. com.] o 5 A - 149
[Diag. Modbus HMI] 7 d H - Menu 150
[Diag. ETH nativa] P E - Menu 151
[Diag. Médulo Eth] ME E - Menu 152
[Diag. DeviceNet] 4V » - Menu 153
[Diag. Profibus] P - b - Menu 154
[Diag. PROFINET] P~ n - Menu 156
Menu [Diag. Powerlink] P\W L - 158
Menu [Imag. palavracmd] LW : - 159
Menu [Mapa palavra ref. freq.] ~W 1 - 160
Menu [Mapa CANopen] L ~ 1 - 161
[Imagem PDO1] P = I - Menu 162
[Imagem PDO2] P = & - Menu 164
[Imagem PDO3] P = 3 - Menu 165
[Mapa CANopen] L n /1 - Menu 166
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Menu [Mapa de comunicagéo] L 117 -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagao]

[Canal de comando] L N4 LC

Canal de comando.

Configuragdo Cédigo/Valor Descrigdo
[Borneiras] EEr Fonte da régua de borneiras
Macro-configuragao
[Ref.Fr. Term.Graf.] Lcr Controle via Terminal grafico
[Freq. Ref. Modbus] Mdb Controle via Modbus
[Freq. Ref. CANopen] | L An Controle via CANopen se um médulo CANopen tiver sido inserido
[Freq. Ref. Com. nEE Controle via moédulo fieldbus se um médulo fieldbus tiver sido inserido
Médulo]
[Ethernet integrada] EEH Controle via Ethernet integrada

[Registo de comando] L 114
Registo de comando.
[Modo controle] L H L F nao esta configurado para [Perfil E/S] ' o

Valores possiveis no perfil CiA402 ou em modos nao separados:

Bit Descrigao, valor

0 Configurado para 1: "Ligar"/Comando do contator
Configurado para 0: "Desativar tensdo"/Autorizacédo para alimentagéo CA
Configurado para 0: "Parada rapida"
Configurado para 1: "Ativar operacgdo"/Comando Run

4a6 Reservado (= 0)
Reconhecimento de "Reset de falha" ativo no limiar crescente 0 a 1
Configurado para 1: Parada conforme parametro [Tipo de parada] 5 £ £ sem deixar o estado
ativado da operagao

9e10 Reservado (= 0)

11a15 Pode ser atribuido para comandos

Valores possiveis no perfil E/S. No comando de estado [Comando a 2 Fios] Z L :

Bit Descrigédo, valor

0 Comando sentido direto (no estado):
0: Sem comando de sentido direto

1: Comando sentido direto

NOTA: Nao ¢ possivel alterar a atribuigéo do bit 0. Corresponde a atribuigdo dos terminais.
Pode ser alterado. Bit 0 L d 0 O somente fica ativo se o canal desta palavra de controle estiver
ativado.

1a15

Pode ser atribuido para comandos

Valores possiveis no perfil E/S. No comando limiar [Comando a 3 fios] 3 L:

Bit Descrigao, valor
0 Parada (autorizagao Run):
0: Parada
1: Comando RUN autorizado em comando de sentido direto ou reverso
1 Comando sentido direto (limite crescente de 0 a 1)
2a15 Pode ser atribuido para comandos
NOTA: N&o é possivel alterar a atribuigao dos bits 0 e 1. Corresponde a atribuigdo dos terminais. Pode ser alterado.
BitO LdOOe1 L dO | somente ficam ativos se o canal desta palavra de controle estiver ativado.
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[Canal Freq.Ref] - FLC C

Canal de frequéncia de referéncia.

Idéntico a [Canal comando] L M d L (ver pagina 144)

[Freq. Ref. Pré-Rampa] F - H

Frequéncia de referéncia antes da rampa.

Este parametro é somente leitura. Permite exibir a frequéncia de referéncia aplicada ao motor,
independentemente de qual canal foi selecionado para valor de referéncia.

Configuragao

Descrigéo

-500,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 Hz

[Estado Reg. CIA402] E E A

Estado do registo CIA402.
Valores possiveis no perfil CiA402 ou em modos n&o separados:

Bit

Descri¢éo, valor

"Pronto para ligar", aguardando alimentagédo da se¢ao de poténcia

"Ligado", pronto

"Operacéao ativada", em execugao

0
1
2
3

Estado de erro detectado em operagéao:
0: Inativo
1: Ativo

"Tensao ativada", alimentagéo da segao de poténcia presente:
0: Alimentacéo da sec¢ao de poténcia indisponivel
1: Alimentacgao da segao de poténcia presente

NOTA: Quando o inversor ¢ alimentado somente pela secéo de poténcia, este bit esta sempre
em 1.

Parada rapida

"Ligado em desativado”, alimentagéo da se¢ao de poténcia bloqueada

Alarme:
0: Sem alarme
1: Alarme

Reservado (= 0)

Remoto: comando ou referéncia via rede
0: Comando ou referéncia via Terminal grafico
1: Comando ou referéncia via rede

10

Alvo de referéncia alcangado:
0: Referéncia ndo alcangada
1: Referéncia alcangada

NOTA: Quando o inversor esta em modo velocidade, esta ¢ a referéncia de velocidade.

11

"Limite interno ativo", referéncia fora dos limites:
0: Referéncia dentro dos limites
1: Referéncia fora dos limites

NOTA: Quando o inversor esta em modo velocidade, os limites sdo definidos pelos parametros
[Vel. baixa] L 5P e[Vel. alta] H5 P.

12

Reservado

13

Reservado

14

"Tecla Parar", parada via tecla parar:
0: Tecla PARAR nao pressionada
1: Parada acionada pela tecla PARAR em Terminal grafico

15

"Direcao", diregao de rotagao
0: Rotagéo em sentido direto na saida
1: Rotacéo em sentido reverso na saida

comunicagao).

NOTA: A combinag&o de bits 0, 1, 2, 4, 5 e 6 define o estado no gréfico de estado DSP 402 (consultar manuais de
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Valores possiveis no perfil E/S:

Bit

Descrigéo, valor

Reservado (=0 ou 1)

Pronto:
0: Nao esta pronto
1: Pronto

Em execucgéo.
0: O inversor ndo inicia se uma referéncia diferente de zero estiver aplicada
1: Em execugdo, se uma referéncia diferente de zero for aplicada, o inversor pode iniciar

Estado de erro detectado em operagéo:
0: Inativo
1: Ativo

Alimentacdo da sec¢ao de poténcia presente:
0: Alimentacéo da segao de poténcia indisponivel
1: Alimentagdo da segao de poténcia presente

Reservado (= 1)

Reservado (=0 ou 1)

Alarme
0: Sem alarme
1: Alarme

Reservado (= 0)

Comando via rede:
0: Comando via terminais ou Terminal grafico
1: Comando via rede

10

Referéncia alcangada:
0: Referéncia nao alcangada
1: Referéncia alcangada

11

Referéncia fora dos limites:
0: Referéncia dentro dos limites
1: Referéncia fora dos limites

NOTA: Quando o inversor esta em modo velocidade, os limites sdo definidos pelos parametros
LSP e HSP.

12

Reservado (= 0)

13

Reservado (= 0)

14

Parada via tecla PARAR:
0: Tecla PARAR n&o pressionada
1: Parada acionada pela tecla PARAR em Terminal grafico

15

Diregao da rotagao:
0: Rotagédo em sentido direto na saida
1: Rotagdo em sentido reverso na saida

NOTA: O valor é idéntico no perfil CiA402 e no perfil E/S. No perfil E/S, a descricéo dos valores é simplificada e ndo
se refere ao grafico de estado CiA402 (Drivecom).
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Menu [Diag. rede Modbus] 1~ d -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa de comunicacdo] =» [Diag. rede Modbus]

Sobre este Menu

Usado para porta de comunicagao em Modbus serial na extremidade inferior do bloco de controle.
Consulte 0 manual de comunicagéao de Modbus serial integrado para obter a descrigdo completa.

[LED Comunic.] Mdb |
Visualizagédo do LED de comunicacao do Modbus.

[Nimero de Frames Modbus] 17 I E
Contador de frames da rede Modbus: nimero de frames processados.

Configuragéo Descri¢éo

0...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: Somente leitura

[Erros CRC Modb.NET] 17 IE L
Erro CRC na rede Modbus contabilizado: nimero de erros CRC

Configuragéo Descri¢éo

0...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: Somente leitura
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Menu [Mapa ent. scanner.com.] :5HA -

Acesso

[Exibicdo] =» [Mapa de comunicagado] =» [Diag. rede Modbus] = [Mapa ent. scanner. com.]

Sobre este Menu
Usado para redes CANopen® e Modbus.

[Valor Com.Scanner. Ent. 1] » 17 |
Valor entrada de comunicagao scanner 1. Valor da primeira palavra de entrada.

Configuragao Descrigéo

0...65.535 Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Valor Com.Scanner. Ent. 2] n 72

Valor entrada de comunicagéo scanner 2. Valor da segunda palavra de entrada.

Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] n 11 | (ver pagina 145).

[Valor Com.Scanner. Ent. 3] n 17 3
Valor entrada de comunicagéo scanner 3. Valor da terceira palavra de entrada.
Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] n 11 | (ver pagina 145).

[Valor Com.Scanner. Ent. 4] n 74
Valor entrada de comunicagao scanner 4. Valor da quarta palavra de entrada.
Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] = 17 | (ver pagina 148).

[Valor Com.Scanner. Ent. 5] n 7 5
Valor entrada de comunicagao scanner 5. Valor da quinta palavra de entrada.
Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] = 17 | (ver pagina 145).

[Valor Com.Scanner. Ent. 6] n M &
Valor entrada de comunicag¢ao scanner 6. Valor da sexta palavra de entrada.
Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] ~ 17 | (ver pdgina 148).

[Valor Com.Scanner. Ent. 7] » 1 1
Valor entrada de comunicagéo scanner 7. Valor da sétima palavra de entrada.
Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] ~ 17 | (ver pdgina 148).

[Valor Com.Scanner. Ent. 8] n 1B
Valor entrada de comunicagao scanner 8. Valor da oitava palavra de entrada.
Idéntico ao [Valor Com.Scanner. Ent. 1] ~ 171 | (ver pagina 148).
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Menu [Mapa saida leit. com.] o 5 A -

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa saida leit. com.]

Sobre este Menu

Usado para redes CANopen® e Modbus.

[Valor Com. Leit. S1] n L |

Valor de com. leitor saida 1. Valor da primeira palavra de saida.

Configuragao Q)

Descrigéo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Valor com. leit. saida S2] n [ 2

Valor de com. leitor saida 2. Valor da segunda palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 149).

[Valor de com. leitor saida 3.] n [ 3

Valor de com. leitor saida 3. Valor da terceira palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 149).

[Valor de com. leitor saida4] n L 4

Valor de com. leitor saida 4. Valor da quarta palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 149).

[Valor de com. leitor saida 5] n L 5

Valor de com. leitor saida 5. Valor da quinta palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 749).

[Valor de com. leitor saida 6] ~ L 6

Valor de com. leitor saida 6. Valor da sexta palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 749).

[Valor de com. leitor saida7] ~ L 7

Valor de com. leitor saida 7. Valor da sétima palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 749).

[Valor de com. leitor saida 8] ~ L A

Valor de com. leitor saida 8. Valor da oitava palavra de saida.

Idéntico ao [Valor de com. leitor saida 1.] n L | (ver pagina 749).
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[Diag. Modbus HMI] 714 H - Menu

Acesso
[Exibicdo] =» [Mapa de comunicagao] =» [Diag. Modbus HMI]

Sobre este menu

Usado para a porta de comunicagao serial Modbus na frente do bloco de controle (usado pelo Terminal
grafico)

[LED Comunic] MTd b 2
Vista do LED de comunicagao HMI Modbus.

[Num. Frames Mdb NET] N2 C £

Terminal Modbus 2: nimero de frames processados.

Configuragéo €) Descrigao

0...65.535 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[CRC erros Modbus NET] M2 E L
Terminal Modbus 2: nimero de erros de CRC.

Configuragao <) Descrigéo

0...65.535 Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: Somente leitura
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[Diag. ETH nativa] [T1F E - Menu

Acesso

[Exibicdo] =» [Mapa de comunicagao] =» [Diag. ETH nativa]

Sobre este menu

Consulte 0 manual de comunicagdo Modbus TCP Ethernet-IP para obter uma descrigdo completa.

NOTA: Consulte o manual de comunicagdo Modbus TCP.

[MAC @] MACE

Endereco MAC do adaptador Ethernet incorporado.

Parametro somente leitura.
O formato do enderego & XX-XX-XX-XX-XX-XX.

[Rx Fram. Eth Incorp] E - X E

Contador de frames Rx de Ethernet incorporada.

Configuragao ()

Descrigéo

0...4.294.967.295

Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Tx Fram. Eth incorp] E E X E

Contador de frames Tx de Ethernet incorporada

Configuragao QO

Descrigéo

0...4.294.967.295

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Erro fram.Ethernet] E E - E

Contador de frames de erro de Ethernet incorporada.

Conﬁguragéo( )

Descrigéo

0...4.294.967.295

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Dados da Ethernet] A~ d £ X

Taxa de dados real.

Configuragdo () | Codigo/Valor Descrigao

[Automatico] Aukto Automatic

[10Mbps IOF 10 Mega bytes full-duplex
Completo]

[10M. Half] IOH 10 Mega bytes half-duplex
[100Mbps 1ooF 100 Mega bytes full-duplex
Completo]

[100M. Half] IooH 100 Mega bytes half-duplex
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[Diag. Médulo Eth] MM E E - Menu

Acesso

Sobre este menu

[MAC @] NAL o

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagéo] =» [Diag. Médulo Eth]

Os parametros a seguir séo acessiveis se o modulo Ethernet-IP - Modbus TCP (VW3A3720, 721) foi

inserido.

Endereco MAC do moédulo fieldbus Ethernet Modbus TCP.
Parametro somente leitura.
O formato do enderego & XX-XX-XX-XX-XX-XX.

[Rx Fram.Eth opcion.] E - X =

Contador de frames Rx de Ethernet integrada.

Configuragédo Q) Descrigao

0...4.294.967.295 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

[Tx Fra.Eth opcion.] EE X o

Contador de frames Tx de Ethernet integrada.

Configuragao <) Descrigéo

0...4.294.967.295 Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: _

[Erro Fram. Ethop.] EE - o

Contador de frames de erro de Ethernet integrada.

Configuragédo Q) Descrigao

0...4.294.967.295 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _

[Taxa atual] A~ 4 X

Taxa de dados real.

Configuragdo () | Codigo/Valor Descrigdo

[Automatico] Auto Automatica

[10Mbps IOF 10 Mega bytes full-duplex
Completo]

[10M. Half] IOH 10 Mega bytes half-duplex
[100Mbps I100F 100 Mega bytes full-duplex
Completo]

[100M. Half] I0OH 100 Mega bytes half-duplex
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[Diag. DeviceNet] 4V » - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Exibicdo] =» [Comunicagédo] = [Diag. DeviceNet]

Os parametros a seguir podem ser acessados se o modulo DeviceNet ( VW3A3609) tiver sido inserido.

[Veloc. Transmisséo] bd r u *

[FALHA REDE DE CAMPO] EFF 2

Taxa de dados usada pelo médulo fieldbus.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Automatical) Auto Detecgao automatica
Configuragéo de fabrica

[125 kbit/s] 125K 125.000 Bauds

[250 kbit/s] 250K 250.000 Bauds

[500 kbit/s] sook 500.000 Bauds

Erro detectado externo do médulo fieldbus.

Configuragao

Descrigéo

0..1

0: Sem erro
1: Erro de perfil, verifique as configuragdes em [Comando e referéncia)
L r P - menu.

[Interrup. Comunic.] L n F

Interrupgdo de comunicagdo com o médulo de comunicagdo Consultar o manual de usuario do fieldbus.

Configuragao

Descrigéo

0...65.535

: Nenhum erro

: Erro acionado pela rede

1 ID MAC duplicada

: Erro de Rx FIFO

: Erro de Tx FIFO

: Substituicao CAN

: Erro de transmisséo

: Bus desligado

: Timeout de E/S

: Confirmar erro

10: Reinicializar rede DeviceNet
11: Conexao de E/S excluida
12: Sem poténcia de rede
13: Erro 1I0C

O©CoO~NOOOBAWN-20
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[Diag. Profibus] P - & - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Veloc. Transmissdo] b d r u *

[Exibigdo] =» [Comunicagdo] = [Diag. Profibus]

Taxa de dados usada pelo modulo fieldbus.

Os parametros a seguir podem ser acessiveis se o modulo Profibus DP( VW3A3607) tiver sido inserido.

[Perfil PPO] P~ F L %

Configuragéo() Cadigo/Valor Descrigéo

[Automatica] Auktao Detecgdo automatica
Configurag¢io de fabrica

[9,6 kbit/s] 9K B 9.600 Bauds

[19,2 kbit/s] 19k 2 19.200 Bauds

[93,75 kbit/s] 33K 1 93.750 Bauds

[187,5 kbit/s] 18 1K 187.500 Bauds

[500 kbit/s] SO00K 500.000 Bauds

[1,5 Mbps] 1ns 1.5 Bauds

[3 Mbps] an 3 Bauds

[6 Mbps] &n 6 Bauds

[12 Mbps] ren 12 Bauds

Perfil PPO em uso.

Configuraqéo() Cadigo/Valor Descrigéo

[N&o Configurado] | un L L N&o Configurado

11 I PROFIdrive

[100] oo Especifico do dispositivo

[101] g Especifico do dispositivo

[102] 1oe Especifico do dispositivo

[106] 106 Especifico do dispositivo

[107] o1 Especifico do dispositivo

[DP Mestre ativo] 4 P 1A X

Mestre ativo: 1 ou 2.

Configuragéo( ) Cadigo/Valor Descrigédo

[Entr.digital virtual | / Mestre 1

MCLA1] Configuragao de fabrica
[Entr.digital virtual | € Mestre 2

MCL2]

[FALHA REDE DE CAMPO] EFF 2

Erro detectado externo do modulo fieldbus.
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[Interrup. Comunic.] L n F
Interrupgdo de comunicagdo com o médulo de comunicagéo Consultar o manual de usuario do fieldbus.

Configuragao() Descricdo

0...65.535 0: Nenhum erro

1: Timeout de rede para solicitagbes recebidas

2: Erro de identificagdo entre 0 médulo e o mestre
3: Mestre em modo de liberagao

4: Timeout de mestre classe 2

[Erro 1 Com.Interna] L F |
Interrupgéo de comunicagdo com o médulo opcional. Consultar o manual de usuario do fieldbus.

Configuracgo() Descrigdo

0...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura
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[Diag. PROFINET] P - n - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagéo] =» [Diag. PROFINET]

Sobre este menu

Os parametros a seguir s3o acessiveis se 0 médulo PROFINET® (VW3A3627) tiver sido inserido.

IMAC@] NALC

Endere¢co MAC do médulo PROFINET.
parametro somente leitura.
O formato do enderego & XX-XX-XX-XX-XX-XX.

[Perfil PPO] P~ F L X

Perfil PPO em uso.

Configuragéo() Cadigo/Valor Descrigédo

[N&o Configurado] | wn LD N&o Configurado

[1 I PROFIdrive

[100] oo Especifico do dispositivo
[101] 1ol Especifico do dispositivo
[102] 1oz Especifico do dispositivo
[106] 106 Especifico do dispositivo
[107] 11 Especifico do dispositivo

[Estado iPar] PAE X

PROFINET: Estado do Servigo IPAR.

Configuraqéo() Cadigo/Valor Descrigéo

[Estado Idle] 1dLE Estado Idle

[Inicializagéo] noak Inicializagdo

[Configuragéo] LonF Configuragéo

[Pronto] rdd Pronto

[Operacional] oFE Operacional

[N&o configurado] | v L[ FL Nao Configurado
[Erroirrecuperavel] | ur EL Erro detectado ndo recuperavel

[Cod. erroiPar] «FAdX

Cddigo de erro detectado IPar.

Configuragéo( )

Descrigao

0..5

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[DP Mestre ativo] 4 P 1A X

Mestre ativo: 1 ou 2.

Configuragéo( ) Cadigo/Valor Descrigao

[Entr.digital virtual | / Mestre 1

MCL1] Configurag¢io de fabrica
[Entr.digital virtual | 2 Mestre 2

MCL2]
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[FALHA REDE DE CAMPO] EFF 2

Erro detectado externo do médulo fieldbus.

Configuragéo Descrigao
0...13 0: Sem erro
9: IP duplicado

10: Nenhum endereco IP
12: IPAR néo configurado
13: Arquivo IPAR néo reconhecido

[Interrup. Comunic.] L n F

Interrup¢éo de comunicagao com o modulo de comunicagao

Conﬁguragéo( )

Descrigao

0...65.535

0: Nenhum erro

1: Timeout de rede

2: Sobrecarga de rede

3: Perda de provedor de Ethernet
17: Erro do scanner |OC

[Erro 1 Com.Interna] L F |

Interrupgdo de comunicagdo com o médulo opcional.

Conﬂguragéo( )

Descri¢éo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura
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Menu [Diag. Powerlink] P\ L -

Acesso

Sobre este Menu

[Mac @]]1 MAC

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Diag. Powerlink]

Os seguintes pardmetros podem ser acessados se o0 moédulo Powerlink (VW3A3619) for inserido.
Consulte 0 manual de comunicagéo Powerlink para uma descrigdo completa.

Este menu contém parédmetros de somente leitura.

Endere¢co MAC do médulo POWERLINK.

O formato do enderego & XX-XX-XX-XX-XX-XX

[Erro Fieldbus]] EFF 2

Erro externo detectado no médulo filedbus de comunicagao.

[Interrup. Comunic.Fieldbus] L » F

Interrupgao de comunicagao do modulo fieldbus. Consulte o manual relacionado ao fieldbus

Configuragédo

Descrigao

0...65.535

0: Nenhuma interrupgao de rede
1: Interrupgéo nao especificada

17:
23:
25:
27
29:
30:
31:
36:
37:
38:
43:
44
80:
81:
96:

Perda do link (2 portas)
Configuragéao invalida do Sync Manager
Nenhuma saida valida

: Watchdog do Sync Manager (1 porta)

Configuragao invalida de saida Sync Manager
Configuragao invalida de entrada Sync Manager
Configuragdo invalida de watchdog
Mapeamento de entrada invalido

Mapeamento de saida invalido

Configuragdes inconsistentes

Nenhuma entrada e saida validas

: Erro de sincronizagéo

sem acesso EE
Erro EE
0x60

[Erro 1 InternCom] L F |

Interrupgao de comunicagao do modulo opcional.

Configuragao <)

Descri¢éo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura
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Menu [Imag. palavracmd] LW -

Acesso
[Exibicdo] =» [Mapa de comunicacao] =» [Imag. palavra cmd]

Sobre este Menu
Imagem de palavra de comando.

[Comando Modbus] L nMd |
Imagem de palavra de comando criada com origem porta Modbus.
Idéntico ao [Registro de comando] L I1d (ver pagina 144).

[Comando CANopen] L Nd 2
Imagem de palavra de comando criada com origem porta CANopen®.
Idéntico ao [Registro de comando] L I d (ver pagina 7144).

[COM. Cmd. modulo] £ 14 3
Imagem de palavra de comando criada com maodulo fieldbus.
Idéntico ao [Registro de comando] L 1 d (ver pagina 144).

[Cmd Ethernet integr] L 114 &
Imagem de palavra de comando criada com origem Ethernet integrada.
Idéntico ao [Registro de comando] L 114 (ver pagina 7144).
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Menu [Mapa palavra ref. freq.] W 1 -

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa palavra ref. freq.]

Sobre este Menu
Imagem da referéncia de frequéncia.

[Freq. ref. Modbus] L F ~ |

Imagem da referéncia de frequéncia criada com origem da porta Modbus (LFR_MDB).

Configuragdo <)

Descrigéo

-32.767...32.767 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

[Freq.ref. CAN] L F - 2

Imagem da referéncia de frequéncia criada com origem da porta CANopen® (LFR_CAN).

Configuragédo <)

Descrigao

-32.767...32.767 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Freq. ref. M6d. com.] L F - 3

Imagem da referéncia de frequéncia criada com origem do moédulo fieldbus (LFR_COM).

Configuragao <)

Descrigéo

-32.767...32.767 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

[Freq. ref. Ethernet] L F - 5

Frequéncia de referéncia via Ethernet integrada.

Configuragédo <)

Descrigao

-32.767...32.767 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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Menu [Mapa CANopen] L n /1 -

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa CANopen]

Sobre este Menu

Este menu fica visivel se o moédulo de fieldbus CANopen estiver presente. Consultar o manual do médulo
de comunicagdo CANopen.

[RUNLED] L o n
Bitfield: visualizag&o do status LED em execug¢ao do CANopen®.

[ERRLED] CARE
Bitfield: visualizagéo do status de LED de erro do CANopen®.
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[Imagem PDO1] Fo | - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa CANopen] =» [Imagem PDO1]

Sobre este menu

Vista de PDO1 de recepgéo e PDO1 de transmissao.

[Recebe PDO1-1] - P | 1%

Primeiro quadro de PDO1 de recepg¢ao.

Configuragéao

Descrigéo

0...65.535

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica

: Somente leitura

[Recebe PDO1-2] - P 2%

Segundo quadro de PDO1 de recepgao.

Configuragéo

Descrigao

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica

: Somente leitura

[Recebe PDO1-3] - P 1 3%

Terceiro quadro de PDO1 de recepg¢ao.

Configuragao

Descrigéo

0...65.535

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica

: Somente leitura

[Recebe PDO1-4] - P 14X

Quarto quadro de PDO1 de recepgéo.

Configuragéo

Descrigao

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica

: Somente leitura

[Transmitir PD1-1] £ P | 1%

Primeiro quadro de PDO1 de transmissao.

Configuragao

Descrigéo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica

: Somente leitura

[Transmitir PD1-2] £ P 12X

Segundo quadro de PDO1 de transmissao.

Configuragédo

Descri¢éo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica

: Somente leitura
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[Transmitir PD1-3] £ P 1 3K
Terceiro quadro de PDO1 de transmissao.

Configuragao Descrigao

0...65.535 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Transmitir PD1-4] £ P 14K

Quarto quadro de PDO1 de transmisséo.

Configuragéo Descri¢éo

0...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: Somente leitura
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[Imagem PDO2] F o £ - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa CANopen] =» [Imagem PDO2]

Sobre este menu

Vista de RPDO2 e TPDO2: mesma estrutura que a [imagem PDO1] P o | - (ver pagina 162).

[Recebe PDO2-1] - P2 1%
Primeiro quadro de PDO2 de recepg¢ao.

[Recebe PDO2-2] - F 22X
Segundo quadro de PDO2 de recepgao.

[Recebe PDO2-3] - P2 3%

Terceiro quadro de PDO2 de recepgao.

[Recebe PDO2-4] - P2 4 X
Quarto quadro de PDO2 de recepcao.

[Transmitir PD2-1] £ P2 1%
Primeiro quadro de PDO2 de transmissao.

[Transmitir PD2-2] £ P 22 %

Segundo quadro de PDO2 de transmissao.

[Transmitir PD2-3] £ P2 3 X

Terceiro quadro de PDO2 de transmissao.

[Transmitir PD2-4] £ P2 4 X

Quarto quadro de PDO2 de transmisséo.
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[Imagem PDO3] P o 7 - Menu

Acesso
[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa CANopen] =» [Imagem PDO3]

Sobre este menu
Vista de RPDO3 e TPDO3.

[Recebe PDO3-1] - P 3 | K%
Primeiro quadro de PDO3 de recepc¢ao.

Configuragéo () Descrigéo

0...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura

[Recebe PDO3-2] - P 32K
Segundo quadro de PDO3 de recepgao.
Configuragées idénticas como em [PDO3-1 de recepcgéo] - P 3 I.

[Recebe PDO3-3] - P 3 3%
Terceiro quadro de PDO3 de recepgao.
Configuragées idénticas como em [PDO3-1 de recepgdo] - P 3 I.

[Recebe PDO3-4] - P 34 KX
Quarto quadro de PDO3 de recepgéo.
Configuragées idénticas como em [PDO3-1 de recepgao] - P 3 |.

[Transmitir PD3-1] £ P 3 1%
Primeiro quadro de PDO3 de transmissao.

Configuragao Q) Descrigéo

0...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: Somente leitura

[Transmitir PD3-2] £ P 32 %
Segundo quadro de PDO3 de transmissao.
Configuragées idénticas como em [PDO3-1 de transmisséo] £ F 3 |.

[Transmitir PD3-3] £ P 3 3%
Terceiro quadro de PDO3 de transmissao.
Configuragdes idénticas como em [PDO3-1 de transmisséo] £ F 3 |.

[Transmitir PD3-4] £ P 34 %
Quarto quadro de PDO3 de transmisséo.
Configuragdes idénticas como em [PDO3-1 de transmisséo] £ F 3 |.
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[Mapa CANopen] L n /T - Menu

Acesso

[Exibigdo] =» [Mapa de comunicagdo] =» [Mapa CANopen]

Sobre este menu

Imagem CANopen®.

[Estad. NMT escravo] nME 5

Inversor Estado NMT do CANopen® secundario.

SET Cadigo/Valor Descrigao
[Iniciar] book Inicializagdo
[Parado] StaP Parado
[Operagéo] oFE Operacional
[Pré-operagional] | FoFE Pré-operacional

[Nimerode Tx PDO] nEE P

Numero de PDO de transmisséo.

Configuragéio ()

Descrigao

0...65.535

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: Somente leitura

[Namero de RxPDO] n b~ P

Numero de PDO de recepgao.

Configuragao <)

Descri¢éo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Erro CANopen] E- L o

Erro de CANopen® de registro.

Configuragédo

Descri¢éo

0..5

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[ContadorerroRx] - EL |

Numero do contador de erros de recepgao (ndo é salvo no desligamento).

Configuragédo

Descrigao

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Contadorerro Tx] £ EL |/

Numero dos erros de transmissao contados (ndo € salvo no desligamento).

Configuragédo

Descrigao

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: Somente leitura
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Seccdo 7.12

[Dados de registros]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Registro distribuido] d L o - 168
[Sel. Param. Regist.] L d P - Menu 169

[Registro distribuido] 4 L o - Menu

171
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Menu [Registro distribuido] 4L o -

Acesso

Sobre este Menu

Ativagéo

[Exibigdo] =» [Registro de dados] = [Registro distribuido]

Este menu é usado para armazenar dados conforme parametros especificos.

A fungéo de registro distribuido permite registrar quatro distribuicdes de pardmetros ao mesmo tempo.
Cada armazenamento de parametro é sincronizado com o mesmo tempo de amostragem.

O resultado oferece a possibilidade de extrair um grafico com 10 barras (a cada 10% do valor maximo
definido) a fim de visualizar a distribuicdo para cada um dos quatro parametros selecionados.

NOTA: As alteragdes a configuragéo da fungao de registro de dados apagam as informagdes
armazenadas anteriormente.

Essa fungdo visa extrair amostras dos dados e armazena-los. Quando disponiveis, as amostras podem
ser carregadas por outras ferramentas (SoMove e/ou Webserver). O registro de dados atende a
necessidade de registrar informagdes ao longo do tempo.

A unidade de alimentacao é capaz de armazenar os seguintes dados:

Tipo de [registro de dados] | Descrigdo Armazenamento [de Acesso
registro de dados]:
Automatico/Manual
Identificagdoda unidade de | Dados de identificagdoda | Automatico no menu SoMove
alimentacao unidade de alimentacdo [Grafico] d 5 H - Webserver
Registro de alarme Registro de alarmes Automatico no menu SoMove
uniforme [Gréfico] d 5 H - Webserver
Registro de erros uniforme | Registro de erros Automatico no menu SoMove
[Grafico] d 5 H - Webserver
Registro distribuido 4 dados distribuidos Manual Webserver
Registro de energia Dados de registro de Automatico no menu SoMove
energia 1 [Grafico] d 5 H - Webserver

Para ativar [Registro distribuido] dL o -:
e Selecione de 1 a 4 dados para armazenar com [parametro de distrib. registro selecionado] L 4 P -
e Defina [Estado Reg. distrib.] L d E » como [Iniciar] S £ Ar E

O registro € iniciado assim que o motor estiver em funcionamento e.
Para interromper o registro, configure [Estado reg. distrib.] L 4 E » como [Parada] 5t o P.

[Estado reg. distrib.] L JE ~

Estado de registro distribuido.

Configuragdo Q) Codigo/Valor Descrigéo

[Parada] SEoFP Registro distribuido desativado
Configuragéo de fabrica

[Inicio] SERAFE A distribuigéo de registros sé funciona quando a unidade de alimentacédo
for inicializada.

[Permanente] ALWAYS Registro distribuido permanente

[Reset] rESEE Reinicia registro distribuido (configuragédo, dados)

[Apagar] CLEAF Apagar dados distribuidos

[Erro] Error Foi detectado um erro durante o registro distribuido.
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[Sel. Param. Regist.] L 4 F - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Exibigdo] =» [Registro de dados] =» [Registro distribuido] =» [Sel. Param. Regist.]

Este menu permite selecionar até 4 parametros para registro de dados. O valor de pico para cada

parametro também é armazenado.

[Distrib. registro Dados 1] L 4 d /

Registro dados de distribui¢éo 1

Configuragéo () | Cadigo/Valor Descrigédo

[Distrib. Reg. no Desativacéo da distribuicdo de Data Logging
Desativado] Configuragéo de fabrica
[Freq. motor] rFr Freq. motor

[Corrente motor] LCr Corrente motor

[Veloc. Motor] S5Pd Veloc. Motor

[Tens&o motor] uaP Tens&o motor

[Mec. do motor aFPrW Poténcia mecéanica do motor
Poténcia]

[Elétr. entrada 1P rw Poténcia elétrica na entrada
Poténcia]

[Elétr. saida EPrW Poténcia elétrica na saida
Poténcia]

[torque motor] okr torque motor

[Tensdodarede] | vl n

Tensao da rede

[TensdobusCC] |Vbu5

Tenséao bus CC

[Retorno PID] rPF

Retorno PID

[Val. Térmico Al1] | EH 1V

Sensor térmico Al1

[Val. Térmico AI3] | EH IV

Sensor térmico Al3

[Val. Térmico Al4] | EHHV

Sensor térmico Al4

[Val. Térmico AI5] | EH SV

Sensor térmico Al5

[Est. Térm. EHd Inversor estado térmico
inversor]

[Est. térm. Motor] | E Hr Estado térmico motor
[Vazdo da F5 lu Vazao da instalagédo
instalagéo]

[Vazdo dabomba] | F 52 u

Vazao da bomba

[Valor de medigdo | F5 /u
de pressao de

Sensor de pressao entr

entrada]

[Val. Sensor P52u Sensor de pressdo saida

pressdo na saida]

[Consumo de EL . Indicador de consumo de energia
energia Ind.]

[Eficiéncia da EFY Rendimento da bomba

bomba]

[Perf. Energia Ind.] | EF Indicador de performance de energia
[Corrente L n Corrente estimada da rede
alimentagéo]

[Poténcia reativa 19w Estimativa da Poténcia reativa (P) de entrada

na entrada]

[Fator de poténcia | FW F
de entrada]

Fator pot da rede

[Estado térmico EHb
DBR]

Estado térmico do freio
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[Distrib. registro Dados 2] L 44 2
Registro dados de distribuigéo 2
Idéntico a [Distrib. de registro Dados 1] L d d | (ver pagina 169).

[Distrib. registro Dados 3] L 44 3
Registro dados de distribuigdo 3
Idéntico a [Distrib. de registro Dados 1] L Jd d | (ver pagina 169).

[Distrib. registro Dados 4] L 4 d 4
Registro dados de distribuigdo 4
Idéntico a [Distrib. de registro Dados 1] L 4 d | (ver pagina 169).
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[Registro distribuido] d L o - Menu

Acesso
[Exibicdo] =» [Registro de dados] = [Registro distribuido]

Sobre este menu

NOTA: Se um dado de registro exceder os valores maximos definidos pelo usuario para dados de
distribuigao de registro, esse valor ndo sera armazenado na distribuicdo de registro.

[Tmp. D.Logging] L J 5 E
Tempo de amostra de distribuicdo do registro.

Configuragao Q) Cadigo/Valor Descrigao
[200 ms] 2o0ns 200 ms
[1 segundo] 15 1s
Configuragéo de fabrica
[2 segundo] o5 2s
[6 segundo] 55 5s

[Val. 1 Méx. Dist] L d 17 |

Valor maximo de distribuigao de registro do dado 1.

Configuragéo () Descrigéo

10...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura

[Val.2Max. Dist] L d 12
Valor maximo de distribuicdo de registro do dado 2.

Configuragao Q) Descrigéo

10...65.535 Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: Somente leitura

[Val. 3 Max. Dist.] L 4113

Valor maximo de distribuigao de registro do dado 3.

Configuragéo () Descri¢éo

10...65.535 Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: Somente leitura

[Val. 4 Max. Dist.] L d 14
Valor maximo de distribuicdo de registro do dado 4.

Configuragao Q) Descrigéo

10...65.535 Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica: Somente leitura
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Capitulo 8
[Ajustes completos] L 5 E -

Introdugéo

O menu[Ajustes Completos] L 5 E - exibe todas as configuragdes relativas as fungdes da unidade
de alimentacao para:

e Configuragcao do motor e do inversor

e Fungdes de aplicagao

e Funcdes de monitoramento

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui as seguintes seccdes:

Secgéo Tépico Pagina
8.1 Visao geral 175
8.2 [Configuragdo macro] 178
8.3 Menu [Parametros do motor] [1F A - 180
8.4 [Definicdo de unidades do sistema] 226
8.5 [Atribuigdo de sensores] 230
8.6 Menu [Comando e Referéncia] L - P - 259
8.7 [Fungdes de bombeamento] - [Controle de Booster] 275
8.8 [Fungdes de bombeamento] - [Controle de nivel] 310
8.9 [Fungdes de bombeamento] - [Controlador PID] 332
8.10 [Fungdes de bombeamento] - [Descanso/Despertar] 353
8.11 [Fungdes de bombeamento] - [Monitoramento de feedback] 367
8.12 [Fungdes de bombeamento] - [Caracteristicas da bomba] 369
8.13 [Fungdes de bombeamento] - [Estimativa de vazdo sem sensor] 376
8.14 [Fungdes de bombeamento] - [Corregdo dP/altura] 379
8.15 [Fungdes de bombeamento] - [Partida/Parada da bombal] 381
8.16 [Fungdes de bombeamento] - [Preenchimento da tubulagdo] 385
8.17 [Fungdes de bombeamento] - [Compensagéo da perda de fricgdo] 391
8.18 [Fungdes de bombeamento] - [Bomba Jockey] 395
8.19 [Fungdes de bombeamento] - [Ctrl bomba de escorva] 398
8.20 [Fungdes de bombeamento] - [Limitagdo de vazao] 402
8.21 [Supervisdo da bomba] - [Monitoramento ciclo da bomba] 406
8.22 [Supervisdo da bomba] - [Antiobstr.] 408
8.23 [Supervisdo da bomba] - [Monit. Operagéo a seco] 415
8.24 [Supervisao de bombeamento] - [Monit. baixa vazdo na bomba] 419
8.25 [Supervisdo da bomba] - [Monitoramento térmico] 425
8.26 [Supervisdo da bomba] - [Monitoramento presséo ent.] 426
8.27 [Supervisdao da bomba] - [Monitoramento da pressao de saida] 432
8.28 [Supervisdo da bomba] - [Monitoramento de alta vazao] 437
8.29 [Ventilador] - [Controlador PID] 441
8.30 [Ventilador] - [Monitoramento de feedback] 442
8.31 [Ventilador] - [Frequéncia de salto] 443
8.32 [Ventilador] 444
8.33 [Fungbes genéricas] - [Limites de velocidade] 447
8.34 [Fungdes genéricas] - [Rampa] 450
8.35 [Fungdes genéricas] - [Comutagdo de rampa] 453
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Secgdo Tépico Pagina
8.36 [Fungbes genéricas] - [Parar configuragéo] 455
8.37 [Funcgdes genéricas] - [Injegao CC Automat.] 460
8.38 [Fung¢des genéricas] - [Operagdes ref.] 463
8.39 [Fungdes genéricas] - [Velocidades predefinidas] 465
8.40 [Funcgdes genéricas] - [+/- velocidade] 470
8.41 [Fung¢des genéricas] - [Frequéncia de salto] 473
8.42 [Fungdes genéricas] - [Controlador PID] 474
8.43 [Funcgdes genéricas] - [Monitoramento de feedback] 475
8.44 [Fungdes genéricas] - [Limite algangado] 476
8.45 [Fungdes genéricas] - [Comando do contator de linha] 478
8.46 [Funcgdes genéricas] - [Cmd contator saida] 480
8.47 [Fungdes genéricas] - [Sentido reverso desabilitado] 483
8.48 [Fung¢des genéricas] - [Limita¢édo de torque] 484
8.49 [Funcgdes genéricas] - [Comutagao parametro] 486
8.50 [Fungdes genéricas] - [Parada apés temp. lim. velocidade] 494
8.51 [Fung¢des genéricas] - [Active Front End] 496
8.52 [Monitoramento genérico] 497
8.53 [Entrada/Saida] - [Atribuicdo E/S] 504
8.54 [Entrada/Saida] - [ED/SD] 516
8.55 [Entrada/Saida] - [E/S analdgica] 535
8.56 [Entrada/Saida] - [Relé] 553
8.57 [Gerenc. alarm/falha] 565
8.58 [Manutengzo] 592
8.59 [Funcédo E/S do painel] LAk F - 601
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Seccao 8.1

Visao geral

Modo de controle de aplicagao

Introdugao

Existem cinco modos de controle de aplicagdo para o controlador da bomba.

O modo de controle da aplicagdo é determinado de acordo com o canal selecionado e com o modo [PID

regul.] P . d.

Esta tabela apresenta a ordem de prioridade dos modos de controle:

Prioridade Canal Fungdo Modo de controle
1 Local FLooukEK Local

2 Canal 2 Fr?2 Sobreposi¢éo

3 Canal 1 Fan PID manual

4 Canal 1 P .5F PID automatico
5 Canal 1 Fr louFr |b Ctrl velocidade

Funges de controle de aplicagao

As fungbes de controle de aplicagao nao estdo todas disponiveis em todos os modos. Esta tabela

apresenta a disponibilidade de cada funcao de acordo com o modo selecionado:

Funcg&o Canal 1 Canal 2 Local Status de
P.d P .d Sem P . d aplicagao
Manual Automatico

Fonte de frequéncia de P F 5P Fr lou Fr@d bIMPou -

referéncia Fr Ib FLal

Partida e parada da Sim Sim Sim Sim Sim -

bomba centrifuga

Monitoramento térmicoda | Sim Sim Sim Sim Sim -

bomba

Antiobstrugdo Sim Sim Sim Nzo N&o ARJ1AN

Controle da bomba de Sim Sim Sim N&o Nao Pran

escorva

Preench. tubulagao Sim Sim Sim Nao Nzo F.LL

Monit. da bomba na op. a | Sim Sim Sim Nao Nao -

seco

Monitoramento de baixa | Sim Sim Sim Nao Nao -

vazao da bomba

Monitoramento do cicloda | Sim Sim Sim Nao Nao -

bomba

Monitoramento de vazao |Sim Sim Sim Nao Nao -

alta

Limitagdo de vazéo Sim Sim Sim Nao Nao FL N

Monit. Press. saida Sim Sim Sim Nao Nao -

Monit. Press. entrada Sim Sim Sim N&o Nao LallP

Controle de processo Sim (Manual) | Sim Nao Nao Nao Aukn

(PID) (Automatico) | Configurado MNAnu

Controlador PID Sim Sim Nao Nao Nzo booStE

SLEEFP

1 O gerenciamento multibomba esta ativo para Controle de nivel ou de Booster. Quando os Controle de nivel e
Booster estao inativos, todas as bombas auxiliares param.
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Fungao Canal 1 Canal 2 Local Status de
P .d P.d Sem P . d aplicagao
Manual Automatico

Descanso/Despertar Nao Sim Nao Nao Nao -

(Controle de pressao)

Verif. descanso avangada | Nao Sim Nao Nao Nao -

(Controle de pressao)

Compensacao de perda | Nao Sim Nao Nao Nao -

de friccao

Controle da bomba Nao Sim Nao Nao Nao -

Jockey

Monit. de retorno Nao Sim Nao Nao Nao -

(feedback) PID

Parar apds tmp final de Sim Nao Sim Sim Sim SLEEF

vel.

Gerenciamento Sim (M Sim (M Sim (M - - -

multibomba

Controle de Booster Sim Sim Sim Nao Nao -

Controle de nivel N/A N/A Sim Nao Nao -

1 O gerenciamento multibomba esta ativo para Controle de nivel ou de Booster. Quando os Controle de nivel e
Booster estao inativos, todas as bombas auxiliares param.

Viséo geral do canal de referéncia com PID configurado

A B WON =

FR1 |-o 2
[ FR1b | )
O
j

FR2

Controle da

aplicagéo

Automatico
O

-

5

Ponto de
ajuste de
velocidade
do inversor

FLOC

Visao geral do canal de referéncia com PID nao configurado

1

FR1 o
-Fcts A

Controle da

Comutagao entre canal 1 e canal 1b realizada com o parametro [Aceleragado 2] - L b
Escolha do ponto de ajuste do processo feita com o parametro [Ref. InternaPID] P .
Funcgao manual do [PID regul.] P : d, comutagao feita com o parametro [Atrib. Auto/manual] Parémetro P A u
Escolha entre canal 1 e canal 2 feita com o pardmetro [Atrib. Chaveam. Freq] - F L
Modo local ativado forgado pela fungéo [Atrib. Local For¢ada] F L o ou [T/K] F n E K

2
aplicagdo
3
Fcts C )—o
"""""" L FoisiC,) Ponto de
ajuste de
FRE velocidade
@ o do inversor,|
1 Comutagéao entre canal 1 e canal 1b realizada com o parametro [Aceleragdo 2] - L b
2 Escolha entre canal 1 e canal 2 feita com o parametro [Atrib. Chaveam. Freq] - F C
3 Modo local ativado forgado pela funcéo [Atrib. Local Forgada] F L o ou [T/K] F n E K
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Fungées de monitoramento
Esta tabela apresenta a disponibilidade da fungdo dependendo do status do aplicativo:

Status de Fung¢bes de monitoramento do sistema Fungbes de monitoramento da bomba (bomba em
aplicagédo funcionamento)
Baixa Alta presséo | Alta vazdo |Baixa Baixa vazdo | Operagao a | Ciclo da
pressdo de |de saida pressdo de |da bomba seco bomba
saida entrada
AJAN Nao Nao Nao Nao Nao Nao Apenas 1
por ciclo
Pran Nao Sim Sim N/A ou ndo |N/A N/A N/A
FaLL N&o Sim Sim Sim Sim Sim Em cada
partida
run, Sim Sim Sim Sim Sim Sim Em cada
MAAu, partida
AukEo,
FL .M,
CollFP
booSE Sim Sim Sim Sim Sim Sim N/A
SLEEFP Sim Sim Sim N/A oundo |N/A N/A N/A
JoLKEY |Sim Sim Sim Sim (1) Sim (1) Sim (1) Em cada
partida (1)
1 Se for usada uma bomba VSD como bomba Jockey
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Seccdo 8.2

[Configuragao macro]

[Configuragao macro] ML - - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Configuragdo macro]

Sobre este menu

Este menu permite selecionar um tipo de aplicagéo para exibir somente os pardmetros e menus uteis para
a aplicagéo selecionada.

A selegao do tipo de aplicagédo deve ser feita antes das configuragbes desta.

Compatibilidade da aplicagéo
A tabela a seguir mostra as fungdes que podem ser configuradas dependendo do valor da [Selegdo de
aplicagdo]l AP PE.

Fungao [Selegao de aplicagao] AP P E
[Controle de bomba [Controle nivel bomba] [Controle bomba Booster]
genérica] L PP LEVEL boaoSE
[Caracteristicas da bomba] | Sim Sim Sim
PLr -
[Estimativa de vazdo sem | Sim Apenas para bomba principal em arquiteturas com 1
sensor] 5F E - bomba de velocidade variavel.

Disponivel para todas as bombas em arquiteturas de
multiplas bombas de velocidade variavel.

[Part.-Para. bomba] Sim Sim Sim

PSE-

[Monitoramento térmico] Sim Sim Sim

EPP-

[Monit. antiobst.] /A1 - Sim Apenas para bomba principal em arquiteturas com 1

bomba de velocidade variavel.
Disponivel para todas as bombas em arquiteturas de
multiplas bombas de velocidade variavel.

[Controle da bomba de Sim Apenas para bomba principal em arquiteturas com 1
escorval PP - bomba de velocidade variavel.

Disponivel para todas as bombas em arquiteturas de
multiplas bombas de velocidade variavel.

[Preench. tubulagéo] Sim Nao disponivel Sim

PF .-

[Monit. operagéo a seco] Sim Apenas para bomba principal em arquiteturas com 1
d4r - bomba de velocidade variavel.

Disponivel para todas as bombas em arquiteturas de
multiplas bombas de velocidade variavel.

[Monit. baixa vazéo] Sim Apenas para bomba principal em arquiteturas com 1
PLF- bomba de velocidade variavel.

Disponivel para todas as bombas em arquiteturas de
multiplas bombas de velocidade variavel.

[Monit. CiclBomba] L 5 P - | Sim Apenas para bomba principal em arquiteturas com 1
bomba de velocidade variavel se ndo houver alternancia
da bomba principal configurada.

Disponivel para todas as bombas em arquiteturas de
multiplas bombas de velocidade variavel.

[Monit. vazdo alta] HF P - | Sim Baseado no sensor de vazéo da instalagao
[Limitac&o de vazao] Sim Nao disponivel Sim
FLIM-
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Fungao

[Selegdo de aplicagéo] AP F E

[Controle de bomba
genérica] L PIMF

[Controle nivel bomba]
LEVEL

[Controle bomba Booster]
boo5E

[Monit. Press. saida] Sim Sim Sim
aPF-

[Mont. Press. ent.]] PP - | Sim Apenas Alarme pode ser Sim

configurado

[Controlador PID] F 1 d - | Sim Nao disponivel Necessario
[Descanso/Despertar] Sim Néo disponivel Sim
SPW -

[Comp. Perda fricgao] Sim Nao disponivel Sim
FLC-

[Bomba Jockey] fK P - Sim Nao disponivel Sim
[Monit. de feedback] Sim Nao disponivel Sim
FKM-

[Controle de Booster] Nao disponivel Nao disponivel Sim

bLSE-

[Controle de nivel] L V L -

Nao disponivel

Sim

Nao disponivel

[Selecéo de aplicagdo] AP P E

Selegédo de aplicagao.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Se este parametro for alterado, as fungdes que estéo ativas com a configuragéo atual seréo desativadas,
e as atribuicdes das entradas utilizadas nessas fungdes serao redefinidas para a configuragao de

fabrica.

Verifique se essa alteragao é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Controle de LPMOP Aplicagdo de controle de bomba genérica
bomba genérica] Configuragéo de fabrica

[Controle nivel LEVEL Aplicagdo controle nivel bomba

bomba]

[Controle bomba booSE Aplicagdo de controle de booster da bomba
Booster]

[Ctrl vent genérica] | F A n Aplicagao controle ventilador genérica
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Seccao 8.3

Menu [Parametros do motor] TF A -

Contelido desta secgéo

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Parametros do motor] MTF A - 181
Menu [Dados] IME d - 184
Menu [Regulagem do motor] /11 u - 192
Menu [Monitoramento do motor] 1o P - 199
Menu [Monitoramento térmico] £ P P - Menu 200
Menu [Monitoramento do motor] Mo P - 207
Menu [Controle do motor] J ~ - 209
Menu [Otimizagdo Malha Veloc.] 7L L - 216
Menu [Freq. comutagéo.] 5W F - 223
Menu [Filtro de entrada] 4 C r~ - 225
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Menu [Parametros do motor] 1T F A -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes completos] =» [Parametros do motor]

Para aplicagdes em que ¢ exigido menos do que 110% de sobrecarga
e Poténcia nominal do inversor pode ser igual a poténcia nominal do motor
e Deve-se usar classificagdo normal

Para aplicagbes em que é exigido mais do que 110% de sobrecarga (maximo 150%)
e Poténcia nominal do inversor deve ser maior do que a do motor
o E possivel usar carga alta para pré-ajustar o parametro da placa de identificagéo

Caso a carga alta seja selecionada, o limite da corrente do inversor & expandido para 1,5. Os valores In
e maximo dos paradmetros do motor conectados a corrente e/ou a poténcia sao reduzidos. Ao alternar
entre uma selegao e outra, todos os parametros pertinentes sao definidos segundo os valores de
configuragao de fabrica.

Em todos os casos, a corrente maxima do inversor ndo € alterada. Definir o inversor para modo de
classificagao alta diminui os valores nominais para os parametros do motor. Isso significa que para o
mesmo motor, em modo de classificagcao alta € necessario um inversor de tamanho maior.

Tipos de controle do motor para ATV600

O inversor ATV600 integra 5 tipos de controle do motor, que abrange todos os casos de uso dependendo
da aplicagdo.

A tabela a seguir exibe a selegao de tipos de controle do motor conforme as necessidades da aplicagao:

Tipo controle do motor Selegao [Tipo Ctrl do motor] | Descrigao
CEE
Circuito aberto Motor assincrono [U/F VC Padréo] 5 E d Regra de controle de vetor
U/F
[U/F VC 5pts] u F & Regra de controle de vetor

U/F 5 pontos

[Ctrl. Vet. U/F Quad] = F 9 | Regra de controle de vetor
U/F para aplicagbes de
torque variavel (bombas e
ventiladores).

[Econ. Energia U/F VC] Controle de vetor U/F

Elo otimizado para economia de
energia.
Motor sincrono [SYN.UVC] 549ru Regra de controle de ima

permanente para
aplicagbes com torque
variavel

Motor de reluténcia [Rel. Mot.] 5~V L Regra de controle do motor
de relutancia
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Lista de parametros para motores assincronos
A tabela a seguir exibe a lista de pardmetros minimos que deve ser configurada para motores assincronos
a depender da selecao [Tipo de controle do motor] [ E E:

NOTA: Apds configurar esses parametros, recomenda-se executar uma [Autorregulagem] £ u n para
otimizar os desempenhos.

Parametros [U/F VC Padrao] 5t d [U/F VC 5pts] u F 5 [Ctrl. Vet. U/F Quad] [Econ. Energia U/F VC]
uFH ECo

[Padrdo domotor] b F - |V v v v

[Pot. nominal motor] ~n P~ |V v v v

[Tensdo nom. Motor] v v v v

unG

[Corrente nom. motor] v v v v

n E r

[Freq. nominal motor] v v v v

FrS

[Velocidade nominal do v v v v

motor] n 5 F

Lista de parametros para motores sincronos ou de relutancia
A tabela a seguir exibe a lista de pardmetros minimos que deve ser configurada para motores sincronos
ou de reluténcia a depender da selegéo [Tipo de ctrl do motor] [ £ E:

NOTA: Apds configurar esses parametros, recomenda-se executar uma [Autorregulagem] £ u » para
otimizar os desempenhos

Parametros [SYN.UVC] 54nu [Rel.Mot] 5~V L
[Corr. nom. motor sinc] nL - 5 v v

[Vel.Nom.motor sinc.] n5FP 5 v v

[Torque nominal motor] £ 95 v v

[Par polos] FP~ 5 v v

[Tipo de ajuste de angulo] A 5 £ v v

[Tipo autorregulagem] £ u n E v s

(1) [Tipo autorregulagem] £ u n E pode ser alterado para otimizar o desempenho com motores de relutancia.

[Classificagado dupla] d - E
Estado de classificagéo dupla

Configuragédo Cadigo/Valor Descrigéo

[Servigo normal] norllAL Classificagdo normal, limitagdo de corrente do inversor esta em 1,1 In
Configuragéo de fabrica

[Servigo pesado] |H (L H Classificagéo alta, a limitagdo de corrente do inversor & de 1,5 In
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[Tipo controle do motor] L E E

Tipo de controle do motor.

NOTA: Selecione o tipo de controle do motor antes de inserir os valores dos parametros.

Configuragao

Cadigo/Valor

Descrigao

[U/F VC Padréo]

SEd

Tipo de controle do motor padrédo. Para aplicagbes que requerem torque
em baixa velocidade. Este tipo de controle do motor pode ser usado para
motores conectados em paralelo.

[U/F VC 5pts]

uF5S

Perfil V/IF com 5 segmentos: Como perfil [U/F VC Padrao] 5 £ d, mas
também consegue evitar a ressonancia (saturagéo).

U
unS

us

U4

U3
U1

U2 /
uo

F1 F2 F3 F4 F5 Frs F

O perfil é definido pelos valores dos pardmetros un 5, Fr 5, u | para
uS5eF |para F5.
Fr5>F5>F4Y>F3>Fa>F |

NOTA: U0 ¢ o resultado do calculo interno com base nos parametros do
motor multiplicado por u F ~ (%). U0 pode ser ajustado modificando o valor

UFI'.

[Ctrl. Vet. U/F
Quad]

uF 4

Tipo de controle do motor dedicado a aplicagbes com torque variavel,
geralmente usado para bombas e ventiladores.
Configuragéo de fabrica

[SYN_U VC]

SY9nu

Motor sincrono em circuito aberto: Tipo de controle do motor especifico
para motores sincronos magnéticos permanentes. Este tipo de controle do
motor € usado para aplicagdes com torque variavel.

[Econ. Energia U/F
VC]

ELo

Tipo de controle do motor especifico otimizado para economia de energia.
Esse tipo de controle do motor reduz automaticamente a corrente de saida
do inversor conforme a carga do motor. Esta adaptagédo automatica do nivel
de corrente permite economizar energia por periodos em que a carga é

mantida no minimo e preserva o desempenho do inversor até a carga total.

[Rel. Mot.]

SrVe

Motor de relutancia sincrono: Tipo de controle para motores de relutancia.
Este tipo de controle do motor é usado para aplicagbes com torque variavel.
Se a corrente de saida maxima do inversor nao for igual ou maior a corrente
do motor, sera gerado um atraso nos desempenhos de torque. A fungao
[Monitoramento parada] 5 £ P L ajuda a prevenir sobrecargas do motor
com o monitoramento da corrente e do tempo de elevagao da velocidade.
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Menu [Dados] /Tt d -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes completos] =» [Parametros do motor] =» [Dados do motor]=p [Dados]

Para parametros de motor sincrono. E possivgl acessar os parametros dedicados se o [Tipo Ctrl do motor]
C E E estiver configurado como [Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 Y~ v ou[Rel. Mot.] 5~V L.

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE

e Leia e entenda completamente o manual do motor conectado.
e Verifique se todos os parametros do motor esto corretamente definidos consultando a placa de
identificagdo e o manual do motor conectado.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Esta tabela apresenta as etapas para configurar e otimizar os dados do motor:

Etapa Agao

1 Inserir a placa de identificagdo do motor.
2 Executar a operacgéo de [Autorregulagem] £ u n
3 Ajustar [Sin. Constante EMF] P H 5 para otimizar o comportamento:

® Dar partida no motor na frequéncia estavel minima disponivel na maquina (com carga minima).
e Verificar e anotar o valor [% erro EMF sinc] - JAE:
O Se o valor [% erro EMF sinc] - d A E for menor do que 0%, entdo [Sinc. Constante EMF] P H 5
pode ser aumentado.
O Se o valor [% erro EMF sinc] ~ d A E for maior do que 0%, entdo [Sinc. Constante EMF] P H 5
pode ser reduzida.
O valor [% erro EMF sinc] - d A E deve ser fechado em 0%.

® Interrompa o motor para modificar [Sin. Constante EMF] P H 5 de acordo com o valor de [% erro EMF
sinc.] - d A E (anotado anteriormente).

[Padréo do motor] b F - *

Padrao do motor

Este parametro altera as predefinigbes dos seguintes parametros:

o [Alta velocidade] H5 P

e [Lim. Freq. Motor] F E d

e [Tens&do nom. Motor] un 5

e [Freq. nominal motor] F - 5

e [Frequéncia maxima] E F r

NOTA: O valor de configuragéo de fabrica é alterado para [60 Hz NEMA] para numeros do catalogo
ATV630eeeSGe.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ £ n3o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 54w e [Rel. Mot] 5~ V L.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo
[50 Hz IEC] =) IEC

Configuragéo de fabrica
[60 Hz NEMA] 60 NEMA
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[Poténcia nominal do motor] n P - %
Poténcia nominal do motor.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ E ndo estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 94nwu e[Rel. Mot] 5~V L.

A poténcia nominal do motor informada na placa de identificagédo, em kW se [Tipo do motor] & F ~ estiver
configurado como [50Hz IEC] 5 O0; em HP se o [Tipo do motor] & F r~ estiver configurado como [60Hz
NEMA] &6 0.

Configuragéo Descrigao

De acordo com a classificagédo do -
inversor Configurag¢io de fabrica: de acordo com a classificagao do inversor

[Tens&o nom. Motor] u n 5%
Tens&ao nominal do motor.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ E ndo estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 54w e [Rel. Mot] 5~ V L.

Tensao nominal do motor presente na placa de identificagéo.

Configuragao Descrigéo

100...690 Vca Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: conforme a classificagdo do inversor e do [Tipo do
motor] & F r

[Corrente nom. motor] A L ~ *
Corrente nominal do motor presente na placa de identificagao.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] L £ £ n&o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONQO] 54~ u e [Rel. Mot] 5~ V L.

Configuragéo Descri¢éo

0,15..1,5In (" Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: conforme a classificagdo do inversor e do [Tipo do
motor] & F r

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagao e na placa de identificagao.

[Freq. nominal motor] F ~ 5%
Frequéncia nominal do motor.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] L E £ n3o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 54w e [Rel. Mot] 5 V L.

A configuragao de fabrica € 50 Hz; ou é predefinida como 60 Hz se o [Tipo do motor] & F ~ estiver
configurado como 60 Hz.

Configuragédo Descrigao

40,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 50 Hz
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[Velocidade nominal do motor] 5 P %
Velocidade nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E n3o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 4w e [Rel. Mot] 5~ V L.

Se a placa de identificagao indicar a velocidade sincrona e escorregamento em Hz ou %, use qualquer 1
das seguintes formulas para calcular a velocidade nominal:
100 —slip as a %

100

60 — slip in Hz

e Velocidade nominal = velocidade sincrona x

e Velocidade nominal = velocidade sincrona x (motores 60 Hz)

50 —slip in Hz

e Velocidade nominal = velocidade sincrona x (motores 50 Hz)

Configuragao Descrigéo

0...65.535 rpm Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: conforme classificagao do inversor

[Selegdo Param. Motor] 1P L X
Selegdo dos parametros do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ £ n&o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 4~ e [Rel. Mot] 5~ V L.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Poténcia motor] nFr Poténcia do motor
Configuragéo de fabrica

[Cosseno do Lo5 Cosseno do motor

motor]

[Cos. Fi-Motor 1] L o 5%
Cosseno fi nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ £ n&o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 4w e [Rel. Mot.] 5~ V [ e se a [Selec. Param. Motor] /1P L estiver
configurada como [Cosseno fi do motor] L = 5.

Configuragédo Descrigao

0,50...1,00 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: de acordo com a classificagao do inversor

[R Estator M.Assin.] - 5 A X
Resisténcia do estator de motor assincrono.

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A [ estiver configurado para [Especialista]
E P ~ e se [Tipo Crtl do motor] L E E nao estiver configurado como [SYN_U VC] & 4 » u e [Rel. Mot.]
5r VL.

A configuragao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem caso tenha sido feita.

Configuragédo Descrigao

0...65.535 mOhm Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0 mOhm

186 EAV64318PT 05/2019



Ajustes completos CSt-

[Corrente magnetizagdo] d A X

Corrente de magnetizacao

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A [ estiver configurado para [Especialista]

E P r e se [Tipo Crtl do motor] L E £ nao estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u e [Rel. Mot.]
5~VCLC.

Configuragao
0...6.553,5 A

Descrigao

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0 A

[Indut. fuga mot. ass.] L F A X

Indutancia de fuga do motor assincrono.

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

E P r e se [Tipo Crtl do motor] L £ £ n&o estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u e [Rel. Mot.]
SrVC.

A configuracao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem caso tenha sido feita.

Configuragéo
0...655,35 mH

Descrigao

Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: 0 mH

[Cte. Tempo Rotor] £ - A%

Constante de tempo do rotor.

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A [ estiver configurado para [Especialista]

E F ~ e se [Tipo Crtl do motor] L E £ nao estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 » u e [Rel. Mot.]
5Sr\VC.

Configuragao
0...65.535 ms

Descrigéo

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 ms

[Corr. nom. motor sinc.] n L ~ 5 X

Corrente nominal do motor sincrono.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] [ E E estiver configurado como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54w ou[Rel. Mot.] 5~ V L.

Configuragao
0,25..1,5In (M

Descrigéo

Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: de acordo com a classificagdo do inversor.
(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagao e na placa de identificagao.

[Vel.Nom.motor sinc.] n 5 P 5%

Velocidade nominal do motor sincrono.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] [ E E estiver configurado como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54w ou[Rel. Mot] 5~ V L.

Configuragao
0...48.000 rpm

Descrigéo

Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: de acordo com a classificagdo do inversor.
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[Torque nominal motor] £ 95 %
Torque nominal do motor

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] L E E estiver configurado como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54w ou[Rel. Mot.] 5~ V L.

Configuragéo Descrigao

0,1...6.553,5 Nm Faixa de configuragéo .
Configuragéo de fabrica: de acordo com a classificagdo do inversor.

[Par polos] PP n 5%
Par de polos.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] L E E estiver configurado como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54w ou[Rel. Mot.] 5+~ V L.

Configuragao Descrigéo

1...50 Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: de acordo com a classificagdo do inversor.

[Tipo ajuste angulo] A5 E *
Tipo de ajuste automatico de angulo.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] L £ E estiver configurado como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54 u ou[Rel. Mot.] 5+~ V L.

Esta fungdo é usada para alinhar o rotor ou para calcular o angulo do fluxo do rotor vinculado aos imas
permanentes, a fim de reduzir o impacto do torque na partida.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[PSI alinhado] P5. Injegéo de sinal de pulso. Modo de alinhamento padrao, sem movimento do
rotor

A medicéo do angulo é realizada monitorando a resposta da corrente do
estator para uma injegéo de sinal de pulso (PSI) em uma ampla faixa de
frequéncias.

[PSIO alinhado] F5 .0 Injecéo de sinal de pulso (PSI) otimizado Modo de alinhamento otimizado,
sem movimento do rotor

A mesma operacgao que o [ PSl alinhado] F 5 : é realizada em uma faixa
otimizada de frequéncias

O tempo de medicao é reduzido apds a primeira ordem de execugao ou
operacgao de sintonizagdo, mesmo que o inversor tenha sido desligado
Macro-configuragéo

[Injecdo corrente rC Injecdo de corrente rotacional. Modo de alinhamento com movimento do
rotacional] rotor.

Este modo de alinhamento realiza o alinhamento mecéanico do rotor e do
estator; requer até 4 s.

O motor precisa estar parado e sem torque resistivo.

NOTA: Essa configuragéo é recomendada quando um filtro sinusal é
usado no aplicativo.

NOTA: Para o motor sincrono relutante, recomenda-se usar esta
configuragao.

[Sem alinhar] no Sem alinhamento

188 EAV64318PT 05/2019



Ajustes completos CSt-

[Sinc. EMF constante] P H 5 X
Constante EMF de motor sincrono

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] L E E estiver configurado como [SYN_U VC]
SYnu.

O ajuste P H 5 Ihe permite reduzir a corrente em operagédo sem carga.

Configuragao Descrigéo

0...6.553.5 mV/rpm Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 mV/rpm

[R Estator M.Sincr.] - 5AS5 X
R estator calculado do motor sincrono.

Resisténcia do estator em estado frio (por enrolamento). A configuracao de fabrica é substituida pelo
resultado da regulagem caso tenha sido feita.

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Especialista]
E P r e se [Tipo Crtl do motor] L £ £ estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u ou [Rel. Mot.]
SrVrC.

Insira o valor caso saiba.

Configuragéo 0O DE e
0...65.535 mOhm Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0 mOhm

[Autorregulagem eixo Ld] L d 5%
Autorregulagem do eixo L d
Eixo "d" da indutancia do estator em mH (por fase).

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Especialista]
E P r e se [Tipo Crtl do motor] L £ £ estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u ou [Rel. Mot.]
SrVvrl.

Em motores com polos suaves [Autorregulagem eixo L d] L 4 5 = [AutorregulagemeixoL q] L 95 =
Indutancia do estator L.

A configuragao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem caso tenha sido feita.

Configuragédo Descrigao

0...655,35 mH Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0

[Autorregulagem eixo L q] L 95 %
Autorregulagem do eixo L q.

Eixo "q" da indutancia do estator em mH (por fase).

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Especialista]
E P r e se [Tipo Crtl do motor] L E £ estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u ou [Rel. Mot.]
SrVCl.

Em motores com polos suaves [Autorregulagem eixo L d] L d 5 = [AutorregulagemeixoLq] L 95 =
Indutancia do estator L.

A configuragao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem caso tenha sido feita.

Configuragédo Descrigao

0...655,35 mH Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0
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[Freq.Nom.Mot.Sinc.] F - 55 %
Frequéncia nominal de motor sincrono.

Frequéncia nominal do motor para motores sincronos em unidades Hz. Atualiza-se automaticamente
conforme dados de [Vel.Nom.motor sinc.] n 5 F 5 e de [Par polos Sincrono] PP~ 5.

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Especialista]
E P r e se[Tipo Crtl do motor] L E E estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u ou [Rel. Mot.]

SrV[L.
Configuragédo 0 EEEIEEY)
10.0...500.0 Hz Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: n 5P5 x PP 5 /60

[Corrente max. alinhamento PSI] 1L ~ *
Corrente maxima do alinhamento PSI.

Nivel atual em % de [Corr. nom. motor sinc] » L ~ 5§ para modos de medida das alteragdes do angulo

[Alinhamento PSI] £ 5 : e [Alinhamento PSIO] F 5 : o. Este parametro tem impacto sobre a medigéo do
indutor.

E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Especialista]

E P ~ e se [Tipo Crtl do motor] L E E estiver configurado como [SYN_U VC] & 4 » u ou [Rel. Mot.]
5r VL.

Esta corrente deve ser maior ou igual ao nivel maximo de corrente da aplicagao, caso contrario pode
ocorrer instabilidade.

Se [Corrente Max. Alinhamento PSI] 1L ~ estiver definido como [AUTO] A u E o, [Corrente Max.
Alinhamento PSI] 1L ~ esta adaptada pelo inversor conforme as configuragdes de dados do motor.

Configuragédo Descri¢éo

[AUTO] Au k ...300% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [Automatico] Au E o

NOTA: Em caso de instabilidade, [Corrente max. alinhamento PSI] 1L - deve ser aumentado passo a
passo para obter os desempenhos solicitados.

[T. filtro corrente] L ~ £ F X
Tempo do filiro de corrente.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFr.
Configuragédo Descrigao
[AUTO] Au E £...100,0 ms Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [Automatico] A E o

[Filtro de corrente] L - F A X
Tempo do filtro interno de corrente.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFPr.
Configuragsio (@) Descri¢éo
0,0... 100,0 ms Faixa de configuracao
Configuragao de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor
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[% erro sinc. EMF] -  AE X

Relagéo corrente do eixo D
E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] L E E estiver configurado como [SYN_U VC]
SYnu.

Use [% erro sinc. EMF] ~ d A E para ajustar [Constante EMF constante] F H 5, [% erro sinc. EMF]
~ d A E deve estar fechado em 0%.

Se o valor de [% erro sinc. EMF] ~ 4 A E for:
e Menor do que 0%:[Sinc. Constante EMF] P H 5 pode ser aumentado.
e Maior do que 0%: [Sinc. Constante EMF] P H 5 pode ser reduzida.

Para conhecer todas as etapas que devem ser seguidas para otimizar as configuragdes do motor sincrono
(ver pagina 184).

Configuragao Descrigao

0,0...6.553,5% Faixa de configuragao

Configuragao de fabrica: —
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Menu [Regulagem do motor] ME u -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Parametros do motor] =» [Dados do motor]=p [Regulagem do motor]

[Autorregulagem] £ u n l

A ATENCAO

MOVIMENTO INESPERADO

A sintonizagdo automatica move o motor para sintonizar os ciclos de controle.
e Somente inicie o sistema se nao houver pessoas ou obstru¢gdes na zona de operagao.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Durante a sintonizagao automatica, a geragao de ruido e as oscilagdes do sistema sao normais.

Se o [Tipo de sintonizagdo automatica] £ u n £ estiver configurado para [Padréo] 5 £ d, o motor fara
pequenos movimentos durante a sintonizagdo automatica.

Se [Tipo de sintonizag&do automatica] £ u r £ estiver configurado para [Rotagédo] - o £, 0 motor
funcionara na metade da sua frequéncia nominal durante a sintonizagdo automatica.

Em todos os casos, o motor deve ser parado antes de ser realizada a operagao de autorregulagem.
Verifique se a aplicagéo n&o causa o giro do motor durante a autorregulagem.

Se [Tipo Ctrl do motor] [ E E estiver definido como [Rel. Mot.] 5~ V [, o inversor opera o alinhamento
mecanico do motor ([Tipo de config. &ngulo] A 5 £ configurado como [Inje¢do corrente rotacional] -~ L 1)
antes de dar inicio a autorregulagem.

A autorregulagem otimiza:

o O desempenho do motor em baixa velocidade.

e A estimativa do torque do motor.

e A precisdo da estimativa dos valores de processo e operagdes sem sensores € monitoramento.

S6 é possivel executar a autorregulagem se nenhum comando de parada for ativado. Caso uma fungao
de "parada por inércia" ou "parada rapida" ;for atribuida a uma entrada digital, essa entrada deve ser
configurada para 1 (ativa em 0).

A autorregulagem tem prioridade em relagao a quaisquer comandos de execugao ou pré-magnetizacao,
que serao considerados apds a sequéncia de autorregulagem.

Se a autorregulagem detectar um erro, o inversor exibe [Sem a¢édo] ~ a e, conforme a configuracédo de
[Resp. erro autorreg.] £ n L, € possivel alternar para o modo de deteccéo de erro [Autorregulagem]
Eun.

A autorregulagem pode levar varios segundos. Nao interrompa o processo. Aguarde até que Terminal
grafico seja alterado para [Sem agéo] n o.

NOTA: O estado térmico do motor tem influéncia significativa no resultado da autorregulagem. Sempre
faca a autorregulagem do motor quando este estiver parado e frio. Verifique se a aplicagdo ndo causa o
funcionamento do motor durante a autorregulagem.

Para refazer a autorregulagem do motor, aguarde até que o motor esteja parado e frio. Configure a
primeira [Autorregulagem] £t u n para [Apagar autorregulagem] L L ~ e entdo refaga a autorregulagem.

O uso da autorregulagem do motor sem primeiro [Apagar autorregulagem] L L ~ é usado para obter uma
estimativa do estado térmico do motor.
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O comprimento do cabo influencia no resultado da regulagem. Caso a fiagao seja modificada, &
necessario refazer a autorregulagem.

Configuragéo () |Cadigo/Valor Descrigdo

[Sem agao] no Autorregulagem néo estd em processo
Configuragio de fabrica

[Executar HES

A Autorregulagem é executada imediatamente, se possivel, e o pardmetro
Autorregulagem]

€ automaticamente alterado para [Sem a¢éo] n o. Se o estado do inversor
n&o permitir a operagéo de regulagem imediatamente, o parametro é
alterado para [Nao] ~ o e a operagéo deve ser refeita.

[Apagar CL~r

Os parametros do motor medidos pela fungéo de autorregulagem séao
Autorregulagem]

redefinidos. Os valores de parametro do motor padrao sdo usados para
controlar o motor. O [Estado da autorregulagem] £ u 5 é definido para
[N&o executado] £ A k.

[Estado Autorregulagem] £ w 5
Estado da autorregulagem.

O parémetro nao é salvo ao desligar o inversor. Exibe o status da autorregulagem desde o ultimo
desligamento (informativo apenas, ndo pode ser alterado).

Configuragéo () | Cadigo/Valor Descricdo

[Nao executado] EAb Autorregulagem nao executada
Configuragéo de fabrica

[Pendente] FEnd Autorregulagem solicitada, mas ainda n&o executada

[Em curso] Frol Autorregulagem em curso

[Erro] FA .L Autorregulagem detectou um erro

[Executado] dankE Os parametros do motor medidos pela fungéo autorregulagem sao usados
para controlar o motor

[Uso de autorregulagem] k£ w n u X
Uso de autorregulagem.

O parametro exibe a maneira usada para alterar os parametros do motor conforme o estado térmico
estimado.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFr.

Configuragdo () | Cédigo/Valor Descrigdo

[Nao] no Sem estimativa do estado térmico
Configuragio de fabrica

[Mot. térm.] En Estimativa de estado térmico com base na corrente nominal e corrente
consumida pelo motor.

[Resp. de erro regulagem] E ~ L *
Resposta de erro da autorregulagem.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFr.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Ignorado] no Erro detectado ignorado
[Parada por YES Parada por inércia
inércia] Configuragio de fabrica
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[Atrib. Autorregulagem] £ u L X
Atribuicdo de entrada Autorregulagem.

A autorregulagem é executada quando a entrada ou bit atribuido for alterado para 1.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFPr.

NOTA: A autorregulagem acarreta a partida do motor.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. 1.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L 1 I..L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0Q]...[CD10] CdO00...Cd 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] o

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd 15 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital vitual | L /0 [...C | 10 |Entrada digital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] ' o

[C111]...[C115] CI11.C 115 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao

[C201]...[C210] CZ201.C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuracéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1..C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital vitual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] C3 1 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C501..C5 10 |Configuragado de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/O] 1o

[C511]...[C515] C5 1/ 1..C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao

[Tipo autorregulagem] £ w n E *

Tipo de autorregulagem.

Esse parametro pode ser acessado se:
o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista] £ P r, e
e [Tipo Ctrl do motor] L E £ definido como [Rel. Mot] 5~ V L.

Configuragéo () | Cddigo/Valor Descrigédo

[Padréo] S5td Autorregulagem padrédo
Configuragéo de fabrica

[Rotagao] rok Autorregulagem em rotagao.

E possivel usar esta selegao para:

o Otimizar a economia de energia

o Aplicagdes com baixa inércia

o Aplicagdes que requerem alto desempenho de controle do motor.

Com essa selegao, menos de 30% da carga resistiva deve estar presente
na aplicagao a fim de otimizar o resultado da autorregulagem.

Durante a sequéncia de autorregulagem, o motor sera iniciado na metade
da frequéncia nominal durante, no maximo, 45 segundos.
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[Autorregulagem automatica] A w E * Z

Autorregulagem automatica.

A ATENGAO

equipamento.

MOVIMENTO INESPERADO

Se esta fungéo estiver ativada, a sintonizagdo automatica é executada cada vez que o inversor é ligado.
e Verifique se a ativagao dessa fungdo ndo provoca condigdes de risco.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

O motor deve estar parado durante a comutagao do inversor.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFr.

Configuragéo () |Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao] no Funcéo desativada
Configuragio de fabrica

[Sim] HES

Uma regulagem automatica é executada em cada inicializagéo

[Selegao regulagem] 5 £ un X

Selegao da regulagem.

Configuragéo () | Cddigo/Valor Descrigdo

[Padrao] EAb Os valores de parametro do motor padrao sdo usados para controlar o
motor
Configuragio de fabrica

[Medida] NEARS Os parametros do motor medidos pela fungéo autorregulagem sao usados
para controlar o motor

[Personalizado] Lub

Os valores definidos manualmente sdo usados para controlar o motor.

[Est. Mot. salien.] 5 Mo £ X

Informagdes sobre saliéncia do motor sincrono.

E possivel acessar este parametro se:
o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista] £ P -, e
e [Selecdo regulagem] 5 E u n estiver definido como [Medida][TEA S e
e 0 [Tipo de controle do motor] L E E estiver configurado para:

O [SYN_UVC] 59rnu,0u

O [Rel.Mot.] 5~V L.

Este parametro ajuda a otimizar os desempenhos de controle do motor para motores sincronos.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[N&o] no Regulagem nao executada
[Saliéncia baixa] LLS [Baixo nivel de saliéncia.
Configuragao recomendada: [Tipo config. &ngulo] A5 E =[Alin.PSI] P 5
ou [Alin. PSIO] P 5 o e[Ativagdo inj. AF] HF + =[N&0o] n o
[Saliéncia média] | 1L 5 Nivel médio de saliéncia.
E possivel usar [Tipo config. angulo] A5 £ =[Alin. SPM] 5P A e
[Ativagdo inj. AF] HF : =[Sim] Y E 5 para aprimorar os desempenhos
[Saliéncia alta] HLS Alto nivel de saliéncia.

E possivel usar [Tipo config. angulo] A 5 £ =[Alin. IPM] Pl1A e
[Ativagdo inj. AF] HF , =[Sim] 4 E 5 para aprimorar os desempenhos.
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[Nivel de corrente para autorregulagem] £ [ ~ X

Relacao corrente de regulagem.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFr.

Este parametro exibe o nivel de corrente aplicada ao motor durante a autorregulagem em porcentagem
da corrente nominal do inversor.

Este parametro tem impacto sobre a medigéao do indutor.

Configuragao

Descrigao

[Auto] A u E a...300%

Configuragéo de fabrica: [AutométicolA u £ o

[Tipo ajuste angulo] A 5 £ X

Tipo de ajuste automatico de angulo.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] L E E estiver configurado como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54~ uou[Rel. Mot] 5~V ..

Esta fungdo é usada para alinhar o rotor ou para calcular o angulo do fluxo do rotor vinculado aos imas
permanentes, a fim de reduzir o impacto do torque na partida.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[PSI alinhado] PS5 Injecéo de sinal de pulso. Modo de alinhamento padrao, sem movimento do
rotor
A medicéo do angulo é realizada monitorando a resposta da corrente do
estator para uma injegao de sinal de pulso (PSl) em uma ampla faixa de
frequéncias.

[PSIO alinhado] P5 o Injegéo de sinal de pulso (PSI) otimizado Modo de alinhamento otimizado,
sem movimento do rotor
A mesma operagéo que o [ PSl alinhado] P 5 : é realizada em uma faixa
otimizada de frequéncias
O tempo de medic¢ao é reduzido apds a primeira ordem de execugao ou
operacao de sintonizagdo, mesmo que o inversor tenha sido desligado
Macro-configuragéo

[Injegéo corrente rCa Injecdo de corrente rotacional. Modo de alinhamento com movimento do

rotacional] rotor.
Este modo de alinhamento realiza o alinhamento mecanico do rotor e do
estator; requer até 4 s.
O motor precisa estar parado e sem torque resistivo.
NOTA: Essa configuragéo & recomendada quando um filtro sinusal &
usado no aplicativo.
NOTA: Para o motor sincrono relutante, recomenda-se usar esta
configuragéao.

[Sem alinhar] no Sem alinhamento
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[Corrente max. alinhamento PSI] 1L ~ %
Corrente maxima do alinhamento PSI.
Nivel atual em % de [Corr. nom. motor sinc] n [ - 5 para modos de medida das alteragdes do angulo
[Alinhamento PSI] P 5 . e [Alinhamento PSIO] P 5 : o. Este parametro tem impacto sobre a medigcéo do
indutor.
E possivel acessar este parametro se [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Especialista]
E P r e se [Tipo Crtl do motor] L E E estiver configurado como [SYN_U VC] 5 4 n u ou [Rel. Mot.]
5~VCLC.
Esta corrente deve ser maior ou igual ao nivel maximo de corrente da aplicagao, caso contrario pode
ocorrer instabilidade.
Se [Corrente Max. Alinhamento PSI] 7L ~ estiver definido como [AUTO] A u E a, [Corrente Max.
Alinhamento PSI] 11 L - estad adaptada pelo inversor conforme as configuragdes de dados do motor.

Configuragao Descrigéo

[AUTO] Au E 5...300% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [Automatico] Au £ o

[Nivel corrente rotacional] ~ [ L *
Nivel de corrente rotacional.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo config. angulo] A 5 E estiver configurado como [Injegéo
corrente rotacional] - L .

O nivel da corrente deve ser definido conforme o torque necessario durante a operagéo de alinhamento.

Configuragéo Descri¢éo

10...300% Faixa de configuragcdo como porcentagem da corrente nominal do motor
Configuragéo de fabrica: 75%

[Corrente rotacional de torque] ~ £ L %
Corrente rotacional de torque.

E possivel acessar este parametro se [Tipo ajuste do angulo] A 5 £ estiver configurado como [Inje¢édo
corrente rotacional] - L . e [Nivel de acesso] L A L estiver definido como [Especialista] E P .

Configuragédo Descrigao

0...300% Faixa de configuragdo
Configuragio de fabrica: 0%

[Freq. max. RCl] - L 5P X
Frequéncia de saida maxima RCI.

E possivel acessar este parametro se [Tipo ajuste do angulo] A 5 £ estiver configurado como [Inje¢do
corrente rotacional] - L : e [Nivel de acesso] L A L estiver definido como [Especialista] E P .

Configuragédo Descrigao

[AUTO] Au k £...500.0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: [Automético] Au £ o
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[Num arrend. RCI] - L - P X

Nudmero RCI arredondado.

E possivel acessar este parametro se [Tipo ajuste do angulo] A 5 £ estiver configurado como [Injecéo
corrente rotacional] - L , e [Nivel de acesso] L A L estiver definido como [Especialista] £ P r.

Configuragéo

Descrigao

[AUTO] Auk o...32767

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [Automatico] A E o

[RCI com transformador] - L - %

Alinhamento RCI com transformador.

E possivel acessar este parametro se [Tipo ajuste do angulo] A 5 £ estiver configurado como [Injecéo
corrente rotacional] - L e [Nivel de acesso] L A L estiver definido como [Especialista] £ F r .

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao] no Fungao inativa
Configuragéo de fabrica

[Sim] HES Fungao ativa
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Menu [Monitoramento do motor] [Tz F -

Acesso

[Ajustes completos] =» [Parametros do motor] =» [Monitoramento do motor]

[Corrente Térm. Motor] E H

Corrente de monitoramento térmico do motor a ser definida para a corrente nominal indicada na placa de

identificagao.

Configuragéo ()

Descrigao

0,12..1,11In (M

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de identificagao.

[Modo térmico do motor] £ H E

Modo de monitoramento térmico do motor.

NOTA: E detectado um erro quando o estado térmico atingir 118% do estado nominal e a reativagéo
ocorre quando o estado chegar a menos do que 100%.

Configuragéo Cadigo/Valor | Descrigdo
[Nao] no Sem monitoramento do estado térmico
[Auto-ventilado] ACL Motor auto-ventilado
Configuragao de fabrica
[Ventilagdo forgada] | F L L Motor com ventilagéo forgada

[MotorTemp ErrorResp] o L L

Resposta de erro de sobrecarga.

Configuragao

Cadigo/Valor

Descrigao

[Ignorado]

nao

Erro detectado ignorado

[Parada por inércia)

YES

Parada por inércia
Configurag¢&o de fabrica
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Menu [Monitoramento térmico] £ F F - Menu

Acesso

Sobre este Menu

Ativacdo

[Ajustes completos] = [Parametros do motor] =» [Monitoramento do motor] =» [Monitoramento térmico]

A fungéo de monitoramento térmico ajuda a evitar altas temperaturas acompanhando a temperatura real
do inversor.

Sondas térmicas PTC, PT100, PT1000 e KTY84 sdo compativeis com essa funcao.

A fungao possibilita gerenciar 2 niveis de monitoramento:
o Nivel de alarme: o inversor aciona um evento sem interromper a aplicagao.
o Nivel de erro: o inversor e aciona um evento e interrompe a aplicagao.

A sonda térmica é monitorada em relagdo ao seguinte erro detectado:
e Superaquecimento

e Quebra da sonda (perda de sinal)

e Curto-circuito da sonda

Estado PTC ! |
! :
Curto- b R0 | 7 Quente | Cirauito
circuito | \ aberto
i i
Nivel Histerese Nivel Valor PTC
curto-circuito circuito aberto

[Monitoramento térmico EAX] £ H X 5 permite ativar o monitoramento térmico na entrada analogica
pertinente:

e [Nao] n o: a fungao esta desativada

e [Sim] Y E 5: o monitoramento térmico esta ativado na EAx pertinente.

Selec¢édo de tipo de sonda térmica

[Tipo EAX] A « X E permite selecionar o tipo de sensor(es) térmico(s) conectado(s) a entrada analdgica
pertinente:

e [N&o] n o: nenhum sensor

[Gestdo PTC] F E <: é usado de um a seis PTC (em série)

[KTY] K E 4: E usado 1 KTY84

[PT100] /P E 2: E usado 1 PT100 conectado com dois fios

[PT1000] /P E 3: E usado 1 PT1000 conectado com dois fios

[PT100 a 3 fios] [P E 2 3: E usado 1 PT100 conectado com trés fios (apenas EA4 e EA5)
[PT1000 a 3 fios] /P E 3 3: E usado 1 PT1000 conectado com trés fios (apenas EA4 e EAS5)
[3 PT100] 3 F E 2: E usado 3 PT100 conectado com dois fios

[3 PT1000] 3P E 3: E usado 3 PT1000 conectado com dois fios

[3PT100 a 3 fios] 3 F L & 3: E usado 3 PT100 conectado com trés fios (apenas EA4 e EAS5)
[3PT1000 a 3 fios] 3P £ 3 3: E usado 3 PT1000 conectado com trés fios (apenas EA4 e EAS5)

Sondas térmicas com 2 fios oferecem suporte a entrada analdgica 2 a entrada analégica 5.

Sondas térmicas com 3 fios oferecem suporte a entrada analdgica 4 e a entrada analdgica 5. Essas
entradas estdo disponiveis com o médulo opcional de extensao E/S.

Se a sonda estiver distante do inversor, recomenda-se a conexao com 3 fios em comparagéo com a de 2.
NOTA: Em caso de 3 sondas em série, o inversor monitora a média dos valores.
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Fiacao para sondas PT100 e PT1000.

Para sondas com 2 fios, sdo possiveis as fiagdes a seguir:

Alx
I COM

Alx
COM

Para sondas com 3 fios, sdo possiveis as fiages a seguir:

[Monit. Térmico EA2] EHZ 5

Ativagdo do monitoramento térmico via entrada analégica EA2.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Nao] no Nao

Configuragio de fabrica
[SIM] HES Sim

[Tipo EA2] A 2k X
Atribuicdo EA2.

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Térmico EA2] £ H 2 5 no estiver configurado como [N&o]

nao.
Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Tens&o] 10u 0-10 Vce
Macro-configuragédo
[Corrente] OA 0...-20 mA
[Gestdo PTC] FEL 1a6 PTC (em série)
[Sonda KTY] KEY 1 KTY84
[PT1000] IPE 3 1 PT1000 conectados com 2 fios
[PT100] IPEZ 1 PT100 conectados com 2 fios
[Nivel de agua] LEuEL Nivel de agua
[3 PT1000] JPE3 3 x PT1000 conectados com 2 fios
[3PT100] JPECD 3 x PT100 conectados com 2 fios
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[Resp. Erro Térm. EA2] EHZ b *

Resposta do monitoramento térmico a erro detectado em EA2.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA2] A : 2 £ ndo estiver configurado como
e [Tensdo] /0w, ou

e [Corrente] OA.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | 9ES Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | S £ E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle n3o tiver sido removido(")

[Parada emrampa] | - [1F

Parada em rampa
Macro-configuragéo

[Niv.Erro Térm. EA2] E H2 F X

Nivel de deteccao de erro em EA2.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA2] A , 2 £ n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, ou

e [Corrente] OA,

ou

o [Gestdo PTC] FECL.

Configuragdo ()

Descrigao

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 110,0°C

[Niv.Alarme Térm. EA2] E HZ A X

Nivel de alarme EA2.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA2] A 2 E n&o estiver configurado como:

e [Tensdo] I0u

, OU

e [Corrente] OA, ou
o [Gestdao PTC] FECL.

Configuragdo ()

Descrigéo

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: 90,0°C

[Val. Térmico EA2] £ H 2\ X

Valor térmico via EA2.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA2] A : 2 £ n&o estiver configurado como:

e [Tensdo] /0w,

ou

e [Corrente] OA, ou
o [Gestdo PTC] PE L.

Configuragédo

Descrigao

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica:
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[Monit. Térmico EA3] EH 3 5

Ativagdo do monitoramento térmico via entrada analégica EA3.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Nao] no Nao

Configuragio de fabrica
[SIM] HES Sim

[Tipo EA3] A £ X
Atribuicdo EAS3.

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Térmico EA3] £ H 3 5 no estiver configurado como [N&o]

no.

Idéntico ao [Tipo EA2] A & E (ver pdgina 201) com configuragao de fabrica: [Corrente] O A.

[Resp. Erro Térm. EA3] £ H 3 b X
Resposta do monitoramento térmico a erro detectado em EA3.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A , 3 £ n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, o0u
e [Corrente] OA, ou

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | HE S Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | SE E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um

erro detectado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle nao tiver sido removido("

[Parada em rampa] | ~ [1F Parada em rampa
Macro-configuragédo

[Niv.Erro Térm. EA3] £ H3F X
Nivel de detecgao de erro em EA3.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A , 3 £ n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, o0u
e [Corrente] OA, ou
o [Gestao PTC] FECL.

Configuragéo () Descrigao

-15,0...200,0°C Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 110,0°C

[Niv.Alarme Térm. EA3] £ H 3A X
Nivel de alarme para EA3.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A + 3 £ n3o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, ou
e [Corrente] O A, ou
o [Gestdao PTC] FEL.

Configuragdo () Descri¢do

-15,0...200,0°C Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 90,0°C
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[Val. Térmico EA3] £ H 3\ X
Valor térmico via EA3.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A 1 3 £ n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, ou
e [Corrente] OA, ou
o [Gestdo PTC] PE L.

Configuragédo Descrigao
-15,0...200,0°C Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: _

[Monit. Térmico EA4] £ H4 5 X
Ativacao do monitoramento térmico via entrada analégica EA4.

E possivel acessar este parametro se o modulo de extensdo E/S W3A3203 for inserido.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo
[Nao] no Nao

Configuragéo de fabrica
[SIM] HES Sim

[Tipo EA4] A 1 HE X
Atribuicdo EA4.

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Térm. EA4] £ H 4 5 n&o estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Tens&o] 10u 0-10 Vcc

[Corrente] oA 0...-20 mA

[+/- Tens&o] n l0u -10/ +10 VCC
Macro-configuragéo

[Resp. Erro Térm. EA4] E HH b *
Resposta do monitoramento térmico a erro detectado em EA4.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A 1 4 £ ndo estiver configurado como
e [Tensdo] /0w, ou
e [Corrente] OA.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda |4E S Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | SE E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 £ £, mas sem um
erro detectado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle nao tiver sido removido("

[Parada emrampa] | - 1P Parada em rampa

Macro-configuragédo
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[Niv.Erro Térm. EA4] E HY F X

Nivel de detecgao de erro em EA4.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A : 4 £t n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, ou
e [Corrente] O A, ou
o [Gestao PTC] PEL.

Configuragao ()

Descrigao

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 110,0°C

[Niv.Alarme Térm. EA4] £ H4YA X

Nivel de alarme para EA4.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A , 4 £ n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, o0u
e [Corrente] OA, ou
o [Gestao PTC] PECL.

Configuragéo ()

Descrigao

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 90,0°C

[Val. Térmico EA4] £ H4 \ X

Valor térmico via EA4.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A 1 4 k£ ndo estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, ou
e [Corrente] O A, ou
o [Gestdao PTC] FEL.

Configuragéo

Descri¢éo

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _

[Monit. Térmico EA5] £ H5 5 X

Ativacdo do monitoramento térmico via entrada analdgica EA5.

E possivel acessar este parametro se o modulo de extensao E/S W3A3203 for inserido.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Nao] no N&o

Configuragao de fabrica
[SIM] YES Sim

[Tipo EA5] A /5 E X
Atribuicdo EAS5.

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Térm. EA5] £ H 5 5 n&o estiver configurado como [N&o]

noa.

Idéntico ao [Tipo EA4] A 4 E (ver pagina 204).
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[Resp. Erro Térm. EAS] EH S b *

Resposta do monitoramento térmico a erro detectado em EA5.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A 1 5 £ ndo estiver configurado como
e [Tensdo] /0w, ou

e [Corrente] OA.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | 4ES Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | S £ E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] & E £, mas sem um
erro detectado apds a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle néo tiver sido removido("

[Parada em rampa] | - [1F Parada em rampa

Macro-configuragéo

[Niv.Erro Térm. EA5] E HG F X

Nivel de deteccao de erro em EAS.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A 1 5 £ n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, ou
e [Corrente] OA, ou
o [Gestdo PTC] FECL.

Configuragdo ()

Descrigéo

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 110,0°C

[Niv.Alarme Térmico EA5] £ H5 A X
Nivel de adverténcia para EA5.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A 1 5 E n&o estiver configurado como:
e [Tensdo] /0w, o0u
e [Corrente] OA, ou
o [Gestdao PTC] FECL.

Configuragéo ()

Descri¢éo

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: 90,0°C

[Val. Térmico EA5] £ H5 v X

Valor térmico via EA5.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A 1 5 £ n&o estiver configurado como:

e [Tensdo] /0w,

ou

e [Corrente] OA, ou
o [Gestdo PTC] PE L.

Configuragao

Descrigao

-15,0...200,0°C

Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: _

[Velocidade de recuo] L F F

Velocidade de recuo.

Configuragao

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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Menu [Monitoramento do motor] [Tz F -

Acesso
[Ajustes completos] = [Parametros do motor] =» [Monitoramento do motor]

Sobre este Menu

A fungéo de monitoramento térmico do motor ajuda a evitar superaquecimentos com a estimativa do
estado térmico do motor.

[Limit. de corrente] L L X
Limitacdo de corrente interna.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

e Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente maxima a ser aplicada a ele.

e Verifique se o paradmetro [Limite de corrente] L L  esta definido a um valor menor ou igual ao
mostrado nesta tabela.

e Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagao, incluindo os requisitos de
desclassificagdo da taxa de poténcia na determinagéo do limite de corrente.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

NOTA: Se a configuragao for menor do que 0,25. In, o inversor pode ser bloqueado em [Atrib. perda fase
saida] a P L se este for ativado. Se for menor que a corrente do motor sem carga, nao sera possivel a

partida do motor.

Configuragdo () Descrigdo

0..1,1In(" Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 1,1 In(!)

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de identificagéo.

[Tmp. Atenuagéo] 5o P X
Tempo de atenuagéo.
E possivel acessar este parametro se [Lim. sobretensdo motor] 5 V L nao estiver configurado para [N3o]
no.

O valor do parametro [Opgao lim. sobretensdo] 5 o P corresponde ao tempo de atenuagéo do cabo
usado; E configurado para prevenir a superposicao de reflexdes de ondas de tens&o resultantes de cabos
longos. Limita as sobretensdes a duas vezes a tensdo nominal do barramento CC.

Como a sobretensao depende de varios parametros, como tipo de cabo, poténcias distintas de motores
em paralelo, comprimentos distintos de cabos em paralelo etc., recomenda-se usar um osciloscopio para
verificar os valores de sobretensao obtidos nos terminais do motor.

Para longos comprimentos de cabos, deve ser usada uma saida do filtro ou filtro dV/dt.
Para manter o desempenho geral do inversor, ndo aumentar o valor SOP desnecessariamente.
NOTA: A configuragéo de fabrica deste parametro é de 10 us para ATV630C22N4 a ATV630C31N4.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[6 us] b 6 us
[8 us] =) 8 us
Configuragéo de fabrica
[10 ps] o 10 ps
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[Ativagao Filtro Sinus.] o F + %

Ativacao filtro sinusoidal

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E ndo estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 4w e [Rel. Mot] 5~ V L.

AVISO

DANO AO FILTRO SINUSOIDAL

Nao configure a frequéncia maxima de saida [Frequéncia méxima] £ F ~ para um valor maior que 100
Hz no sistema com um filtro sinusoidal.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

Sem filtro sinusoidal
Configuragéo de fabrica

[Nao] no

[Sim] HES Use um filtro sinusoidal para limitar as sobretensdes do motor e reduzir erro
detectado na fase terra de fuga de corrente, ou para aplicagdes com

transformador Step-Up.

[Teste curto circuito saida] 5 £ ~ E

Configuragéo de teste de curto-circuito na saida.

As saidas do inversor sdo testadas em todas as inicializa¢des, independentemente da configuragéo deste
parametro. Se este parametro estiver definido como [Sim] 4 E 5, o teste também é executado sempre que
um comando executar for aplicado. Estes testes causam um pequeno atraso (alguns ms). Caso haja erro,
o inversor é bloqueado.

O curto circuifo de saida do inversor (terminais U-V-W): O erro SCF pode ser detectado.

O valor de configuragéo de fabrica é alterado para [Sim] 4 £ 5 conforme os nimeros do catalogo.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

Sem teste em comandos executar
Configuragéo de fabrica

[N&o] no

[Sim] HES Teste de curto-circuito de saida é feito para cada comando executar

[Niv. térm.motor] £ £ d

Ativagao de alarme para o limite térmico do motor para [Niv. térm. motor] £ 5 A.

Configuragéo () Descrigéo

0...118% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 100%
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Menu [Controle do motor] d~ L -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes completos] =» [Parametros do Motor] = [Controle do Motor]

Este menu apresenta os parametros relacionados ao controle do motor.

[Compensagéo RI] u F

Parametro usado para otimizar o torque em baixa velocidade ou adaptar para casos especiais (por
exemplo: para motores conectados em paralelo, diminuir a [Compensagéo RI] u F ). Se o torque for

insuficiente em baixa velocidade, aumente a [Compensagédo RI] u F ~. Um valor muito elevado pode
impedir a partida do motor (bloqueio) ou alterar o modo de limitagao da corrente.

Configurag&o () Descrig&o

0...200% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 100%

[Compensacgédo de escorregamento.] 5L P *

[Perfil UF] PF L %

U] u 1K

Compensagéao de escorregamento.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] L E £ n3o estiver configurado como
[Ctrl. Mot. SINCRONO] 5 4n wu e [Rel. Mot] 5~ V L.

Este parametro esta definido como 0% quando [Tipo crtl. motor] L £ E estiver definido como [U/F VC
Quad] w F 9.

A velocidade presente na placa de identificagdo do motor ndo é necessariamente exata.

Se a configuragdo do motor for inferior a do escorregamento atual, 0 motor ndo esta rodando na
velocidade correta para estado estacionario, mas sim em uma velocidade inferior a de referéncia.

Se a configuragao de escorregamento for superior a do escorregamento atual, o motor esta sobrecom-
pensado e a velocidade é instavel.

Configuragao () Descrigao

0...300% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 100%

Perfil U/F.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor] [ E £ estiver configurado como [U/F VC
Quad] u F 9.

O parametro € usado para ajustar o nivel de corrente de magnetizagao em velocidade zero, em % da
corrente nominal do motor em velocidade normal.

Configuragéo () Descrigdo

0...100% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 30%

Tenséao ponto 1 em 5 pontos V/F.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.

Configuraggo () Descrigao

0...800 Vca Faixa de configuragdo conforme a classificagao
Configuragao de fabrica: 0 Vca
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[U2] w2k
Tensao ponto 2 em 5 pontos V/F.
Configuragao de perfil V/F.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.
Configuragéo () Descrigéo
0...800 Vca Faixa de configuragao conforme a classificagéo
Configuragéo de fabrica: 0 Vca
[U3] u 3K
Tensao ponto 3 em 5 pontos V/F.
Configuragao de perfil V/F.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.
Configuragéo () Descrigéo
0...800 Vca Faixa de configuragao conforme a classificagéo
Configuragéo de fabrica: 0 Vca
[U4] w4k
Tensao ponto em 4 pontos V/F.
Configuragéo de perfil V/F.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] L E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.
Configuragso () Descrigao
0...800 Vca Faixa de configuragéo conforme a classificagéo
Configuragao de fabrica: 0 Vca
[US] u 5 X
Tensédo ponto 5 em 5 pontos V/F.
Configuragao de perfil V/F.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ £ estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.
Configuragéo () Descrigéo
0...800 Vca Faixa de configuragao conforme a classificagéo
Configuragao de fabrica: 0 Vca
F11 F 1%
Frequéncia ponto 1 em 5 pontos V/F.
Configuragao de perfil V/F.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ £ £ estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.
Configuracéo () Descrigéo
0,0...500,0 Hz Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz
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[F2] Fe X

[F3] F 3%

[F4] F 4 X

[F5] F 5%

Frequéncia ponto 2 em 5 pontos V/F.

Configuragao de perfil V/F.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

Frequéncia ponto 3 em 5 pontos V/F.

Configuragéo de perfil V/F.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

Frequéncia ponto 4 em 5 pontos V/F.

Configuragéo de perfil V/F.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] u F 5.

Configuraggo () Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

Frequéncia ponto 5 em 5 pontos V/F.

Configuragao de perfil V/F.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de controle do motor] [ E E estiver configurado como [V/F
5pts] w F 5.

Configuragao () Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

[Rotagdo fase saida] F H

Rotagdes das fases de saida.

Alterar este parametro opera como uma inversao de 2 das trés fases do motor. Gera a mudancga da
direcéo de rotagao do motor.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[ABC] AbLC Rotagao padrao
Configuragio de fabrica

[ACB] ALCb Rotagéo oposta
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[Fator Inércia] 5 PG u X

Fator de inércia

Esse parametro pode ser acessado se:
o [Nivel de acesso] L AL esta definido como [Especialista]E P - e
e [Tipo Ctrl do motor] [ E E esta definido como:

O [U/F VC 5pts] w F 5, 0u

o [U/FVC Quad.] uF 4, 0u

O [Ctrl. Mot. SINCRONO] 54 n wu.

Configuragéo ()

Descrigao

1...1.000%

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 40%

[Ativag&o Boost] b o A X

Ativagao do Boost (impulso).

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EPr.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Inativo] no Sem boost

[Dinamico] d4n~HA Boost dinamico, valor de corrente de magnetizagéo é alterado conforme a
carga do motor.
Configuragéo de fabrica
NOTA: O proprio inversor faz o gerenciamento do valor [Corrente
magnetizagdo] :d A para otimizar os desempenhos.
NOTA: N3o ¢ possivel acessar este parametro se o [Tipo Ctrl do motor]
[ E £ estiver configurado como [Rel. Mot.] 5~ V L ou [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54 nwu.

[Estatico] SERAE Boost estatico, o valor de corrente de magnetizagédo acompanha o perfil
independentemente da carga do motor
NOTA: Com essa selegéo, o [Boost] & o o [Boost Freq.] F Ak s&o
levados em consideragao.
NOTA: E possivel usar esta selegao para motores conicos com [Boost]
b o o configurado em um valor negativo.

[Constante] LSEE Boost constante, a corrente de magnetizagado € mantida caso haja

mudangas de dire¢cdo do motor. Um parametro adicional esta disponivel
para gerenciar a fase de desaceleragao e parada. [ 5k E pode ser
acessado se o [Tipo ctr. motor] L E E estiver configurado para [Rel. Mot.]
Sr VL ou[Ctrl. Mot. SINCRONO] 54 wu.

NOTA: Com essa selegéo, apenas [Boost] b o o é considerado.
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[Boost] b oo X
Valor em 0 Hz: % da magnetizacdo da corrente (considerado se diferente de 0).

Um valor de [Boost] & o o muito elevado pode gerar a saturagao magnética do motor, o que leva a
redugéo do torque.

Esse parametro pode ser acessado se:
o [Nivel de acesso] L A [ esta definido como [Especialista]E P - e
e [Ativacdo Boost] & o A nao estiver definido como [Inativo]n o.

1
A

1 d AX(1+ b o %)
idA \7

v d AX(1-b o a%)

3 - Fr
0 FAb

NOTA: Para motores sincronos, recomenda-se configurar este valor para otimizar o controle em
velocidades baixas.

Configuragéo Descrigao

-100...100% Faixa de configuragdo

Se [Ativagdo Boost] k& o A estiver configurado como [Dindmico] d 4 n A,
[Boost] £ o o é definido como 25%.

Configuragéo de fabrica: 0%

[Boost freq.] F AL X
Valor em 0 Hz: limite de velocidade para atingir a corrente nominal de magnetizacéo.

Esse parametro pode ser acessado se:

e [Nivel de acesso] L AL esta definido como [Especialista]E P - e

e [Ativacdo Boost] & o A néo estiver configurado como [N&0o]rn o e

e [Ativagdo Boost] & o A nao estiver configurado como [Constante] L 5 E E.

Configuragao Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao

Se [Ativagédo Boost] b o A estiver configurado como [Dinadmico] 4 4 A,
[Boost Freq.] F A b é configurado como 30.0 Hz.

Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

NOTA: Para motores sincronos, recomenda-se configurar este valor para otimizar o controle em
velocidades baixas.

EAV64318PT 05/2019 213




Ajustes completos CSt-

Sobre o Gerenciamento da Tensao de Saida e Sobremodulagio

[Sobremodulacao Ativacao] o V ITA

Ativacao da sobremodulagao.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EPr.

O objetivo da sobremodulagao é:

e compensar a perda de tensdo no barramento CC quando o inversor estiver carregado.
e aumentar a tensdo 0 maximo possivel, para reduzir o consumo de corrente do motor em alta tenséo e

limitar o efeito térmico no motor.

Em configuragdes de fabrica, a alimentagdo do motor fornecida pelo inversor conta com:

e um modo de tensdo de saida comum, ndo nulo, dependendo da alimentagdo do barramento CC.

e Nenhuma sobremodulagéo (a [Ativagédo ]da [Sobremodulagédo] = V 1A esta configurada para [Nao]
n o): fase sinusoidal para a tens&o de fase.

e tensao de saida limitada ao valor maximo possivel dependendo da alimentagao do barramento CC que
depende da rede de alimentagao principal.

A\ 4
\ 4

1 Valor maximo possivel da limitagdo de tenséo de saida (valor padréo)
2 VLim com valor numérico sob a limitagdo maxima
3 Tensao de saida
4 Limitagdo de tenséo de saida com sobremodulagéo total (forma hexagonal)
Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Padrao] dEFAuLE Sobremodulagéo n&o esta configurada
Por padrao, a limitagdo de tensado de saida descreve um circulo com o raio
maximo conforme a tensdo do barramento CC.
O raio pode ser reduzido para um valor menor ajustando um valor numérico
para a [Limitagdo de tensdo de saida] V L /1.
Configurag¢io de fabrica
[Completo] Full A sobremodulacéo esta ativa e completa.
Alimitagéo de tensao de saida descreve um hexagono regular dependendo
da tensao do barramento CC.
As tensdes fase a fase ndo séo sinusoidais.
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[Limitagdo de tensdo de saida] VL /1

Limitagdo de tenséo de saida.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFPr.

O objetivo deste parametro ¢ alterar a limitagdo de tensao de saida para um valor menor que o valor

padréo maximo.

A unidade do valor numérico deste parametro esta em tensao rms fase a fase.

Este parametro ndo pode ser configurado para um valor numérico, se a [Sobremodulagao Ativagao]
o V [1H estiver configurada para [COMPLETA] F u L L.

Configuragao

Cadigo/Valor

Descrigao

[Padrao]

dEFAulLE

Valor padrao da limitagdo de Tens&o de Saida.

A limitagdo de tensdo de saida esta na capacidade maxima da tensdo do
barramento CC, dependendo da configuragéo da [Sobremodulagéo].[
]Configuracao de [Ativagédo] o V I1A.

Configuragao de fabrica

0...9999 V

Faixa de configuragéo da limitagdo de tenséo de saida.

Defina um valor menor do que o valor [Padréo] dE F Au L E
correspondente para reduzir a maxima limitagéo de tensédo de saida. Se o
valor numérico for maior que o valor [Padrdo] JEF Aul E
correspondente, este valor correspondente é considerado.
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Menu [Otimizagéo Malha Veloc.] NC L -

Acesso
[Ajustes completos] = [Parametros do motor] = [Controle do motor] . [Otimizagdo Malha Veloc.]

Sobre este Menu

Este procedimento pode ser realizado se o [Tipo de controle do motor] L £ £ ndo estiver configurado para
[U/F VC Standard] 5 E d, [U/F VC Quad.] w F 9, [Ctrl. U/F 5 Pts Std] u F 5 ou [Ctrl. Mot. SINCRONO]
S59nu.

Procedimento recomendado para configurar a malha de velocidade de alto desempenho

Passo Acao
1 Insira os parametros do motor. Se um desses parametros for modificado posteriormente, sera necessario
executar todo esse procedimento novamente.
2 O valor da inércia da carga acionada deve ser inserido no parametro da [Inércia da Aplicagdo] JAFPL .
(ver pagina 222)

NOTA: Se um parametro do motor for modificado, a inércia estimada é recalculada e atualizada
(parametros [Inércia estim. aplic.] J £ 5 £ e [Mult. Inércia Coef.] /1w L . A [Inércia da Aplicagao]
J AP L volta ao seu valor padrao de acordo com o novo valor da [Inércia estim. aplic.] JE S E.

3 Verifique o tempo de resposta da malha de velocidade configurando primeiro o [Avango alimentagao]
F F P para 0 (consulte os graficos na préxima pagina).

4 Se necessario, ajuste a largura de banda e a estabilidade usando os parametros [Estab. FreqLoop] 5 £ A
e [FregLoopGain] F L L (ver pagina 220).

5 Para otimizar a rampa a seguir, aumente o parametro feedforward [[Avango alimentagéo] F F P como
indicado na péagina seguinte, até obter o melhor resultado.

6 A largura de banda do termo feedforward pode ser ajustada, se necessario (como indicado na préxima
pagina), para melhorar ainda mais a rampa seguinte ou para filtrar o ruido na referéncia de velocidade.
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Malha de velocidade de alto desempenho - Configurando o parametro [Avanco alimentagéo] F F F

E usado para ajustar o nivel de avanco de alimentagdo do torque dinAmico necessario para acelerar e
desacelerar a inércia. O efeito deste parametro na rampa seguinte ¢é ilustrado abaixo. Aumentar o valor
do F F P permite que a rampa seja acompanhada mais de perto. No entanto, se o valor for muito alto,
ocorrera sobrevelocidade. A configuracao ideal é obtida quando a velocidade acompanha a rampa com
preciséo; isso depende da precisdo do parametro [Inércia da Aplicagdo] /AP L, (ver pagina 222) e da
configuragao do parametro [Valor filtro do codificador] F F ~

ConfiguragdesF F P

Resposta inicial com FFP=0
R: Divisao da referéncia

Aumento no FFP 7
R: Divisdo da referéncia

R R
1,2 1,2 ‘
1 [ T— 1]
0.81 08
0,6 0,6 1
04 1 041
0,2 0,2 1
"0 50 160 180 260 280 300 350 430 430 560 %0 50 180 150 200 250 300 350 400 450 500 |
Aumento no FFP * ~ Aumentono FFP 7 7 #
R: Divisao da referéncia R: Diviséo da referéncia
R R
1,2 4 1,2!
14 IS 14 S —
0,8 0,8
0,6 0,6
0,4 0,4 4
0,2 0,2
O t(s) | O e ()
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
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Malha de velocidade de alto desempenho - Configurando o paréametro [ Largura de banda do FeedFwd ] F F V

[Tipo de malha de velocidade] 5 5L *

E usado para ajustar a largura de banda do termo feedforward do torque dinamico. O efeito deste
parametro na rampa seguinte € ilustrado abaixo. Diminuir o valor do F F V reduz o efeito do ruido na
referéncia de velocidade (oscilagdo de torque). Entretanto, uma diminuigdo muito grande em relacao as
configuragdes da rampa (em rampas curtas) provoca um atraso, e o acompanhamento da rampa &
afetado negativamente. Aumentar o valor do F F VV permite que a rampa seja acompanhada mais de
perto, mas também aumenta a sensibilidade ao ruido. A configuragéo ideal € obtida atingindo o melhor
compromisso entre o0 acompanhamento da rampa e a sensibilidade ao ruido existente.

ConfiguragbesF F \

Resposta inicial com FFV=100%
R: Divisao da referéncia

Redugéo no FFV AN
R: Divisao da referéncia

i R
1.2 1.2
1 = N\
1 ~——
081 08
061 06
0,4 0.4
021 0.2
0 : . - : : - : . : — t(s
0 50 100 150 200 250 300 350 400 430 500~ ' 0 t(s)

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Aumento no FFV 7 7
R: Divisao da referéncia

0,8 1
0,6
0,4

0,2

t(s)

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Tipo de malha de velocidade.

Este parametro pode ser acessado se o [Tipo de controle do motor] L E E ndo estiver configurado para:

e [U/FVC Standard] 5t d, e
e [Ctrl. Mot. UF Quad] u F T, e
e [UFVCb5pts] uF5,e
e [SYN.UVC]5Y9nu
Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo
[Padrao] S5td Malha de velocidade padrdo
Configurag¢io de fabrica
[Alta performance] | HF F Malha de velocidade de alto desempenho. E aconselhavel desativar

[Adapt. rampa desacel. ] 6 - A =[NO] n o
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[Ganho prop. veloc.] 5P G *

Ganho proporcional da malha de velocidade.

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo de malha de velocidade] 5 5 L estiver configurado para [Padréo] 5t d, e

e o [Tipo de controle do motor] L E £ nao estiver configurado para:
o [U/F VC Standard] 5k d, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, €
O [UFVCb5pts] uF 5, e
O [SYN.UVC]549nu

Configuragdo () Descri¢do
0...1.000%

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 40%

[Tempo integral de velocidade] 5 | E *

Constante do tempo integral da malha de velocidade.

Este parametro pode ser acessado se:
e 0 [Tipo de malha de velocidade] 5 5 L estiver configurado para [Padrdo] 5k 4, e
e o [Tipo de controle do motor] L E £ nao estiver configurado para:

o [U/F VC Standard] 5Ed, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVCb5pts] uF 5,e

O [SYN.UVC] 54Y9Au

Configuragéo () Descrigéao
1...65,535 ms

Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor.

[Filiro de malha de velocidade K] 5 F [
Coeficiente de filtro de velocidade (0(IP) a 1(Pl)).

Configuragdo () Descri¢do
0...100

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 65

[Tmp. filtro vel. est.] F F H *
Tempo de filtro da velocidade estimada.

Este parametro pode ser acessado, se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]
EFr.

Configuragéo () Descrigao
0,0...100,0 ms

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor
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[Estab. FregLoop] 5 £ A *

Estabilidade da malha de frequéncia (Fator de amortecimento da malha de velocidade).

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 55 L estiver configurado para [Alta performance] HP F e
e 0 [Tipo ctr. motor] [ £ E nao estiver configurado para:

O [U/F VC Standard] 5k d, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVCbpts] uF 5,e

O [SYN_UVC] 54nAu

Estabilidade: Usado para adaptar o retorno ao estado estacionario apos um transiente de velocidade, de
acordo com a dindmica da maquina. Aumente gradualmente a estabilidade para aumentar a atenuagéo
do controle de malha e, assim, reduzir qualquer sobrevelocidade.

Configuragdo () Descrigéo

0...100% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 20%

[FreqLoopGain] F L L X
Ganho da malha de frequéncia (Largura de banda da malha de velocidade).

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 5 5 L estiver configurado para [Alta performance] HF F e
e 0 [Tipo ctr. motor] L E £ ndo estiver configurado para:

O [U/F VC Standard] 5Ed, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVC5pts] uF 5,e

O [SYN.UVC]54YAu

Usado para adaptar a resposta dos transientes de velocidade da maquina, de acordo com a dinamica.
Aumenta gradualmente o ganho nas maquinas com alto torque resistivo, alta inércia dos ciclos rapidos.

Configuragédo () Descrigéo

0...100% Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 20%

[Avanco alimentagéo] F F P *
Ativacao e configuragédo do termo Feed-Forward.

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 5 5 L estiver configurado para [Alta performance] HF F e
e 0 [Tipo ctr. motor] L E £ ndo estiver configurado para:

o [U/FVC Standard] 5Ed, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVC5pts] uF 5,e

O [SYN.UVC] SYAu

Porcentagens do termo regulador de feedforward de alto desempenho. Corresponde 100% ao termo
calculado usando o valor da [Inércia da Aplicagdo] JAFPL.

Configuragédo () Descrigéo

0...200% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0%
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[Largura de banda avango alim.] F F V *

Largura de banda do termo filtro de feed-forward.

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 5 5 L estiver configurado para [Alta performance] HP F e
e o [Tipo ctr. motor] [ £ E n&o estiver configurado para:

o [U/F VC Standard] 5k d, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVCb5pts] uF 5, e

O [SYN_UVC] 549nu

Larguras de banda do termo feedforward da malha de velocidade de alto desempenho, como uma
porcentagem do valor predefinido.

Configuragéo () Descrigéo

20...500% Faixa de configuragao

Configurag¢io de fabrica: 100%

[Atribuigdo de FeedFwd externo] £ E F F X

Modo feed-forward externo

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[N&o] no Entrada analdgica nao atribuida
Configuragéo de fabrica
[EA1]...[EA3] A.Il.A.,3 Entrada analégica EA1...EA3
[EA4]...[EA5] A.4.A .5 Entrada anal6gica EA4...EA5 se o médulo de extensao E/S VW3A3203 for
inserido
[Freq. Ref. Lcr Frequéncia de referéncia via terminal gréafico a distancia
Term.Graf.]
[Freq. Ref. ndhb Frequéncia de referéncia via comunicagdo Modbus
Modbus]
[Freq. Ref. LAn Frequéncia de referéncia via CANopen, se um médulo CANopen for
CANopen] inserido
[Freq. Ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo fieldbus, se um médulo de rede for
Médulo] inserido
[Ethernet EEH Ethernet integrada
integrada]
[Atribuigao de P.5.P .6 Entrada digital ED5...ED6 usada como entrada de pulso
Pulselnput
EDS]...[Atribuic&o
de Pulselnput
ED6]

[Mult. Inércia Coef] JMulL X

Fator de escala para displays de inércia.

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 5 5 L estiver configurado para [Alta performance] HF F e
e o [Tipo ctr. motor] [ E E n&o estiver configurado para:

O [U/F VC Standard] 5k d, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVC5pts] uF 5, e

O [SYN_UVC] 549nu

Incremento para os parametros [Inércia da Aplicagdo] /A F L e [Inércia estim. aplic.] J E & E, calculados
pelo inversor, no modo somente leitura: 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100 gm?, 1.000 gm?.

Configuragao Descrigao

0.0...6553,5 gm? Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0,0 gm?

EAV64318PT 05/2019

221




Ajustes completos CSt-

[Inércia estim. aplic] JE S E *

[App. Coef. Inércia]

Inércia estimada da aplicagéo.

Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 55 L estiver configurado para [Alta performance] HP F e
e 0 [Tipo ctr. motor] [ £ E nao estiver configurado para:

O [U/F VC Standard] 5k d, e

O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e

O [UFVCbpts] uF 5,e

O [SYN_UVC] 54nAu

O valor da inércia da carga acionada € estimado pelo inversor de acordo com os parametros do motor, no
modo somente leitura. As configuragdes padrdo da malha de velocidade sdo determinadas pelo inversor
a partir dessa inércia.

Incremento fornecido por [Mult. Inércia Coef.] 1Mo L:-0,1gm? 1gm? 10 gm? 100 gm?, 1000 gm>.

Configuragao Descrigéo

1...9.999 kg.m? Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: —

JACoX
Relacao ajustavel da inércia da aplicagéo.
Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 5 5 L estiver configurado para [Alta performance] HF F e
e 0 [Tipo ctr. motor] L £ £ ndo estiver configurado para:
O [U/F VC Standard] 5Ed, e
O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e
O [UIFVCbpts] uF 5, e
O [SYN_UVC] 54nAu

Coeficiente que corrige a relagéo entre os pardmetros [Inércia estim. aplic.] JE 5 £ e [Inércia da
Aplicagdo] JAFL.

[Inércia da Aplicagdo] J A F L = [Inércia estim. aplic.] JE 5 E x [Aplic. Coef. Inércia] /AL a.

Configuragao Descrigéo

0,10...100,00 Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 1

[Inércia aplicacdo] JAFL *

Inércia ajustavel da aplicagéo.
Este parametro pode ser acessado se:
e o [Tipo vel. loop] 5 5 L estiver configurado para [Alta performance] HF F e
e 0 [Tipo ctr. motor] L E £ ndo estiver configurado para:
o [U/FVC Standard] 5k d, e
O [Ctrl. Mot. U/F Quad] w F 9, e
O [UIFVCbpts] uF 5, e
O [SYN.UVC] SYAu

A inércia ajustavel da aplicagéo é usada pelo inversor para otimizar os ajustes da malha de velocidade).
Incremento fornecido por [Mult. Inércia Coef.] 41w L: 0,1 gm? 1 gm?3 10 gm?2, 100 gm?, 1000 gm?2.

NOTA: Se um parametro do motor for modificado, a inércia estimada é recalculada e atualizada
(parédmetros [Inércia estim. aplic.] JE 5 £ e [Mult. Inércia Coef.] J M L). A [Inércia da Aplicacao]
J AP L também retorna ao seu valor padréo de acordo com o novo valor da [Inércia estim. aplic.] JE 5 E.

Configuragédo Descrigao

0,00...655,35 kgm? Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: -
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Menu [Freq. comutagdo.] W F -

Acesso
[Ajustes] =» [Parametros do motor] =» [Freq. comutagao]

[Freq. Comutagéo] & F ~
Frequéncia de comutacao do inversor.

Faixa de ajuste: O limite maximo do valor é 4 kHz se [Limit. sobretensdo motor] O parametro 5V L é
configurado.

Se [Ativagao filtro sinus.] o F 1 estiver configurado como [Sim] 4 £ 5, o valor minimo é 2 kHz e o maximo
¢ limitado a 6 kHz ou 8 kHz conforme a classificagdo do inversor.

NOTA: Em caso de aumento excessivo de temperatura, o inversor diminui automaticamente a frequéncia
de comutagéo e reinicia quando a temperatura volta ao normal.

Em caso de motores de alta-velocidade, recomenda-se aumentar a frequéncia PWM [Freq. comutagao]
5Fr em8,12kHz ou 16 kHz

Configuragdo () Descrigdo

2...8 ou 16 kHz conforme a classificagao | Faixa de configuragéo
do inversor Configurag¢io de fabrica: 4,0 kHz ou 2,5 kHz conforme a classificagcéo do
inversor

[Reducéo de ruido] n - d
Reducao de ruido do motor.

A modulagdo de frequéncia randdémica ajuda a evitar ressonancia, que pode ocorrer em frequéncias fixas.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Nao] no Frequéncia fixa
Configuragio de fabrica
[Sim] YES Frequéncia com modulagdo randémica

[Tipo freq. com.] 5 F £ X
Tipo de frequéncia de comutagéo.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFPr.

A frequéncia de comutagéo do motor ¢ alterada (reduzida) quando a temperatura interna do inversor
estiver muito elevada.

Configuragéo ()

Cadigo/Valor

Descrigdo

[SFR tipo 1]

HF |

Otimizagao de perda de calor

Permite ao sistema adaptar a frequéncia de comutagao a frequéncia do
motor. Esta configuragéo otimiza a perda de calor do inversor a fim de
aprimorar a eficiéncia.

Configuragio de fabrica

[SFR tipo 2]

HFZ2

Permite que o sistema mantenha uma frequéncia selecionada [Freq.
comutagdo] 5 F - constante, independentemente da frequéncia do motor
[Freq. saida] - F .

Com essa configuragao, o ruido do motor € mantido no menor nivel
possivel por uma alta frequéncia de comutagao.

Em caso de superaquecimento, o inversor diminui automaticamente a
frequéncia de comutagao.

Ela é restaurada ao valor original quando a temperatura voltar ao normal.
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[Lim. sobretensdo do motor] 5V L

Limitagdo de sobretenséo.
Este parametro é forgado para [N&o] ~ o se [ativ. Filt. Sinus] o F : estiver configurada para [Sim] Y E 5.

Esta fungdo limita a sobretensdo do motor e é util nas seguintes aplicagoes:
o Motores NEMA

e Motores antigos ou de baixa qualidade

e Motores de fuso

e Motores rebobinados

Este parametro pode permanecer como [N&o] n o para motores Vca 230/400 usados a 230 Vca ou se o
comprimento do cabo entre o inversor e o motor ndo exceder:

e 4 m para cabos ndo blindados

e 10 m para cabos blindados

NOTA: Quando [Lim. sobretensdo motor] 5 V L esta configurado para [Sim] Y E 5, a Freq. Comutacéo
maxima [Frequéncia de comutagdo] 5 F ~ ¢ alterada.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[N&o] no Funcao inativa
Configuragao de fabrica

[Sim] HES Funcgéo ativa

[Tmp. Atenuacdo] 5o F %

Tempo de atenuagéo.

E possivel acessar este parametro se [Lim. sobretensdo motor] 5 V' L n&o esta configurado para [N&o]
n o. O valor do pardmetro [Tmp. atenuagdo] 5 o P corresponde ao aumento do tempo de atenuacgao do
cabo usado. E configurado para prevenir a superposigdo de reflexdes de ondas de tens&o resultantes de
cabos longos. Limita as sobretensdes a duas vezes a tensdo nominal do barramento CC. Como a
sobretensao depende de varios parametros, como tipos de cabo, poténcias distintas de motores em
paralelo, comprimentos distintos de cabos em paralelo etc., recomenda-se usar um osciloscopio para
verificar os valores de sobretensao obtidos nos terminais do motor. Se o valor mais alto de [Tmp.
atenuacgao] 5 o P néo for o suficiente de acordo com o comprimento do cabo, um filtro de saida ou dV/dt
deve ser usado.

Para obter o desempenho geral do inversor, ndo aumentar o valor 5§ o P desnecessariamente.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[6 us] [ 6 us
[8 ws] g 8 us
Configurag¢io de fabrica
[10 ps] 1o 10 ps
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Menu [Filtro de entrada] J L - -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes] =» [Parametros do motor] = [Filtro de entrada]

Este menu ndo pode ser acessado no ATV680 e ATV6EBO.

Esta fungdo monitora a ondulagdo no barramento CC ao detectar instabilidades. Nado é usada para

detectar perda de fase de rede.

No barramento CC, se as frequéncias de oscilagdo sao inconsistentes com as observadas na alimentagao
da rede, e se a amplitude for inconsistente com a capacidade do inversor (como dos capacitores do
barramento CC), o inversor dispara o alarme [ Alarme de ondulagédo barramento CC] d L ~ W.

Dependendo da configuragéo [Config. ondulagdo barramento CC] 4 L ~ [, se o alarme [Alarme de
ondulagdo barramento CC] 4 L ~ W for persistente durante um periodo definido por um valor fixo interno,
o erro [Erro de ondulagdo barramento CC] 4 L ~ E é ativado.

[Filtro de entrada]  F .

Uso de um filtro de entrada.

Este parametro é forgado para [Nao] n o se:
e o [Tipo ctr. motor] L £ £ nao estiver configurado para [Ctrl. U/F Standard] 5 £ d ou [Ctrl. U/F 5 Pts Std]

UFS,OU

e [U1] u I ou ... ou[U5] u 5 estiver configurado, ou
e [F1]1 F I ou ... ou[F5] F 5 estiver configurado.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo
[Nao] no N&o é usado filtro de entrada.
Macro-configuragéo
[Sim] HES O desempenho de controle do motor é ajustado para considerar o uso de

um filtro de entrada a fim de ajudar a prevenir ondulagéo no barramento
CC.

[Config. de ondulagdo barramento CC] dL - L

Configuragdo do monitoramento de ondulagéo de barramento CC.

Este parametro é predefinido para [Erro] F L E, se o [Filtro de entrada] : F : estiver configurado para

[Sim] HE 5.
Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Ignorar] no A fungéo de monitoramento de ondulagédo do barramento CC esta inativa.
Esta selegao nido pode ser acessada se o [Filtro de entrada] : F , estiver
configurado para [Sim] HE 5.
Macro-configurag¢éo
[Alarme] WHAr A A fungao de monitoramento de ondulagédo do barramento CC é ativada.
Em caso de ondulagédo de barramento CC, o inversor ativa o alarme
[Alarme de ondulagdo barramento CC] 4 L ~ .
[Erro] FLE A fungao de monitoramento de ondulagéo do barramento CC esta

completamente ativada. O inversor dispara o erro [Erro de ondulagédo de
barramento CC] d L ~ £ se o alarme [Alarme de ondulagao de barramento
CC] d L W for persistente.
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Seccdo 8.4

[Definicdo de unidades do sistema]

Menu [Definir unid. de sistema] 5o [ -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes completos] =» [Definir unid. de sistema]

Para facilitar a configuragdo, comissionamento, operagao e manutengéo, o inversor usa as unidades da
aplicacgao.

As unidades fisicas pertinentes as unidades da aplicagéo sao:

e Valores de pressao

e Valores de taxa de vazao

e Valores de temperatura

e Valores de moeda

NOTA: Outras unidades padréo do sistema sdo deduzidas automaticamente de unidades configuraveis
ou outros parametros.

As unidades do sistema se aplicam por padrao a todos os parametros de comunicagao e HMI (Terminal
grafico, servidor WEB, software com base DTM).

Quando uma unidade do sistema for alterada, ndo ha como escalonar os valores novamente. Valores

numeéricos sdo mantidos, mas o significado deles nao ¢é idéntico:

o ApoOs uma alteragédo, o comportamento do produto ndo € alterado (o sistema permanece
numericamente o mesmo).

e Se novos valores forem usados por meio de comunicagdo ou HMI em novas unidades, havera impacto
no comportamento. Nesse caso, todos os parametros devem ser reconfigurados conforme a nova
unidade selecionada.

e Para evitar problemas decorrentes das alteragdes dos parametros de unidade do sistema, estas devem
ser alteradas apenas durante a instalagdo do produto e antes do comissionamento das fungdes.

A precisao dos valores fisicos é selecionada concomitantemente a unidade.
Por padrao, os valores sao assinalados.
A faixa padréo de valores é:

Valores 16 bits Valores 32 bits

-32.768...32.767 -2.147.483.648...2.147.483.648

[Unidades sensor de pressédo] 5w P -

Unidade padrao do sistema da aplicagéo usada para presséo.

Unidades de pressao disponiveis:

Unidade Simbolo Conversao

Kilo Pascal kPa 100 kPa = 1 bar
Millibar mbar

Bar bar

Libra/polegada psi
quadrada (Ib/in?) psig

14,5 psi = 1 bar

Polegada H20 inH20 1inH20 4°C = 0,0024908891 Bar (0,036127292 psi)
Medidor de agua | inWG

em polegada inWC

Coluna d'agua em

polegada
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Unidade Simbolo Conversao

Medidor de agua | ftWG 1inH20 4°C = 0,0298906692 Bar (0,433527504 psi)

em pés ftwC

Coluna d'agua em | pés

pés

Pés

Medidor de &gua | mMWG 1 mH20(4°C) = 0,0980665 bar (1,42233433 psi)

em metro mWC (mCE)

Coluna d'aguaem |m

metro

Metro

Polegada de inHg 1inHg = 0,0338638864 bar (0,491154147 psi)

mercurio

Porcentagem % -

sem unidade - -

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[1 Kpa] FR 1 kpa

[1 mbar] InbAr 1 mbar

[1 Bar] BAr 1 bar

[0,1 Bar] O.1bAr 0,1 bar
Configuragio de fabrica

[0,01 Bar] 0.01IbAF 0,01 bar

[1PSI] P55, 1 Psi

[0,1 PSI] 0. IF5. 0,1 psi

[1 PSIG] P5 .0 1 Psig

[0,1 PSIG] 0.1P5.C 0,1 Psig

[1 inH20] lwnHZO 1inH20

[1inWg] I 1nWG 1inWg

[1inWC] Ii1nWC 1inWc

[1 Ftwg] IFEWE 1 FtWg

[1 FtWC] IFEWLC 1 FtwC

[1 pé] IFE 1pé

[1 MWG] I1nwWG 1 mWg

[0,1 MWG] 0. 1nwio 0,1 mWg

[1 MWC] Inwct 1 mWC

[0,1 MWC] oo 1nwc 0,1 mWC

[1m] mn 1m

[0,1 m] o.in 0,1m

[1inHG] I'tnHG 1inHg

[0,1%] oo 0,1%

[0,1] 0.1 W?a 0,1 sem
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[Unidade taxa de vazéo] 5 u F r

Unidade padrdo do sistema da aplicagdo usado para vazao.

Unidades de vazao disponiveis:

Unidade Simbolo Converséo

Litro/segundo I/s -

Litro/minuto I/min -

Litro/hora I/h -

Decimetro cubico/minuto dm3/min -

Metro cubico/segundo m3/s -

Metro cubico/minuto m3/min -

Metro cubico/hora m3/h -

Galdes por segundo galls 1 gal EUA =3.785411784 L

Galdes por minuto gal/min; GPM -

Galdes por hora gal/h -

Pés cubicos/segundo ft3/s 1f3=28.317L

Pés cubicos/minuto ft3/min; CFM, -
SCFM

Pés cubicos/hora ft3/h -

Porcentagem % -

sem unidade - -

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[11/s] ILS L/s

[/s] oiILs 0,11/s

[1L/m] en L/m

[1L/h] ILh L/h

[1 dm3/mn] rgnan d3/m

[1 m3/s] 1nis M3/s

[0,1 m3/s] oim3is 0,1 M3/s

[1 m3/m] NENLE M3/min

[0,1 m3/m] gininna 0,1 M3/min

[1 m3/h] In3im 1 m3/h

[0,1 m3/h] oim3in 0,1 m3/h

Configuragéo de fabrica

[1 gal/s] ILFS 1 Galls

[1 GPM] ICFN 1 GPM

[1 gal/h] IGFH 1 Gal/h

[1 ft3/s] ICFS 1 ft3/s

[1CFM] ICFN 1 CFM

[1SCFM] ISCFN 1 SCFM

[1 Ft3/h] ICFH 1 ft3/h

[1 Kg/s] ICS 1 kgls

[1 Kg/m] 1cn 1 kg/m

[1 Kg/h] ICH 1 kg/h

[1 Lb/s] ILbS 11b/s

[1 Lb/m] ILen 1 1b/m

[1 Lb/h] ILBH 1 1lb/h

[0,1%] ogIrLC 0,1%

[0,1] 0 iwe 0,1 sem
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[Unid. temperatura] 5 s E P

A unidade padrao do sistema da aplicagéo é usada para temperatura.
Unidades de temperatura disponiveis:

Unidade Simbolo Conversao

Graus Celsius °C -

Graus Fahrenheit °F TF = 9/5*Tc+32

Porcentagem % -

sem unidade - -

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[0,1°C] oiIc 0,1°C
Configuragao de fabrica

[0,1°F] oIF 0,1°F

[0,1%] oIrPL 0,1%

[0,1] 0/wWao 0,1 sem

[Lista de unidades de moeda] 5 u [ u

A unidade padréo do sistema da aplicagédo é usada para moeda.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[EURQ] Euro Euro
Configuragao de fabrica

[$] dollAr Dolar

[£] FPaund Libra

[Krone] Kr Krone

[Renminbi] rfb Renminbi

[Outro] ok HEr Outro

[Densidade liquido] ~ H o
Densidade do fluido a ser bombeado.

E possivel acessar este parametro se o [Nivel de Acesso] L A L n&o estiver configurado como
[Especialista] £ P r.

Configuragao Descrigéo

100...10.000 kg/m3 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1000 kg/m3
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Seccdo 8.5

[Atribuicao de sensores]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Atribuigéo de sensores] 55 L - Menu 231
[Config. Sensor EA1] Menu 233
[Config. Sensor EA2] Menu 236
[Config. Sensor EA3] Menu 239
[Config. Sensor EA4] Menu 242
[Config. Sensor EA5] Menu 245
Menu [Config Sensor EP5] 248
[Config Sensor EP6] Menu 250
[Configura¢édo EAV1] Menu 252
[Configuragdo EAV2] Menu 255
[Configuragdo EAV3] Menu 257
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[Atribuicdo de sensores] 55 L - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragdes completas] =» [Atribuicdo de sensores]

Este menu é usado para configurar os sensores.

No caso de mistura entre sensores absolutos e relativos, verifique a consisténcia entre todos os dados
dos sensores e, se necessario, faga os ajustes usando as fungdes de escala de valor de processo e de
operacgao de entradas analdgicas.

[Atrib.Sens.Pre.E] F5 IA

Atribuicdo do sensor de pressao de entrada.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo
[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3
[EA4]...[EAS5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o modulo de extenséo E/S VW3A3203 foi

inserido

[Entrada virtual 1 -
Al]...[Entrada
virtual 3 - Al]

AV I..A.V3

Entrada analdgica virtual 1...3

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a secéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).

[Atrib. Sens. Pre.S] P52 A
Atribuicdo do sensor de pressao de saida.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[N&o configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragédo
[EA1]...[EA3] A.Il.A.,3 Entrada analégica EA1...EA3
[EA4]...[EA5] A4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extenséo E/S VW3A3203 foi

inserido

[Entrada virtual 1 -
Al]...[Entrada
virtual 3 - Al]

AV I.A.V3

Entrada analdgica virtual 1...3

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 2317).

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 IA

Atribuicdo do sensor de vazdo da instalagao.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A.Il.ARA .3 Entrada analdgica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A +V /...A «V 3 | Entrada analégica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5..FP B Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a secéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Vazéo Est. da SLFPF Sensor de vaz&o estimada menor

Bomba]

[Vazao est sis SLSF Vaz&o estimada de sistema

bomb] Esta selegdo so é possivel se a [Sele¢do de arquitetura do sistema da

bomba] /1 F 5 A estiver configurada para [Multiplos Inversores] n V 5 d ou
[Multi mestre] nV 5d r

NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 237).

[Atrib. Vazdo Bomba] F 52 A

Atribuicéo do sensor de vazéo da bomba.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A/4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o mddulo de extensao E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A +V [...A «V 3 |Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5.P. kb Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

[Vazéo Est. da SLPF Sensor de vazao estimada menor

Bomba]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).

[Atrib sensor nivel] L L 5 A X
Atribuigdo do sensor de nivel.

E possivel acessar este parametro se a [Selegdo de aplicagéo] A F F £ estiver configurada como [Nivel]

LEVEL.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A :V [...A :V 3 | Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Config. Sensor EA1] Menu

Sobre este menu
O acesso ao menu [Config. Sensor EA1] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EA1] exibidos que estéo relacionados com o sensor e
a fungéo de aplicagao utilizada.

Se... E... Entéo, o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] F 5 I A estiver - [Config. Sensor EA1] LA | -

configurado como [EA1] A+ / [Atrib. bomba escorva] F F o A ndo | [Config. Sensor EA1] FFA | -
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pdgina 398)

[Monit. Press. Entr.] P P [1 nao [Config. Sensor EA1] PR | -
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pagina 426)

[Atrib. Press. Saida] P 5 2 A estiver [Config. Sensor EA1] s LA | -

configurado como [EA1] A+ 1 [Modo Detec. Desc.] 5L P11 estiver |[Config. Sensor EA1] 5o A |-

configurado como [Pressao] H F ou
[Multiplos] & ~.
(ver pagina 353)

[Modo despertar] W u P I1 estiver [Config. Sensor EA1lWa A | -
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Modo ativagao] P F I estiver [Config. Sensor EA1] PF A | -
configurado como [Pressao de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Monit. Press. Saida] o F P 1 estiver | [Confsensor Al1] c oA |-
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] b o E k.

(ver pagina 432)

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA1].
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[Tipo EA1] A « IE

Se...

E..

Entdo, o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver
configurado como [EA1] A + |

[Config. Sensor EA1] «F | -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA1] L +F | -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazao] L F ou
[Mltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA1] 5 «F | -

[Selegdo de modo] F L L 11 ndo
estiver configurado como
[Inativo]m o.

(ver pdgina 391)

[Config. Sensor EA1] F F | -

[Modo limitag&o de vazdo] F L 1T ndo
estiver configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 402)

[Config. Sensor EA1] L F | -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Config. Sensor EA1] H +F | -

e [Controle de Booster] b L 11

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5dLC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5FPF L.

(ver pdgina 275)

[Config. Sensor EA1] & +F | -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver
configurado como [EA1] A + |

[Config. Sensor EA1] PF | -

[Monit. vaz&o baixa] P L F /1 estiver
configurado como [Vazéo] 4 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9.

(ver pdgina 419)

[Config. Sensor EA1] n PF | -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver
configurado como [EA1] A + |

(ver pagina 310)

[Config. SensorEA1] L LA I -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA1].

Configuragéo da entrada analdgica EA1.

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigéo
[Tens&o] 10u 0-10 Vcc

Configurag¢éo de fabrica
[Corrente] oR 0...-20 mA

[Valor min. de EA1] w (L 1%
Parametro de escala de tensdao EA1 de 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A 1 I E estiver configurado como [Tensdo] /0 wu.

Configuragédo

Descrigao

0.0...10,0 vCC

Faixa de configuragéo
Macro-configuragdo: 0,0 VCC
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[Valor max. de EA1] w +H 1%
Parametro de escala de tensdo EA1 de 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A . It estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Configuragao Descrigao

0.0...10,0 vCC Faixa de configuragédo
Macro-configuragéo: 10,0 VCC

[Valormin. EA1] L~ L 1%
Parametro de escala de corrente de EA1 para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A | | E estiver configurado como [Corrente] O A.

‘ Configuragéo ‘ Descri¢éo

0,0... 20,0 mA Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0,0 mA

[Valor max. EA1] L - H X
Parametro de escala de corrente de EA1 para 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A 1 | E estiver configurado como [Corrente] O A.

Configuragao Descrigao

0,0... 20,0 mA Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 20,0 mA

[EA1 min.processo] A [ J
EA1 min.processo

Configuragao Descrigéo

-32.767...32.767 Faixa de configuragdo. Valor na unidade do cliente da aplicagao.
Configuragéo de fabrica: 0

[EA1 max.processo] A + 1K
EA1 max.processo

Configuragao Descrigéo

-32.767...32.767 Faixa de configuragdo. Valor na unidade do cliente da aplicagéo
Configuragéo de fabrica: 0

[FaixaEA1] A « IL
Selegdo de escala de EA1.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A . | E estiver configurado como [Corrente] [ A.

Este parametro é forcado a [0-100%] P o 5 se:
e [Tipo EA1] A . | E néo estiver configurado para [Corrente] O A, ou
e [Valor minimo de EA1] L ~ L [ é inferior a 3,0 mA.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo

[0-100%] Fas Unidirecional: Parametro de escala de corrente de EA1 é de 0% até 100%.
Configuragio de fabrica

-[+ o o3n idirecional: Parametro de escala de corrente de éde - b até
/+100% FaSnEL Bidirecional: Para d lad te de EA1 é de -100% até
100%.

[Valor min. de EA1] L ~ L 1 corresponde a -100%. [Valor max. de EA1]
L~ H I corresponde a 100%.
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[Config. Sensor EA2] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor EA2] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EA2] exibidos que estao relacionados com o sensor e

a funcao de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo, o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] P 5 | A estiver
configurado como [EA2] A 2

[Config. Sensor EA2] LA -

[Atrib. bomba escorva] P F o A ndo
estiver configurado como [N&o] rn o
(ver pdgina 398)

[Config. Sensor EA2] FFAZ -

[Monit. Press. Entr.] : P P 1 nao
estiver configurado como [N&0o] n o
(ver pdgina 426)

[Config. Sensor EA2] (PAZ -

[Atrib. Press. Saida] P 5 & A estiver
configurado como [EA2] A 2

[Config. Sensor EA2] s L A2 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Pressao] H F ou
[Mdltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA2] 5o A& -

[Modo despertar] W u P 11 estiver
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Config. Sensor EA2] Wa A2 -

[Modo ativagdo] P F 11 estiver
configurado como [Pressé@o de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Config. Sensor EA2] FF A -

[Monit. Press. Saida] o F P 1 estiver
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] Lo E h.

(ver pdgina 432)

[ConfsensorAl2] caAE -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA2].
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[Tipo EA2] A .2 E

Se...

E..

Ent&o, o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 /A estiver
configurado como [EA2] A 2

[Config. Sensor EA2] , F 2 -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA2] L F 2 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazéo] L F ou
[Multiplos] & ~ .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA2] 5 (F 2 -

[Sele¢do de modo] F L L 1 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pagina 391)

[Config. Sensor EA2] F F 2 -

[Modo limitag&o de vazéo] F L /1 nao
estiver configurado como [N&o] rn o.
(ver pdgina 402)

[Config. Sensor EA2] L F 2 -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Config. Sensor EA2] H F & -

e [Controle de Booster] b L 1T

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5d4LC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazao] 5 FF L.

(ver pagina 275)

[Config. Sensor EA2] & «F 2 -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver
configurado como [EA2] A . 2

[Config. Sensor EA2] P F 2 -

[Monit. vaz&o baixa] P L F I1 estiver
configurado como [Vaz&o] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 .

(ver pdgina 419)

[Config. Sensor EA2] n PF 2 -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver
configurado como [EA2] A . 2

(ver pagina 310)

[Config. Sensor EA2] L LAZ -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA2].

Configuragéo de entrada analogica EA2.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo
[Tensao] 10w 0-10 Vcc

Configuragéo de fabrica
[Corrente] oR 0...-20 mA

[Valor min. EA2] w :L 2%
Parametro de escala de tensédo de EA2 para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A 2 E estiver configurado como [Tens&do] /0 u.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w L [ (ver pdgina 234).
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[Valor max. EA2] u «H2 X
Parametro de escala de tens&o de EA2 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A : 2 E estiver configurado como [Tens&do] /0 wu.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u «H | (ver pagina 235).

[Valor min. EA2] L~ L 2%
Parametro de escala de corrente de EA2 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A . 2 £ estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [valor min. de EA1] L ~ L | (ver pdgina 235).

[Valor maximo de EA2] [ - H2 X
Parametro de escala de corrente de EA2 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A | 2 E estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [Valor maximo de EA1] L ~ H | (ver pdgina 235).

[EA2 min.processo] A 2
EA2 min.processo
Idéntico ao [EA1 min.processo] A 1 | J (ver pdgina 235).

[EA2 méax.processo] A 2K
EA2 max.processo
Idéntico ao [EA1 max.processo] A « IK (ver pdgina 235).

[Amplitude EA2] A . 2L
Selecao da escala de EA2.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A . 2k estiver configurado como [Corrente] 0 A.
Idéntico a [faixa de EA1] A . IL (ver pagina 235).

238 EAV64318PT 05/2019



Ajustes completos CSt-

[Config. Sensor EA3] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor EA3] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EA3] exibidos que estéo relacionados com o sensor e

a fungéo de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] F 5 I A estiver
configurado como [EA3] A + 3

[Config. Sensor EA3] LA J -

[Atrib. bomba escorva] P F o A ndo
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pdgina 398)

[Config. Sensor EA3] PFH 3 -

[Monit. Press. Entr.] P P [1 nao
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pagina 426)

[Config. Sensor EA3] FPA 3 -

[Atrib. Press. Saida] P 5 2 A estiver
configurado como [EA3] A + 3

[Config. Sensor EA3] =a L A 3 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Pressao] H F ou
[Multiplos] & ~.

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA3] 5o A 3 -

[Modo despertar] W u P I1 estiver
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Config. Sensor EA3] W a A 3 -

[Modo ativagao] P F I estiver
configurado como [Pressao de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Config. Sensor EA3] PF A 3 -

[Monit. Press. Saida] o F P 1 estiver
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] b o E k.

(ver pagina 432)

[Conf sensor EA3] o o A J -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA3].
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[Tipo EA3] A + 3

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver
configurado como [AI3] A + 3

[Config. Sensor EA3] . F 3 -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA3] L +F 3 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazao] L F ou
[Mltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA3] 5 «F 3 -

[Selegdo de modo] F L L 11 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pdgina 391)

[Config. Sensor EA3] F F 3 -

[Modo limitag&o de vazdo] F L 1T ndo
estiver configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 402)

[Config. Sensor EA3] L F 3 -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Config. Sensor EA3] H « F 3 -

e [Controle de Booster] b L 11

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5dLC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5FPF L.

(ver pdgina 275)

[Config. Sensor EA3] & +F 3 -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver
configurado como [AI3] A , 3

[Config. Sensor EA3] FF 3 -

[Superv. vazao baixa] P L F I1 estiver
configurado como [Vazéo] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 n.

(ver pdgina 419)

[Config. Sensor EA3] n PF 3 -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver
configurado como [EA3] A + 3

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA3] L LA 3 -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA3].

Configuragéo da entrada analogica EA3.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Tenséo] 10u 0-10 Vcc

[Corrente] oR 0...-20 mA
Configuragéo de fabrica

[Valor min. EA3] u /L 3%

Parametro de escala de tensdo EA3 de 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A « 3k estiver configurado como [Tensdo] /0.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w L | (ver pagina 234).
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[Valor max. EA3] u +H 3 X

Parametro de escala de tensdo EA3 de 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A « 3 £ estiver configurado como [Tensdo] /0 w.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u +H | (ver pagina 235).

[Valor min. EA3] L ~ L 3K

Parametro de escala de corrente de EA3 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A . 3 £ estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [valor min.de EA1] L ~ L | (ver pagina 235).

[Valor méx. EA3] [ - H 3%

Parametro de escala de corrente de EA3 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A « 3 E estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [Valor maximo de EA1] L ~ H | (ver pdgina 235).

[EA3 min.processo] A 3 J

EA3 min.processo.
Idéntico ao [EA1 min.processo] A + | d (ver pdgina 235).

[EA3 méax.processo] A : 3K

[Faixa EA3] A + 3L

EA3 max.processo.
Idéntico ao [EA1 max.processo] A : K (ver pdgina 235).

Selegao de escala de EA3.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A : 3k estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico a [faixa de EA1] A + IL (ver pdgina 235).
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[Config. Sensor EA4] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor EA4] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EA4] exibidos que estao relacionados com o sensor e

a funcao de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] P 5 | A estiver
configurado como [EA4] A + 4

[Config. Sensor EA4] (LAY -

[Atrib. bomba escorva] P F o A ndo
estiver configurado como [N&o] rn o
(ver pdgina 398)

[Config. Sensor EA4] FFAH -

[Monit. Press. Entr.] : P P 1 nao
estiver configurado como [N&0o] n o
(ver pdgina 426)

[Config. Sensor EA4] (P A Y -

[Atrib. Press. Saida] P 5 & A estiver
configurado como [EA4] A + 4

[Config. Sensor EA4] o L A H -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Pressao] H F ou
[Mdltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA4] 5o A Y -

[Modo despertar] W u P 11 estiver
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Config. Sensor EA4] Wa A Y -

[Modo ativagdo] P F 11 estiver
configurado como [Pressé@o de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Config. Sensor EA4] FFA Y -

[Monit. Press. Saida] o F P 1 estiver
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] Lo E h.

(ver pdgina 432)

[Conf sensor EA4] s o A4 -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA4].
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[Tipo EA4] A 4 £

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 /A estiver
configurado como [EA4] A 4

[Config. Sensor EA4] F 4 -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA4] LIF4-

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazéo] L F ou
[Multiplos] & ~ .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA4] 5 +F 4 -

[Sele¢do de modo] F L L 1 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pagina 391)

[Config. Sensor EA4] F +F 4 -

[Modo limitag&o de vazéo] F L /1 nao
estiver configurado como [N&o] rn o.
(ver pdgina 402)

[Config. Sensor EA4] L F 4 -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Config. Sensor EA4] H +F 4 -

e [Controle de Booster] b L 1T

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5d4LC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazao] 5 FF L.

(ver pagina 275)

[Config. Sensor EA4] b +F 4 -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver
configurado como [EA4] A 4

[Config. Sensor EA4] FF 4 -

[Superv. vazao baixa] P L F I1 estiver
configurado como [Vazéo] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 .

(ver pagina 419)

[Config. Sensor EA4] n PF 4 -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver
configurado como [EA4] A + 4

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA4] L LAY -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA4].

Configuragado da entrada analogica EA4.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao

[Tensao] 10u 0-10 Vce

[Corrente] oR 0...-20 mA
Configuragéo de fabrica

[Valor min. de EA4] u (L Y X

Parametro de escala de tensdo EA4 de 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A « 4 E estiver configurado como [Tensdo] /..

Idéntico ao [valor min. de EA1] w L | (ver pagina 234).
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[Valor max. de EA4] u +HY X
Parametro de escala de tensdo EA4 de 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A + 4 E estiver configurado como [Tensdo] /0 w.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u «H | (ver pagina 235).

[Valor min. de EA4] [ ~ L 4%
Parametro de escala de corrente de EA4 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A . 4 E estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [valor min. de EA1] L ~ L | (ver pagina 235).

[Valor max. EA4] [ - H4 X
Parametro de escala de corrente de EA4 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A + 4 E estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [Valor maximo de EA1] L ~ H | (ver pdgina 235).

[EA4 min.processo] A 4 J
EA4 min.processo

Idéntico ao [EA1 min.processo] A 1 | J (ver pdgina 235).

[EA4 max.processo] A 4K
EA4 max.processo

Idéntico ao [EA1 max.processo] A « IK (ver pdgina 235).

[FaixaEA4] A . HL
Selecao da escala de EA4.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A « 4 E estiver configurado como [Corrente] 0 A.
Idéntico a [faixa de EA1] A . IL (ver pagina 235).
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[Config. Sensor EA5] Menu

Sobre este menu
O acesso ao menu [Config. Sensor EA5] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EA5] exibidos que estéo relacionados com o sensor e
a fungéo de aplicagao utilizada.

Se... E... Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] P 5 | A estiver - [Config. Sensor EA5] (L AS -

configurado como [EAS] A 1 5 [Atrib. bomba escorva] F F o A ndo | [Config. Sensor EA5] FFAS -
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pdgina 398)

[Monit. Press. Entr.] P P [1 nao [Config. Sensor EA5] {PARS -
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pagina 426)

[Atrib. Press. Saida] F 5 2 A estiver [Config. Sensor EAS] a L A S -

configurado como [EAS] A + 5 [Modo Detec. Desc.] 5L P11 estiver |[Config. Sensor EA5] 50 A5 -

configurado como [Pressao] H F ou
[Multiplos] & ~.
(ver pagina 353)

[Modo despertar] W u P I1 estiver [Config. Sensor EAS] Wa A 5 -
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Modo ativagao] P F I estiver [Config. Sensor EA5] PFAS -
configurado como [Pressao de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Monit. Press. Saida] o P P 1 estiver | [Config. Sensor EA5] c o A S -
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] b o E k.

(ver pagina 432)

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA5].
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[Tipo EA5] A 5 &

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver
configurado como [EAS] A 1 5

[Config. Sensor EA5] F 5 -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA5] L +F 5 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazao] L F ou
[Mltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Config. Sensor EA5] 5 F 5 -

[Selegdo de modo] F L L 11 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pdgina 391)

[Config. Sensor EA5] F F 5 -

[Modo limitag&o de vazdo] F L 1T ndo
estiver configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 402)

[Config. Sensor EA5] L F 5 -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Config. Sensor EAS5] H +F 5 -

e [Controle de Booster] b L 11

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5dLC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5FPF L.

(ver pdgina 275)

[Config. Sensor EA5] & +F 5 -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver
configurado como [EA5] A 1 &

[Config. Sensor EA5] FF 5 -

[Superv. vazao baixa] P L F I1 estiver
configurado como [Vazéo] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 n.

(ver pdgina 419)

[Config. Sensor EA5] n PF 5 -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver
configurado como [EAS] A 1 5

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor EA5] L LA S -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EA5].

Configuragéo da entrada analogica EA5.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Tenséo] 10u 0-10 Vcc

[Corrente] oR 0...-20 mA
Configuragéo de fabrica

[Valor min. EA5] u /L 5%

Parametro de escala de tensdo EA5 de 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A . 5 E estiver configurado como [Tensdo] /0 w.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w L | (ver pagina 234).
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[Valor max. EA5] u +H5X

Parametro de escala de tensdo EA5 de 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A 5 k£ estiver configurado como [Tensdo] /0 w.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u +H | (ver pagina 235).

[Valor min. EA5] C ~ L 5%

Parametro de escala de corrente de EA5 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A . 5 E estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [valor min.de EA1] L ~ L | (ver pagina 235).

[Valor méax. EAS] [ - H5 X

Parametro de escala de corrente de EA5 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A 5 E estiver configurado como [Corrente] o A.

Idéntico ao [Valor maximo de EA1] L ~ H | (ver pdgina 235).

[EA5 min.processo] A 15 J

EA5 min.processo
Idéntico ao [EA1 min.processo] A + | d (ver pdgina 235).

[EA5 méax.processo] A : 5K

[Faixa EAS] A /5L

EA5 max.processo
Idéntico ao [EA1 max.processo] A : K (ver pdgina 235).

Selegao de escala de EAS.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A : 5 E estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico a [faixa de EA1] A + IL (ver pdgina 235).
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Menu [Config Sensor EP5]

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor de Pulso ED5] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor de Pulso ED5] exibidos que estéo relacionados com
o sensor € a fungao de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver

configurado como [Atrib. Entr. Pulso
ED5] F .5

[Config. sensor de pulso ED5.]
1F B -

[Estratégia contr niv] L [ 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Config. sensor de pulso ED5.]
L «P5-

[Modo Detec. Desc.] 5L P I1 estiver
configurado como [Vazéo] L F ou
[Mdltiplos] o r .

(ver pagina 353)

[Config. sensor de pulso ED5.]
5 FA-

[Selegao de modo] F L L 1 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pdgina 391)

[Config. sensor de pulso ED5.]
F.FE-

[Modo limitagdo de vazao] F L I1 ndo
estiver configurado como [Néo] n o.
(ver pagina 402)

[Config. sensor de pulso ED5.]
LFAH-

[Ativ. vazdo alta] H F P I1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 437)

[Config. sensor de pulso ED5.]
H.F@-

e [Controle de Booster] 5L 7

estiver configurado como [Sim]
HE S

e [Condigcdo A/D Booster] 6 5d L

estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5 FF L.

(ver pdgina 275)

[Config. sensor de pulso ED5.]
b P5-

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver

configurado como [Atrib. Entr. Pulso
ED5] P .5

[Config. sensor de pulso ED5.]
PFB-

[Monit. vaz&o baixa] P L F /1 estiver
configurado como [Vazdo] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 n.

(ver pdgina 419)

[Config. sensor de pulso ED5.]
nPFA-

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor de Pulso ED5].

[Baixa freq. Entr. Pulso ED5] F /L 5

Baixa frequéncia da entrada de pulso ED5.

Configuragao

Descrigao

0,00...30.000,00 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,00 Hz

[Alta freq. Entr. PulsoED5] P +H 5

Alta frequéncia da entrada de pulso ED5.

Configuragao

Descrigao

0,00...30,00 kHz

Faixa de configuragédo

Configuragao de fabrica: 30,00 kHz
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[Min. Processo ED5] F 5 J

Valor minimo de processo para a entrada selecionada.

Configuragéo Descrigao

-32.767...32.767 Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0

[Max. Processo ED5] F 5K

Valor maximo de processo para a entrada selecionada.

Configuragédo Descrigao

-32.767...32.767 Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0
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[Config Sensor EP6] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor de Pulso ED6] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor de Pulso EDG6] exibidos que estéo relacionados com
o sensor € a fungao de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver

configurado como [Atrib. Entr. Pulso
ED6] F 1 &

[Config. Sensor de pulso EDB.]
1 F9-

[Estratégia contr niv] L [ 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad w.

(ver pdgina 310)

[Config. Sensor de pulso EDB.]
L «PB-

[Modo Detec. Desc.] 5L P I1 estiver
configurado como [Vazéo] L F ou
[Mdltiplos] o r.

(ver pagina 353)

[Config. Sensor de pulso EDB.]
5F9-

[Selegao de modo] F L L 1 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pdgina 391)

[Config. Sensor de pulso EDB.]
F.F3-

[Modo limitagdo de vazao] F L /1 ndo
estiver configurado como [Nao] n o.
(ver pagina 402)

[Config. Sensor de pulso EDB.]
LFS9-

[Ativ. vazdo alta] H F P I1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 437)

[Config. Sensor de pulso ED6.]
H.F3-

e [Controle de Booster] 5L 7

estiver configurado como [Sim]
HE S

e [Condigcdo A/D Booster] 6 5d L

estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5 FF L.

(ver pdgina 275)

[Config. Sensor de pulso EDB.]
b P6-

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver

configurado como [Atrib. Entr. Pulso
ED6] F &

[Config. Sensor de pulso ED6.]
PF3-

[Monit. vaz&o baixa] P L F I1 estiver
configurado como [Vazdo] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 n.

(ver pdgina 419)

[Config. Sensor de pulso ED6.]
nPF3-

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor de Pulso ED6].

[Baixa freq. Entr. Pulso ED6] F /L &

Baixa frequéncia da entrada de pulso EDG6.

Configuragao

Descrigao

0,00...30.000,00 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,00 Hz

[Alta freq. Entr. Pulso ED6] P +HE

Alta frequéncia da entrada de pulso EDG6.

Configuragao

Descrigao

0,00...30,00 kHz

Faixa de configuragédo

Configuragao de fabrica: 30,00 kHz
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[Min. Processo ED6] F & 1

Valor minimo de processo para a entrada selecionada.

Configuragéo Descrigao

-32.767...32.767 Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0

[Méax. Processo ED6] F 6K

Valor maximo de processo para a entrada selecionada.

Configuragédo Descrigao

-32.767...32.767 Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0
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[Configuragdo EAV1] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor EAV1] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EAV1] exibidos que estéo relacionados com o sensor

e a fungéo de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] P 5 | A estiver

configurado como [EA Virtual 1]
AV

[Conf. Sen EA1 virt] LV |-

[Atrib. bomba escorva] P F o A ndo
estiver configurado como [Nao] rn o
(ver pdgina 398)

[Conf. Sen EA1virt] FPV |-

[Monit. Press. Entr.] : P P 1 nao
estiver configurado como [N&0o] n o
(ver pdgina 426)

[Conf. Sen EA1 virt] PV [ -

[Atrib Press. Saida] F 5 & A estiver

configurado como [EA Virtual 1]
AV

[Conf. Sen EA1virt] o LV [ -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Pressao] H F ou
[Mltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Conf. Sen EA1virt] 5aV |-

[Modo despertar] W u P 11 estiver
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Conf. Sen EA1 virt]Wa V [ -

[Modo ativagdo] P F 11 estiver
configurado como [Pressé@o de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Conf. Sen EA1virt] FFV |-

[Monit. Press Saida] o P F 11 estiver
configurado como [Sensor] 5n & r
ou [Ambos] Lo E A.

(ver pdgina 432)

[Conf sensor AlV1] aa V | -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EAV1].
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Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 /A estiver

configurado como [EA Virtual 1]
AV

[Conf. Sen EA1 virt] +FV |-

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Conf. Sen EA1 virt] L «V |-

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazéo] L F ou
[Multiplos] o ~ .

(ver pagina 353)

[Conf. Sen EA1 virt] 5 «V |-

[Sele¢do de modo] F L L 1 ndo
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pagina 391)

[Conf. Sen EA1 virt.] F «V [ -

[Modo limitag&o de vazéo] F L /1 nao
estiver configurado como [N&o] rn o.
(ver pdgina 402)

[Conf. Sen EA1 virt] L FV |-

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Conf. Sen EA1 virt] H «V |-

e [Controle de Booster] b L 1T

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5d4LC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazao] 5 FF L.

(ver pagina 275)

[Conf. Sen EA1 virt] & «V |-

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver

configurado como [EA Virtual 1]
AV I

[Conf. Sen EA1 virt] PFV | -

[Monit. vaz&o baixa] P L F I estiver
configurado como [Vaz&o] 9 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 .

(ver pdgina 419)

[Conf. Sen EA1 virt.] n PV | -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver

configurado como [EA Virtual 1]
AV I

(ver pagina 310)

[Conf.Sen EA1virt] L LV |-

NOTA: A lista de parametros € a mesma para cada menu [Config. Sensor EAVA1].

[Atribuicdo de canal de EAV1] A [ |

Atribuicdo de canal para entrada analégica virtual EAV1.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[Freq. ref. Modbus] ndkb Referéncia de frequéncia via comunicagdo Modbus

[Freq. ref. CANopen] CAn Referéncia de frequéncia via comunicagdo CANopen, se um médulo
CANopen foi inserido

[Freq. ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo fieldbus, se um médulo fieldbus foi

Médulo] inserido

[Ethernet integrada] EEH Ethernet integrada
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[EAV1 min.processo] A wu |

EA virtual 1: valor minimo de processo.

Configuragdo Descrigédo

-32.767...32.767 Faixa de configuragdo. Valor na unidade do cliente da aplicagéo
Configuragéo de fabrica: 0

[EAV1 max.processo] Au K

EA virtual 1: valor maximo de processo.

Configuragdo Descrigédo

-32.767...32.767 Faixa de configuragdo. Valor na unidade do cliente da aplicagéo
Configuragéo de fabrica: 0
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[Configuragdo EAV2] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor EAV2] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EAV2] exibidos que estao relacionados com o sensor

e a fungao de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] F 5 I A estiver

configurado como [EA Virtual 2]
ANz

[Conf. Sen EA2 virt.] LV 2 -

[Atrib. bomba escorva] P F o A nao
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pdgina 398)

[Conf. Sen EA2 virt.] FPV 2 -

[Monit. Press. Entr.] P P [1 ndo
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pagina 426)

[Conf. Sen EA2 virt.] PV 2 -

[Atrib. Press. Saida] P 5 2 A estiver

configurado como [EA Virtual 2]
A.NvZ

[Conf. Sen EA2 virt.] o LV 2 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Pressao] H F ou
[Multiplos] o ~ .

(ver pagina 353)

[Conf. Sen EA2 virt.] 5oV 2 -

[Modo despertar] W u P I1 estiver
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Conf. Sen EA2 virt.] Wa V 2 -

[Modo ativagao] P F I estiver
configurado como [Pressao de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Conf. Sen EA2 virt] FFV 2 -

[Monit. Press. Saida] o F P 1 estiver
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] b o E k.

(ver pagina 432)

[Conf sensor AIV2] a o V 2 -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EAV2].
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Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver

configurado como [EA Virtual 2]
A.v2

[Conf. Sen EA2 virt.] FV 2 -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Conf. Sen EA2 virt.] L .V 2 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazao] L F ou
[Mltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Conf. Sen EA2 virt.] 5 V2 -

[Selegdo de modo] F L L 11 nao
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pdgina 391)

[Conf. Sen EA2 virt] F «V 2 -

[Modo limitag&o de vazdo] F L 1T ndo
estiver configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 402)

[Conf. Sen EA2 virt.] L FV 2 -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Conf. Sen EA2 virt.] H 'V 2 -

e [Controle de Booster] b L 11

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5dLC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5FPF L.

(ver pdgina 275)

[Conf. Sen EA2 virt.] b .V 2 -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver

configurado como [EA Virtual 2]
H.VZ2

[Conf. Sen EA2 virt.] FPFV 2 -

[Monit. vazéo baixa] P L F I1 estiver
configurado como [Vazéo] 4 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 n.

(ver pdgina 419)

[Conf. Sen EA2 virt] n PV 2 -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver

configurado como [EA Virtual 2]
A.vZ2

(ver pagina 310)

[Conf. Sen EA2virt.] L LV 2 -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EAV2].

[Atribuicdo de canal de EAV2] A [ 2
Atribuicdo de canal para entrada analégica virtual EAV2.
Idéntica a [Atribuicdo de canal de EAV1] A L | (ver pagina 253).

[EAV2 min.processo] Awu 2 J

EA virtual 2: valor minimo de processo.

Idéntico ao [EAV1 min.processo] Aw | U (ver pagina 254).

[EAV2 méx.processo] A u 2K
EA virtual 2: valor maximo de processo.

Idéntico ao [EAV1 max.processo] A u K (ver pagina 254).
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[Configuragdo EAV3] Menu

Sobre este menu

O acesso ao menu [Config. Sensor EAV3] depende do sensor atribuido a esta entrada.

A tabela a seguir mostra os menus [Config. Sensor EAV3] exibidos que estao relacionados com o sensor

e a fungao de aplicagao utilizada.

Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Atrib.Sens.Pre.E] F 5 I A estiver

configurado como [EA Virtual 3]
A.v3

[Conf. Sen EA3 virt] LV 3 -

[Atrib. bomba escorva] P F o A nao
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pdgina 398)

[Conf. Sen EA3 virt] FPV 3 -

[Monit. Press. Entr.] P P [1 ndo
estiver configurado como [N&o] n o
(ver pagina 426)

[Conf. Sen EA3 virt] PV 3 -

[Atrib. Press. Saida] P 5 2 A estiver

configurado como [EA Virtual 3]
A.v3

[Conf. Sen EA3 virt.] o L V 3 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Pressao] H F ou
[Multiplos] o ~ .

(ver pagina 353)

[Conf. Sen EA3 virt.] 5oV 3 -

[Modo despertar] W u P I1 estiver
configurado como [Presséo] L F.
(ver pdgina 353)

[Conf. Sen EA3 virt.] Wo V 3 -

[Modo ativagao] P F I estiver
configurado como [Pressao de saida]
P52.

(ver pdgina 385)

[Conf. Sen EA3 virt] FFV 3 -

[Monit. Press. Saida] o F P 1 estiver
configurado como [Sensor] 5n 5 r
ou [Ambos] b o E k.

(ver pagina 432)

[Conf sensor EAV3] a o V F -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EAV3].
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Se...

E..

Entdo o seguinte menu sera exibido:

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A estiver

configurado como [EA Virtual 3]
A.V3

[Conf. Sen EA3 virt.] +FV 3 -

[Estratégia contr niv] L L 5 E estiver
configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

(ver pdgina 310)

[Conf. Sen EA3 virt.] L .V 3 -

[Modo Detec. Desc.] 5L P 11 estiver
configurado como [Vazao] L F ou
[Mltiplos] o .

(ver pagina 353)

[Conf. Sen EA3 virt.] 5 /V 3 -

[Selegdo de modo] F L L 11 nao
estiver configurado como [Inativo]
no.

(ver pdgina 391)

[Conf. Sen EA3 virt] F /V 3 -

[Modo limitag&o de vazdo] F L 1T ndo
estiver configurado como [N&o] n o.
(ver pdgina 402)

[Conf. Sen EA3 virt.] L FV 3 -

[Ativ. vazao alta] H F P 1 nao estiver
configurado como [N&o] n o.
(ver pagina 437)

[Conf. Sen EA3 virt.] H +V 3 -

e [Controle de Booster] b L 11

estiver configurado como [Sim]
HES

e [Condigao A/D Booster] 6 5dLC
estiver configurada como
[Velocidade+Vazéo] 5FPF L.

(ver pdgina 275)

[Conf. Sen EA3 virt.] & +V 3 -

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A estiver

configurado como [EA Virtual 3]
AV 3

[Conf. Sen EA3 virt.] FPFV 3 -

[Superv. vazdo baixa)] F L F I1 estiver
configurado como [Vazéo] 4 ou
[Vazéo vs Velocidade] 9 n.

(ver pdgina 419)

[Conf. Sen EA3 virt] n PV 3 -

[Atrib sensor de nivel] L L 5 A estiver

configurado como [EA Virtual 3]
A.Vv3

(ver pagina 310)

[Conf. Sen EA3 virt.] L LV 3 -

NOTA: A lista de parametros é a mesma para cada menu [Config. Sensor EAV3].

[Atribuicdo de canal de EAV3] A . [ 3
Atribuicdo de canal para entrada analégica virtual EAV3.
Idéntica a [Atribuicdo de canal de EAV1] A L | (ver pagina 253).

[EAV3 min.processo] Aw 3 J

EA virtual 3: valor minimo de processo.

Idéntico ao [EAV1 min.processo] Aw | U (ver pagina 254).

[EAV3 méx.processo] A u I K

EA virtual 3: valor maximo de processo.

Idéntico ao [EAV1 max.processo] A u K (ver pagina 254).
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Seccao 8.6

Menu [Comando e Referéncia] L ~ P -

Menu [Comandoe Ref] L - P -

Acesso

[Ajustes] =» [Comando e Ref.]

E possivel acessar os parametros de canais de comando e referéncia
Comandos de execugao (sentido direto, sentido reverso, parada etc.) e referéncias podem ser enviados
com os seguintes canais:

Controle Referéncia

Borneiras: Entradas digitais ED Borneiras: Entradas analégicas EA, entrada por impulsos
Terminal grafico Terminal grafico

Modbus integrado Modbus integrado

CANopen® CANopen

Modulo fieldbus Modulo fieldbus

- +/- velocidade via Terminal grafico

Ethernet Modbus TCP integrado Ethernet Modbus TCP integrado

NOTA: As teclas de parada em Terminal grafico podem ser programas como teclas sem prioridade. A tecla
de parada somente tem prioridade se o parametro [Bot. Parada IHM] F 5 E estiver configurado como

[Prioridade tecla parada] 4 E 5 ou [Prioridade total tecla parada] AL L.

O comportamento do inversor pode ser adaptado segundo os requisitos:

[Nao separados] 5 : /1: Comandos e referéncias sao enviados pelo mesmo canal.

[Separados] 5 E F: Comandos e referéncias sdo enviados via canais diferentes. Nessas
configuragées, o controle via barramento de comunicagao é realizado conforme o padrdao DRIVECOM
com apenas 5 bits atribuiveis livremente (consultar o manual de pardmetros de comunicagao). As
fungdes de aplicagdo ndo podem ser acessadas via interface de comunicagao.

[Perfil /0] 1 o: Comandos e referéncias podem vir de canais diferentes. Esta configuragcéo simplifica
e amplia o uso pela interface de comunicagao. E possivel enviar comandos por entradas digitais nas
borneiras ou pelo barramento de comunicagéo. Quando os comandos s&o enviados via barramento,
ficam disponiveis em uma palavra, que age como borneiras virtuais contendo apenas entradas digitais.
E possivel atribuir as funcdes de aplicacdo aos bits nesta palavra. E possivel atribuir mais de uma
fungdo ao mesmo bit.

NOTA: Comandos de parada de Terminal grafico permanecem ativos mesmo se as borneiras ndo forem
o canal de comando ativo.
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Canal de referéncia para configuragdes [Nao separados] 5 : /1, [Separados] 5 E F e [ Configuragdes de perfil /O] =, PID
nao configurado

-FH ﬁl = -
Preset
FRA| <
= speeds
! x
Y]
E
=< Graphic display
o terminal
<
v
g LI
3 ?
2 Jog
i
(_f ! operation
i
N | nO
H
S : I
+ i ;
g i +/- speed around a
= i reference
[PID REGULATOR]
nO = Ll Ramps
PID not assigned g o [High speed]
s HSP ACC DEC
5}

-/_\- rFr
 —

AC2 DE2

Fr2

| [Low speed]

,

TFC Forced local

Channel

(1) Observagao: Forgar local esta desativado em [E/S].

O quadrado preto representa a atribuicdo da macro-configuragao.

F ~ I:borneiras (incluindo o médulo de extenséo E/S), Terminal grafico, Modbus integrado, CANopen®,
Ethernet integrada, e modulo fieldbus.

Fr Ib,para 5E P e :o:borneiras (incluindo moédulo de extenséo E/S), Terminal grafico, Modbus
integrado, CANopen®, Ethernet integrada, e médulo fieldbus.

Fr Ib,para 5 ,M: Terminal grafico somente acessivel se F -~ | = borneiras.

SAZ,5A3,dAZ, dA 3, MTAZ, 1A 3: borneiras (inclusive moédulo de extensao E/S), Terminal
grafico, Modbus integrado, CANopen®, Ethernet integrada, e moédulo fieldbus.

F ~ 2: borneiras (incluindo moédulo de extensao E/S), Terminal grafico, Modbus integrado, CANopen®,
Ethernet integrada, +/- velocidade, e mddulo fieldbus.
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Canal de referéncia para configuragées [Nao separados] 5 /1, [Separado] 5 £ F e [ Configuragdes de perfil I/O] =, PID
configurado com Referéncias PID nas borneiras

A PID B

refer to the
dedicated topic

Graphic display
terminal

FRA + SA2 + SA3 - dA2 - dA3

IE)I [High speed] Ramps (2)
ACC DEC

-/_\- rFr
 —

Channel 1 =
=5 El:l AC2 DE2
| [Low speed]

Channel 2

|
Forced local

(1) Observagdo: Forgar local esta desativado em [perfil 1/0].
(2) Rampas desativadas se a fungéo PID estiver ativa em modo automatico.

O quadrado preto representa a atribuicdo da macro-configuragao.

F ~ I: borneiras (incluindo o médulo de extensao E/S), Terminal grafico, Modbus integrado, CANopen®,
Ethernet integrada, e mddulo fieldbus.

Fr Ib,para 5EF e :o:borneiras (incluindo médulo de extensao E/S), Terminal grafico, Modbus
integrado, CANopen®, Ethernet integrada, e médulo fieldbus.

Fr Ib,para 5 /M: Terminal grafico somente acessivel se F - | = borneiras.

SAZ,5A3,dAZ, dA 3: borneiras (incluindo médulo de extensao E/S), Terminal grafico, Modbus
integrado, CANopen®, Ethernet integrada, e médulo fieldbus.

F r 2: borneiras (incluindo moédulo de extenséo E/S), Terminal grafico, Modbus integrado, CANopen®,
Ethernet integrada, +/- velocidade, e modulo fieldbus.
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Canal de comando para [Nado separados] Configuragéo 5 /1
Referéncia e controle ndo separados.

O canal de comando é determinado pelo canal de referéncia. Os pardmetros F - I, Fr 2, rFL,FL o
e F L o L sdo comuns a referéncia e ao controle.

Exemplo: Se a referéncia for F - | = A , | (entrada analdgica nas borneiras), o controle é via ED
(entrada digital nos terminais).

Nao
(RUN/STOP/

FWD/REV) EAT
— LCC
[Conf. Freq. Ref. 1] ED
-FR1
Terminal gréfico T[Atribuigéo de Local
i Forgado]
Ai1 «i‘ FLO
[Atrib. !

— i - Comut. Ref.]
LCC — | . Nao
—_|_— Sentido
CMD direto
Sentido
Nao reverso
PARAR

[Bot. Parada HMI]

— [Modo de
EA1 i Controle] |E|
|
| Terminal gréafico
. |
[Conf. Freq. Ref. 1]

O quadrado preto representa a atribuigcdo da macro-configuragao.
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Canal de comando para configuragéo [Separado] 5 E F

Referéncia e comando separados.

Os parémetros F L o e F L o L sao comuns a referéncia e ao controle.

Exemplo: Se a referéncia esta no forgar modo local via Al1 (entrada analdgica nas borneiras), o controle
em forcar modo local ocorre via ED (entrada digital nas borneiras).

Os canais de comando [ d | e [ d & sao independentes dos canais de referéncia Fr |, Fr Ik e
FrZ.

(RUN/STOP/  N@o
FWD/REV)  EA1

[Canal cmd. 1] E

Ter

—— LCC

ED
LCC [Comut. de Terminal grafico o
comando] [Atribuicdo de Local
FLO Forgado]

Mdb

Sentido

CMD dire‘to

Ter Modo d Sentido
odo de reverso

LCC Controle] PARAR

[Bot. Parada HMI]

Terminal grafico
[Canal cmd. 2]

O quadrado preto representa a atribuigdo da macro-configuracéo, exceto para [Tipo de Controle]

CHLCF.

[Config. canal ctr.1] L d | e [Config. canal ctr.2] [ d 2: Borneiras, terminal grafico, painel IHM, Modbus,
CANopen® integrados, cartdao de comunicagao
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Canal de comando para configuragéo perfil /O 1 a

Referéncia e controle separados, como na configuragao [Separado] 5 E P

Os canais de comando L d | e [ d 2 s&o independentes dos canais de referéncia F - |, F r Ib e FR2.

[ cd1 |[Canal cmd. 1]

Ter ED

@)
LCC | ED Comut. d [Atribuigao de Local
omut. de Forgado
— comando] FLO P
Mdb_| CGs !
ES II
Sentido
Ter_| “ direto
LCC Modo d Sentido
— odo de
[CHCF | reverso
Controle] PARAR
Mdb

|E| [Bot. Parada HMI]

[Canal cmd. 2]
Terminal grafico

O quadrado preto representa a atribuigdo da macro-configuragéo, exceto para [Tipo de Controle]

CHLCF.

[Config. canal ctr.1] L d I e [Config. canal ctr.2] L d &: Borneiras, terminal grafico, painel IHM, Modbus,
CANopen® integrados, cartdo de comunicagao.
E possivel atribuir um controle ou ag&o:
e A um canal fixo selecionando a Entrada digital (EDx) ou um bit Cxxx:
O Ao selecionar, por exemplo, LI3, esta a¢édo sera acionada pela entrada digital DI3, independen-
temente de qual canal de comando estiver ligado.

O Ao selecionar, por exemplo, C214, esta agao sera acionada pelo CANopen® integrado com o bit 14,

independentemente de qual canal de comando estiver ligado.
o A um canal comutavel selecionando um bit CDxx:

O Selecionando, por exemplo, Cd11, a agdo sera acionada por: LI12 se o canal de borneiras estiver
ativo; C111 se o canal de Modbus integrado estiver ativo; C211 se o canal CANopen® integrado
estiver ativo; C311 se o canal de cartdo de comunicagao estiver ativo; C511 se o canal Ethernet
estiver ativo;

Se o canal ativo for o terminal grafico, as fungdes e controles atribuidos aos bits internos comutaveis CDxx
estdo inativos.
NOTA: Varios CDxx ndo tém entradas digitais equivalentes e somente podem ser usados para comutar
entre 2 redes.
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[Conf. Freq. Ref. 1] F ~ |

Configuragéo da frequéncia de referéncia 1.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] no Néao atribuida

[EA1] Al Entrada analdgica EA1
Macro-configuragédo

[EAZ2]...[EA3] A.2.A .3 Entrada analdgica EA2...EA3

[Entrada virtual 1 - A «\V I...A +V |Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entradavirtual 3- | 3

Al]

[EA4]...[EA8] A.4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o médulo de extensao E/S VW3A3203
foi inserido

[Ref.Fr. Term.Graf.] LCC Frequéncia de referéncia via terminal grafico a distancia

[Freq. Ref. Modbus] Nndhb Referéncia de frequéncia via comunicagédo Modbus

[Freq. Ref. CANopen] | LA~ Referéncia de frequéncia via comunicacdo CANopen, se um modulo
CANopen foi inserido

[Freq. Ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via modulo fieldbus, se um médulo fieldbus foi

Médulo] inserido

[Ethernet integrada] EEH Ethernet integrada

[Atrib.Ent pulso P./5..FP .6 Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent pulso

DI6]

[Canalref1B] F - Ib

Configuragéo da referéncia de frequéncia 1B.

Idéntica a [Conf. Freq. Ref. 1] F ~ I (ver acima) com macro-configuragéo: [Ndo configurado] rn o.

[Comutagaoref. 1B] - L b

A ATENGAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos ndo intencionais, por exemplo, uma inverséo da direcao
rotacional do motor, uma aceleragcao ou uma parada repentina.

e Verifique se a configuragao desse pardmetro ndo causara movimentos indesejados.

e Verifique se a configuragdo desse pardmetro ndo resultara em condigdes perigosas.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Selecao de chaveamento (1 to 1B).

e Se a entrada ou bit atribuido estiver em 0O, [Conf. Freq. Ref. 1] F ~ 1 esta ativo.
e Se a entrada ou bit atribuido estiver em 1, o [Canal ref. 1B] F - I & esta ativo.

[Comutacdo Ref 1B] ~ [ b é forgcado para [Canal ref. Freq. 1] F - | se o [Tipo de Controle] L HL F
estiver configurado como [N&o separados] 5 : /1 com [Conf. Ref Freq 1] F ~ [ atribuida através das
borneiras (entradas analdgicas, entrada por impulsos).

NOTA: Ativar esta fungéo de qualquer outro canal de comando ativo, também habilita o monitoramento
do novo canal.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Canal Freq. Ref. | Fr | Canal de referéncia = canal 1 (para RCB)

1]

[Canal ref 1B] Fr lb Canal de referéncia = canal 1b (para RCB)

[DI1]...[DI6] L+l.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L+ 1 1.L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extenséo de E/S VW3A3203 for
inserido
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[CDO00]...[CD10] CdJdOO0...Cd 10 |Configuragédo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] o

[CD11]...[CD15] Cd | 1.Cd |5 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéao

[Entr.digital virtual | L /0 [...C | 10 |Entradadigital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C I 11.C |15 |Entradadigital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ20 1..C2 I0 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com mddulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéao do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] L2 1 1..C2 15 |Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus na
configuragao do[Perfil /0] &

[C311]...[C315] C3 /1 1.C3 15 |Entrada digital vitual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C50 1..C5 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] o

[C511]...[C515] C5 [/ 1.LC5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao

[Des. Rot. Inversa] - 1 n

Inibicdo do motor rodar no sentido inverso de rotagéao.

NOTA: A fungao anti-obstrucéo tem prioridade em relagao a fungao [Des. Rot. Inversa] - 1 n. Caso a
fungao anti-obstrugao seja usada, o sentido de rotagao inverso do motor é aplicado independentemente
da configuragéo [Des. Rot. Inversa] - 1 n.

O bloqueio de movimentos em sentido de rotagéo inverso do motor ndo se aplica a solicitagdes de dire¢ao
enviadas por entradas digitais.

As solicitagdes de sentido de rotagéo inverso do motor enviadas por entradas digitais sdo consideradas.

As solicitagdes de sentido de rotagao inverso do motor enviadas pelo Terminal grafico ou pela linha nao

sao consideradas.

Qualquer referéncia de velocidade reversa advinda do PID, entrada de somatoria, etc. é interpretada
como referéncia zero (0 Hz).

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[N&o] no Nao
[Sim] YES Sim

Macro-configuragéo
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[Tipo de Controle] L HL F Z

Configuragdo mista do modo de controle.

A ATENGAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Desativar o [perfil E/S] : o redefine o inversor para as configuragdes de fabrica.
e Verifique se a restauracédo das configuracbes de fabrica é compativel com o tipo de cabeamento
utilizado.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao separados] 5.n Referéncia e controle ndo separados.

Macro-configuragéo

[Separados] SEF Referéncia e controle separados. Esta atribuicdo ndo pode ser acessada
em [Perfil /0] 1o
[Perfil I/0] 1o Perfil I/O

[Comut. de comando] L [ 5 *

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos n&o intencionais, por exemplo, uma inversao da diregao
rotacional do motor, uma aceleragao ou uma parada repentina.

e Verifique se a configuragao desse pardmetro ndo causara movimentos indesejados.

e Verifique se a configuragdo desse par@metro néo resultara em condigdes perigosas.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Comutagao do canal de controle.

E possivel acessar este parametro se o [Modo de controle] L H [ F estiver configurado como [Separado]
5 E P ou como [Perfil /0] 1a.

Se a entrada ou bit atribuido estiver em 0, o canal [Config. canal ctr.1] L 4 | estéa ativo. Se a entrada ou
bit atribuido estiver em 1, o canal [Config. canal ctr.2] [ 4 2 esté ativo.

NOTA: Ativar esta fungéo de qualquer outro canal de comando ativo, também habilita o monitoramento
do novo canal.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Canal de cdi Canal de comando = canal 1 (para CCS)
comando 1] Macro-configuragéo

[Canal de Lde Canal de comando = canal 2 (para CCS)
comando 2]

[DI1]...[DI6] L I.L B Entrada digital ED1...ED6

[DI11]...[DI16] L 1 I.L B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 for

inserido

[Entr.digital vitual | L /0 I...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragdo do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C 11 1.C I 15 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,

independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital vitual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede

CANopen® na configuragéo do[Perfil I/0] :a

[C211]...[C215] CLZ2 1 1.LC¢2 15 |Entradadigital vitual CMD2.11...CMD2.15 com mddulo fieldbus de rede

CANopen®, independentemente da configuragédo
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Configuragédo

Cadigo/Valor

Descri¢éo

[C301]...[C310]

c3oi.Cc3lio

Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus na
configuragao do[Perfil /0] /o

[C311]...[C315]

c3arin.cais

Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510]

csol.LSs IO

Configuracéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/O] 1o

[C511]...[C515]

£Csi/1.C515

Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Config. canal ctr.1] L d | *

Configuragéo do canal de comando 1.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de Controle] L H L F estiver configurado como [Separado]
SE P ou[Perfil /O] ia.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Borneiras] EEr Fonte da régua de borneiras
Macro-configuragao

[Ref.Fr. Term.Graf.] LCC Controle via Terminal gréfico

[Freq. Ref. Modbus] Mdb Controle via Modbus

[Freq. Ref. CANopen] |LAn

Controle via CANopen se um médulo CANopen tiver sido inserido

[Freq. Ref. Com. nEE Controle via médulo fieldbus se um mddulo fieldbus tiver sido inserido
Médulo]
[Ethernet integrada] EEH

Controle via Ethernet integrada

[Config. canal ctr.2] L 4 2 *
Configuragéo do canal de comando 2.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de Controle] L H [ F estiver configurado como [Separado]
5 E P ou [Perfil /O] :o.

Idéntico a [Canal Cmd 1Config. canal ctr.1] L 4 | com macro-configuragéo de [Freq. ref. Modbus] 7 d &.

[Atrib. Comut. Ref.] - F L

A ATENCAO

equipamento.

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos ndo intencionais, por exemplo, uma inversao da diregao
rotacional do motor, uma aceleragdo ou uma parada repentina.

e Verifique se a configuracao desse parametro ndo causara movimentos indesejados.

e Verifique se a configuragcao desse parametro nao resultara em condi¢des perigosas.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

Atribuicdo de frequéncia de comutacao.

Se a entrada ou bit atribuido estiver em 0, o [Canal ref. Freq. 1] F ~ [ esta ativo.

Se a entrada ou bit atribuido estiver em 1, o [Canal ref. Freq. 2] F ~ 2 esta ativo.

NOTA: Ativar esta fungédo de qualquer outro canal de comando ativo, também habilita 0 monitoramento

do novo canal.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Canal Freq. Ref. | Fr [ Canal de referéncia = canal 1 (para RFC)
1]

[Canal Freq. Ref. | Fr 2

2]

Canal de referéncia = canal 2 (para RFC)
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Configuragéo

Cadigo/Valor

Descri¢édo

[DI]...[DI6]

L. I.L B

Entrada digital ED1...ED6

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1 IB

Entrada digital ED11...ED16 se o médulo de extenséao de E/S VW3A3203
for inserido

[CD00]...[CD10]

Cd00..0d 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /0] : o

[CD11]..[CD15]

CLdill.LdIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual
C101]...[C110]

citoil.ci1io

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragdo do [Perfil /0] o

[C111]...[C115]

criri.ciris

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital vitual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil I/0] :a

[C211]...[C215] CZ2 1 1.LC¢2 15 |Entradadigital vitual CMD2.11...CMD2.15 com mddulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310] L 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus na
configuragao do[Perfil I/0] 1o

[C311]...[C315] L3 1 1.C3 15 |Entrada digital vitual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C50 1..05 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] .o

[C511]...[C515] L5/ 1.C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao

[Conf. Freq. Ref. 2] F - 2

Configuragéo da frequéncia de referéncia 2.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nzo configurado] | no N&o atribuida. Se o [Tipo de Controle] L H L F estiver configurado comol[
N&o separados] 5 : /1, o controle esta nas borneiras com uma referéncia
zero. Se o [Tipo de Controle] L H [ F estiver configurado como [Separado]
5 E P ou [Perfil I/O] o, areferéncia é zero.
Macro-configuragédo

[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[Al4]...[AI5] A./4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o modulo de extenséo E/S VW3A3203 foi

inserido

[Entrada virtual 1 -
Al]...[Entrada

AV I..A.V3

Entrada analdgica virtual 1...3

virtual 3 - Al]

[Ref. Freq.viaDIl] |wFPdE +/- controle de velocidade atribuido a EDx

[Ref.Fr. LCC Frequéncia de referéncia via terminal de exibigdo gréafica
Term.Graf.]

[Freq. Ref. ndb Referéncia de frequéncia via comunicagao Modbus

Modbus]

[Freq. Ref. CAR Referéncia de frequéncia via comunicagdo CANopen, se um modulo
CANopen] CANopen foi inserido

[Freq. Ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo fieldbus, se um médulo de rede foi
Mddulo] inserido

[Ethernet EER Ethernet integrada

integrada]

[Atrib.Ent pulso P.5.P .6 Entrada digital ED5...ED6 usada como entrada por impulsos
DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]
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[Cépia do Canal 1 (Ch.1) parao Canal 2 (Ch.2)] L a P Z

Copia frequéncia de referéncia canal 1 ao canal 2.

A ATENGCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos ndo intencionais, por exemplo, uma inversao da diregéo
rotacional do motor, uma aceleragdo ou uma parada repentina.

e Verifique se a configuragao desse pardmetro ndo causara movimentos indesejados.

e Verifique se a configuragao desse pardmetro ndo resultara em condigdes perigosas.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Pode ser usado para copiar a referéncia de corrente e/ou 0 comando com comutagao a fim de evitar
excesso de velocidade, por exemplo.

Se o [Tipode Controle] L HL F  (ver pagina 267) estiver configurado como [N&o separados] 5 /7 ou
[Separado] 5 E P, so é possivel copiar do canal 1 ao canal 2.

Se o [Tipo de Controle] L H L F estiver configurado como [Perfil I/O] : a, é possivel copiar nos dois
sentidos. A referéncia ou comando ndo pode ser copiado para um canal nas borneiras. A referéncia
copiada é [Pré-Rampa Ref Freq] F - H (antes da rampa), exceto se a referéncia do canal de destino
estiver configurada via +/- velocidade Nesse caso, a referéncia copiada é [Frequéncia saida] r F ~
(depois da rampa).

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[N&o] no Nao copiar
Macro-configuragédo

[Frequéncia de 5F Copiar referéncia

referéncial

[Controle] Cd Copia s6 do comando

[Cmd + ALL Copiar referéncia e controle

Referencia])

Como é possivel selecionar o Terminal grafico como o canal de comando e/ou referéncia, os modos de

acgao deste podem ser configurados.

Comentérios:

e O Terminal grafico de controle/referéncia somente fica ativo se os canais de comando e/ou referéncia
da borneira estiverem ativos, exceto BMP com tecla Local/Remoto (controle via Terminal grafico), que
tem prioridade sobre esses canais. Pressione a tecla Local/Remoto novamente para reverter o controle

ao canal selecionado.
e Comando e referéncia via Terminal grafico sdo impossiveis se este estiver conectado a mais de um

inversor.
e As fungdes de referéncia PID predefinidas somente podem ser acessadas se o [Tipo de Controle]

L HL F estiver configurado como [N&o separados] 5 : /7 ou [Separado] 5 E F.
e O comando via Terminal grafico pode ser acessado independentemente do [Tipo de Controle] L HL F.
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[Freq. Mod. Local] FL a L

Atribuigado de origem de referéncia Modo Local Forgado.

[Forgar limite de tempo Local] FL o E

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida (controle via terminais com referéncia zero)
Macro-configuragéo

[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[Al4]...[AI5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o modulo de extensao E/S VW3A3203 foi
inserido

[Ref.Fr. LCC Terminal de exibigéo gréfica

Term.Graf.]

[Atrib.Ent pulso P.5.FP B Entrada digital ED5...ED6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

*

Tempo para confirmagao do canal apés forgar local.

E possivel acessar este parametro se [Modo Local Forgado] F L o néo estiver configurado para [N&o]

no.

Configuragao ()

Descrigéo

0,1..30,0s

Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 10,0 s

[Modo Local Forgado] F L o

Modo Local Forgado.

O Modo Local Forgado esta ativo quando a entrada estiver no estado 1.

[Modo Local Forgado] F L o é forgado para [N&o] » o se o [Tipo de Controle] L H L F estiver configurado
como [Perfil /0] i a.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. l.L.B Entrada digital ED1...ED6

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1 IB

Entrada digital DI11...DI16 se o médulo de extenséao de E/S VW3A3203 for
inserido

[DI52 (Nivel
Alto)]...[DI59 (Nivel
Alto)]

d52H..d59H

Entradas digitais de atribuicdo de nivel alto do painel

NOTA: Esta selegdo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[Atr. Marcha S.Inv.] - - 5

Atribuicédo sentido reverso.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. l.L.B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1 IB

Entrada digital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CD00]...[CD10]

Cd00..0d 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /0] o

[CD11]..[CD15]

CLdill.LdIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual
C101]...[C110]

citoil.ci1io

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragdo do [Perfil /0] o
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[C111]...[C115] C I/ 11.C 115 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..CZ2 |10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéao do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1..L2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuracéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C501..C5 10 |Configuragédo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] o

[C511]...[C515] C5 /1 1..LC5 15 |Entradadigital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao

[Comando 2/3 Fios] £ L C E
Comando a 2 ou 3 fios.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Se este parametro for alterado, os parametros [Atribuigéo reversa] - - 5 e [tipode 2 fios] E L E e as
atribuicdes das entradas digitais serdo redefinidas para a configuracao de fabrica.

Verifique se essa alteragao é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo
[Comando a 2 fios] | £ L Comando a 2 fios (comandos do nivel): Este é o estado de entrada (0 ou 1)
ou limite (0 para 1 ou 1 para 0) que controla o funcionamento ou a parada.
Exemplos de fiacdo de origem:
ATVess 1
| 424 DI DIx |
DI1 Sent. direto
EDx Conf. sent. direto
Macro-configuragéo
[Comando a 3 fios] | 3L Comando a 3 fios (comandos de pulso) [3 fios]: Um pulso no sentido direto

ou no conf. sent. direto é suficiente para comandar a partida, um pulso
parada é suficiente para comandar a parada.
Exemplos de fiagdo de origem:

DI1 Parada
DI2 Sent. Direto
EDx Conf. sent. direto
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[Comando a 2 fios] £ L E * E

Tipo de comando da marcha/parada a 2 fios, por ordem mantida.
E possivel acessar este parametro se o [Comando a 2/3 fios] £ [ [ estiver configurado como [Comando
a2fios] Z2C.

A ATENCAO

OPERACAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA
Verifique se a configuragdo do parametro € compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Nivel] LEL Estado 0 ou 1 é considerado para executar (1) ou parar (0)
[Transigéo] Ern E necessaria uma alteragdo de estado (transig&o ou limiar) para iniciar a

operacao a fim de evitar reinicializagdes acidentais apds frenagem na rede
de alimentagéo
Macro-configuragéo

[Niv.Priorid. FPFa Estado 0 ou 1 é considerado para executar ou parar, mas a entrada
Avancgo] "sentido direto" tem prioridade em relagéo a "conf. sent. direto".

[Bot. Parada IHM] P 5 E ?h

Ativar tecla PARADA/RESET

Configurar esta funcdo para n odesativa a tecla PARAR do inversor do Terminal de exibi¢do se a
configuragdo do paradmetro [Canal de comando] L /1d L néo for [Ref. Freq-Rmt.Term] L [ [

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE
Somente configure este parametro para n o se tiver implementado fungdes de parada alternativas
adequadas.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Se um controle de dois fios por nivel (pardmetro [Controle de 2/3 fios] £ L L for definido para [Controle de
2 fios] 2L e o parametro de [2 fios tipo] E [ £ for definido para o [Nivel] L E L ou [Niv.Priorid. Avango]
P F o) e o parametro P 5 E for definido para [Parar chave de prioridade para todos] for definido para
[Parar chave de prioridade para todos] A L L, o motor € iniciado quando a chave PARAR/REINICIAR do
Terminal de exibigéo é pressionada enquanto o comando executar esta ativo.

A ATENGAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Somente defina o pardmetro [Bot. Parada IHM] P 5 £ para [Parar chave de prioridade para todos] AL L
em controle de 2 fios por nivel, apds ter verificado se essa configuragdo nao pode resultar em condi¢des
inseguras.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Independentemente da configuragao [Bot. Parada IHM] F 5 E, se o canal de comando ativo for o terminal

grafico, a tecla PARADA/RESET realiza:
e em uma execugao, uma parada conforme o [Tipo paragem] 5 E £,

e em "inversor em defeito", um controle de reset defeitos.
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A tabela a seguir apresenta o comportamento da fun¢do quando o terminal grafico ndo for o canal de

comando ativo:

Configuragéao Cadigo/Valor Descrigéo

[Tecla parada sem | n o Desativa tecla PARADA/RESET em Terminal grafico.

prioridade]

[Tecla Paradacom | 4E 5 Prioriza a tecla PARADA/RESET em Terminal gréfico.

prioridade] Somente a fungdo parada é ativada. A parada é realizada por inércia.
Macro-configuragéo

[Tecla parar tem ALL Prioriza a tecla PARADA/RESET no terminal grafico.

prioridade total]

As fungoes reset defeitos e de parada estdo ativadas. A parada é realizada
conforme o valor de configuragéo em [Tipo paragem] 5 k E

NOTA: A fungéo Reset defeitos esta desativada no modo Multiponto (ver pagina 45).

[Comando IHM] & TP

Comando IHM

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Parada] S5EoF Para o inversor (embora a diregao controlada da operagéo e a referéncia
do canal anterior sejam copiadas (devem ser consideradas no préximo
comando RUN))

[Sem disturbio] bullP Nao para o inversor (a diregdo controlada da operagdo e a referéncia do
canal anterior séo copiadas)

[Desativado] d.5 Desativado

Macro-configuragéo
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Seccdo 8.7

[Fungcbes de bombeamento] - [Controle de Booster]

Introdugao

O objetivo da fungéo de controle de booster € manter a presséo ou vazao desejada na saida das bombas
de acordo com a demanda:

e Gerenciando a velocidade da bomba de velocidade variavel conectada ao inversor.

e Ativando/Desativando as bombas auxiliares de velocidade fixa.

E possivel acessar este menu se a [Selegao de aplicagdo] A F P £ estiver configurada como [Controle de
Booster] boo SE.

Conteudo desta secgdo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Arquitetura do sistema) /1P 9 - Menu 276
[Conf. MultiDrive] TPV L - Menu 288
[Configuragdo de bombas] F u MF - Menu 292
[Arquitetura do sistema)] /1P 9 - Menu 295
[Controle de booster] 5 5L - Menu 297
[Condicdo de ativagio/desativagdo] 5 d L /1 - Menu 300
[Método de ativagao/desativagao] 5 o 111 - Menu 305
[Controle de booster] £ 5L - Menu 309
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[Arquitetura do sistema] /1 F 9 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragbes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Arquitetura do
sistema]

Este menu serve para definir a arquitetura dos equipamentos.

Para selecionar a arquitetura, é preciso configurar a [Arquitetura do sistema da bomba] /7P 5 A para:

e [Inversor de mddulo Unico] u n d o L : uma bomba de velocidade variavel e até cinco bombas de
velocidade fixa

o [Multi drives] n V 5 d: até seis bombas de velocidade variavel

o [Multi mestres] ~ V 5 4 ~: uma bomba mestre de velocidade variavel e até cinco mestres ou escravos
redundantes.

Na arquitetura de inversor de médulo Unico, o nimero total de bombas é configurado em [Numero de

bombas] TP F ~:

e Com alternancia da bomba principal, usando relés de chaveamento intertravados para conectar todas
as bombas a rede elétrica ou ao inversor.

e Sem alternancia da bomba principal, usando saidas digitais para comandar as bombas auxiliares (com
soft-starters, por exemplo). A bomba principal esta sempre conectada ao inversor.
Na arquitetura de multiplos inversores, o nimero de bombas é configurado em [Numero de
dispositivos] /1P L ». A alternancia da bomba principal ndo é possivel neste caso.

Mecanismo de Link MultiDrive

Topologia

Introdugao:

A fungéo do Link MultiDrive permite a comunicagao direta entre um grupo de inversores.
Esta comunicacgéao ¢ feita através de um link Ethernet entre cada inversor.

Algumas fungdes do inversor podem ser configuradas com o Link MultiDrive.

O modulo Ethernet VW3A3721 deve estar instalado no inversor ATV600 para que o Link MultiDrive possa
ser usado.

A funcéo do Link MultiDrive é um protocolo baseado em Ethernet.

Pode ser usado nas seguintes topologias:
e Encadeamento de rede (Daisy chain)
e Estrela

e Anel redundante com RSTP

Mais informagdes sobre topologias estdo disponiveis no Manual de Opgéo de Ethernet ATV600.

Propriedades do Link MultiDrive

Grupo de Link MultiDrive:
Um grupo de Link MultiDrive pode ser composto por até 6 dispositivos.

Cada dispositivo pode ser configurado como Mestre ou Escravo, mas apenas 1 mestre ativo pode estar
simultaneamente presente no grupo de Link MultiDrive.

Cada inversor deve ser identificado com uma ID exclusiva que varia de 1 até o nUmero maximo de
dispositivos no grupo.

Principio de troca de dados:
Cada inversor do grupo de Link MultiDrive envia dados para todos os inversores do seu grupo.

Esses dados sao classificados em grupos de dados especificos para cada aplicagdo usada em
combinacgao.

Esses dados sao enviados usando quadros UDP com enderegamento IP multicast.
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Configuragéo de rede

Conf. inversor

A funcao de Link MultiDrive usa os seguintes recursos de rede:
e Endereco IP: 239.192.152.143

e Portas UDP: 6700 e 6732

e Redes ndo roteadas

Se a funcgdo de Link MultiDrive for usada em uma rede Ethernet, € obrigatério levar em consideragéo
esses recursos para sua configuragéo.

Apenas um grupo de Link MultiDrive pode ser usado em uma mesma rede Ethernet.

Cada inversor usado em um grupo de Link MultiDrive deve ter um endereco IP.

Esse endereco IP pode ser definido manualmente ou atribuido por um servidor BOOTP ou DHCP.

Monitoramento de comunicagéo de Link MultiDrive

Modo ciclo bombas

Um monitoramento permanente da comunicagao é realizado por cada inversor do grupo de Link MultiDrive
para evitar:

e Execugdo do mesmo comando

e Corrupgao de dados no grupo de Link MultiDrive

ID de Escravo Duplicada:

A tabela a seguir mostra como a fungéo reage no caso de detecgéo de ID de escravo duplicada:

Se uma ID de escravo duplicada for... Ent3o...

Detectada ao mesmo tempo no grupo de Link MultiDrive | Nao é possivel identificar o inversor valido.

Neste caso, os dois inversores:

® s3o considerados invalidos

® estdo indisponiveis para o grupo de Link MultiDrive
® n3o envia dados no grupo de Link MultiDrive

Esta funcionalidade permite alterar a ordem de partida de todas as bombas disponiveis para gerenciar o
seu desgaste. Existem varias formas de se executar a estratégia de ciclo de bombas através da
configuragao [Modo ciclo bombas] TP PL:
e Ciclo baseado na ordem das bombas:
O Modo [FIFO] F | F a: as bombas séo iniciadas e paradas em ordem crescente
O Modo [LIFO] L | F a: as bombas sao iniciadas em ordem crescente e paradas em ordem
decrescente

e Ciclo baseado no tempo de operagao:
O [Tempo de operacéo] ~ £ :[1E: a bomba disponivel com o menor tempo de operacéo € iniciada
primeiro e a bomba em funcionamento com o maior tempo de operagéo € interrompida primeiro.
O [Tempo de operagéo e LIFO] r £ L F: ciclo baseado em uma combinagéo de tempo de operagéo e
modo LIFO. A bomba disponivel com o menor tempo de operagéo € iniciada primeiro e a bomba em
funcionamento iniciada por ultimo é interrompida primeiro.

NOTA: Esta escolha nado estara disponivel se a [Arquitetura do sistema de bombas] /1 F 5 A estiver
configurada para [Multi Drives] n V 5 d.
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Alternancia da bomba principal

A fungao de alternancia da bomba principal permite permutar as bombas disponiveis para que cada
bomba se torne a bomba principal (bomba de velocidade variavel) em vez de uma bomba auxiliar (bomba
de velocidade fixa).

A bomba principal € a primeira a ser iniciada e a ultima a ser parada. Ela sempre esta associada ao
inversor de frequéncia.

A funcéo pode ser ativada configurando-se a [Alternancia da bomba principal] /1P L A:

e [Sem] n o: sem alternancia da bomba principal, a bomba 1 é sempre a bomba principal. O ciclo de
bomba é aplicado somente nas bombas auxiliares.

e [Padrdo] 4 E 5: a bomba principal € permutada entre todas as bombas disponiveis no inicio de
operagao de cada bomba.

e [Redundancia] ~ E d: a alternancia da bomba principal é aplicada somente se a bomba 1 nédo estiver
disponivel.

Quando a alternancia da bomba principal esta ativada, a fungdo Retomada de velocidade deve estar

configurada para reduzir a sobrecarga de corrente quando uma bomba é iniciada como a bomba principal

enquanto estava funcionando anteriormente como bomba auxiliar. Também é possivel configurar o

[Atraso de bomba pronta] /1P  d para retardar a disponibilidade de uma bomba auxiliar para uma nova

partida apds esta ter sido parada.

Ciclo de periodo automatico
Esta funcao € usada para balancear o compartilhamento de todas as bombas da Arquitetura multibomba.

Ao usar esta fungao, é recomendado ativar a fungdo Retomada de velocidade. Dependendo do valor do

[Modo ciclo bombas] /1P P [, a fungédo apresentara comportamentos diferentes:

e Se [Modo ciclo bombas] ITF P L estiver configurado para [Tempo de operagao] - £ ,1E, as bombas
alternam de acordo com o tempo de operacao diferencial entre as proximas bombas a serem ativadas
e desativadas.

e Se [Modo ciclo bombas] 1P F L[ estiver configurado para [FIFO] F : F a, as bombas alternaréo
periodicamente conforme o tempo definido em [Auto ciclo bomba] /1P L F. No entanto, o periodo de
tempo reiniciara nos seguintes casos:

O Em cada desativagao

O Na ativagdo da bomba principal

O Em arquiteturas com 1 bomba de velocidade variavel e bombas diretas em linha, na ativagédo da
primeira bomba auxiliar, com qualquer valor de [Alternancia da bomba principal] MF L A.

NOTA: Esta fungéo ndo é ativada quando o [Modo ciclo bombas] /1P P L esta configurado para [LIFO]
L +F o ou[Tempo de operagdoe LIFO] - EL F.

Parametros de exibigdo

Um conjunto de parametros para exibi¢cdo do sistema esta disponivel em [Exibigdo] /7 o n - [Parametros

da bomba] P P ~ - [Sistema Multibomba] 7F 5 -:

e Estado do sistema [Estado Multibomba] I1F 5.

e Quantidade de bombas disponiveis [Bombas disponiveis] /1 F A » e a quantidade de bombas ativas [N.
de bombas ativas] TP 5 n.

o Numero da bomba selecionada para ser a bomba principal [Bomba principal] FL . d.

e Numero da proxima bomba a ativar [Prox bomba a ativar] P » E 5 e desativar [Prox bomba a desat]
PrEtd.

e Para cada bomba (bomba 1 no exemplo):
O Estado [Estado dabomba 1] F /5
O Tipo [Tipodabomba 1] F I E
O Tempo de operagao acumulado [TempoOperagadoBomba1] P /o E
O Numero de partidas acumuladas [NamPartidasBomba1] P In &
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Exemplo de arquitetura sem alterndncia da bomba principal e duas bombas de velocidade fixa

KM2 KM1

P1S |——

P2s [——

Q2 Q1 l

RUN ———— DI

L1L2L3

CP1\ CP2\
KM1 T KM2
P2 P3

As bombas 2 e 3 sdo controladas pelas saidas a relé R2 e R3.

O estado de cada bomba é fornecido ao inversor pelas entradas digitais ED2 e ED3:

e 1 =bomba pronta para operar.
e 0 =bomba nao disponivel.

CP2 [CP1

oV

+24 Vdc

KM1 é ligado quando CP1 é ativado. CP1 é controlado pela saida a relé R2.
KM2 ¢ ligado quando CP2 ¢é ativado. CP2 é controlado pela saida a relé R3.

Q1 e Q2 devem ser ligadas para que as bombas 2 e 3 fiquem prontas para operar.
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Exemplo de arquitetura com alternancia da bomba principal em trés bombas

L1L2L3

RUN ——— DI
pis ¥ p2
ps -2+ pI3
pas |
cP3|cpP2[cP1
B Bl .
L 24V
ov
+24 Vdc
Q3 Q2 Q1 I
KM3 leDs KM2 leDZ KM1 KD1
@ @
CP1 ) CcP3

7\ Koj KD1
—i LKm KM2 KD2 —I LKDS
KD1 KM1 KD2 KM2 KD3 KM3

Cada bomba é controlada por uma saida a relé:
e A bomba 1 é controlada pela saida a relé R2.
e A bomba 2 é controlada pela saida a relé R3.
e A bomba 3 é controlada pela saida a relé R4.

IX
(=}
(N
~NC
X
o
L~
X
=}
N
|>:
(=}
=
~
X
o
L~
X
(=}
w
IX
(=}
N

|X
(=]
N
~N
|X
O
(%]
~N
|X
(=]
=
~N

Py
=
Y

O estado de cada bomba é fornecido ao inversor pelas entradas digitais ED2, ED3 e ED4:
e 1 =bomba pronta para operar.
e 0 =bomba nao disponivel.

Se a saida a relé R2 for ativada primeiro, a bomba 1 passara a ser a bomba principal. CP1 ¢é ligado pela
saida a relé R2, KD1 ¢ ligado e a bomba 1 é conectada ao inversor.
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As outras bombas ndo podem ser conectadas ao inversor gragas ao KD1 (desligado), que impede que o
KD2 e o KD3 sejam ativados quando CP2 e CP3 estéo ligados. As outras bombas tornam-se bombas
auxiliares e sao conectadas a rede elétrica através de KM2 e KM3, que sao ativados quando, respecti-
vamente, CP2 e CP3 séao ligados, isto €, quando R3 e R4 sao ativados.

Se a saida a relé R3 for ativada primeiro, a bomba 2 passara a ser a bomba principal. As outras bombas
tornam-se bombas auxiliares ligadas a rede elétrica através de KM1 e KM3.

Se a saida a relé R4 for ativada primeiro, a bomba 3 passara a ser a bomba principal. As outras bombas
tornam-se bombas auxiliares ligadas a rede elétrica através de KM1 e KM2.

Q1, Q2 e Q3 devem ser ligadas para que todas as bombas fiquem prontas para operar.

Para trocar a bomba principal, € necessario desativar todas as saidas a relé, o que significa que todas as
bombas ja devem estar paradas. A partir dai, sera possivel decidir qual saida a relé sera ativada primeiro
e, assim, definir a nova bomba principal.
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Exemplo de arquitetura com alternancia da bomba principal em trés bombas e Interruptor Auto/Manual

Cada bomba é controlada por uma saida a relé:
e A bomba 1 é controlada pela saida a relé R2.
e A bomba 2 é controlada pela saida a relé R3.
e A bomba 3 é controlada pela saida a relé R4.

L1L2L3

FLt

RUN ———DI1
wein KL pp2
MPI2 ﬂz/
MPI3 ﬁ?}/
cp3|cp2[cpPi
B Bl .
L——24V.
ov
+24 Vdc
Q3 Q2 Q1 I
KM3 leDS KM2 leDZ KM1 KD1
@ @
| CP1 | CP2 CP3 Q3
2ge
232
KD3 . IKD2 KD1 _|KD3 KD2 |KD1 Y
KD3 : KD1 KD2% NN\ e i
KD2 KD3 KD1
o KD1 Kiiz KD2 K3 KD3
KA1 I KA2 Il KA3
KD1 KM1 KD2 KM2 KD3 KM3

O estado de cada bomba é fornecido ao inversor pelas entradas digitais ED2, ED3 e ED4:
e 1 =bomba pronta para operar.

e 0 =bomba nao disponivel (parada ou no modo manual).

No modo automatico: Mesmo principio da alternancia da bomba principal vista anteriormente.

No modo manual: Todas as bombas sao conectadas a rede elétrica através de KM1, KM2 e KM3.
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Exemplo de arquitetura com trés bombas e Link MultiDrive

Cada bomba é controlada por um inversor ATV600.

Os inversores sao conectados através de um Link MultiDrive usando um médulo de opc¢ao Ethernet.

Cada inversor possui seu proprio comando EXECUTAR:
e Este comando faz a bomba operar.
e No inversor Mestre, este comando possibilita as fungées Multibomba, como Booster e Controle de

Bomba
1

a Sensores conectados ao mestre.

nivel.
i Link MultDrive
[T—EA1—y L1123 g SA1— —EA—g L1213 gp1 —EAr—y U213 L gpq
| —EA2 —SA2— —EA2—4 b SA2—— — EA2— - SA2——
a | —EA3 4 STQA— ——EA3—1 — STQA—— —EA3— —STQA—
I 410V 4 STQB— —+10 V—1 +—STQB—— —+10 V— +—STQB—
| —com—4 424 V— —COM—1 24 V—— —COM—4 b——+24 V—
- +—COM— +—COM—— +— COM——
rUn rUn VSD rUn
—ED1-4 VSD —ED1— —ED14 VSD
—ED24 1 +RQ1—FLt —ED2— 2 b-RQ1— FLt —ED2-4 3 b RQ1—FLt
—ED3—4 —RQ2— —ED3—4 RQ2— —ED3—4 —RQ2—
—ED4— + RQ3— —ED4— +RQ3— —ED4— +—RQ3—
—ED5—4 —ED5—4 —ED5—4
—ED6— —ED6—4 —ED6—
0V— - OV— - OV—
+24 V—4 Uv w P24 24 \— Uuv w P24 +24 V—+ Uvw L P24
Bomba Bomba' Bomba
1 2 3
a Sensores conectados ao mestre.
Exemplo de arquitetura com trés bombas, Link MultiDrive e Interruptor Auto/Manual
2%
l Link MultiDrive
[T EAl4 L11213 4 SA1— EA1 L1213 SA1 _EAl 4 L2 L ga
| EA2H - SA2— —EA2—4 - SA2——— —EA2—4 - SA2———
a EA3 STQA — EA3—4 - STQA—— EA3 STQA
I 410 v +STQB— +10V STQB —+10 V— - STQB—
| —com +24V ——COM—4 b 24V —COM— b 24—
- ¢ COM— ¢—COM—— ¢ COM——
rUn VSD run VSD rUn VSD
—ED1-4 — ED1— - ED1
KA1 —ED24 1 b RQ1—FLt ka2 —ED2 2 RQ1FLt ka3 —ED24 3 t—RQ1—FLt
P1S|——ED34 + RQ2 P2S|—~ ED3—4 -RQ2—  P3S |~ ED3 - RQ2
—ED4—4 4 RQ3— —ED4—4 +RQ3— ED4 RQ3
—ED54 CP1 ED5 CP2mm —ED5— CP3 mm
—ED64 —ED6—4 ED6 ‘
0V - 0V— O V—
+24V—8 v w  #P24— t24V—a v w P24 24V G yw P24
Qi W Q2 1 t Q3 1
KM1 KD1 KM2 KD2 KM3 KD3
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Quadro de interruptores

CP1 Q1

- Automatica

|X
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2y
B
‘X
N
~N

ol | B v KDZ*

cP2

Q2

®
2
©
€
<]
5
<

ka2

CP3

|X
o5
~

ko3 Il

7 kD3

Bl Kv3

Q3

®©
o
©
1
<]
5
<

Os inversores sao conectados através de um Link MultiDrive usando um médulo de opgao Ethernet

VW3A3721.

Cada inversor possui seu proprio comando EXECUTAR:

e Este comando faz a bomba operar.

e No inversor Mestre, este comando possibilita as fungdes Multibomba, como Booster e Controle de

nivel.

O estado de cada bomba é fornecido ao inversor usando uma entrada digital (ED3, no exemplo).

Se esta entrada estiver configurada em:

e 1 =a bomba estara pronta para operar no Modo automatico.

e 0 =abomba ndo estara disponivel (parada ou no modo manual).

No modo Automatico, a bomba é conectada e controlada usando o inversor ATV600.
No modo Manual, a bomba é desconectada do inversor ATV600 e conectada a rede elétrica.

No modo Parar, a bomba é desconectada tanto da rede elétrica como do inversor ATV600.
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Exemplo de arquitetura com trés bombas, Link MultiDrive e Continuidade de servigo

i Link MultDrive

T—EAI—4 L1213 g—sA— | —EAl—¢ LTL2L3 4 sar N A -y U
| EA2 b SA2— | — EA2—4 IEPYY — EA2 SA2
a | EA3 4 L STOA | —EAS— b STOA— —EA3 4 STOA
I 10 v } STOB— +10 V. STOB —+10 V4 tSTOB—
| —com 1 p—2av— | ——com— L 24V —COM— 24V
= b COM— b COM—— com
rUn VSD rUn VSD rUn VSD
- Eg;ﬂ 1 ra1 Pt ~EDI 2 FLt — ED1 3 FLt
VPME Q1 vipviE ED2 1 +-RQ1— ED2 RQ1
ED3 4 - RQ2— 'S ED34 +-RQ2— —ED3-4 b RQ2—
—ED4—4 - RQ3— ED4 RQ3 —ED4—4 b RQ3—
—ED54 —ED5—4 —ED5-4
ED6 oy —ED6—4 oy ED6 oy
b 0V— - 0V— O V—
+24 V—9 Uuv w b P24 +24 V—o Uuv w y P24 +24 V—+ Uv w . P24

Bomba Bomba
1 2

NOTA: Bomba 1 = Mestre, Bomba 2: Mestre ou escrava, Bomba 3: Escrava

Bomba
3

Os inversores sao conectados através de um Link MultiDrive usando um médulo de opgao Ethernet
VW3A3721.

Cada inversor possui seu proprio comando EXECUTAR:

e Este comando faz a bomba operar.

e No inversor Mestre, este comando possibilita as fungées Multibomba, como Booster e Controle de
nivel.

Todo inversor da arquitetura com [Sele¢do mestre escravo multibomba) /7P d £ configurado como
[Mestre ou escravo] /1A 5 £ 2 pode atuar como Mestre.

Selegédo do inversor Mestre

Para selecionar qual inversor atuara como Mestre, € preciso configurar o parametro [Atribui¢cdo habilitagdo
mestre] MNFE.

Quando a entrada esta configurada em 1, o inversor atua como Mestre. Caso contrario, atua como
Escravo.

Cabeamento dos sensores

Os sensores necessarios para o controle da aplicagédo devem estar conectados a todos os inversores que
possam atuar como Mestres.

Escolha do inversor Mestre

Um inversor pode ser escolhido como Mestre, se:

e O comando EXECUTAR estiver presente

e O inversor ndo estiver em estado de erro (exceto para erros do sistema)

e E a entrada [Atribui¢do habilitagdo mestre] /1 P 1 E estiver ativa ou nao configurada.

N&o ha condig¢éo adicional no mestre primario.
Para ativar um mestre secundario, o mestre primario ndo deve estar disponivel.

Um Mestre ndo selecionado atua como Escravo. Nesse caso, o Controle de aplicagdo ndo é executado
nele e a reagdo de erro € a mesma de um Escravo em arquiteturas sem Continuidade de servigo.

Ao ligar, o Mestre assume o controle da aplicacdo ap6s o [Atraso mestre inicializagdo multibomba]
NP P d, se as condi¢cdes descritas acima forem validas.
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Quando as condigbes de ativagdo do Mestre sao validas, o inversor é selecionado como mestre para a
aplicagao apds o [Atraso ativagdo mestre multibomba] 1 P 11 d. Se [Atribuigéo habilitagdo mestre] M P M E
nao estiver configurado na arquitetura, é recomendado configurar diferentes atrasos nos possiveis
mestres da aplicagao de acordo com a prioridade. Apds a escolha do Mestre, o inversor ativara a saida
configurada no parametro [Atribuicdo habilitagdo mestre] TP 1 A.

NOTA: O Mestre pode no estar ativo, mesmo com uma saida ativa. O mecanismo de Link MultiDrive ira
selecionar um mestre dentre todos os inversores na arquitetura e o mestre ativo podera ser identificado
pelo [ID mestre ativo] 177 . d.

O status da aplicacdo é mantido ao trocar de um mestre para outro.

Os seguintes status de aplicacdo séo levados em conta:

o Descanso/Despertar: se a aplicagao estiver desperta

e Bomba de escorva: se a aplicagao for escorvada.
NOTA: Neste caso, o controle da bomba de escorva deve ser conectado a cada um dos possiveis
mestres da aplicacao.

e Preench. Tubulagédo se a tubulagéo estiver preenchida.

Exemplo: se o mestre tiver terminado sua fase de escorva, o segundo nao reiniciara a sequéncia de
escorva quando assumir o controle da aplicagao.

Gerenciamento de alarmes e avisos

Alarme de capacidade multibomba
Se a capacidade disponivel do sistema for excedida:
o O [Alarme de capacidade multibomba] /7P L A é ativado se o numero de bombas a iniciar for superior

ao numero de bombas disponiveis.
NOTA: Se o nimero de bombas disponiveis for igual a 0, o alarme sera ativado.

Erro/Alarme de bomba principal

NOTA: O seguinte gerenciamento é feito se a [Arquitetura do sistema de bomba] 17 F 5 A estiver
configurada para [Inversor de médulo Unico] Vnd oL .

Se a bomba principal selecionada nao estiver disponivel:
e O [Alarme bomba princ.] 1P L A sera ativado se a bomba principal ndo estiver disponivel durante a

execugao ou se nao houver bomba principal disponivel no comando Executar.
e O [Erro bomba principal] 7P L F é ativado se a bomba principal ndo estiver disponivel durante a

execugao. Se configurado, o [Atraso de bomba pronta] /7P . d sera aplicado ao disparo de erro, se
nao houver bomba principal disponivel no comando Executar.
Seja qual for o canal de comando ativo, este erro € gerenciado se o controle de booster ou a fungéo de
controle de nivel estiver configurada.
A resposta do inversor ao [Erro bomba principal] /1P L F é configurada através do parametro [RespErro-
Multibomba] MNP F b.

Erro/Alarme do dispositivo multibomba

NOTA: O seguinte gerenciamento é feito se a [Arquitetura do sistema de bomba] 7 P 5 A estiver
configurada para [Multi Drives] n V 5 d ou [Multi Mestres] nV 5dr.

Um dispositivo € considerado n&o disponivel por outro quando nenhum dado é recebido, através do Link

MultiDrive, por um tempo maior que o atraso do [Tempo limite comunicagdo MDL] /1L E o.

e No dispositivo Mestre, o [Alarme de dispositivo multibomba ]/1 P d A é ativado se um ou mais
dispositivos Escravos ndo estiverem disponiveis ou prontos.

e No dispositivo Escravo, o [Alarme de dispositivo multibomba]/1 P d A ¢ ativado se o dispositivo Mestre

nao estiver disponivel.

e O [Erro dispositivo M/B] TP d F é ativado se o [Alarme Dispositivo M/B] /1 F 4 A for ativado enquanto
o sistema estiver funcionando durante mais que dois [Atrasos ativagdo mestre multibomba] TP M d e
se um comando Executar estiver configurado.

O [Erro dispositivo M/B] P d F s6 pode ser ativado em um dispositivo que atua como Escravo.

A resposta do inversor ao [Erro dispositivo multibomba)] /7P d F é configurada através do parametro
[Resposta ao erro dispositivo multibomba] TP d &.
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Erro Link MultiDrive

NOTA: O seguinte gerenciamento é feito se a [Arquitetura do sistema de bomba] /1P 5 A estiver
configurada para [Multi Drives] n V 5 d.

e Um [Erro Link MultiDrive] 11 d L F é ativado se a arquitetura Link MultiDrive ndo estiver consistente
(varios Mestres e Escravos com a mesma ID) no comando Executar.

A resposta do inversor ao [Erro Link MultiDrive] 174 L F é configurada através do parametro [Resposta
ao erro de comunicagéo Link MultiDrive] M d L b.

Fungbes de aplicagdo e dispositivo

Dependendo da fungéo do dispositivo selecionada no caso da Arquitetura multibombas, algumas fungbes
podem se tornar ndo configuraveis.

A tabela a seguir mostra a lista de fungdes que podem ser ativadas dependendo da [Selegdo mestre
escravo multibomba] /71 F d E . Quando uma fungéo € descrita como nao disponivel, ela ndo sera exibida
no Terminal Grafico.

Fungao [Selegdo mestre escravo multibomba] 1P d £
[Mestre] /1A 5 E ou [Mestre [Escravo] 5L AV E
apenas] 1A 5 E | ou [Mestre ou
Escravo] MTASEZ
[Monit. Antiobst.] JA T - Sim Sim
[Ctrl bomba de escorva] PP L - Sim Sim (™M
[Preench. tubulagédo] PF . - Sim Néao disponivel
[Monit. vazdo alta] HF P - Sim Nao disponivel
[Limitagdo de vazao] F L 7 - Sim Nao disponivel
[Monit. Press. saida] o PP - Sim Nao disponivel
[Monit. Press. ent] PP - Sim Nao disponivel
[Controlador PID] P 1 d - Sim Néao disponivel
[Descanso/Despertar] 5 P\ - Sim Nao disponivel
[Comp. Perda fricgao] FL [ - Sim Nao disponivel
[Bomba Jockey] JK F - Sim Nao disponivel
[Monit. de feedback] F K 1 - Sim Néao disponivel
1 A bomba auxiliar € usada quando a [Selegdo mestre escravo multibomba] /71 P d £ esta configurada para
[Escravo] 5L AV E, somente se a bomba for controlada localmente (por exemplo, durante a execugao de
antiobstrugéo). Em operagao normal, o mestre gerencia a bomba de escorva do sistema.

[Arquitetura do sistema dabomba] MTF5A

Selegdo de arquitetura do sistema da bomba.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao
[Monobomba] no Controle multibomba desativado
Configurag¢do de fabrica
[Inversor de Vadol Inversor de médulo Unico com ou sem bombas auxiliares
médulo Unico]
[Multi Drives] nV5d Multi drives
[Multi mestre] nV5dr Multiplos inversores com redundancia de mestre

[NGmero de bombas] TP P » X

Numero de bombas.

E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura sistema bomba] /7P 5 A estiver configurada como
[Inversor de médulo tnico] Vnda L.

Configuragao Descrigao

1..6 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1
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[Conf. MultiDrive] MNPV L - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragbes completas] =» [Fungdes de Bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Arquitetura do
sistema] = [Conf. MultiDrive]

E possivel acessar este menu se a [Arquitetura do sistema da bomba] /7 P 5 A estiver configurada como
[Multi Drives] n V & 4 ou [Multi mestres] ~V 5dr.

[Selegdo mestre escravo multibomba] 7P dJ £ *

Selegdo mestre escravo multibomba

Configuragédo

Cadigo / Valor

Descrigdo

[Escravo]

SLAVE

O inversor é gerenciado pelo inversor Mestre da arquitetura Multibomba
Configurag¢io de fabrica

[Mestre]

MASE

O inversor gerencia os demais inversores da arquitetura Multibomba

NOTA: E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura do sistema da
bomba) 71 F 5 A estiver configurada como [Multi Drives] n V 5 d.

[Mestre somente]

MASE |

O inversor é o principal mestre da arquitetura Multibomba com redundancia
mestre.

NOTA: E possivel acessar esta seleg&o se a [Arquitetura do sistema da
bomba] 1 F 5 A estiver configurada como [Multi mestres] nV 5d .

[Mestre ou
escravo]

MASE?

O inversor atua como escravo enquanto o inversor com selegéo MASE |
estiver disponivel e atua como mestre quando o inversor com a selegéo
MASE I nao estiver disponivel.

NOTA: E possivel acessar esta seleg&o se a [Arquitetura do sistema da
bomba] 1 F 5 A estiver configurada como [Multi mestres] nV 5d .

[NUmero de dispositivos multibombas] M F G ~ *

Numero de dispositivos multibombas

Este parametro pode ser acessado se a [Selegdo mestre escravo multibomba] 11 P d £ estiver
configurada como[Mestre] [TA 5 E, [Mestre somente] TA 5 E | ou [Mestre ou Escravo] MTASEZ

Configuragao

Descrigéo

1.6

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 1

[ID dispositivo multibomba] 15 +d *

Selegéo de ID do dispositivo multibomba

A ID deve ser exclusiva e estar entre 1 e o [Numero de dispositivos] 1P L » em cada inversor do grupo
de Link MultiDrive.

NOTA: O parametro reinicia para [Nao] » o se um dos seguintes valores de parametro for alterado:[

Selegdo mestre escravo multibomba] /1 P 4 £, [Namero de dispositivos] 1 P G r, [Cdd. Paridade MDL]
NnNdrLC.

Configuragédo Descri¢éo

[N&o] n o para 6 Faixa de configuragéo

Configuragéo de fabrica: [Nao] n o
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[Céd. Pareamento MDL] Md P L X
Cddigo de pareamento do Link MultiDrive.

[Atribuicdo habilitagdo mestre] MTFME

Este parametro € usado para gerenciar varias arquiteturas de Link MultiDrive em uma mesma rede
Ethernet. O cédigo de pareamento deve ser o mesmo em cada inversor de uma arquitetura de Link
MultiDrive.

Este parametro pode ser acessado se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado para [Expert] E P .

Configuragéo

Descri¢éo

0...255

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0

Atribuicdo de habilitacdo do mestre multibomba.

Este parametro pode ser acessado se [Modo sele¢gdo mestre escravo multibomba] /1P d £ estiver
configurado como [Mestre ou Escravo] MASE 2.

Esta entrada é usada para ativar um inversor de um grupo de Link MultiDrive como mestre.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. I.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L+ 1 I.L B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] L dO00..C d 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] 1 a

[CD11]...[CD15] Ld I 1.LCd 15 |Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragao

[Entr.digital virtual | L /0 /1..C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com moédulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310] C 30 1.0 3 10 |Entrada digital vitual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L 31 1.LC3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com moédulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] LSO 1..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] L5/ 1.C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao
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[Atribuicdo mestre multibomba] TP M A

Atribuicdo de mestre multibomba ativado.

Este parametro pode ser acessado se a [Selegdo mestre escravo multibomba] 11 P d £ estiver
configurada como [Mestre apenas] [TA 5 £ | ou [Mestre ou Escravo] MTASE 2.

Esta saida € usada para indicar se o inversor esta atuando como mestre.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[N&o] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[R2]...[R3] re.r3 Saida de relé R2... R3

[R4]...[R6] rH.rb Saida de relé R4...R6, se 0 modulo opcional de saida de relé VW3A3204
tiver sido inserido

[Saida Digital do | I..do |12 |Saidadigital DQ11...DQ12, se 0 médulo de extenséo E/S VW3A3203 tiver

DQ11]...[Saida sido inserido

Digital DQ12]

[R61]...[R66] r6Il..r66 Relé R61 ...R66
NOTA: Esta selegéo pode ser acessada no ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[Atraso ativagdo mestre multibomba] 1 F 1 d

Atraso de ativagdo do mestre multibomba.

Este parametro pode ser acessado se a [Selecdo mestre escravo multibomba] 1P d E estiver
configurada como [Escravo] 5L AV E ou [Mestre ou Escravo] MTASEZ.

Este parametro permite atrasar a ativagdo do mestre e atua também como temporizador antes de acionar
um [Erro dispositivo multibomba] /1P d F, caso nao haja um mestre disponivel.

Configuragédo

Descri¢éo

0,0..99,9 s

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 s

[Atraso mestre inicializagdo multibomba] TP F 4

Atraso de inicializagdo de mestre multibomba.

Este parametro pode ser acessado se a [Selegdo mestre escravo multibomba] 11 P d £ estiver
configurada como [Mestre apenas] [TA 5 £ | ou [Mestre ou Escravo] TASE 2

Configuragédo

Descri¢éo

0..120 s

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 30 s

[Resposta erro MultiDrive] MdL b

Resposta ao erro de comunicagao do Link MultiDrive.

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigéo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado
[Parada por HES Parada por inércia
inércia)

[Parada padréo] S5EE

Parada de acordo com o parametro de [Tipo de parada] 5 E £, mas sem
um erro acionado apos a parada

[Paradaemrampa] | r [1F

Parada em rampa
Configurag¢io de fabrica
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[Tempo limite comunicagdo MDL] L E =

Tempo limite de comunicagao do link MultiDrive.

Configuragéo

Descrigao

0,05...10,00 s

Faixa de configuragao

Configurag¢io de fabrica: 0,25 s

[Resposta erro dispositivo multibomba] MNP d &

Resposta ao erro do dispositivo multibomba.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Parada por YES Parada por inércia

inércia)

[Parada padréo] SEE Parada de acordo com o parametro de [Tipo de parada] 5 £ £, mas sem
um erro acionado ap0s a parada

[Parada em rampa] | -~ [TF

Parada em rampa

Configuragéo de fabrica
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[Configuragdo de bombas] F u 1P - Menu

Acesso

[Configuragbes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Arquitetura do
sistema] = [Configuragdo de bombas]

Configuragéo da entrada e saida de cada bomba

Para cada bomba (bomba 1, no exemplo), é possivel configurar:

e A saidadigital do inversor para o comando: [AtribComandoBomba1] /1P a I, se [Alternancia da bomba
principal] 1P L A nao estiver definida como [N&o] n ao.

e A entrada digital do inversor para as informagdes sobre disponibilidade da bomba: [AtribBom-
ba1Pronta] /TP . I. Se ndo for configurada, a bomba sera considerada como sempre disponivel.

Um atraso interno configuravel [Atraso de bomba pronta] 7 P : d esta disponivel. Quando a entrada
digital atribuida em [AtribBomba1Pronta] /1 F : | muda para o estado ativo ou depois da desativacao, a
bomba relacionada é considerada n&o disponivel durante o [Atraso de bomba pronta] 1P . d.

Isso é usado para aguardar até que as bombas auxiliares estejam paradas e todos os contatores entre o
inversor e o motor (se houver) estejam fechados antes da ativagao.

[AtribComandoBombal] MFPa | X

Atribuigdo de comando para bomba 1.

Este parametro pode ser acessado, se:

o [Arquitetura do sistema da bomba] /1 F 5 A estiver configurada como [Multi Drives] » V 5 d ou [Multi
Mestres] nV 5dr,0u

o [Arquitetura do sistema da bomba] /7 F 5 A estiver configurada como [Inversor de médulo unico]
V ndal e[Numero de bombas] /71 F F » estiver configurado para nimero igual ou maior que [1] /.

Este parametro pode ser acessado se [NUmero de bombas] /1 F P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [1] I.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[R2]...[R3] rc..rd Saida de relé R2... R3

[R4]...[R6] r4.rb Saida de relé R4...R6, se 0 mddulo opcional de saida de relé VW3A3204
tiver sido inserido

[Saida Digital do | I..do |2 |Saidadigital DQ11...DQ12, se o médulo de extensado E/S VW3A3203 tiver

DQ11]...[Saida sido inserido

Digital DQ12]

[R61]...[R66] r6Il..r66 Relé R61 ...R66

NOTA: Esta selegéo pode ser acessada no ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[AtribBomba1Pronta] MF « | %

Atribuicdo de bomba 1 pronta para operacao.

Este parametro pode ser acessado se [Niumero de bombas] 1 P F ~ estiver configurado para niumero
igual ou maior que [1] I.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI]...[DI6] L 1.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L 1B

Entrada digital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDOO0]...[CD10]

Cd00..0d4 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : &

[CD11]..[CD15]

CdI11.0dIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo
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Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo
[Entr.digital virtual | L /0 /...C | /0 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 |5 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] £ 31 1.LC3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com modulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £SO 1..L5 10 |Entradadigital vitual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil /0] 1o

[C511]...[C515] L5 1 1.C5 15 |Entradadigital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragédo

[DI1 (nivel L IL.LBL Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo
baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

[AtribComandoBomba2] NP o & X
Atribuigdo de comando para bomba 2.
Este parametro pode ser acessado se [Numero de bombas] /7 F F n estiver configurado para nimero
igual ou maior que [2] 2.
Idéntico a [AtribComandoBomba1] 11 F o | (ver pdgina 292).

[AtribBomba2Pronta] 1P 2 *
Atribuigdo de bomba 2 pronta para operagao.
Este parametro pode ser acessado se [NiUmero de bombas] 77 P P n estiver configurado para nimero
igual ou maior que [2] 2.
Idéntico a [AtribBomba1Pronta] 1P | (ver pagina 292).

[AtribComandoBomba3] MF = 3 X
Atribuigdo de comando para bomba 3.
Este parametro pode ser acessado se [Numero de bombas] /7 F P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [3] 3.
Idéntico a [AtribComandoBombal] 11 F o | (ver pdgina 292).

[AtribBomba3Pronta] NP 3 %
Atribuicdo de bomba 3 pronta para operacgao.
Este parametro pode ser acessado se [Numero de bombas] /7 F P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [3] 3.
Idéntico a [AtribBomba1Pronta] 1P | (ver pagina 292).

[AtribComandoBombad] MF a4 X
Atribuicdo de comando para bomba 4.
Este parametro pode ser acessado se [Numero de bombas] /7 P P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [4] 4.
Idéntico a [AtribComandoBombal] 11 F o | (ver pdgina 292).
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[AtribBomba4Pronta] TF 4 %

Atribuicdo de bomba 4 pronta para operacéo.

Este parametro pode ser acessado se [Niumero de bombas] 1 P F » estiver configurado para niumero
igual ou maior que [4] 4.

Idéntico a [AtribBomba1Pronta) [TF « | (ver pdgina 292).

[AtribComandoBomba5] TP o 5 X

Atribuicdo de comando para bomba 5.

Este parametro pode ser acessado se [Niumero de bombas] 1 P F » estiver configurado para niumero
igual ou maior que [5] 5.

Idéntico a [AtribComandoBomba1l] 11 P o [ (ver pdgina 292).

[AtribBomba5Pronta] TP 5 X

Atribuicdo de bomba 5 pronta para operagao.

Este parametro pode ser acessado se [Numero de bombas] /1 F P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [5] 5.

Idéntico a [AtribBomba1Pronta] NP . | (ver pagina 292).

[AtribComandoBomba6] NP o & X

Atribuicdo de comando para bomba 6.

Este parametro pode ser acessado se [NUmero de bombas] /1 F P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [6] &.

Idéntico a [AtribComandoBomba1l] 11 P o | (ver pdgina 292).

[AtribBomba6Pronta] NP 5 %

Atribuicdo de bomba 6 pronta para operagao.

Este parametro pode ser acessado se [NUumero de bombas] /1 F P » estiver configurado para nimero
igual ou maior que [6] &.

Idéntico a [AtribBomba1Pronta] NP . | (ver pagina 292).
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[Arquitetura do sistema] /TF 9 - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Arquitetura do
sistema]

[Modo ciclo bombas] MTFFLC

Modo de ciclo de bombas.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo

[FIFO] F 1Fa First in first out (primeiro a entrar, primeiro a sair)

[LIFQ] LFo Last in first out (Ultimo a entrar, primeiro a sair)

[Tempo operagéo] | - £ «/TE Tempo de operagéo da bomba
Configuragao de fabrica

[Tempo op. & rELF Tempo de operacéo e Last in first out

LIFO] NOTA: Esta escolha n&o estara disponivel se a [Arquitetura do sistema de
bombas] 1 F 5 A estiver configurada para [Multi Drives] n V 5 d ou [Multi
mestres] nV 5dr.

[Alternancia da bomba principal] TP L A

Alternancia da bomba principal.

E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura sistema bomba] /7 P 5 A estiver configurada como

[Inversor de madulo Unico] V~da L

NOTA: Se a [Alternancia da bomba principal] /7P L A nao estiver configurada como [Nao] n o,
[AtribComandoBomba1] T F o I e [AtribBomba1Pronta] /1P . I precisarao ser configuradas.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Nao] no Desativado
Configuragéo de fabrica

[Padréo] YES Padréo

[Redundancia] rEd Modo redundancia

[Auto ciclo bomba] MTPL P
Auto ciclo bomba.

E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura sistema bomba] /71 F 5 A estiver configurada como
[Inversor de médulo tnico] Vnda L.

Configuragédo
0,0...24,0 h

Descrigao

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 h

[Atraso de bomba pronta] M F  d
Atraso de bomba pronta.

Corresponde ao tempo de parada das bombas. As bombas sao consideradas em estado de operacao e
nao podem ser ativadas durante esse atraso, sem importar o canal de comando ativo.

Configuragéo
0...3600 s

Descri¢éo

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s
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[RespErroMultiBomba] TP F &
Resposta ao erro de Multibomba.

E possivel acessar este parametro se a [Arquitetura sistema bomba] 1 P 5 A estiver configurada como
[Inversor de médulo Gnico] Vndal

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Parada por HES Parada por inércia

inércia) Configuragao de fabrica

[Parada padréo] S5EE Parada de acordo com o paréametro de [Tipo de parada] 5 E £, mas sem
um erro acionado apos a parada

[Paradaemrampa] | r [1F Parada em rampa
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[Controle de booster] £ 5 L - Menu

Acesso

[ConfiguragGes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Controle de
Booster]

Sobre este menu
Este menu é usado para configurar os parametros de controle de Booster.

Controle de multiplos inversores
O Modo de controle de multiplos inversores é configurado através do [Modo seleg&o velocidade
multibomba] TP 5 E.
Ele define como a velocidade da bomba sera gerenciada quando os inversores estiverem funcionando
juntos.

Este parametro deve ser o mesmo em todos os inversores da arquitetura Multibomba

Modo de controle de velocidade distribuido

Se [Modo selegao velocidade multibomba] 771 P 5 E estiver configurado como [Distribuido] 41 C, as

bombas serao ativadas e desativadas uma de cada vez. Com esta selegao, a ultima bomba ativada opera
em velocidade variavel enquanto as outras operam em velocidade fixa.

Referéncia de
velocidade
4

>
o
o

/

B e LLLLL SR S

o T ) SEe s (e

Bomba 1 Bomba 2 Bomba 3
t
a | b

Bombal | >
i c l a I b t
Bomba 2 I >
t

c a
Bomba3 | I t=

Bomba operando em velocidade variavel

Bomba operando em velocidade fixa

Bomba parada

Bomba ativada

Frequéncia de referéncia fixa no modo distribuido: [Frequéncia fixa bomba] 11 F F 5

® Q0 T
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Modo de controle de velocidade avangado

Se [Modo sele¢do velocidade multibomba] /7P 5 E estiver configurado como [Avangado] AL, as
bombas serao ativadas e desativadas uma de cada vez. Com esta selegao, todas as bombas operam na
mesma velocidade.

Referéncia de

velocidade
A d d
K H
H '
H i
i I
o\ .
' '
H '
' H
1 H
H '
H H
H H
. / .
H / H
' y ' .
H \ H /
/ Bomba 1 : 7~ Bombas1,2 : Bombas 1,2,3
H H
H H
H H
v b 5
H ' t’
a | b
Bombal | »
. c | : I b :
Bomba 2 I il
t
¢ a
Bomba3 I I t=

Bomba operando em velocidade variavel

Velocidade da bomba segue a velocidade da ultima bomba ativada
Bomba parada

Bomba ativada

Q0o To

Modo de controle de velocidade sincronizado

Se [Modo selecgdo velocidade multibomba] 17 F 5 E estiver configurado como [Sincronizado] 54~ L, as

bombas serdo ativadas e desativadas simultaneamente. Com esta sele¢éo, todas as bombas operam na
mesma velocidade.

Referéncia de

velocidade
A

Bombas 1, 2, 3

“v

Bomba 1

1
I
i b
I

Bomba 2

Bomba3 I

YY"y

a Bomba operando em velocidade variavel
b Velocidade da bomba segue a velocidade da bomba 1

[Controle de Booster] &5 L 1

Ativacao do controle de Booster.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo

[N&o] no Funcao de controle de Booster desativada
Configuragéo de fabrica

[Sim] HES Fungao de controle de Booster ativada
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[Tipo de controle] £ = L E

Tipo de controle para PID = escolha da unidade.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Arquitetura do sistema da bomba] /1 F 5 A estiver configurada como [Multi Drives] nVSD ou [Multi
mestres] nV 5dr e

e [Controle de Booster] & L 1 estiver configurado como [Sim] HE 5.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[nA] nA (sem unidade)

Configuragio de fabrica
[Presséo] PrESS Controle e unidade de presséo
[Vazao] FLaW Controle e unidade de vazédo
[Outro] okbkHEr Outro controle e unidade (%)

[Modo selegao velocidade multibomba] MNP 5 £
Modo selegéo velocidade multibomba

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Arquitetura do sistema da bomba] /71 F 5 A estiver configurada como [Multi Drives] n V 5 d ou [Multi
mestres] nV5dr e

e [Selegdo mestre escravo multibomba] 1 F 4 E estiver configurada como [Mestre] /1A 5 E ou [Mestre
apenas] MASE | ou[Mestre ou Escravo] MTASE 2.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao

[Distribuido] dnr Modo de controle de velocidade multibomba distribuido

[Avangado] Anc Modo avangado de controle de velocidade multibomba
Configuragio de fabrica

[Sincronizado] 59nC Modo controle de velocidade multibomba sincronizado

[Frequéncia fixa bomba] MF F 5 %
Frequéncia fixa da bomba em modo distribuido

Este pardmetro pode ser acessado se [Modo selegéo velocidade multibomba] /7P 5 E estiver configurado
como [Distribuido] 4 7L .

Configuraggo ()
0,0...500,0 Hz

Descrigao

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 50 Hz

[NGm bombas booster] &L P n X
Numero de bombas booster
Numero maximo de bombas que podem operar ao mesmo tempo.

NOTA: Se definido como 0, ndo ha maximo definido. Todas as bombas da arquitetura podem ser usadas.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Controle de Booster] & L 1 estiver configurado como [Sim] HE 5 e
e [Modo selecéo velocidade multibomba] /1P 5 E néo estiver definido como [Sincronizado] 5 94n [

Este pardmetro pode ser acessado se [Modo selegéo velocidade multibomba] /7P 5 E estiver configurado
como [Distribuido] 4 1L ou [Avangado] A L.

Configuragéo () Descrigéo

0...6 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0
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[Condicdo de ativagdo/desativacédo] 5 4 L 1 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragbes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Controle de
Booster] =» [Condi¢do de ativagdo/desativagao]

E necessario especificar como gerenciar as condicdes de ativacdo/desativagdo através do menu

[Condigdo de ativagdo/desativagdo] 5 4L 11 -:

e [Velocidade] 5 P d: a ativagdo/desativagao ocorre de acordo com as condi¢gdes na frequéncia de saida
do inversor (velocidade da bomba principal).

e [Feedback] F b K : a ativagdo/desativagao ocorre de acordo com as condigdes no feedback de pressao
de saida.

o [Velocidade+Vazédo] 5 F F L : a ativagao ocorre de acordo com as condi¢des na frequéncia de saida
do inversor (velocidade da bomba). A desativagédo ocorre de acordo com as condigbes de vazéo.

e [feedback+Vazao] F & F L : a ativagdo ocorre de acordo com as condi¢des no feedback de pressao de
saida. A desativagado ocorre de acordo com as condi¢des de vazao.

e [Energia Otimizada] o P E: a ativacdo/desativacéo ocorre automaticamente para otimizar o consumo
de energia do sistema.

Apds uma condic¢ao de ativagao ou desativagao ser considerada, nenhuma ativagdo ou desativagao
podera ocorrer durante o atraso [Intervalo A/D Booster] & 5 d £ . Isso se aplica a todos os casos,
independentemente das configuragdes da fungao.

Ativagédo/Desativagdo baseada na condigido de velocidade

e A ativagado ocorre se a frequéncia de referéncia permanecer acima da [Velocidade Atv. Booster] & 5 5
por um periodo maior que o [Atraso Atv. Booster] & 5 d.

e A desativacéo ocorre se a frequéncia de referéncia permanecer abaixo da [Velocidade Desatv.
Booster] & d 5 por um periodo maior que o [Atraso Desatv. Booster] & d d.

Ativagao/Desativagdo baseada na condigdo de feedback de pressao

e A area de operacao [Faixa operag¢ao Booster] & L W A € expressa como % do valor de referéncia para
a pressao.

e A ativacao ocorre se o erro PID (considerando a [Inversdo PID] P , L) permanecer abaixo da area de
operacao enquanto o controlador PID estiver no limite de alta velocidade por um periodo maior que o
[Atraso Atv. Booster] b 5 d.

O limite de alta velocidade corresponde a velocidade limite do PID (minimo entre [Alta velocidade]
H 5 P e [Max. Saida PID] P o H).

e A desativagao ocorre se o erro PID (considerando a [Inversdo PID] F : L) permanecer acima da area
de operagéo enquanto o controlador PID estiver no limite de baixa velocidade por um periodo maior
que o [Atraso Desatv. Booster] 5 d d.

O limite de baixa velocidade corresponde a velocidade na qual o controlador PID ja ndo exerce nenhum
efeito (maximo entre [Baixa velocidade] L 5 P e [Min. Saida PID] P o L).

Desativagédo conforme condigdo de vazéo

e Se [Condigdo A/D Booster] b 5 d L estiver configurada como [Velocidade+Vazéo] 5 P F L : a ativagdo
ocorrera de acordo com a condigao de velocidade (consulte a descrigao Ativagao/Desativagao baseada
na condicéo de velocidade).

e Se [Condicdo A/D Booster] & 5 d [ estiver configurada como [Feedback+Vazao] F & F L : a ativacédo
ocorrera de acordo com o feedback de pressao (consulte a descri¢gao Ativagao/Desativagao baseada
no feedback de presséo).

e Adesativacao ocorre de acordo com o nivel de vazao [Fluxo desatv. booster] & d F. O sensor de vazao
ou a vazao estimada de sistema precisam estar configurados.

e Se o nivel [Fluxo desatv. booster] & d F nao for atingido e a bomba estiver operando em sua baixa
velocidade, a desativagao ocorrera.
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Ativagao/Desativagdo baseada na Energia Otimizada

Se [Condigdo A/D Booster] & 5 d L estiver configurada como [Energia Otimizada] o PE, a

ativagao/desativagao ocorrera automaticamente de acordo com as caracteristicas da bomba para otimizar

o consumo de energia do sistema.

e Este método pode ser selecionado se as caracteristicas da curva da bomba estiverem configuradas
como [Modo] PL M =[PHQ] FHA.

e O sensor de vazao ou a vazao estimada de sistema precisam estar configurados.

e O parametro [Histerese A/D fluxo Booster] &£ 5 d H pode ser usado para evitar a ativagao/desativagéo
de muitas bombas.

e [Offset alt.man.] H E o e [Ganho din. Alt.man] H E [ precisam estar configurados para ter uma boa
estimativa da altura necessaria de acordo com o ponto de ajuste de presséo.

e [Ponto de operagao filtro bomba] W P X F pode ser usado para filtrar o ponto de operagédo da bomba.

Ativacado/Desativa¢do baseado na sobreposi¢ao

A area de sobreposigao € usada independentemente da configuragao do sistema e da estratégia. Se o
feedback de pressao estiver fora da [Faixa Sobrep. Booster] & L o A, expressa como % do valor de
referéncia para a pressao, a ativagao/desativagéo sera imediata. Isso aumenta a reatividade do sistema
no caso de uma variagao importante e rapida da demanda. Também permite eliminar o atraso de
ativacado/desativacao.

[Condigdo A/D Booster] b 54

Condicao para ativar/desativar o Booster.

NOTA: A lista de condigéo para ativar/desativar depende da configuracdo do [Modo selegao velocidade
multibomba] NP5 E

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigéo

[Velocidade] SPd Ativacao/Desativagéo baseada na condigéo de velocidade

[Feedback] FbK Ativagado/Desativagédo baseada na condigao de feedback de pressao
Configuragéo de fabrica

[Velocidade+Vazad | SFF L Ativacao baseada na velocidade, desativagéo baseada na condicédo de

o] vazao

[Feedback+Vazéo] | FbBF L Ativacado baseada no feedback de pressao, desativagéo baseada na
condicédo de vazdo

[Energia oFE Ativacdo/Desativagao automatica para otimizagao energética

Otimizada]

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A %

Atribuicdo do sensor de vazao da instalagao.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Controle de Booster] & L 1 estiver configurado como [Sim] Y E 5

e [Condicdo A/D Booster] & 5 d L estiver configurada como [Velocidade+Vazéo] 5 F P L

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A.Il.ARA .3 Entrada analdgica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual 1 - | A +V [/...A «V 3 | Entrada analégica virtual 1...3
Al]...[Entrada
virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5.FP B Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos
DI5]...[Atrib.Ent
pulso DI6]

[Vazéo Est. da SLPF Sensor de vaz&o estimada menor
Bomba]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a secéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[Vazao est sis SLSF Vaz&o estimada de sistema
bomb] Esta selegdo so é possivel se a [Sele¢do de arquitetura do sistema da

bomba] /1 F 5 A estiver configurada para [Multiplos Inversores] n V 5 d ou
[Multi mestre] nV 5d r

NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 237).

[Faixa operagéo Booster] b L WA X
Area de operagao do booster em % do valor de referéncia para a pressao.

Este parametro pode ser acessado se [Condi¢cdo A/D Booster] b 5 d [ estiver configurada como

[Feedback] F B K .

Configuragao Q) Descrigéo

1,0...100,0% Faixa de configuragdo em % do valor de referéncia para a presséo
Configuragao de fabrica: 2,0%

[Velocidade Atv. Booster] 5 55 X
Velocidade de ativagdo do booster.
Este parametro pode ser acessado se [Condigdo A/D Booster] & 5 d L estiver configurada como

[Velocidade] 5 F 4.

Configuragéo €) Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 50,0 Hz

[Velocidade Desatv. Booster] & d 5 *
Velocidade de desativagao do booster.
Este parametro pode ser acessado se [Condigdo A/D Booster] & 5 4 L estiver configurada como

[Velocidade]5 P 4.

Configuragao <) Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 40,0 Hz

[Fluxo desatv. booster] & d F X
Fluxo de desativagdo do booster.

Este parametro pode ser acessado se [Condigdo A/D Booster] &£ 5 d L estiver configurada como
[Velocidade+Vazado] 5 P F L ou [Feedback+Vazado]l FbF L.

Configuragao <) Descrigéo
0,0...3276,7 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0

[Atraso Atv. Booster] & 5 d
Atraso de ativagcado do Booster.

Este parametro pode ser acessado se [Modo sele¢do velocidade multibomba] /7P 5 £ néo estiver
configurado como [Sincronizado] 5 4~ L.

Configuragao <) Descrigéo
0,0...999,9 s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 10,0 s
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[Atraso Desatv. Booster] & o £
Atraso de desativagédo do Booster.

Este parametro pode ser acessado se [Modo selegao velocidade multibomba] /7 P 5 £ ndo estiver
configurado como [Sincronizado] 59~ L.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...999,9 s Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 10,0 s

[Faixa Sobrep. Booster] 6 L o A
Faixa de sobreposigéo do booster.

Este parametro pode ser acessado se [Modo selegdo velocidade multibomba] /7 F 5 E néo estiver
configurado como [Sincronizado] 5 4~ .

Configuragéo Q) Cadigo / Valor Descrigao

[N&o] no Faixa de sobreposi¢éo do booster desativada
Configuragao de fabrica

0,1...100,0% Faixa de configuragao

[Histerese A/D fluxo Booster] & 5 d H
Histerese ativar/desativar fluxo Booster.
Este parametro pode ser usado para evitar a ativacao/desativagdo de muitas bombas.
Este parametro pode ser acessado se [Condi¢do A/D Booster] &£ 5 d [ estiver configurada como [Energia

Otimizada]o P E.

Configuragéo Q) Descrigéo

0,0...100,0% Faixa de configuragdo. Porcentagem da vazéo nominal da bomba.
Configuragéo de fabrica: 3,0%

[Offset alt.man.] HE o X
Offset alt.man.

Este pardmetro pode ser acessado se [Condigdo A/D Booster] & 5 d L estiver configurada como [Energia
Otimizada]o P E.

Este parametro pode ser configurado para possibilitar uma boa estimativa da altura.

Configuragéo Q) Descrigéo

-100,0...100,0% Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: 0,0%

[Ganho din. Alt.man] HE G X
Ganho din. Alt.man.

Este pardmetro pode ser acessado se [Condigdo A/D Booster] & 5 d L estiver configurada como [Energia
Otimizada]o P E.

Este parametro pode ser configurado para possibilitar uma boa estimativa da altura.

Configuragéo Q) Descrigéo

-100,0...100,0% Faixa de configuragdo
Configurag¢io de fabrica: 0,0%
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[Ponto de operagao filtro bomba] W F X F %
Ponto de operagéo filtro bomba.

e [Condigdo A/D Booster] & 5 d L definido como [Energia Otimizadala P E e
e Modo P L 1 nao definido como [Nao] n a.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L 1 ndo estiver configurado como [Nao] n o.

Configuragédo <) Descrigéo

0,00 s...60,00s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1,00 s
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[Método de ativacdo/desativacdo] 5 4 11/7 - Menu

Acesso

[ConfiguragGes completas] =» [Fungbes de Bombeamento] =» [Controle de Booster] =» [Controle de
Booster] =» [Método de ativagao/desativagéo]

Sobre este menu

O método de ativagédo/desativagdo é configurado pelo parametro [Controle A/D Booster] £ 5 4 11:

e [Velocidade] & 5 F d: durante a ativagao/desativagéo, o controlador PID sofre um desvio e € aplicada
uma frequéncia de referéncia fixa.

e [Feedback] & F b: a pressao de saida permanece regulada pelo controlador PID durante a
ativacdo/desativacao.

e [Avangado] A d V L: a pressdo de saida permanece regulada pelo controlador PID durante a
ativagdo/desativagcao enquanto este tenta amenizar as perturbagdes causadas pela
ativacdo/desativacao.

NOTA: Quando a [Arquitetura do sistema da bomba] /7P 5 A n&o esta configurada como [Inversor

simples] V n d o L, somente o método [Feedback] & F & fica disponivel.

Ativacdo/Desativagdo baseada no controle de velocidade

Quando a ativagao é solicitada, ap6s o [Atraso Rampa Atv. Booster] & 5 r d, a frequéncia de saida da
bomba de velocidade variavel é reduzida para a [Vel Desvio Atv. Booster] £ 5 b 5 de acordo com o
[Tempo Desvio Atv. Booster] 6 56 E.

HSP === m——mmmmm e

bSS |- o=

bSbS |-~ — e

bSd bSrd bSbt t

< »
-

P

A

Quando a desativacao é solicitada, apos o [Atraso Rampa Desatv. Booster] & d - d, a frequéncia de
saida da bomba de velocidade variavel € aumentada para a [Vel Desvio Desatv. Booster] b d b 5 de
acordo com o [Tempo Desvio Desatv. Booster] b d b E .
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Ativacdo/Desativagdo baseada no controle do feedback de presséo

Quando a ativagao é solicitada, uma bomba ¢ ligada e a presséo de saida permanece regulada de
acordo com as configuragdes do controlador PID.

Quando a desativagao é solicitada, uma bomba é parada e a pressao de saida permanece regulada
de acordo com as configuragdes do controlador PID.

Ativagédo/Desativagdo baseada no controle avangado de pressao

Quando a ativacao é solicitada, uma bomba é ligada apds o [Atraso Atv. FeedFwd] F F 5 d e a pressao
de saida permanece regulada de acordo com as configura¢des do controlador PID, em adi¢éo a
estratégia de feedforward para reduzir o pico de pressao.

Quando a desativagao é solicitada, uma bomba é parada apds o [Atraso Desatv. FeedFwd] F F d d e
a pressao de saida permanece regulada de acordo com as configuragdes do controlador PID, em
adicao a estratégia de feedforward para reduzir a queda de presséo.

Os parametros da malha de velocidade do controlador PID devem ser ajustados para compensar a
variagdo de pressao ligada a operagdo normal do sistema (fechar ou abrir valvulas, por exemplo) sem
a ativagéo ou desativagdo de uma bomba. O objetivo da fungéo feedforward é reduzir o pico ou a queda
apos a ativagao ou desativagdo de uma bomba. Esses dois parametros devem ser definidos sem as
variagdes geradas pelo sistema (por exemplo, fechar ou abrir valvulas). Os parametros de feedforward
devem ser ajustados apds o ajuste do controlador PID.

O parametro [Ganho pert. FeedFwd] F F L é um ganho estatico que deve ser ajustado para reduzir o
valor maximo do pico ou queda da pressao de saida apos a ativagdo ou desativagdo de uma bomba.
O parametro [Tempo pert. FeedFwd] F F £ [ corresponde ao tempo entre o comando de ativagédo ou
desativagao da bomba até o momento em que o valor maximo da pressao de saida dispara ou cai apds
a ativagao ou desativagdo de uma bomba.

[Controle A/D Booster] 6 5411

Controle para ativar/desativar o Booster.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo

[Velocidade] b5Pd Velocidade basica

[Feedback] bF bBK Feedback basico
Configuragéo de fabrica

[Avangado] AdVCL Avangado

[Velocidade Desvio Atv. Booster] b 555 X

Velocidade de ativagao do desvio do booster.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d 1 estiver configurado como
[Velocidade] 6 5 P d.

Configuragao <) Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragédo

Configuragao de fabrica: 45,0 Hz

[Tempo Desvio Atv. Booster] E 5 b E *

Tempo de ativagédo do desvio do booster.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d 11 estiver configurado como
[Velocidade] 6 5 P d.

Configuragédo <) Descrigéo

0,0...999,9 s Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: 3,0 s
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[Atraso Rampa Atv. Booster] b 5 d X
Atraso da rampa de ativagdo do Booster.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d /1 estiver configurado como
[Velocidade] E 5 P 4.

Configuragao ()

Descrigéo
0,0...999,9 s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1,0 s

[Velocidade Desvio Desatv. Booster] e 4k 5 *
Velocidade de desativagdo do desvio do booster.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d 11 estiver configurado como
[Velocidade] E 5 P 4.

Configuragéo ()

Descrigao
0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 50,0 Hz

[Tempo Desvio Desatv. Booster] b d b E *
Tempo de desativagdo do desvio do booster.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d /1 estiver configurado como
[Velocidade] E 5 F 4.

Configuragao Q)

Descrigéo
0,0...999,9 s

Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: 1,0 s

[Atraso Rampa Desatv. Booster] & d - d *
Atraso da rampa de desativagéo do Booster.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] b 5 d /1 estiver configurado como
[Velocidade] 6 5 P 4.

Configuragédo Q)

Descrigao
0,0..999,9 s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 s

[Atraso. Atv. FeedFwd] F F 5 d X
Atraso de ativacéo de feedforward.

Este pardmetro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] k£ 5 d /1 estiver configurado como
[Avancado]Ad V L.

Configuragéo Q)

Descri¢éo
0,0...9999 s

Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: 1,0 s
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[Atraso. Desatv. FeedFwd] F F d d X
Atraso de desativagéo de feedforward.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d 11 estiver configurado como
[Avancado]AdV L.

Configuragao Q) Descrigéo

0,0...999,9 s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 s

[Ganho pert. FeedFwd] F F G %
Perturbagao do ganho de feedforward.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d 11 estiver configurado como
[Avangado]AdV L.

Configuragédo <) Descrigéo

0,0...100,0% Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 20,0%

[Tempo pert. FeedFwd] F F £ G X
Tempo de perturbagéo do feedforward.

Este parametro pode ser acessado se [Controle A/D Booster] & 5 d 11 estiver configurado como
[Avancado]AdV L.

Configuragao <) Descrigéo

0,0..999s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 3,0 s
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[Controle de booster] £ 5 L - Menu

Acesso

[ConfiguragGes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de Booster] = [Controle de

Booster]

[Intervalo A/D Booster] & 5 d £

Intervalo de tempo para ativar/desativar o booster.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Controle de Booster] & L [1 estiver configurado como [Sim] HE 5 e
e [Modo selecio velocidade multibomba] /1P 5 E nao estiver definido como [Sincronizado] 5 9 ¢

Configuragédo Q)

Descrigao

0,0...999,9 s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 15,0 s

[Tempo acel. PID] AL L P X

PID: aceleragéo durante inicializagao.

A rampa de inicio do PID pode ser aplicada antes de iniciar o controlador PID para permitir alcangar
rapidamente a referéncia do PID sem aumentar os ganhos do PID. Se configurado, a [Rampa de
aceleragao de inicio] AL L 5 é aplicada até a [velocidade baixa] L 5 F em vez do [tempo de aceleragéo

PID] ACCP.

E possivel acessar este parametro se o [Feedback PID] P : F nao estiver configurado como [N&o

configurado] ~ o.

Reference
frequency

FRS

SFS

LSP

ACCP

PID controller active

Configuragéo ()

Descrigéo

0.01..99.99s M

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 5,00 s

1 Intervalo de 0,01 a 99,99 s ou de 0,1 a2 999,9 s ou de 1...6.000 s de acordo com o [Incremento da rampa] .
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Seccdo 8.8

[Funcdes de bombeamento] - [Controle de nivel]

Introdugéo

O objetivo da fungéo de controle de nivel é realizar a:

e Operacgédo de preenchimento
e Operagdo de esvaziamento

Esta fungao oferece uma funcionalidade de nivel aleatério, alterando o nivel de partida e parada apos
cada operacgao (no final da operagao de preenchimento ou esvaziamento) a fim de iniciar e parar a

préxima operagao de preenchimento ou esvaziamento a partir de diferentes niveis.

A fungao de controle de nivel pode ser usada para uma unica bomba ou uma arquitetura multibombas.
E possivel acessar este menu se a [Selegdo de aplicagsio] A P F £ estiver configurada como [Controle

nivelbomba] L EV E L.

Conteudo desta secgéo

Esta secgao inclui os seguintes tdpicos:

Tdpico Pagina
[Arquitetura do sistema] 1F 9 - Menu 311
[Configuragdo de bombas] P u T F - Menu 311
[Controle de nivel] L £ c - Menu 312
[Controle de nivel] L £ c - Menu 320
[Configuragbes de nivel] L £ L - Menu 327
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[Arquitetura do sistema] /TF 9 - Menu

Acesso

[Configuragdes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de nivel] =» [Arquitetura do
sistema]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Arquitetura do sistema] 1 F 9 - (ver pdgina 276).

[Configuragdo de bombas] F u 1 F - Menu

Acesso

[Configuragdes completas] =» [Fungdes de Bombeamento] =» [Controle de nivel] = [Arquitetura do
sistema)] = [Configuragcdo de bombas]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo de bombas] F u 1P - (ver pagina 292).
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[Controle de nivel] L £ = - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de nivel] =» [Controle de nivel]

Sobre este menu
Esta fungéo é ativada configurando o [Modo de contr nivel] L L 1:
e [Nao] n o: a fungdo ndo esta ativada.
e [Preenchimento] F ,L L: afungdo esta ativada como operagao de preenchimento.
e [Esvaziamento] E 1P E Y: a fungao esta ativada como operagdo de esvaziamento.

Configuracéo do sistema

E necessario especificar como o nivel do liquido é alcangado através da configuragao [Tipo sens contr

niviLLnk:

e [Sensordenivel] L £ u E L ou[Sensorde pressao] P - E 5: as informagdes sobre o nivel sdo obtidas
de um sensor analégico. O valor recebido por cada sensor (sensor 1, no exemplo) é comparado
continuamente com os niveis configurados [Partida da bomba nivel 1] L -~ L | e [Parada da bomba
nivel 1] L P L I. E necessario associar uma entrada analégica para a medigdo de nivel configurando
[Atrib sensor nivel] L L 5 A.

o [Interruptores de nivel] 5W: as informagdes sobre nivel sdo obtidas de entradas digitais. Neste caso,
o estado de cada entrada digital indica qual bomba iniciar e qual bomba parar. A quantidade de
interruptores de nivel necessaria é igual ao [Nimero de bombas] /7 P P . E necessario associar
entradas digitais (entrada digital 1, no exemplo) para a medi¢ao de nivel configurando [Atrib interruptor

nivel 1] L LW /.
Sensor de nivel analégico Sensor de nivel do interruptor Sensor de pressdo analégico
Level sensor LCM = EMPty o & o
= 2 =
w N -
8 & 2 LCWH
LCM =FILL
i 2 % 3
M.
High level S — LCWH
LCWL
Low level LCWL
Oow leve! LCSA

E possivel configurar um [Fator aleatério do controle de nivel] L [ ~ X para reduzir a sedimentagdo no

tanque. O valor 0% desativa a fungao. O nivel de partida da primeira bomba e o nivel de parada da ultima
bomba s&o aplicados levando em conta um offset aleatério baseado em +/- [Fator aleatério do controle de
nivel] L L r X %.

Estratégia do controle de nivel
Trés estratégias do controle de nivel estdo disponiveis através do parametro [Estratégia contr niv]
LLCSE:
e Com um sensor analdgico (nivel de sensor analégico ou sensor de pressao), a estratégia [Padrao]
b A S L de controle de nivel e a estratégia [Energia Otimizada] A 4 w ficam disponiveis.
e Com interruptores de nivel, a estratégia [Interruptores] k£ ~ A d fica disponivel.
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Estratégia do controle de nivel [Padrdo] E A5 /[

A partida e a parada da bomba sédo baseadas na comparagao entre o valor do sensor de nivel analégico
e os niveis de partida e parada dos valores de nivel configurados (Exemplo para a bomba 1: o nivel de
partida da primeira bomba [Niv partida 1a bomba] L ~ L I e o nivel de parada da ultima bomba [Niv
parada 1a bomba] L P L 1) conforme o numero de bombas usadas no sistema.

[Nivel tanque vazio] L [ £ J e [Nivel tanque cheio] L [ £ K devem estar configurados para usar esta
estratégia do controle de nivel.

A frequéncia de referéncia segue uma trajetéria calculada de acordo com o nivel no tanque.

As figuras a seguir mostram o principio da estratégia basica no caso de uma bomba para o processo de
preenchimento e esvaziamento:

Preenchimento
Tank level (%)

A A

HSP
LPL1

LrL1

LCLS

LHL1

Pt
Esvaziando
Tank level (%)

LHL1

HSP

LrL1

LCLS

LPL1

Iy

Estratégia com uma bomba de velocidade variavel e bombas de velocidade fixa

As figuras a seguir mostram como extrapolar essa estratégia no caso de uma bomba de velocidade
variavel e duas bombas de velocidade fixa:
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Preenchimento / trés bombas

LPL I

LrL |
LRL I
LPLZ

L-LZ2

LPL 3

LrL 3

Level

100

90 -

70

60

50 H

40 -

30 -

20 4

10 4

(%)

Restart threshold 1st pump

Restart threshold 2nd pump

- Restart threshold 3rd pump

Esvaziamento / trés bombas

Exemplo de descrigao do ciclo para o processo de esvaziamento com trés bombas:

L-L3

LPL 3

LrLZ2

LPLZ

LhL I

LrL I

LPL I

Level

100 -+

90 -

80

70 4

60 -

50

40 -

30

20 4

10

(%)

- Restart threshold 3rd pump

- Restart threshold 2nd pump

P o K4—p <>

__

N J

All pumps stopped

1 variable speed
pump

i purﬁbiat HSF
1 pump at nominal

speed + 1 pump at
H5F

o

2 pumps at nominal
speed + 1 pump at
HG P

2 pumps at nominal
speed + 1 pump at
H5F

\{
A
1 pump at nominal
speed + 1 pump at
H5F
y
# 1pumpat H5F
A 1 variable speed
pump
5, SN
A
All pumps stopped
y
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A bomba de velocidade variavel é ligada no nivel de partida da primeira bomba [Niv partida 1a bomba]
L - L I.Seonivel notanque ainda estiver aumentando, sua frequéncia de referéncia aumentara até [Alta
velocidade] H 5 F. Isso corresponde ao nivel do tanque [Nivel 1a bomba em alta velocidade] L HL /.

Quando o nivel no tanque atinge o nivel de partida da segunda bomba [Niv partida 2a bomba] L ~ L 2,

uma bomba de velocidade fixa é ligada e a bomba de velocidade variavel continua em [Alta velocidade]
H5P.

Quando o nivel no tanque atinge o nivel de partida da terceira bomba [Niv partida 3abomba] L ~ L 3, a

segunda bomba de velocidade fixa é ligada e a bomba de velocidade variavel continua em [Alta
velocidade] H5 P.

Quando o nivel no tanque cai abaixo do nivel de parada da primeira bomba [Niv parada 1a bomba]
L FL I, umabomba de velocidade fixa para e a bomba de velocidade variavel continua em [Alta
velocidade] H5 P.

Quando o nivel no tanque cai abaixo do nivel de parada da segunda bomba [Niv parada 2a bomba]
L PL 2, asegunda bomba de velocidade fixa para e a bomba de velocidade variavel continua em [Alta
velocidade] H5 P.

Se o nivel no tanque ainda estiver diminuindo, a frequéncia de referéncia diminuira até [Baixa vel contr
niviLLCLS.

Quando o nivel no tanque cai abaixo do nivel de parada da terceira bomba [Niv parada 3a bomba]
L PL 3, abomba de velocidade variavel para.

Estratégia com mdltiplas bombas de velocidade variavel

As figuras a seguir mostram como extrapolar essa estratégia no caso de multiplas bombas de velocidade
variavel:

Preenchimento / trés bombas

Level (%)

100 4
All pumps
stopped
LPL I 90 -

LrL I 804 Restartthreshold 1st pump 1 variable pump

LFLZ 70+ t 2 variable

pumps

variable pump

LPL3 50 t 1pumpat HSF +2

LhLZ variable pumps

LrL3 404

Restart threshold 3rd pump
2pumpsat H5F +1

variable pump
30 +

LhL 3

20 +
3pumpsat H5F

LhL | : : : . |- : .
Lr-LZ2 60— Restartthreshold 2nd pump I 1pumpat H5F +1

10 ==

- J
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Esvaziamento / trés bombas

Level (%)
100 < - - : . - A
90 4+ 3pumpsat H5F
LhL 3 . X
80 + 2pumpsat H5F +1
variable pump
LrL3 70 4+ Restart threshold 3rd pump
h
khLE # 1Tpumpat HSF +2
LPL3 60 4+ variable pumps
1pumpat H5F +1
LrLZ2 504 Restartthreshold 2nd pump variable pamp
LhL I . t 2 variable
LPLZ 40 <+ pumps
LrL | 30 + Restart threshold 1st pump 1 variable pump
LPL I 20 4+ X
All pumps
10+ stopped

N J v

Exemplo de descrigao do ciclo para o processo de esvaziamento com trés bombas:

A primeira bomba ¢é iniciada quando o nivel atinge o ponto [Niv partida 1a bomba] L ~ L I. A referéncia
de frequéncia da bomba é calculada pelo sistema entre o ponto [Nivel parada 1abomba] L P L /e [Nivel
1a bomba em alta velocidade] L HL |I.

Se o nivel no tanque aumentar, a referéncia de frequéncia aumentara até a [Alta velocidade] H5 P
quando o nivel no tanque atingir [Nivel 1a bomba em alta velocidade] L HL | e permanecer nesta
referéncia de frequéncia.

Se o nivel no tanque diminuir, a referéncia de frequéncia diminuira até a [Baixa velocidade] L 5 P quando
o nivel no tanque atingir [Nivel parada 1a bomba] L P L [ e, entdo, a bomba ira parar.

Quando o nivel no tanque atingir a segunda bomba a ser ligada [Niv partida 2a bomba] L - L 2, a
segunda bomba ligara e as duas bombas operardo na mesma referéncia de frequéncia calculada entre
[Niv parada 2a bomba] L P L 2 e [Nivel 2a bomba em alta velocidade] L HL 2.

Se o nivel no tanque aumentar, a referéncia de frequéncia das duas bombas aumentara até a [Alta
velocidade] H 5 P de cada bomba quando o nivel no tanque atingir [Nivel 2a bomba em alta velocidade]
L HL 2 e permanecera nesta referéncia de frequéncia.

Se o nivel no tanque diminuir, a referéncia de frequéncia diminuira até a baixa velocidade calculada (ponto
A da curva) quando o nivel no tanque atingir [Niv parada 2a bomba] L P L 2 e, entdo, a segunda bomba
ira parar.

Quando o nivel no tanque atingir a terceira bomba a ser ligada [Niv partida 3abomba] L ~ L 3, a terceira
bomba ligara e as trés bombas operarao na mesma referéncia de frequéncia calculada entre [Niv parada
3abomba] L P L 3 e [Nivel 3a bomba em alta velocidade] L HL 3. Se o nivel no tanque aumentar, a
referéncia de frequéncia das trés bombas aumentara até a [Alta velocidade] H 5 P de cada bomba quando
o nivel no tanque atingir [Nivel 3a bomba em alta velocidade] L H L 3 e permanecera nesta referéncia de
frequéncia.

Se o nivel no tanque diminuir, a referéncia de frequéncia diminuira até a baixa velocidade calculada (ponto
B da curva) quando o nivel no tanque atingir [Niv parada 3a bomba] L P L 3 e, entdo, a terceira bomba
ird parar.
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Estratégia de [Energia Otimizada] A o
Essa estratégia consiste no calculo interno do perfil de velocidade ideal, que corresponde ao minimo de
energia consumida pelo sistema durante um processo de preenchimento ou esvaziamento. O sistema

opera em um ponto de trabalho ideal durante o processo de preenchimento ou esvaziamento.

Para executar essa estratégia, os seguintes dados sdo necessarios:

e Caracteristicas da curva da bomba validadas (Hn, Pn, Qn a velocidade nominal). As curvas da bomba
devem ser configuradas previamente no menu [Caracteristicas da bomba] P L ~ -. A parametrizagao

da bomba é valida se o status da curva da bomba [Status] F L 5 forigual a[ATIVA] ACE /VE.

e Vazdo estimada ou medida do sistema.
e O volume do tanque [Volume do tanque] L L £ wu, a altura minima de entrega[Altura minima de entrega]
L C d J e a altura maxima de entrega [Altura maxima de entrega] L L J K do sistema.

Estratégia de [Interruptores] £ - A d

e Se a [Arquitetura do sistema da bomba] 71 F 5 A estiver configurada para [Inversor de médulo tnico]

A partida e a parada de bombas se baseiam nos status dos interruptores de nivel (0: DESLIGADO ou 1:
LIGADO).
undol,abomba de velocidade variavel opera em sua velocidade nominal e as bombas auxiliares

operam em velocidade fixa.
e Se a[Arquitetura do sistema da bomba] /7 P 5 A estiver configurada como [Multi Drives] ~ V 5 d, todas

as bombas irdo operar em suas velocidades nominais.
A figura a seguir mostra o principio da estratégia de interruptores (exemplo com 3 bombas):
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a Bomba 1 de velocidade variavel (bomba principal)

b Bomba 2 de velocidade variavel ou fixa

¢ Bomba 3 de velocidade variavel ou fixa
O exemplo anterior mostra a forma de parada das bombas se [Modo par contr niv] L L F [T estiver

configurado como [Parada individual] : n d : ». Quando o interruptor de nivel 1 muda para o estado
DESLIGADO, é possivel parar todas as bombas ao mesmo tempo configurando o [Modo par contr niv]

L C P N para [Parada simulténea] L o 1717.
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Gerenciamento de alarmes e avisos

e O [Alarme de nivel alto] L L H A ¢ ativado se o interruptor de nivel maximo definido pela [Atribui¢cdo de

interruptor de nivel maximo] L LW L for ativado.
Se isso ocorrer durante o processo de preenchimento, o [Erro de nivel alto] L L H F sera ativado.

Este erro também ¢é ativado se o valor do sensor atingir 100% do tanque no modo de preenchimento e
0% no modo de esvaziamento.

O [Alarme de nivel baixo] L L L A é ativado se o interruptor de nivel minimo definido pela [Atribui¢do
de interruptor de nivel minimo] L L W H for ativado.

Se isso ocorrer durante o processo de esvaziamento, o [Erro de nivel baixo] L L L F sera ativado.
Todas as bombas param em caso de [Erro de nivel alto] L £ H F ou [Erro de nivel baixo] L L L F, sem
importar a configuragéo do [Resp erro contrniv] L [ F b.

O [Alarme de chave de nivel] L L W A é ativado no caso de um feedback inconsistente dos interruptores

de nivel (por exemplo, se os interruptores de nivel 1 e 3 estiverem ativos e o interruptor de nivel 2
estiver inativo).

[Modo de contr nivel] L L 11

Modo de controle de nivel.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Arquitetura do sistema da bomba] 17 P 5 A estiver configurada como [Inversor de médulo Unico]

Vandol,ou

o [Arquitetura do sistema da bomba] /71 P 5 A estiver configurada como [Multi Drives] n V 5 d e [Selegédo

mestre escravo multibomba] /1 F d E estiver configurada como [Mestre] [TH 5 E, ou

o [Arquitetura do sistema da bomba] /7 F 5 A estiver configurada como [Multi mestre] nV 5dr e
o [Selegdo mestre escravo multibomba] /1 F 4 E estiver configurada como [Mestre apenas] MTA S E [ ou

[Mestre ou Escravo] MASE 2.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Né&o] no Desativado
Configuragéo de fabrica

[Preenchimento] FaLL Modo de preenchimento

[Esvaziamento] ENPEY Modo de esvaziamento

[Nimero de bombas usadas no controle de nivel] L L P n *

Numero de bombas usadas no controle de nivel

Numero maximo de bombas que podem operar ao mesmo tempo

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L ¢ 1 ndo estiver configurado como [N&o]
nao.

NOTA: Se definido como 0, ndo ha maximo definido. Todas as bombas da arquitetura podem ser usadas.

Configuragao

Descrigao

0..6

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0

[Tipo sens contrniv] L L n £ X

Tipo de sensor do controle de nivel.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L ¢ /T ndo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[Interruptor de 5w Interruptores de nivel
nivel] Configurag¢io de fabrica
[Sensordenivel] |LEVEL Sensor de nivel
[Sensor de PrES Sensor de pressdo
presséo]
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[Atrib sensor nivel] L L 5 A *

Atribuicdo do se

nsor de nivel.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Modo de contr nivel] L L 1 n&o estiver configurado como [Nao] r a, e
e [Tipo sens contr niv] L L n £ nao estiver configurado como [Interruptores de nivel] 5w

E possivel acessar este parametro se a [Selegdo de aplicacdio] A P P £ estiver configurada como [Nivel]

LEVEL.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[N&o configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A.Il.ARA .3 Entrada analdgica EA1...EA3

[EAA4]...[EAS5] A4..A 5

Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual 1 -

Al]...[Entrada
virtual 3 - Al]

AV I.A.V3

Entrada analégica virtual 1...3

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 2317).
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[Controle de nivel] L £ £ - Menu

Acesso

[Configuragbes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de nivel] =» [Controle de nivel]

Sobre este menu

Este menu pode ser acessado se a [Arquitetura do sistema da bomba] /7 P 5 A nao estiver definida como

[Nao] no.

Configuragéo da altura de entrega

Para operar no Ponto de melhor eficiéncia (PME) do sistema, é preciso configurar a melhor altura estatica

do sistema em [Altura minima de entrega] L [ d J e [Altura maxima de entrega] L L dK .

Se esses parametros nao estiverem configurados, o sistema operara no PME da bomba em vez de no

PME do sistema.

Se apenas um desses parametros for configurado, o outro sera calculado com base na configuragdo do

sensor ou do tanque, levando em consideragao a estimativa de altura do tanque.

Quando a altura de entrega permanecer constante independentemente do nivel do tanque, a [Altura min

entrega] L [ d J e a [Altura max de entrega] L [ d K deverao ser configuradas.

A figura a seguir descreve como calcular as alturas de entrega em um processo de preenchimento onde
o conteudo do tanque de origem é bombeado do topo para um tanque de destino preenchido desde o

fundo:

L[dJ=hd+Hs g
LLdK =Hd+Hs P

Hd

Pumpae S~ A

Hs LCdd

100%_

hd altura de descarga quando o tanque de destino esta vazio.
Hd altura de descarga quando o tanque de destino esta cheio.
Hs altura de sucgao quando o tanque de origem esta cheio.

100%
A

0%
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A figura a seguir descreve como calcular as alturas de entrega em um processo de preenchimento onde
o conteudo do tanque de origem € bombeado do fundo para um tanque de destino preenchido desde o
fundo:

100%
A
LCdJ =hd - Hs
LCdk = Hd - Hs
LCdk 0%
LCdJ
Hd
100% — oo ————( — — — — —
hd
p.g.L2
Hs

hs

\
0%Y — — N N _____
’ @ Pump axe

hd altura de descarga quando o tanque de destino esta vazio
Hd altura de descarga quando o tanque de destino esta cheio.
hs altura de sucgdo quando o tanque de origem estéa vazio.
Hs altura de sucgéo quando o tanque de origem esta cheio.

A figura a seguir descreve como calcular as alturas de entrega em um processo de preenchimento onde
o conteudo do tanque de origem € bombeado do topo para um tanque de destino preenchido a partir do

topo:
I
L L dK =Hd+Hs
L L dJ =hd+Hs
100%
p.g.L1
LLdK
OOA) 1 I_:I 1
L L ood
Pump axe
Hs
100% —

hd altura de descarga quando o tanque de destino esta vazio.
Hd altura de descarga quando o tanque de destino esta cheio.
Hs altura de sucgao quando o tanque de origem esta cheio.

A figura a seguir descreve como calcular as alturas de entrega em um processo de esvaziamento:

hd altura de descarga quando o tanque de destino esta vazio.
Hd altura de descarga quando o tanque de destino esta cheio.
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[Nivel tanque vazio] L L £ J %
Valor de sensor de nivel para tanque vazio.

Este parametro pode ser acessado se a [Estratégia contr niv] L £ 5 £ néo estiver configurada como
[Interruptores] £ - A d.

Configuragéo Descricdo

-32.767...32.767 m Faixa de configuragdo em metros ou em valor de presséo de
acordo com o [Tipo sens contrniv] L L A £
Configuragao de fabrica: 0,00 m

[Nivel tanque cheio] L L E K X
Valor do sensor de nivel para tanque cheio.

Este parametro pode ser acessado se a [Estratégia contr niv] L £ 5 £ nao estiver configurada como
[Interruptores] £ - A d.

Configuragao Descrigao

-32.767...32.767 m Faixa de configuragdo em metros ou em valor de pressao de acordo com o
[Tiposenscontrniv] L L n E
Configuragao de fabrica: 0,00 m

[Estratégia contrniv] L L 5 £ X
Estratégia do controle de nivel.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L ¢ [T nédo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Interruptores] E-rAd Interruptores
Configurag¢éo de fabrica

[Padrzo] BAS ic Padréo

[Energia AdV Energia otimizada

Otimizada]

[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 A %
Atribuicéo do sensor de vazéo da instalagéo.

Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L ¢ 5 E estiver configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A, I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A +V [...A «V 3 |Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P./5.P.6 Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

[Vazéo Est. da S5LFPF Sensor de vazao estimada menor

Bomba]

[Vazao est sis S5L5F Vaz&o estimada de sistema

bomb] Esta selegdo so é possivel se a [Sele¢do de arquitetura do sistema da
bomba] /1 F 5 A estiver configurada para [Multiplos Inversores] n V 5 d ou
[Multi mestre] nV 5d r
NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Volume do tanque] L L £V X
Volume do tanque a ser preenchido ou esvaziado.
Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L ¢ 5 E estiver configurada como [Energia
Otimizada] A d wu.

Configuragéo Descrigao
0...32.767 Faixa de configuragéo conforme [Unidades vazéo] 5 u F r
Configuragéo de fabrica: 0

[Altura min entrega] L L d J X
Altura minima de entrega.
Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L ¢ 5 £ estiver configurada como [Energia
Otimizada] Ad u.

Configuragéo Descri¢éo
0,00...327,67 m Faixa de configuragéo conforme [Unidades vazéo] 5 u F r
Configuragao de fabrica: 0,00 m

[Altura max de entrega] L L 4K X
Altura maxima de entrega
Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L = 5 £ estiver configurada como [Energia
Otimizada] A d u.

Configuragao Descrigéo
[Nao] n 5...327,67 m Faixa de configuragdo conforme [Unidades vazédo] 5 u F ~
Configurag¢io de fabrica: [N&o] n o

[Baixa vel contrniv] L L L 5 %
Baixa velocidade do controle de nivel.
Este parametro pode ser acessado se a [Estratégia contr niv] L c 5 £ ndo estiver configurada como
[Interruptores] £ - Ad.

Configuragéo Q) Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 35,0 Hz

[Modo par contrniv] L L P11 X
Modo de parada do controle de nivel.
Este pardmetro pode ser acessado se a [Estratégia contr niv] L = 5 E estiver configurada como
[Interruptores] £ - Ad.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao
[Parada collll Todas as bombas interrompidas simultaneamente
simulténeal)
[Parada individual] | rnd :V Cada bomba parou individualmente
Configuragao de fabrica
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[Fator aleatério do controle de nivel] L L ~ X %

Fator aleatério do controle de nivel.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L ¢ /T ndo estiver configurado como [N&o]

noa.

Configuragdo <)

Descrigéo

0...100%

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0%

[AtribuigZo de interruptor de nivel minimo] L LWL X

Atribuigado de interruptor de nivel minimo.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L ¢ /1 ndo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao atribuido] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L+ l..L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L. 11..L 16

Entrada digital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CD00]...[CD10]

CdO00.Cd 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : o

[CD11]...[CD15]

Cdll.LdIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéao

[Entr.digital virtual
C101]...[C110]

ci1oil..Cc11o

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragao do [Perfil /0] : &

[C111]..[C115]

cririr.cilris

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210]

ceol.C2 1o

Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéao do[Perfil /0] o

[C211]...[C215]

ceil1.L2 15

Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310]

c3ioil.C3ilo

Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuracéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315]

c3lrl.c3iis

Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510]

cso1.cs 10

Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] o

[C511]...[C515]

Cs11..0515

Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Atribuigdo de interruptor de nivel méximo] L LW h X

Atribuigado de interruptor de nivel maximo.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L ¢ [T ndo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao atribuido] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L 1.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L /1B

Entrada digital DI11...DI16 se o moédulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0]...[CD10]

CdJoo..cd 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : o

[CD11]..[CD15]

Cdll.0dIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéao
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Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Entr.digital virtual | L /0 /...C | /0 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 |5 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3/ 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £SO 1..L5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] LS5 1 1.LC5 |15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Resp erro contrniv] L L F b *

Resposta de erro do controle de nivel.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de contr nivel] L = 11 ndo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Parada por YES Parada por inércia

inércia]

[Parada padrao] SEE Parada de acordo com o parametro de [Tipo de parada] 5 £ £, mas sem
um erro acionado ap6s a parada

[Parada em rampa] | - 1P Parada em rampa

Configuragéo de fabrica

[Compensagao de fluxo de perturbagéo] L L 95 X

Compensacgao de fluxo de perturbagéo.

Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L [ 5 E estiver configurada como [Energia

Otimizada] Ad V.

Configuragédo Q)

Descrigao

0...200%

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 100%

NOTA: Se o parametro estiver definido abaixo de 100%, € dada a prioridade & otimizagdo de energia comparada a
compensacao de fluxo.

[Tempo de resposta fluxo de perturbagao] L L 9 £ *

Tempo de resposta do fluxo de perturbagéo.

Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L [ 5 £ estiver configurada como [Energia

Otimizada] A4 V.

Configuragéo Q)

Descri¢éo

0,0...10,00 s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1,00 s
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[Intervalo controle de nivel ativaggo/desativagdo] L L d £ X
Intervalo do controle de nivel de ativagao/desativagao
Tempo antes de considerar uma nova ativagdo/desativagdo da bomba.
Este parametro pode ser acessado se [Estratégia contr niv] L L 5 £ estiver configurada como [Energia
Otimizada] Ad V.

Configuragédo <) Descrigéo

0,0...999,9 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 15 s
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[Configuragdes de nivel] L « L - Menu

Acesso

[ConfiguragGes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controle de nivel] =» [Configuragdes de
nivel]

Sobre este menu
De acordo com a [Estratégia contr niv] L [ 5 E configurada, sera necessario atribuir:
e Entradas digitais para os interruptores de nivel, se [Interruptores] £ ~ A d for selecionado.
o Niveis em % para a préxima bomba a dar partida, proxima bomba a parar e para a bomba em alta
velocidade, se as estratégias de controle de nivel [Padrdo] £ A5 : L ou [Energia Otimizada] A d u
foram selecionadas.

[Atrib interruptor nivel 1] L =W [/ *
Atribuigdo para interruptor de nivel 1.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 E estiver configurada como [Interruptores] £ - Ad e
e [Numero de bombas] /1 F P » for maior que 0.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L+Il.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L« 1 1..L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] CdO00..Cd 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /0] : o

[CD11]...[CD15] Cd I Il.Cd |5 |Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da

configuragéo
[Entr.digital vitual | L /0 I...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragdo do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital vitual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 |5 |Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuragéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L 31 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C50 1..05 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0O] o

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Atrib interruptor nivel 2] L W 2 *
Atribuigdo para interruptor de nivel 2.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contrniv] L L 5 E estiver configurada como [Interruptores] £ - A d e
e [Numero de bombas] 7 P P » for maior que 1.

Idéntico a [Atrib interruptor nivel 1] L ¢ W [ (ver pagina 327).
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[Atrib interruptor nivel 3] L =W 3 *
Atribuigdo para interruptor de nivel 3.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Estratégia contr niv] L L 5 £ estiver configurada como [Interruptores] £t - Ad e
e [Numero de bombas] /1 P F ~ for maior que 2.

Idéntico a [Atrib interruptor nivel 1] L =W | (ver pdgina 327).

[Atrib interruptor nivel 4] L c W 4 *
Atribui¢édo para interruptor de nivel 4.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 E estiver configurada como [Interruptores] £ - Ad e
e [Ndmero de bombas] /1 P P » for maior que 3.

Idéntico a [Atrib interruptor nivel 1] L cW | (ver pdgina 327).

[Atrib interruptor nivel 5] L c W5 X
Atribuigado para interruptor de nivel 5.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Estratégia contr niv] L [ 5 E estiver configurada como [Interruptores] £ - Ad e
o [Numero de bombas] 1 F F » for maior que 4.

Idéntico a [Atrib interruptor nivel 1] L =W [ (ver pdgina 327).

[Atrib interruptor nivel 6] L =W & *
Atribuigdo para interruptor de nivel 6.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Estratégia contr niv] L L 5 £ estiver configurada como [Interruptores] £t - Ad e
e [Numero de bombas] /1 P P ~ for maior que 5.

Idéntico a [Atrib interruptor nivel 1] L =W | (ver pdgina 327).

[Niv partida 1a bomba] L ~ L | X
Nivel para ligar a primeira bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 E nao estiver configurada como [Interruptores] £ - Ad e
o [Numero de bombas] 71 P P » for maior que O.

Configuragao <) Descrigéo

0...100% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0%

[Niv parada 1abomba] L PL |/ *
Nivel para parar a primeira bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 £ nao estiver configurada como [Interruptores] £ - Ad e
e [Namero de bombas] /1 P P ~ for maior que 0.

Configuragédo <) Descrigéo

0...100% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0%
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[Nivel 1a bomba em alta velocidade] L R L | *

Nivel para atingir a alta velocidade da primeira bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 E n&o estiver configurada como [Interruptores] £t - Ad e
e [Numero de bombas] /1 F P » for maior que 0.

Configuragéo Q) Descrigao

0...100% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0%

[Niv partida 2a bomba] L ~ L & X

Nivel para ligar a segunda bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E n&o estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A d ou [Energia
Otimizada] Ad\V e

e [Numero de bombas] 17 F P n for maior que 1.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L | (ver pdgina 328).

[Niv parada 2a bomba] L FL £ *

Nivel para parar a segunda bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

o [Estratégia contr niv] L L 5 E ndo estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A d ou [Energia
Otimizada] Ad\V e

e [Numero de bombas] /7T F F » for maior que 1.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdgina 328).

[Nivel 2a bomba em alta velocidade] L R L 2 *

Nivel para atingir a alta velocidade da segunda bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E ndo estiver configurada como [Interruptores] £ - A d ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] 7T F F » for maior que 1.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdagina 329).

[Niv partida 3a bomba] L ~ L 3 X

Nivel para ligar a terceira bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E ndo estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A 4 ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] /1 F P » for maior que 2.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdgina 328).

[Niv parada 3a bomba] L PL 3 X

Nivel para parar a terceira bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E ndo estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A 4 ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] 7 P P » for maior que 2.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L | (ver pdgina 328).
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[Nivel 3a bomba em alta velocidade] L R L 3 *
Nivel para atingir a alta velocidade da terceira bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 £ nado estiver configurada como [Interruptores] £t ~ A d ou [Energia

Otimizada] AdV e
o [Numero de bombas] 1 F F » for maior que 2.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdgina 329).

[Niv partida 4a bomba] L ~ L 4 %
Nivel para ligar a quarta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 £ nao estiver configurada como [Interruptores] £t ~ A d ou [Energia

Otimizada] AdV e
e [Numero de bombas] /1P F ~ for maior que 3.

Idéntico ao [Niv partida 1abomba] L ~ L | (ver pdgina 328).

[Niv parada 4a bomba] L FL 4 *
Nivel para parar a quarta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Estratégia contr niv] L L 5 E nao estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A d ou [Energia

Otimizada] AdJV e
e [Numero de bombas] /1 P P ~ for maior que 3.

Idéntico ao [Niv partida 1abomba] L ~ L | (ver pdgina 328).

[Nivel 4a bomba em alta velocidade] L h L 4 %
Nivel para atingir a alta velocidade da quarta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Estratégia contr niv] L [ 5 £ néo estiver configurada como [Interruptores] £ -~ A d ou [Energia

Otimizada] AdV e
e [Ndmero de bombas] /1 P P » for maior que 3.

Idéntico ao [Niv partida 1abomba] L ~ L | (ver pdgina 329).

[Niv partida 5a bomba] L - L 5 %
Nivel para ligar a quinta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Estratégia contr niv] L [ 5 £ n&o estiver configurada como [Interruptores] £ -~ A d ou [Energia

Otimizada] AdV e
o [Numero de bombas] 71 P F » for maior que 4.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdgina 328).

[Niv parada 5a bomba] L FL & *
Nivel para parar a quinta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 £ nao estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A d ou [Energia
Otimizada] AdV e

o [Numero de bombas] 1 F F » for maior que 4.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdgina 328).
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[Nivel 5a bomba em alta velocidade] L KL 5 *
Nivel para atingir a alta velocidade da quinta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E nao estiver configurada como [Interruptores] £t ~ A d ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] /7T F F » for maior que 4.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L [ (ver pdgina 329).

[Niv partida 6a bomba] L ~ L 6 X
Nivel para ligar a sexta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E ndo estiver configurada como [Interruptores] £ - A d ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] /71 F P » for maior que 5.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L | (ver pdgina 328).

[Niv parada 6abomba] L FL & *
Nivel para parar a sexta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E ndo estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A 4 ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] /1 F P » for maior que 5.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L | (ver pdgina 328).

[Nivel 6a bomba em alta velocidade] L kL 5 %
Nivel para atingir a alta velocidade da sexta bomba.

Este parametro pode ser acessado, se:

e [Estratégia contr niv] L L 5 E n&o estiver configurada como [Interruptores] £ ~ A d ou [Energia
Otimizada] AdV e

e [Numero de bombas] 7 P P » for maior que 5.

Idéntico ao [Niv partida 1a bomba] L ~ L | (ver pdgina 329).
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Seccdo 8.9

[Funcdes de bombeamento] - [Controlador PID]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Visdo geral [Controlador PID] F . d - 333
[Feedback de PID] F d b - Menu 337
[Referéncia de PID] ~ F - Menu 344
[Referéncias de predefinicdo de PID]F - , - Menu 347
[Referéncia de PID] ~ F - Menu 349
[Configuragbes] 5 £ - Menu 350
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Visado geral [Controlador PID] F . d -

Sobre este menu

Diagrama de bloco

NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

A funcéo é ativada atribuindo uma entrada analégica ao retorno (feedback) PID (medig¢éo).

D Desvio
Integral

Auto/ gp

Manual 0

Limitagdo ﬁ
r—=
o R 7)1y
Rig » N _,: _/_l’

P9 | | por | iacee) [*

FR1(B)
+SA2
+SA3
-dA2

-dA3

Referéncias de PID Ganhos Rampla du:ar:jte
predefinidas inicializacdo do
N Referéncia de PAD
4, PAH PFAH velocidade preditiva
Escala H \_/ >
EA1 PIF1 / PIF2 45a  PFAL
Al
PIP1 / PIP2 e
Erro PID
PiF f\_
Referéncia L

AcCC/dEC

predefinidas

O retorno (feedback) PID precisa ser atribuido a uma das entradas analégicas, EA1 a EA5, ou a uma
entrada de pulso, de acordo com qualquer médulo de extensado de E/S que tenha sido inserido.
A referéncia PID precisa ser atribuida aos seguintes parametros:
e Referéncias predefinidas por meio de entradas digitais ([Ref. PID Predefinida 2] ~ P 2, [Ref. PID
Predefinida 3] - P 3, [Ref. PID Predefinida 4]~ P 4).
e De acordo com a configuragéo do [Ref.Intern. PID] P  :
O [Ref. Intern. PID] - P 1, ou
O Referéncia A [Config. Freq. Ref. 1] F - | ou [Canal Ref.1B] F - Ib.
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Tabela de combinag&o para as Referéncias PID predefinidas:

Exemplo

ED (P - 4) ED (P - 2) Prd=no Referéncia

rP iouFr I(b)

0 0 rP iouFr I(b)
0 1 rPc2
1 0 rP3
1 1 rPH

Uma referéncia de velocidade preditiva pode ser usada para inicializar a velocidade ao reiniciar o
processo.

Escala de feedback e referéncias:

e Os parametros [Retorno (feedback) PID Min.] F  F I, [Retorno (feedback) PID Max.] P : F & podem
ser usados para a escala de retorno (feedback) PID (faixa do sensor). Essa escala deve ser mantida
para todos os outros parametros.

e Os parametros [Retorno (feedback) PID Min.] F P I, [Retorno (feedback) PID Max.] F : P & podem
ser usados para a escala do intervalo de ajuste, por exemplo, a referéncia. Verifique se o intervalo de
ajuste permanece dentro da faixa do sensor.

O valor maximo dos parametros da escala é 32.767. Para facilitar a instalagao, recomenda-se usar valores
0s mais proximos possivel a este nivel maximo, mantendo poténcias de 10 em relagédo aos valores reais.
A escala é sem unidade, se o [Tipo de controle] £ o L E estiver configurado para [NA] n A; em %, se
estiver configurado para [OUTROQ] a E H E ~, em unidade de processo, se estiver configurado para
[PRESSAO] A~ E 55 ou[VAZAO] F L oW.

Ajuste do volume em um tanque, 6...15 m3.
e Sonda usada 4-20 mA, 4,5 m3 para 4 mA e 20 m3 para 20 mA, com oresultadode P F 1 =4.500 e
F F 2 =20.000.

e |Intervalo de ajuste 6a 15 m3, com o resultadode P , P | =6.000 (referénciamin.)e P + P2 =15.000
(referéncia max.).
o Referéncias de exemplo:
O r P | (referéncia interna) = 9.500
O r P2 (referéncia predefinida) = 6.500
O r P 3 (referéncia predefinida) = 8.000
O r P Y (referéncia predefinida) = 11.200

Adjustment range

(reference)

PIP2 (15,000)

PIP1 (6,000)

PID
PIF1 PIF2 feedback

(4,500) (20,000)

Outros paréametros:
e Inversdo da direcao da correcao [Inversdo PID] P L. Se a [Inversdo PID] P . L estiver configurada

para [N&o] n o, a velocidade do motor aumenta quando o erro detectado € positivo (por exemplo,
controle de pressdo com um compressor). Se a [Inversdo PID] P . L estiver configurada para [N&o]
YE 5, a velocidade do motor diminui quando o erro detectado € positivo (por exemplo, controle de
temperatura usando um ventilador).

e O ganho integral pode ser curto-circuitado por uma entrada digital.

e Um alarme no [Atrib. retorno (feedback) PID] F : F pode ser configurado.

e Um alarme no [Erro PID] ~ P E pode ser configurado.
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Operacgao "Manual - Automatica" com PID

Esta fungdo combina o controlador PID, as velocidades predefinidas e uma referéncia manual.
Dependendo do estado da entrada digital, a referéncia de velocidade é fornecida pelas velocidades
predefinidas ou por uma entrada de referéncia manual por meio da funcgao PID.

Referéncia de PID manual [Ref. PID Manual] P . 1:

e Entradas analdgicas EA1 a EA5
e Entradas de pulso

Referéncia de velocidade preditiva [Ref. Velocidade Preditiva] F F :

[EA1] A . I: entrada analdgica

[EA2] A | 2: entrada analdgica

[EA3] A . 3: entrada analdgica

[EA4] A . 4: entrada analdgica, se o médulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido
[EA5] A . 5: entrada analdgica, se o médulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido
[Atribui¢do de Entr. Pulso ED5] P : 5: entrada de pulso

[Atribuigdo de Entr. Pulso ED6] F : £: entrada de pulso

[Ref. Freq. Term.Graf.] L L [: Terminal grafico

[Modbus] /7 d b: Modbus integrado

[CANopen] L A ~: CANopen® (se inserido)

[Com. Médulo] ~ E E: mddulo opcional fieldbus (se inserido)

[Ethernet Integrada] E E H: Ethernet integrada

Configurando o Controlador PID

1. Configuragdo em modo PID.
Consulte o Diagrama de Bloco (ver pagina 333).
2. Realize um teste no modo de configurac¢des de fabrica.

Para otimizar o inversor, ajuste o [Gan. Prop. PID] ~ P G ou o [Gan. Integ. PID] ~ .G gradual e
independentemente, e observe o efeito no retorno (feedback) PID em relagéo a referéncia.

3. Se as configuragdes de fabrica s&o instaveis ou a referéncia nio é correta.

Passo Acéo
1 Execute um teste com uma referéncia de velocidade no Modo manual (sem controlador PID) e com o
inversor em carga para a faixa de velocidade do sistema:
® Em estado estacionario, a velocidade deve ser estavel e estar em conformidade com a referéncia,
e o sinal de retorno PID deve ser estavel.

® No estado transitério, a velocidade deve seguir a rampa e estabilizar rapidamente, e o retorno PID
deve seguir a velocidade. Caso contrario, consulte as configura¢des do inversor e/ou do sinal do
sensor e a fiagado.

Mude para o modo PID.

3 Ajuste a [Rampa PID] P ~ P ao minimo permitido pelo mecanismo sem ativar uma [Sobretensdo do
Barramento CC] o b F.

4 Ajuste o ganho integral [Gan. Integ. PID] ~ L ao minimo.

5 Deixe o ganho derivativo [Ganho derivativo PID] ~ 4 G em 0.

6 Observe o feedback PID e a referéncia.

7 Acione o LIGA/DESLIGA do inversor varias vezes ou mude rapidamente a carga de referéncia varias
vezes.

8 Ajuste o ganho proporcional [Gan. Prop. PID] ~ P L para verificar o compromisso entre o tempo de
resposta e a estabilidade nas fases transientes (pequeno excesso e 1 a 2 oscilagdes antes de
estabilizar).

9 Se a referéncia varia em relagao ao valor predefinido no estado estacionario, aumente gradualmente o
ganho integral PID [Gan. Integ. PID] ~ . &, reduza o ganho proporcional PID [Gan. Prop. PID] - P
no caso de instabilidade (aplicagbes de bomba), encontre um compromisso entre o tempo de resposta
e a precisao estatica (ver diagrama).

10 Por ultimo, o ganho derivativo pode permitir que o excesso seja reduzido e que o tempo de resposta
melhore, embora seja mais dificil obter um compromisso em termos de estabilidade, uma vez que
depende de 3 ganhos.

1 Realize testes de produgéo durante todo o intervalo de referéncia.
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Frequéncia de
referéncia

Valor
regulamentado

PG

Tempo de estabilizagéo

Alto rPG
/ Excesso

|
1

n
h
'
'
1
|
'
1
1
1
'
'
i
'
'
1

— Erro estatico

Tempo de subida

t
Frequéncia de
referéncia
Alto rIG
1G —_—— ——
:
Baixo rlG
t
Frequéncia de
referéncia
\\ rPG e rlG corretos
rdG aumentou
4
t
A frequéncia de oscilagdo depende da cinematica do sistema:
Parametro Tempo de subida Excesso Tempo de Erro estatico
estabilizagédo
rPG + -- + = -
rG + - ++ + --
rdG + = - . =
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[Feedback de PID] F 4 b - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes da bomba] =» [Controlador PID] = [Feedback PID]

NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

[Tipo de controle] £ o L E

Tipo de controle para PID = escolha da unidade.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[nA] nA (sem unidade)

Configuragio de fabrica
[Presséo] PrESS Controle e unidade de presséo
[Vazéo] FLaW Controle e unidade de vazéo
[Outro] okbkHEr Outro controle e unidade (%)

[Feedback PID] P : F
Feedback do controlador PID.

ED5]...[Atribuigdo
entrada pulso em
ED6]

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo

[Nao] no Nao atribuido
Configuragio de fabrica

[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EAS5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o médulo de extensao E/S VW3A3203 for
inserido

[EA Virtual 1]...[EA | A .V [...A ,V 3 | Entrada analdgica virtual 1...3

Virtual 3]

[Atribuigdoentrada | P 5...P .G Entrada digital ED5...ED6 usada como entrada de pulso

pulso em

[TipoEA1] A + IEX
Configuragéo da entrada analdgica EA1.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [EA1]

Al
Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Tensao] 10u 0-10 Vce
Macro-configuragéo
[Corrente] oR 0...-20 mA
[Gestdo PTC] PELC 1a6 PTC (em série)
[Sonda KTY] KEeHY 1KTY84
[PT100] IPEZ 1 PT100 conectados com 2 fios
[PT1000] IPE 3 1 PT1000 conectados com 2 fios
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[Valor min. de EA1] w /L 1%

Parametro de escala de tensao EA1 de 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F . F esta configurado para[EA1] A , I e
o [Tipo EA1] A , | E esta definido para [Tensdo] /0.

Configuragao Descrigéo

0.0...10,0 vCC Faixa de configuragédo

Macro-configuragdo: 0,0 VCC

[Valor max. de EA1] u +H IX

Parametro de escala de tensdo EA1 de 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para[EA1] A + I e

e [Tipo EA1] A : | E esta definido para [Tensdo] /0 wu.

Configuragao Descrigéo
0.0...10,0 vCC Faixa de configuragéo

Macro-configuragdo: 10,0 VCC

[Valormin. EA1] L~ L %

Parametro de escala de corrente de EA1 para 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para[EA1] A + I e
e [Tipo EA1] A , | E esta definido para [Corrente] O A.

Configuragao Descrigao

0,0... 20,0 mA Faixa de configuragéo
Macro-configuragdo: 0,0 mA

[Valor max. EA1] L - H 1%

Parametro de escala de corrente de EA1 para 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA1]1 A , I e
e [Tipo EA1] A , I E estéa definido para [Corrente] O A.

Configuragdo Descrigéo

0,0... 20,0 mA Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 20,0 mA

[Faixa EA1] A . IL X

Selecdo de escala de EA1.

Este parametro pode ser acessado, se:

o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA1] A :21e
e [Tipo EA1] A |t esta definido para [Corrente] o A.

Este parametro é forgado a [0-100%] P a 5, se:
e [Tipo EA1] A / It ndo esta configurado para [Corrente] o A ou
e [Valor minimo de EA1] L ~ L 1 é inferior a 3,0 mA.

Configuragdo Cédigo / Valor Descrigéo

[0-100%)] PobsS Unidirecional: Parametro de escala de corrente de EA1 é de 0% até 100%.
Configuragéo de fabrica

[-1+100%] PoSnEL Bidirecional: Parametro de escala de corrente de EA1 é de -100% até
100%.

[Valor min. de EA1] L ~ L 1 corresponde a -100%. [Valor max. de EA1]
L r H I corresponde a 100%.
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[TipoEA2] A .2k X

Configuragéo de entrada analdgica EA2.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P | F nao estiver configurado para [EA2]

A.Z.
Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Tens&o] 10w 0-10 Vce
Macro-configuragéo
[Corrente] OoR 0...-20 mA
[Gestdo PTC] PELC 1 a6 PTC (em série)
[Sonda KTY] KEY 1 KTY84
[PT1000] IPE 3 1 PT1000 conectados com 2 fios
[PT100] IPEZ 1 PT100 conectados com 2 fios
[Nivel de agua] LEUEL Nivel de agua
[3 PT1000] JFPE3 3 x PT1000 conectados com 2 fios
[BPT100] JPE?C 3 x PT100 conectados com 2 fios

[Valor min. EA2] u /L 2%
Parametro de escala de tensédo de EA2 para 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA2] A /2 e
e [Tipo EA2] A , 2 E é definido para [Tensdo] /0wu.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w» L | (ver pdagina 338).

[Valor méx. EA2] u +HZ2 X
Parametro de escala de tenséo de EA2 para 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA2] A /2 e
e [Tipo EA2] A : 2 E é definido para [Tens&o] /0u.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u +H [ (ver pdgina 338).

[Valormin. EA2) C - L 2%
Parametro de escala de corrente de EA2 para 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para[EA2] A .2 e
e [Tipo EA2] A : 2 E nao esta configurado para [Corrente] O A, ou

Idéntico ao [valor min.de EA1] L ~ L | (ver pagina 338).

[Valor maximo de EA2] [ ~ HZ X
Parametro de escala de corrente de EA2 para 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para[EA2] A .2 e
e [Tipo EA2] A | 2 E nao esta configurado para [Corrente] O A, ou

Idéntico ao [valor max. de EA1] L - H | (ver pagina 338).

[Faixa EA2] A 2L
Selegdo da escala de EA2.

E possivel acessar este parametro, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA2] A /2 e
e [Tipo EA2] A : 2 E esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico a [faixa de EA1] A + IL (ver pdgina 235).
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[Tipo EA3] A , 3£ X
Configuragdo da entrada analdgica EA3.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurada para [Al3]
A . 3.

Idéntico ao [Tipo EA1] A . I E com configuracéo de fabrica: [Corrente] O A (ver pdgina 339).

[Valor min. EA3] v /L 3%
Parametro de escala de tensao EA3 de 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA3] A : J e
e [Tipo EA3] A , 3 E esta definido para [Tensdo] /0.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w L | (ver pdgina 338).

[Valor max. EA3] v «H 3K
Parametro de escala de tensdo EA3 de 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA3] A :J e
e [Tipo EA3] A : 3t esta definido para [Tensdo] I0u.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u «+H [ (ver pagina 338).

[Valor min. EA3] L ~ L 3%
Parametro de escala de corrente de EA3 para 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA3] A 1 J e
e [Tipo EA3] A | 3t esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico ao [valor min. de EA1] L ~ L | (ver pagina 338).

[Valor max. EA3] L - H 3%
Parametro de escala de corrente de EA3 para 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA3] A 3 e
e [Tipo EA3] A | 3t esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico ao [valor max. de EA1] L ~ H | (ver pdgina 338).

[Faixa EA3] A , 3L
Selecao de escala de EA3.

E possivel acessar este parametro, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA3] A 1 J e
e [Tipo EA3] A | 3t esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico a [faixa de EA1] A . I L (ver pdgina 235).
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[Tipo EA4] A ' HE X
Configuracdo da entrada analogica EA4.

Este parametro pode ser acessado, se:
e Modulo de extensdo de E/S VW3A3203 foi inserido e
e [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para[EA4] A :H e

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Tens&o] 10w 0-10 Vce

[Corrente] oR 0...-20 mA

[+/- Tenséo] nlI0u -10/ +10 VCC
Macro-configuragéo

[Valor min. de EA4] u L 4k
Parametro de escala de tensdo EA4 de 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA4] A 1Y e
e [Tipo EA4] A , 4 E esta definido para [Tensdo] /0 wu.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w» L | (ver pdagina 338).

[Valor méx. de EA4] u (H4Y X
Parametro de escala de tensdo EA4 de 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA4] A 1Y e
e [Tipo EA4] A  HE esta definido para [Tensdo] /0wu.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u «+H [ (ver pdgina 338).

[Valor min. EA4] [~ L 4k
Parametro de escala de corrente de EA4 para 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA4] A 1Y e
e [Tipo EA4] A : HE esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico ao [valor min.de EA1] L ~ L | (ver pagina 338).

[Valor max. EA4] [ - H4 %
Parametro de escala de corrente de EA4 para 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para[EA4] A :H e
e [Tipo EA4] A | 4 E nao esta configurado para [Corrente] O A, ou

Idéntico ao [valor max. de EA1] L - H | (ver pagina 338).

[Faixa EA4] A 4L
Selegdo da escala de EA4.

E possivel acessar este parametro, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EA4] A 1Y e
e [Tipo EA4] A : HE esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico a [faixa de EA1] A + IL (ver pdgina 235).
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[Tipo EAS] A 5k %

Configuragdo da entrada analdgica EA5.

Este parametro pode ser acessado, se:
o Modulo de extensao de E/S VW3A3203 foi inserido e

o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EAS] A .5 e

Idéntico ao [Tipo EA4] A + H E (ver pdgina 3417).

[Valor min. EA5] w /L 5%

Parametro de escala de tensdo EA5 de 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EAS5] A .5 e
o [Tipo EA5] A . 5 E esta definido para [Tensdo] /0.

Idéntico ao [valor min. de EA1] w L | (ver pdgina 338).

[Valor max. EA5] u «H5X

Parametro de escala de tensdo EA5 de 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA5] A 5 e
o [Tipo EA5] A , 5 E esta definido para [Tensdo] /0.

Idéntico ao [valor max. de EA1] u «H | (ver pagina 338).

[Valor min. EA5] L ~ L 5%

Parametro de escala de corrente de EA5 para 0%.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA5] A 5 e
e [Tipo EA5] A 5t esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico ao [valor min. de EA1] L ~ L | (ver pagina 338).

[Valor méax. EA5] L - H5 X

[Faixa EA5] A 1 5L

Parametro de escala de corrente de EA5 para 100%.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Atribuir feedback PID] P : F esta configurado para [EAS] A /5 e
e [Tipo EA5] A | 5 E esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico ao [valor max. de EA1] L ~ H | (ver pdgina 338).

Selecao de escala de EAS5.

E possivel acessar este parametro, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F esta configurado para [EA5] A 5 e
e [Tipo EA5] A 5t esta definido para [Corrente] O A.

Idéntico a [faixa de EA1] A . I L (ver pdgina 235).

[Min. retorno PID.] F . F 1%

Min. retorno PID.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [Nao]

no.

Configuragéo () Descrigdo

0...[Max. retornoPID] P F 2 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 100
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[Méx. retorno PID.] P F 2%

Max. retorno PID.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [Nao]
no.

‘ Configuragéo () ‘ Descrigéo ‘
[Min. retorno PID] P .+ F 1...32,767

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1.000

[Retorno PID] ~ P F X

Valor para retorno PID, exibigdo somente.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P  F nao estiver configurado para [N&o]
no.

Configuragéo

Descri¢éo
0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _

[Alarme min. fbk] P AL X
Alarme de nivel minimo de feedback.
Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] F  F n&o estiver configurado para [N&o]

n o. O [Alarme fdbk PID baixo] F F A L sera ativado se o valor do erro PID for menor do que aquele
configurado em [Alarme Min. Fbk] PA L.

Configuragao ()

Descrigéo
0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 100

[Alarme max. fbk] P A H X
Alarme de nivel maximo de feedback.
Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [N&o]

n o. O [Alarme fdbk PID alto] P F A H sera ativado se o valor do erro PID for maior do que aquele
configurado em [Alarme Max. Fbk] P A H.

Configuraggo ()
0...65.535

Descrigao

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 1.000
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[Referéncia de PID] ~ F - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controlador PID] = [Referéncia PID]

Sobre este menu
NOTA: Néo é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

[Ref. Interna PID] P , X
Referéncia interna do controlador PID.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [Nao
Configurado] r o.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[N&o] no A referéncia de controlador PID é fornecida por [Conf. Freq. Ref. 1] F - |
ou [Ref.1B canal] F - Ik com fungdes de soma/subtragdo/multiplicagao.
Consulte o diagrama de bloco (ver pagina 333).

Configurag¢io de fabrica

[Sim] HES A referéncia do controlador PID é interna via [Ref. PID interno] - F ..

[Conf. Freq. Ref. 1] F ~ 1%
Configuragao da referéncia de frequéncia 1.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F ndo esta configurado para [N&o configurado] ~ o e
o [Ref. PID interna] F : , esta definida para [N&o] n o.

Configuragdo Cédigo/Valor Descrigdo

[N&o configurado] no Nao atribuida

[EA1] Al Entrada analdgica EA1
Macro-configuragao

[EA2]...[EA3] A.2.A.3 Entrada analégica EA2...EA3

[Entrada virtual 1 - AV [..A 1V |Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entradavirtual 3- | 3

Al]

[EA4]...[EA5] A:4..A.5 Entrada analégica EA4...EA5 se o médulo de extenséao E/S VW3A3203
foi inserido

[Ref.Fr. Term.Graf.] LCC Frequéncia de referéncia via terminal grafico a distancia

[Freq. Ref. Modbus] Mndb Referéncia de frequéncia via comunicagdo Modbus

[Freq. Ref. CANopen] | L An Referéncia de frequéncia via comunicagdo CANopen, se um modulo
CANopen foi inserido

[Freq. Ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo fieldbus, se um médulo fieldbus foi

Médulo] inserido

[Ethernet integrada] EEH Ethernet integrada

[Atrib.Ent pulso P.5.P .6 Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent pulso

DI6]

[Referéncia min. PID] P P I X
Referéncia minima PID.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [Nao
Configurado] rn o.

Configuracéo () Descrigéo

[Feedback minima de PID] Faixa de configuragao

P ,F |..[Referéncia de PID maxima] | Configuragéo de fabrica: 150
P.PZ
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[Referéncia max. PID] P P2 X

Referéncia maxima PID.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [Nao

Configurado] n o.

Configuragéo ()

Descrigéo

[Referéncia de PID minima]
P 1P |..[Feedback de PID maximo]

PIFZ

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 900

[Ref. Interna PID] - P X

Referéncia interna do controlador PID.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] P : F néo esta configurado para [N&o configurado] rn o e
e [Ref. PID interna] P : ., esta definida para [Sim] YE 5.

Configuraggo ()

Descrigao

[Referéncia de PID minima]
P . P |..[Referéncia de PID maxima]

P.PC

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 150

[Atrib. Auto/manual] F A u X

Entrada de atribuigdo Auto/manual.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [Nao

Configurado] ~ o.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI1]...[DI6] L.I.L.BE Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L I I.L B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : &

[CD11]...[CD15] Ld I 1.LCd 15 |Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragao

[Entr.digital virtual | L /0 [I...C | /0 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 |0 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com moédulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3 1 1.C3 15 |Entradadigital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £SO 1..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] L5/ 1.C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao
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[Ref. PID manual] F , 1%

Ref. PID manual.

Entrada de referéncia em modo manual.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir feedback PID] F : F ndo esta configurado para [N&o configurado] n o e
e [Atrib. Auto/manual] P A u néo esta configurado para [N&o] n o.

As velocidades predefinidas estao ativas na referéncia manual, caso tenham sido configuradas.

pulso em
EDS]...[Atribuicdo
entrada pulso em

ED6]

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Né&o] no Nao atribuido
Configuragéo de fabrica

[EA1]...[EA3] A, I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A/4..A .5 Entrada anal6gica EA4...EA5 se o médulo de extensao E/S VW3A3203 for
inserido

[Atribuigdoentrada | P /1 5...P 16 Entrada digital ED5...ED6 usada como entrada de pulso
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[Referéncias de predefinicdo de PID]F ~ - Menu

Acesso

[ConfiguragGes completas] =» [Fungdo de bombeamento] = [Controlador PID] = [Ref PID] =»
[Referéncias de predefinigéo de PID]

Sobre este menu
A funcao pode ser acessada se [Afrib. de feedback de PID] F  F estiver atribuida.

[Atrib. 2 Ref. PID] P - 2
Atribuigdo predefini¢éo 2 PID.
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, a fungdo esta inativa.
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, a fungao esta ativa.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] LIl..L /B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L . I 1.L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : &

[CD11]...[CD15] Cd | l.Cd |5 |Entradadigital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da

configuragéo
[Entr.digital vitual | L /0 I...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragdo do [Perfil I/O] 1a

[C111]...[C115] C 1 11.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ20 1..L2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com mddulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 |5 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um mddulo fieldbus de
rede na configuragdo do[Perfil /0] : &

[C311]...[C315] C 3 I 1.C3 15 |Entrada digital vitual CMD3.11...CMD3.15 com méddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] LS50 1..C5 10 |Configuragédo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] o

[C511]...[C515] L5 1 1.L5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Atrib. 4 Ref. PID] P - 4
Atribuigdo predefinicéo 4 PID.
Idéntico a [Atribui¢cdo de predefinicdo 2 PID] P ~ 2 (ver pagina 347).

Verifique se [Atribuicdo de predefinigdo 2 PID] P ~ 2 foi atribuida antes de atribuir esta fungao.

[Ref. Predef. 2 de PID] ~ P 2 %
Segunda referéncia pré-selecionada de PID.
Este parametro pode ser acessado somente se [Atribuigdo de predefini¢do 2 PID] F ~ 2 foi atribuida.

Configuraggo () Descrigao

[Referéncia de PID minima] Faixa de configuragao

P . P |..[Referéncia de PID maxima] | Configuragéo de fabrica: 300
P.P2
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[Ref. Predef. 3de PID] ~ P 3%
Terceira referéncia pré-definida de PID.

Este parametro pode ser acessado somente se [Atribui¢do de predefinicdo 4 PID] P ~ 4 estiver atribuida.

Configuragéo () Descrigéo

[Referéncia de PID minima] Faixa de configuragédo

F . F |..[Referéncia de PID maxima] | Configuragdo de fabrica: 600
P .P2

[Ref. Predef. 4 de PID] - P 4 X
Quarta referéncia pré-definida de PID.

Este parametro pode ser acessado somente se [Atribuicdo de predefinicdo 2 PID] F ~ 2 e [Atribuigdo de
predefinicdo 4 PID] F ~ 4 estiverem atribuidos.

Configuragéo () Descrigdo

[Referéncia de PID minima] Faixa de configuragao

P P |..[Referéncia de PID maxima] | Configuragéo de fabrica: 900
P.PZ
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[Referéncia de PID] ~ F - Menu

Acesso

[Configuragdes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controlador PID] = [Referéncia PID]

[Ref.Vel.Preditiva] F P, %

[% de entrada de velocidade] P 5 - X

Referéncia de velocidade preditiva.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Nivel de acesso] L AL estiver definido como [Expert]E P r .
e [Feedback PID] F , F nao estiver configurado como [N&o] n o

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[Nao configurado] | no Nao atribuido
Configuragio de fabrica
[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3
[EA4]...[EAS5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o médulo de extensao E/S VW3A3203 for
inserido
[Freq. Ref. Term. |LLCLC Frequéncia de referéncia via terminal remoto
Rem.]
[Freq. Ref. ndb Frequéncia de referéncia via comunicagdo Modbus
Modbus]
[Freq. Ref. CARn Frequéncia de referéncia via comunicagdo CANopen
CANopen]
[Freq. Ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo de comunicagéo
Madulo]
[Ethernet EEH Ethernet integrada
integrada]
[Atribuicdoentrada | F 5...P /b Entrada digital ED5...ED6 usada como entrada de pulso

pulso em
EDS]...[Atribuicdo
entrada pulso em

ED6]

Ref. de entrada de velocidade PID em %

e Este parametro pode ser acessado se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como

[Experf]EFP -, e

e [Ref.Vel. Preditiva] F P , nao estiver configurado como [N&o Configurado] n o.

Configuragao ()

Descrigao

1...100%

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 100%
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[Configuragdes] 5 £ - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Controlador PID] = [Configuragées]

Sobre este menu

Os parametros a seguir podem ser acessados, se [Recuo PID] F  F néo estiver definido para [Nao
configurado] n o.

NOTA: Néo é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungdes.

[Ganho Prop. PID] - PG X
Ganho proporcional.

Configuragéo () Descricéo

0,01...100,00 Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 1,00

[Ganho Integral PID] - /G %
Ganho integral

Configuragéo () Descrigéo

0,01...100,00 Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 1,00

[G. derivativo PID] - J G X

Ganho derivativo.

Configuracéo () Descrigéo

0,00...100,00 Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0,00

[Rampa PID] F - P X

Rampa de aceleragao/desaceleragao PID, definida para ir de [Referéncia Min PID] F : P | para
[Referéncia Max PID] P : P 2 e vice-versa.

Configuragéo () Descrigéo

0,0..99.9 s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 s

[Inversdo PID] F [ %

Inverséo PID.
Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo
[N&o] no Nao
Configurag¢io de fabrica
[Sim] HES Sim
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[Min. Saida PID] Po L %

Valor minimo em Hz para a saida do controlador PID.

Configuragzo ()

Descri¢éo

-500,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Méx. Saida PID] P o H X

Valor maximo em Hz para a saida do controlador PID em Hz.

Configuragéo ()

Descri¢éo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 60,0 Hz

[Alarme erro PID] P E - %

Alarme erro PID. O [Alarme de erro PID] F E E sera ativado se o valor do erro PID for maior do que aquele
configurado em [Alarme de erro PID] P E .

Configurago ()

Descri¢éo

0...65.535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 100

[Ganho Integral OFF] P , 5%
Desvio integral.

Se a entrada ou bit atribuido é 0, a fungéo esta inativa (o PID integral é ativado).

Se a entrada ou bit atribuido é 1, a fungéo esta ativa (o PID integral é desativado).

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI1]...[DI6] LIl..L /B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L . I 1.L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : &

[CD11]...[CD15] Cd | l.Cd |5 |Entradadigital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragao

[Entr.digital virtual | L /0 I...C | /0 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 |0 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuracgéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 |5 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3 1 1.C3 15 |Entradadigital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £SO 1..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] o

[C511]...[C515] L5 1 1.L5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao
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[Tempo acel. PID] AC L P X
PID: aceleragéo durante inicializagao.

A rampa de inicio do PID pode ser aplicada antes de iniciar o controlador PID para permitir alcangar
rapidamente a referéncia do PID sem aumentar os ganhos do PID. Se configurado, a [Rampa de
aceleracio de inicio] AL L 5 é aplicada até a [velocidade baixa] L 5 F em vez do [tempo de aceleragio

PIDJACLCP.
Reference
frequency
FRS v
/ \/—\_/—/—\
SFS /\
LSP
! ACCP t
i PID controller active
Configuragéo () Descricdo
0,01...99,99 s (1 Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica: 5,00 s

1 Intervalo de 0,01 2 99,99 s ou de 0,1 2 999,9 s ou de 1...6.000 s de acordo com o [Incremento da rampa] inr.

[Ref.Vel. Ini. PID] 5 F 5%
PID: referéncia de velocidade para a partida

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao

Se [Freq de ref inicio PID] 5 F 5 for menor que [Velocidade baixa] L 5 F,
essa fungao ndo tem efeito.

Configuragao de fabrica: 0,0 Hz
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Seccdo 8.10

[Fungdes de bombeamento] - [Descanso/Despertar]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Repouso/Despertar] 5 P\W - Visdo geral 354
[Menu descanso] 5L P - Menu 358
[Menu descanso] 5L P - Menu 360
[Menu de descanso] 5L F - Menu 361
[Boost] 5 b E - Menu 362
[Verificagdo avangada da fungédo descanso] A d 5 - Menu 363
[Menu despertar] WK P - Menu 365
[Menu despertar] WK P - Menu 366
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[Repouso/Despertar] 5 F\W - Visdo geral

Sobre este menu

Os parametros a seguir podem ser acessados, se [Atribuir feedback PID] F : F néo estiver definido para
[N&o configurado] r o.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA
Verifique se a ativagdo dessa fungéo ndo provoca condi¢des de risco.
A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

O objetivo da fungao "Repouso/Despertar” € interromper o motor em situagdes em que o processo estiver
parado.

Ela possibilita a economia de energia e ajuda a evitar o desgaste prematuro de alguns equipamentos que
nao podem funcionar por um longo tempo em baixa velocidade, ja que sua lubrificagdo ou refrigeragéo
depende da velocidade da maquina.

Em uma aplicagdo de bombeamento controlada por pressao:

o O objetivo da fungdo Repouso/Despertar é gerenciar os periodos da aplicagdo onde a demanda de
agua é baixa e onde nao € necessario manter as bombas principais em operagao.

e |sso possibilita a economia de energia em periodos de baixa demanda. Quando a demanda aumentar,
a aplicagao ira “despertar”.

e Como alternativa, durante um periodo de repouso, € possivel ligar uma bomba Jockey para manter
uma pressao de servigo de emergéncia ou atender a uma baixa demanda de agua.

Dependendo das condigbes de ativagao definidas pelo usuario, o motor é reiniciado automaticamente.

354
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Repouso/Despertar no modo de controle de PID

Quando o inversor € usado no Controle de PID, as seguintes condigdes provocam a mudancga para o

estado de respouso:

e Repouso ativado por baixa velocidade (quando todas as bombas fixas sdo desligadas em caso de uma
aplicagdo multibomba).

e Repouso ativado por valor baixo do sensor de repouso (usando sensor de vazao para monitoramento).

e Repouso ativado por baixa poténcia do motor (quando todas as bombas fixas sdo desligadas em caso
de uma aplicagdo multibomba).

e Repouso ativado por condigao externa (usando entrada do inversor).

O inversor fica no “Modo de controle de PID” quando o PID esta ativo: Geralmente quando:
e O PID esta configurado,

e Canal 1 esta selecionado e

e 0 PID esta no modo automatico.

Quando o inversor esta no estado de respouso, € necessaria uma condi¢do de “despertar” para reiniciar
a aplicacgéo:

e Despertar por nivel de Retorno (feedback) PID

e Despertar por nivel de Erro PID

e Despertar por condigdo de baixa pressao

- % Auto .- bSt e SLP
| |
QA | |
| |
| SLPd ! | SLPd |
R
| |
| |

SLnL

i

LCrA

SLPd

SLPr
LSP

i

rFr A

SLbS

SLSL
LSP

i
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Condigdes de repouso no Modo de controle de PID

Se nao houver nenhuma condigédo de despertar valida, o sistema alternara para o0 modo de repouso se
uma das condigdes de repouso configuradas permanecer por um periodo maior que o [Atraso repouso]
S5LFPd.

O modo de detecgao de repouso é selecionado configurando o [Modo detec. Rep.] 5L P 1. Entéo, o
sistema alterna para o modo repouso se a condigao selecionada for encontrada:

Configuragédo Condigcéo

L F repouso ativado por valor do sensor | Valor do sensor esta abaixo do nivel de repouso
de vazéo

S \W repouso ativado por interruptor ou | A entrada de interruptor é ativada
condigao externa

5 P d repouso ativado por velocidade | A frequéncia de saida esta abaixo da velocidade de repouso e todas as
auxiliares

F\W r repouso ativado por nivel de A poténcia de saida esta abaixo da poténcia de repouso.
poténcia

H F repouso ativado por valor do sensor | Valor do sensor esta acima do nivel de repouso
de pressao

o r condigbes multiplas Pelo menos 1 das condigdes configuradas para entrar no modo repouso &
atendida

Condigdes de despertar no Modo de controle de PID

O sistema desperta de acordo com a configuragéo do [Modo despertar] W u F [7:
e Por nivel de Retorno (feedback) PID

e Por nivel de Erro PID.

e Por condigdo de baixa pressao.

O sistema desperta se as condi¢gdes de despertar forem validas por um periodo maior que o [Atraso
Despertar] Ww P d.

Se [Feedback] F k K estiver selecionado, o sistema desperta e volta ao Modo de Controle de PID:

e Quando o feedback de PID cai abaixo do [Niv. Pr. despertar] W » P F configurado, se o PID estiver
configurado no Modo direto, ([Inversédo PID] P , L configurada como n a).

e Quando o feedback de PID fica acima do [Niv. Pr. despertar] W » P F configurado, se o PID estiver
configurado no Modo reverso, ([Inversdo PID] P , [ configurada como Y E 5).

Se [Erro] E - ~ estiver selecionado, o sistema desperta e volta ao Modo de Controle de PID:

e Quando o feedback de PID cai ([Referéncia PID] ~ P L - [Erro processo despertar] W u P E), se o PID
estiver configurado no Modo direto,([Inversdo PID] P : L configurada como n a).

o Quando o feedback de PID aumenta ([Referéncia PID] ~ P L + [Erro processo despertar] W P E), se
o PID estiver configurado no Modo reverso,([Inversdo PID] P , L configurada como YE 5).

Se [Presséo] L P estiver selecionada, o sistema desperta e retorna para o Modo de Controle de PID
quando o feedback de presséo cair abaixo do [Niv. Pr. despertar] W u P F.

Fase de boosting no Modo de controle de PID

Ao entrar no modo repouso, o motor acelera para a [Vel. boost. repouso] 5 L k& 5 durante o [Tempo boost
repouso] 5L b £ e entdo para.

Se o [Tempo boost repouso] 5 L b E estiver definido como 0, a fase de boosting sera ignorada.

Estado inicial no Modo de controle de PID

Logo ap0ds o sistema iniciar no modo automatico (ordem de comando aparece no modo automatico - canal

1 ja selecionado e PID automético):

e Se uma condigao de despertar for atendida, o inversor entra no modo de controle de PID (PID iniciado).

e Se uma condigao de despertar ndo for atendida, o inversor entrara no modo repouso (o PID e o motor
permanecem parados) e a fase de boosting sera ignorada.

Quando o controle ¢ alternado para o modo automatico enquanto o motor esta em funcionamento
(alternando para o canal 1 ou para o modo automatico PID, por exemplo), o inversor permanece no estado
operacional e alterna para o modo PID automatico.
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Configuragéo da condicéo externa de repouso (uso de um interruptor de néo fluxo, por exemplo)

O interruptor de repouso possibilita selecionar a fonte da condi¢édo externa de repouso:
e ~ o:nenhuma entrada selecionada para a condi¢cdo externa de repouso.

e d , X:acondicdo externa de repouso (interruptor, por exemplo) é conectada a uma EDx (a atribuigéo
também é possivel por um bit de controle no perfil de E/S).

Configuragéo do sensor de repouso (Sensor de fluxo ou press3o)

E realizada a atribuicdo de um sensor de repouso, a configuracéo da entrada fisica selecionada e do valor
do processo da escala.

Uma fonte de sensor de repouso é selecionada por [Inst. Atrib. Fluxo] F 5 | A e [Atrib. Press. Saida]
F 5 2 A permitem selecionar a entrada analdgica ou de pulso na qual o sensor esta conectado:

e  o:nenhuma entrada selecionada para valor de sensor de repouso.

e A , X:sensor de repouso conectado a uma EAx.

e A . u X:sensorde repouso conectado a uma EAUX virtual.

e P , X:sensor de repouso conectado a uma entrada de pulso EPx.

E feita a configuracdo de uma entrada analégica.
E feita a configuragdo de uma entrada de pulso.

Dependendo da fonte selecionada, a faixa de processo do sensor é configurada por:

e [Processo min. EAX] A : X J, [Processo max. EAX] A : X K (sem unidade), quando conectado a uma
entrada analdgica.

e [Processo min. EAv1] AV : J, [Processo max. EAv1] AV :K (sem unidade), usando uma entrada
analégica virtual.

e [Entrada Pulso EDx Baixa Freq] P :L X, [Entrada Pulso EDx Alta Freq] P : H X (sem unidade),
quando conectado a uma entrada de pulso configurada por frequéncia.
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[Menu descanso] 5L F - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] =» [Menu descanso]

[Modo detec. desc.] 5L P11

Modo de deteccdo de descanso.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo
[N&o] no Nao Configurado

Configuragéo de fabrica
[Chaveamento] oW O sistema entre no modo de descanso na condi¢do de chaveamento
[Vazao] LF O sistema entre no modo de descanso na condigéo de baixa vazao
[Velocidade] 5FPd O sistema entre no modo de descanso na condi¢édo de velocidade
[Poténcia] PW r O sistema entre no modo de descanso na condigéo de poténcia
[Presséo] HFP O sistema entre no modo de descanso na condigéo de alta pressédo
[Mdltiplos] or O sistema entre no modo de descanso na condigdo de multiplos OR

[Atr. chaveam. descanso] 5L PW

Atribuicdo de chaveamento para fungdo Descanso.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de Detecgao de Descanso] 5 L P 11 estiver configurado
para [Chaveamento] 5W ou [Multiplos] o r.

Selecione uma condigdo externa para entrar no modo de descanso (por exemplo, interruptor de fluxo),

baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao atribuido] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L 1.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L + 1 1..L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CD00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |Configuragado de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] o

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd 15 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéao

[Entr.digital virtual | L /0 [...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] : &

[C111]...[C115] C I/ 11.C 115 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragao do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.LC2 15 |Entradadigital virtual CMD2.11...CMD2.15 com mddulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuracéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C50 1..C5 10 |Entradadigital vitual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil /0] /o

[C511]...[C515] C5 1/ 1..C5 15 |Entradadigital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragéo

[DI1 (nivel L /IL.LBL Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo
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[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A%

Instalagéo da atribuicdo do sensor de vazao.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de Detec¢do de Descanso] 5 L P 11 estiver configurado

para [Vazao] L F ou [Mdltiplos] o r .

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EAS5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o modulo de extenséo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A .V [/...A .V 3 |Entrada analogica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5.P .6 Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

[Vazao Est. da SLPF Sensor de vazao estimada menor

Bomba]

[Vazao est sis SLSF Vazéo estimada de sistema

bomb]

Esta selecéo so6 é possivel se a [Seleg@o de arquitetura do sistema da
bomba] /1 F 5 A estiver configurada para [Mlltiplos Inversores] n V 5 d ou
[Multi mestre] nV 5d r

NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 2317).
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[Menu descanso] 5L F - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] =» [Menu descanso]

[Nivel de vazao para descanso] 5L nL *
Nivel de vazao para descanso.
Nivel do sensor abaixo do qual o sistema deve entrar em modo de descanso (valor zerado para desativar).
Este parametro pode ser acessado, se:
e [Inst. Atrib. Fluxo] F 5 /A nao estiver configurado como [N&o configurado] ~ o e
e [Modo de detecgéo de descanso] 5 L P I estiver configurado como
O [Vazdo] L F ou
o [Multiplo] & r.

Configuracéo () Descrigao

[N&0o] rn o para 32.767 Faixa de configuragédo
Unidade: [Unidade da taxa de vazédo] 5 u F r (por exemplo, %, I/s; m3/h)
Configuragao de fabrica: [Nao] n o

[Atribuir Pres. Saida] P52 A %
Valor de medigao de pressao de saida.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Modo de detecgéo de descanso] 5 L P 1 estiver configurado como [Press&o] H P ou
o [Modo de detecgéo de descanso] 5 L F 17 estiver configurado como [Multiplo] = ~ ou

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A/4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o mddulo de extensao E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A +V [...A «V 3 |Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Menu de descanso] 5L F - Menu

Acesso

[ConfiguragGes completas] =» [Fungbes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] =» [Menu de
descanso]

[Niv. press&o descanso] 5L FL
Niv. pressédo descanso.
Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir Press. Saida] P 5 2 A néo estiver definido como [N&o configurado] n o e
e [Modo Detec. Desc.] 5L P I estiver definido como
O [Pressao] HF ou
O [Miultiplos] o r.

Configuraggo () Descri¢do

[Nao] n o para 32.767 Faixa de configuragédo
Unidade: [Unidade de vaz&o] 5 u F - (por exemplo, %, I/s; m3/h)
Configuragéo de fabrica: [Nao] n o

[Vel. min. descanso] 5L 5L *
Nivel de vaz&o de descanso.
Nivel de velocidade abaixo do qual o sistema entra no modo descanso.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Modo Detec. Desc.] 5 L P [T estiver definido como [Velocidade] 5 P d ou
e [Modo Detec. Desc.] 5L P 1 estiver definido como [Miuiltiplos] o .

NOTA: Para configurar este parametro, € preciso levar em conta o valor [Velocidade baixa] L 5 F de cada
inversor de uma arquitetura multibomba.

Configuragéo () Descrigéo

0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: [N&o] n o

[Niv. poténcia descanso] 5L P r X
Niv. poténcia descanso.
Nivel de poténcia abaixo do qual o sistema entra no modo descanso.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Modo Detec. Desc.] 5 L P I estiver definido como [Poténcia] F\Ww ~ ou
e [Modo Detec. Desc.] 5L P11 estiver definido como [Multiplos] o r.

Configuragéo () Descrigéo

0...[Poténcia nominal do motor] n P r Faixa de configuragédo
Configurag¢io de fabrica: [N&o] n o

[Atraso descanso] 5L P d X
Atraso descanso.

Esse parametro pode ser acessado se o [Modo Detec. Desc.] 5L P I1 ndo estiver definido como [Nao
configurado] n o.

Configuragéo () Descrigéo

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 20 s
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[Boost] 5 b £ - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] =» [Menu descanso] =»
[Boost]

Sobre este menu

Os seguintes parametros poderao ser acessados se [Modo de detec¢éo de descanso] 5 L P /1 ndo estiver
configurado para [Nao] n a.

[Vel. Boost Descanso] 5L b5 *

Velocidade do boost para descanso.

Configuragéo () Descrigéao

0...599,0 Hz Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: n o

[Tempo boost descanso] 5L b £ X
Tempo do boost para descanso.

Configuraggo () Descrigdo

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: n o
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[Verificacdo avancada da funcdo descanso] A4 5 - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] =» [Menu descanso] =»
[Verificagdo avangada da fungdo descanso]

Sobre este menu
Esta funcéo podera ser acessada se [Modo de deteccdo de descanso] 5L F [T nao estiver configurado
para [Nao] n a.
Esta fungdo pode ser ativada, se:
e o [Tipo de controle] £ o [ E estiver configurado para [Presséo] P E55 e
e 0 [Modo de detecgao de descanso] 5 L P 1 n&o estiver configurado como [Nao] n o ou

Automatico

I
APPS:

Q

i

Feedback de presséo A

~y

rFrA

SLbS
ASLr

ASLC

SLSL
LSP

i
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Automatico SLP

|
APPS |

Ql

Feedback de presséo

-y

rFrd

SLbS
ASLC

i

SLSL
ASLr

[Modo repouso] A5 L 11

Modo avangado de descanso.

-y

Configuragdo ¢) | Cédigo / Valor Descrigdo
[N&o] no Nao

Configurag¢io de fabrica
[SIM] YE S Sim

[Condigdo de descanso] A5 L L X

O modo de descanso avancado verifica a condigao de velocidade.
Este parametro pode ser acessado se [Modo Descanso] A 5 L 1 ndo estiver configurado para [N&o] n o.

Configuragéo () Descrigdo

0...[Alta velocidade] H5 F Faixa de configuragao

Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

[Atraso descanso] A5 L d *
O modo de descanso avangado verifica o atraso.
Este parametro pode ser acessado se [Modo Descanso] A 5 L 1 nao estiver configurado para [Nao] n a.

Configuragéo () Descrigdo

0...9.999 s Faixa de configuragédo

Configuragao de fabrica: 20 s

[Verif. veloc. ref. desc.] AL - X
Referéncia de velocidade do descanso avangado
Este pardmetro pode ser acessado se [Modo Descanso] A 5 L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéo () Descrigéao

0...[Alta velocidade] H5 F Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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[Menu despertar] W K F - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] =» [Menu despertar]

Sobre este menu

Este menu pode ser acessado se [Modo de detecgdo de descanso] 5 L P I1 ndo estiver configurado para
[N&o Configurado] n o.

[Modo despertar] W u P 1%
Modo despertar.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Feedback] FbK Despertar no nivel de feedback de PID
Configuragéo de fabrica

[Erro] Err Despertar no nivel de erro de PID

[Presso] LF Despertar em condigéo de baixa presséo

[Niv. Pr. despertar] W P F X
Nivel de valor do processo despertar.

Este parametro pode ser acessado se [Modo despertar] W u P [T estiver configurado para [Feedback]

FLK.

Configuragéo () Descrigdo

[Feedback de PID min.] Faixa de configuragdo

P . F I..[Feedback de PID max.] Configuragéo de fabrica: O
P.F2

[Erro processo despertar] W P E *
Nivel de erro de valor do processo despertar.

Este parametro pode ser acessado se [Modo despertar] W P I71 estiver configurado para [Erro] E r .

Configuragéo () Descrigéo
0...[Max. retomo PID] P «+F 2 Faixa de configuragdo
Configuragio de fabrica: 0,0 Hz

[Atribuir Pres. Saida] P52 A X
Valor de medicao de presséo de saida.

Este parametro pode ser acessado se [Modo despertar] W w P 1 estiver configurado para [Press&o] L P.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nzo configurado] | no Néo atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4.A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A .V [/...A .V 3 |Entrada analégica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a secéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Menu despertar] WK F - Menu

Acesso
[Configuragtes completas] =» [Fungbes de bombeamento] =» [Descanso/Despertar] = [Menu despertar]

Sobre este menu

Este menu pode ser acessado se o [Modo Detec. Desc.] 5L F I1 n&o estiver definido como [N&do
configurado] n o.

[Niv. Press. despertar] W P L X
Nivel de presséo para ativar a fungdo Despertar.
Nivel de Pressao acima do qual o sistema sai do modo descanso.
Este parametro pode ser acessado se [Modo despertar] W o P 1 estiver configurado como [Pressao] L F.

Configuragso () Descrigao

[N&o] n o para 32.767 Faixa de configuragao
Unidade: [Unid. do sensor de press] 5 u P ~ (por exemplo, Pa, Bar, PSI, %)
Configuragéo de fabrica: [N&0] n o

[Atraso Despertar] W u P d *
Atraso Despertar.

Configuragéo () Descrigéo

0...3.600 s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0 s
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Seccédo 8.11

[Fungcbes de bombeamento] - [Monitoramento de feedback]

[Monitoramento de feedback] F K /7 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragdes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento de feedback]

A funcao geralmente ¢ utilizada para detectar casos nos quais a capacidade de instalagdo € excedida ou
em que a instalagao n&o esta operando de forma adequada:

e Hidrante aberto.

e Partida da bomba com valvula de descarga aberta.

e Quebra mecénica da tubulagao.

e Vazamento de agua.

Quando o inversor estiver funcionando em alta velocidade, esta fungéo monitora o feedback PID para
detectar se ele esta fora de uma determinada faixa préoxima ao ponto de ajuste durante um tempo
configuravel.

Através de um alarme ou de um erro detectado, esta fungdo também indica que:
e A capacidade da instalagao foi excedida

e O controle adequado nao pbde ser garantido

e Algo esta errado com a instalagéo.

Este menu pode ser acessado se [Atribuir Feedback PID] F , F nao estiver configurado para [Nao
Configurado] n o.

Este grafico representa o monitoramento de feedback PID:
PIF

Nivel superior

Nivel inferior

Nivel
excedido do
temporizador

Temporizador

Adverténcia A

i

o -
-y
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[Monitor. fdbk PID] P F 111
Modo de monitoramento do feedback PID.

Parametro utilizado para ativar a fungéo.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo
[N&o] no Nao

Configuragéo de fabrica
[Sim] YES Sim

[Intervalo fdbk. PID] PF 11 ~ X
Faixa de monitoramento do feedback PID.
A faixa dentro do valor de feedback PID deve permanecer na situagdo normal.
Este par@metro pode ser acessado se [Atribuir Fdbk PID] F F /11 n&o estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéo () Descrigéo
0...100% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 3%

[Atraso erro fdbk. PID] PF 1d %
Atraso de monitoramento do feedback PID.
Atraso na geragao de um erro apos a detecgdo de uma anomalia.

Este pardmetro pode ser acessado se [Atribuir Fdbk PID] F F 111 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéo () Descrigéo
0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 10 s

[Resp. Erro fdbk PID] FF b %
Resposta do monitoramento do feedback PID a um erro detectado.
Define como o inversor reage quando ocorre um erro de monitoramento de feedback.
Este pardmetro pode ser acessado se [Atribuir Fdbk PID] P F 111 nao estiver configurado para [N&o] n a.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | YES Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | 5E £ Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apds a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle nao tiver sido removido("

[Parada emrampa] | ~ [1F Parada em rampa

Macro-configuragéo
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Seccdo 8.12

[Funcbes de bombeamento] - [Caracteristicas da bomba]

[Caracteristicas da bomba] P L - - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes da bomba] =» [Caracteristicas da bomba]

As caracteristicas da bomba centrifuga permitem a definigdo dos pontos de curva para:
e Altura

e Poténcia mecanica

e Eficiéncia

O fabricante da bomba fornece estes elementos, e é necessario definir os desempenhos de uma bomba
a uma velocidade determinada.

Os dados da bomba sao caracterizados em diversos pontos dada uma velocidade especifica (geralmente
a velocidade nominal):

Velocidade (N) usada para a caracterizagao: geralmente a velocidade nominal.

Vazao (Q) em cada ponto caracteristico.

Altura (H) em cada ponto caracteristico.

e Poténcia (P) em cada ponto caracteristico.

Exemplo de curvas simplificadas de dados da bomba:

Eficiéncia/Taxa de vazao Altura/Taxa de vazéo Poténcia/Taxa de vazao

N H P

Esta fungao permite:
e interpolar as curvas a uma velocidade determinada, reduzindo assim os erros de interpolagao,
e interpolar as curvas para outras velocidades da bomba utilizando tipos afins de controle do motor.
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Caso de uso

Ativacdo da fungéo

Diversas fungdes precisam de curvas [HQ] H 9 ou [PQ] P 9 antes de serem usadas.

Supervisdo do ponto de funcionamento na curva da bomba:

fixos de Q)

Caso de uso Dados caracterizados da bomba (vs. velocidade da bomba)
HQ PQ

Curva “Altura vs Vazéao” X

Curva “Poténcia vs Vazao” X

"Poténcia vs Velocidade " (valores X

Estimativa de vazao sem sensor:

Caso de uso Dados caracterizados da bomba (vs. velocidade da bomba)
HQ PQ

Vazao estimada a partir da altura X

Vazéo estimada a partir da poténcia X

Para ativar esta fungdo, configure [Modo] F L 1 para [HQ] H 9 ou [PQ] P 9 ou [PHQ] P H 9. Isso
dependera dos dados informados.

Ap6s inserir todos os dados (curva + PME), configure [Curva Bomba Ativada] F L A para [SIM] HE 5.

Configuragéo da curva

Os pontos de insergcao devem ser espacados da forma mais uniforme possivel ao longo da faixa de
operagao para a velocidade fornecida:

Espagamento errado dos pontos Espagamento certo dos pontos
H H
[m] [m)
70 o
80 _’—’jm_ 51% = 28 L%
R05 5% 205 =l 54%
o3 IS Sl R e T e
N ==
L s Sy - — | s
401 - > s % = 404n = 526 % =
- A — bi% ] T NPSH —— W T NPSH
30 30 — i
— [m] — [m]
20 20
1207 (* _P—S-H} 207 (1 EH)
10 g 172 (NPSHY 2 10 — 172 (NPSHY — 2
0 0 0 T T T T
0 2 4 [ 8 10 12 14 16 18 20 2 24 2% Q [m‘th] ] 2 4 L3 8 10 12 14 16 18 20 2 24 2% Q [mﬁfh]
Insergéo errada dos pontos Insergéo certa dos pontos
H H
fm] [m]
70 70
60 —1-1207- 51 % 60 =207 TR
205 e 1208 5%
T R N = | e E =y
e y N - — 15 . -~
40 o > ..__.'_m“ 407t - e —
" . I 4 - I
N + S T B NPSH " M Te— T B NPSH
s [m] ""-'v—._._* Im]
20 4 N
1207 (NPSH) =
B 1207 (NPSH)
10 - 172 (NPSHY 2 10 172 (NPSHY — —= 2
— ™ g —
0 - T - ™ - 0 o T
- : ;
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 2 24 26 Q[m¥h 0 2 4 6 8 10 2 1M 16 18 2 2 M B Qi

Para curvas [HQ] H 9 ou [PQ] F 4, recomenda-se a utilizagdo de 5 pontos:

Q3 préximo ao ponto PME.

Q5 préximo ao ponto de altura
Q2 equidistante entre Q1 e Q3
Q4 equidistante entre Q3 e Q5

zZero.

Q1 préximo ao ponto de vazao zero ou baixa.
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Configuragéo do Ponto de Melhor Eficiéncia (PME)

A configuragao do PME permite exibi-lo nas curvas H49, P9 e E 9 :

e Taxa de vazdo da curva da bomba no PME: [Vazdono PME] FL & 9.
e Altura da curva da bomba no PME: [Altura no PME] PL k& H.

e Poténcia da curva da bomba no PME: [Poténciano PME] FL b P.

[Modo] FL T

Este grafico representa a curva e o PME:

H

PCbH

AP

1 Curva do sistema
2 Curva H 9 da bomba

3 Curva P 9 da bomba

Modo de curva da bomba.

Selecione quais dados da curva serao geridos e inseridos.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao

[Nao] no A fungdo ndo esta ativada
Configuragao de fabrica

HQ] H9 Os dados H, Q esto ativados

[PQ] Fa Os dados P, Q estao ativados

[PHQ] FHA Os dados P, H, Q est&o ativados

[Curva Bomba Ativada] P L A X
Ativagéo da curva da bomba.
Parametro utilizado para redefinir ou validar dados a serem utilizados por outras fungdes.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P [ 1 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo

[Nao] no As caracteristicas da bomba seréo desativadas e os dados poderao ser
modificados
Configuragéo de fabrica

[SIM] HJES Solicitar a ativagédo das caracteristicas da bomba. Caso ocorra alguma
falha, escreva NAO ou bloqueie a modificagdo de dados

[Status] FL 5%
Status da curva da bomba.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigao

[Nenhum] nonkE A fungao nao foi configurada
Configuragéo de fabrica

[Inativo] nACE A fungéo foi configurada, mas esta inativa (os dados estéo desbloqueados)

[Ativo] ACE /VE Os dados foram ativados e podem ser utilizados para outras fungdes (os
dados estao bloqueados)

[Falhou] FA.LEd Ocorreu uma falha na ativagéo dos dados (alguns pontos nao foram
inseridos ou os dados inseridos nao estdo em conformidade com as regras)
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[Densidad Lig. Bomba] - Ho L X

Densidade do liquido usada para caracterizar a bomba.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragdo ()

Descrigéo

100...10.000 kg/m3

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 1000 kg/m3

[Vel. dabomba] PL 5P %

Velocidade da bomba para quais curvas foram inseridas.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéao

Descrigéo

0...32.767 rpm

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0 rpm

[vazdo no PME] PL b 9%

Taxa de vazao da curva da bomba no PME.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragédo <)

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidades vaz&o] 5 u F r
Configuragéo de fabrica: 0

[Altura manom. PME] P L b H X

Altura da curva da bomba no PME.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragédo <)

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidade sensor pressao] 5w P r
Configuragao de fabrica: 0

[Poténcia no PME] PL b P X

Poténcia da curva da bomba no PME.

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragédo ()

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragéo de acordo com o [Padrdo do Motor] & F
Configuragéo de fabrica: 0

[Vazdo 1] PL 9 1%

Taxa de vazao da curva da bomba para o ponto 1.

Taxa de vazao no ponto 1 (para as curvas HQ e PQ).

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragédo ()

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragdo conforme [Unidades vaz&o] 5 u F r
Configuragao de fabrica: 0
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[Altura 1] PCH 1%
Altura da curva da bomba para o ponto 1.
Altura no ponto 1 (para curva HQ).
Este parémetro pode ser acessado se o [Modo] P [ 17 estiver configurado para [HQ] H 9 ou [PHQ] P H T.

Configuragéo <) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragéo conforme [Unidade sensor presséo] 5w P r
Configuragéo de fabrica: 0

[Poténcia 1] PL P 1%
Poténcia da curva da bomba para o ponto 1.
Poténcia mecéanica no ponto 1 (para curva PQ).

Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L 17 estiver configurado para [PQ] F 9 ou [PHQ] P H 4.

Configuragéo <) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuracdo de acordo com o [Padrao do Motor] & F ~
Configuragao de fabrica: 0

[Vazdo 2] PL 92 %
Taxa de vazao da curva da bomba para o ponto 2.
Taxa de vazao no ponto 2 (para as curvas HQ e PQ).

Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 ndo estiver configurado para [Nao] n a.

Configuragéo Q) Descrigao

0...32.767 Faixa de configuragado conforme [Unidades vazdo] 5 u F r
Configuragio de fabrica: 0

[Altura2] PCHZ X
Altura da curva da bomba para o ponto 2.

Altura no ponto 2 (para curva HQ).

Configuragao Q) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragio de fabrica: 0

[Poténcia2] PL P2 K
Poténcia da curva da bomba para o ponto 2.
Poténcia mecanica no ponto 2 (para curva PQ).
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L 11 estiver configurado para[PQ] F 9 ou [PHQ] PH g.

Configuragédo Q) Descrigao

0...32.767 Faixa de configuragé@o de acordo com o [Padrdo do Motor] & F r
Configuragéo de fabrica: 0
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[Vazdo 3] FL 9 3%
Taxa de vazao da curva da bomba para o ponto 3.
Taxa de vazao no ponto 3 (para as curvas HQ e PQ).
Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragédo <) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragdo conforme [Unidades vaz&o] 5 u F r
Configuragao de fabrica: 0

[Altura 3] PL H 3%
Altura da curva da bomba para o ponto 3.
Altura no ponto 3 (para curva HQ).
Este paradmetro pode ser acessado se o [Modo] P L 11 estiver configurado para [HQ] H 9 ou [PHQ] P H 1.

Configuragao Q) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragao de fabrica: 0

[Poténcia 3] PL P 3%
Poténcia da curva da bomba para o ponto 3.
Poténcia mecanica no ponto 3 (para curva PQ).
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L [1 estiver configurado para [PQ] F 9 ou [PHQ] FH 9.

Configuragédo <) Descrigao

0...32.767 Faixa de configuragéo de acordo com o [Padrdo do Motor] & F
Configuragéo de fabrica: 0

[Vazdo 4] FL 94 %
Taxa de vazao da curva da bomba para o ponto 4.
Taxa de vazao no ponto 4 (para as curvas HQ e PQ).
Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragédo <) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragdo conforme [Unidades vaz&o] 5 u F r
Configuragao de fabrica: 0

[Altura 4] PL H4Y X
Altura da curva da bomba para o ponto 4.
Altura no ponto 4 (para curva HQ).
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L 1 estiver configurado para [HQ] H 9 ou [PHQ] FH H.

Configuragao Q) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragao de fabrica: 0
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[Poténcia 4] FL P4 X
Poténcia da curva da bomba para o ponto 4.

Poténcia mecéanica no ponto 4 (para curva PQ).
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] F L 7 estiver configurado para [PQ] F 9 ou [PHQ] P H 9.

Configuragéo <) Descrigéo
0...32.767 Faixa de configuragé@o de acordo com o [Padrdo do Motor] & F r

Configuragéo de fabrica: 0

[Vazdo 5] FL95%
Taxa de vazao da curva da bomba para o ponto 5.
Taxa de vazao no ponto 5 (para as curvas HQ e PQ).
Este parametro pode ser acessado se [Modo] P [ 1 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Descri¢éo
Faixa de configuragdo conforme [Unidades vazédo] 5 u F r
Configuragao de fabrica: 0

Configuragéo <)
0...32.767

[Altura5] PL H5 X
Altura da curva da bomba para o ponto 5.

Altura no ponto 5 (para curva HQ).
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L [T estiver configurado para [HQ] H 9 ou [PHQ] FH 9.

Descrigao
Faixa de configuragdo conforme [Unidade sensor pressdo] 5w P r

Configuragio de fabrica: 0

Configuragéo <)
0...32.767

[Poténcia 5] PL P 5%
Poténcia da curva da bomba para o ponto 5.

Poténcia mecanica no ponto 5 (para curva PQ).
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L 17 estiver configurado para[PQ] F 9 ou [PHQ] PH g.

Configuragéo Q) Descrigéo
0...32.767 Faixa de configuragé@o de acordo com o [Padrdo do Motor] & F r

Configuragéo de fabrica: 0

[Ponto de operagao filtro bomba] W P X F *

Ponto de operagéo filtro bomba.
Este parametro pode ser acessado se [Modo] P L 1 nao estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéo <) Descrigéo
0,00 s...60,00 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 1,00 s
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Seccdo 8.13

[Funcdes de bombeamento] - [Estimativa de vazao sem sensor]

[Estimativa de vazédo] 5 F E - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Estimativa de vazao]

Sobre este Menu
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] F L 1 nao estiver configurado como [Nao] r o
(ver pagina 371).
Esta funcdo permite estimar a vazdo da bomba através de curvas HQ e PQ predefinidas configuradas nas
caracteristicas da bomba.
A curva PQ deve ser utilizada se ndo houver sensor de pressao no sistema.

A curva HQ deve ser usada se os feedbacks de pressao de entrada e/ou saida estiverem disponiveis (ou
um valor diferencial).

As curvas deverao ser definidas nas fungdes de caracteristicas da bomba antes de configurar a fungao
de estimativa de vazédo sem sensor.

A figura abaixo mostra a area de calculo (1) usando a curva HQ.

H(m) A
704

60
50 _\I

40+

30+

20 +

10+

0 5 10 15 20 25 30 35 Q (m3/h)
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A figura abaixo mostra a area de calculo (2) usando a curva PQ.

P (W) A
5500 -
5000 -
4500
4000
3500 -

3000 -

35 Q (m3/h)

Se for utilizada a curva PQ, sera necessario calibrar a fungdo com:
e [Ganho dinamico de poténcia] F E [ para definir um ganho de correcéo aplicado a poténcia estimada

do inversor

e [Offset do ganho dindmico] P E = para definir um offset de corregéo aplicado a poténcia estimada do

inversor

e [Densidade liquida] - H o € a densidade do fluido a ser bombeado

Se for utilizada a curva HQ, sera necessario inserir os dados relacionados a aplicagao:

e [Densidade liquida] ~ H o é a densidade do fluido a ser bombeado

e [Ganho dinamico de altura manométrica] H E [ € o ganho da corregéo estimando as perdas dinamicas
de altura manométrica entre os dois sensores de pressao

e [Offset da altura manométrica] H E o € um offset de corregéo aplicado a altura manométrica fornecida

pela bomba

[Modo Estim. Vazéo] F E 11

Modo de estimativa de vazao

Configuragao Cadigo/valor Descrigao

[No] no A fungdo nao esta ativada
Macro-configuragédo

[HQ] H4a Os dados H, Q estdo ativados

[PQ] Fa Os dados P, Q est3o ativados

[Ganho din. Alt.man] HE G X

Ganho din. Alt.man.

Este pardmetro pode ser acessado se o [Modo estim. Vazao] F E 1 estiver configurado como [HQ] H 9.

Configuragéo Q)

Descrigao

-100,0...100,0%

Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0,0%

[Offset alt.man. est.] HE o %

Offset da altura manomeétrica estatica.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo estim. Vazao] F E 11 estiver configurado como [HQ] H 9.

Configuraggo ()

Descrigao

-100,0...100,0%

Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0,0%
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[Ganho Din. Pot.] PE G %
Ganho dindmico de poténcia.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de estimativa da bomba] F E 1 estiver configurado para

[PQ] FPS.

Configuragao Q) Descrigéo

-100,0...100,0% Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 0,0%

[Offset Estat. Pot] FE o X
Offset estatico de poténcia.
Este parametro pode ser acessado se o [Modo de estimativa da bomba] F E /1 estiver configurado para

PQ] P 4.
Configuragédo <) Descrigéo
-100,0...100,0% Faixa de configuragao

Macro-configuragdo: 0,0%

[Vazdo dabomba] F 52 u
Valor do sensor de vazao da bomba.

Configuragao <) Descrigéo

-32.767...32.767 Faixa de configuragéo
Macro-configuragéo: -

[Vazdo estimada] 5L F u %
Valor da vazao estimada.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo de estimativa da bomba] F E /1 nao estiver configurado
para [Nao] n o

Configuragao () Descrigéo

Valor na unidade do cliente da aplicagao | Faixa de configuragdo
Macro-configuragao: -

[Ponto de operagéo filtro bomba] W F X F *
Ponto de operagéo filtro bomba.
Este parametro pode ser acessado se o [Modo] F L 1 nao estiver configurado como [Nao] n o.

Configuragao <) Descrigéo

0,00 s...60,00s Faixa de configuragéo
Macro-configuragédo: 1,00 s
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Seccédo 8.14

[Fungcbes de bombeamento] - [Correcao dP/altural]

[Corregao dP/Altura] d PHL - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Correg¢édo dP/altura)

Este menu pode ser acessado, se:
e [Modo] P L I estiver configurado como [HQ] H 9 ou [PHQ] FH 4, e

e [Atrib. Press. Saida] F 5 2 A nao estiver definido como [Ndo configurado] n ao.

Sobre este menu

Esta funcao possibilita o ajuste do delta de press&o estimado e da altura manométrica da bomba usando
as curvas de bomba predefinidas, HQ ou PHQ, configuradas nas caracteristicas da bomba e no sensor
de pressao de saida atribuido.

As curvas devem ser definidas nas fungdes de caracteristicas da bomba antes de definir a fungao

[Ganho din. Alt.man] HE G X
Ganho din. Alt.man.
Este parametro pode ser acessado se o [Modo estim. Vazao] F E 1 estiver configurado como [HQ] H 9.

Configuragéo Q) Descrigéo

-100,0...100,0% Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: 0,0%

[Offset alt.man. est] HE o %
Offset da altura manomeétrica estatica.
Este parametro pode ser acessado se o [Modo estim. Vazao] F E [1 estiver configurado como [HQ] H 4.

Configuragéo Q) Descri¢éo

-100,0...100,0% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0%

[Delta pressdo bomba] 5L 4 F *
Valor do delta de pressao estimado

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. Saida] P 5 2 A nao estiver configurado como [N&o
configurado] ~ o.

Configuragao Descrigao
-32.767...32.767 Faixa de configuragéo conforme [Unidade sensor pressdo] 5w P r
Configuragéo de fabrica: —

EAV64318PT 05/2019 379



Ajustes completos CSt-

[Altura est bomba] 5L HV X
Valor estimado da altura da bomba

E possivel acessar este parametro se [Atrib. Press. Saida] P 5 2 A nao estiver configurado como [N3o
configurado] n o.

Configuragéo Descrigao

-32.767...32.767 Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor pressé@o] 5w P r
Configuragéo de fabrica: —

[Ponto de operagao filtro bomba] W P X F *
Ponto de operagéo filtro bomba.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo] P L 1 n&o estiver configurado como [Nao] n o.

Configuragédo <) Descrigéo

0,00 s...60,00s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1,00 s
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Seccdo 8.15

[Fungdes de bombeamento] - [Partida/Parada da bombal]

[Partida/Parada da bomba] P 5 £ - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Partida/Parada da bomba]

Esta fungao define a forma como a aceleragéo e a desaceleragédo sado controladas durante a partida e a
parada da bomba.

A area de trabalho da bomba esta dentro da faixa de velocidade [Baixa Velocidade] L 5 P - [Alta
Velocidade] H5 P.

A velocidade minima é fornecida pelo fabricante da bomba de acordo com a aplicagao.

O funcionamento abaixo da velocidade minima e/ou a partida da bomba com um tempo de rampa de
aceleragao longo tem um impacto sobre a lubrificagdo da vedacgao, sobre o resfriamento do rotor e os
rolamentos.

Um controle especifico da rampa de desaceleragao da valvula de retengao esta disponivel para reduzir
qualquer grande variagao de pressdo que possa gerar uma instabilidade da valvula

RFR
FRS

HSP f 1 \
/ \

/ 1ACC DEC \

CVHS i

/ DECV \
1, \
LSP \

CVLS
ACCS Without DECS
check-valve'
Y

DECS (s)

S
ACCS (s)

Quando a bomba inicia, a bomba acelera até a [Baixa Velocidade] L 5 P de acordo com a [Rampa de
Acel. de Partida] AL L 5.Quando a velocidade da bomba esta acima da [Baixa Velocidade] L 5 F, a
aceleracéo e desaceleragéo da bomba sao gerenciados de acordo com a [Aceleragdo] AL L[ e
a[Desaceleragdo] 4 E L se nenhuma outra fungao for ativada.

Quando a bomba para:

e A bomba desacelera até [Veloc. 2 Valvula de Retengéo] L V H 5 de acordo com a [Desaceleragéo]

dELC
e A bomba desacelera desde [Veloc. 2 Valvula de Retengdo] L V H 5 até [Veloc. 1 Valvula de Retengao]

L V L 5 de acordo com a [Desacel. Valvula de Retengdo] 4 E L V
e A bomba desacelera desde a [Veloc. 1 Valvula de Retengéo] L V L 5 até a velocidade zero de acordo
com a [Desaceleragdo na Parada] JEL 5
Se a [Rampa de Acel. de Partida] AL L 5 =0, a rampa de partida é ignorada e a [Aceleragao] AL L &
usada para iniciar a bomba.
Se a [Desacel. Valvula de Reten¢éo] d E L V = 0, a rampa da valvula de retengéo € ignorada e € usada
para desacelerar até a [Baixa Velocidade] L 5 P, entdo a [Desaceleragdo na Parada] d £ L 5 € usada
(ver abaixo).
Se a [Desaceleragéo na Parada] d E L 5 = 0, a desaceleragédo normal [Desaceleragéo] o E L é utilizada
para parar a bomba.
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[Baixa velocidade] L 5 F

Frequéncia do motor em baixa velocidade.

Configuragéo () Descrigédo

0...JAlta velocidade] H 5 P Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0 Hz

[Alta velocidade] H5 P

Frequéncia do motor em alta velocidade.

Configuragéo () Descrigéo

[Baixa velocidade] L 5 P...[Frequéncia | Faixa de configuragao
Max.] EF r Configuragdo de fabrica: 50,0 Hz

[Aceleragdo] AL C
Tempo para acelerar de 0 até a [Freq. Nominal do Motor] F ~ 5.

Para ter repetibilidade em rampas, o valor deste parametro deve ser configurado de acordo com a
possibilidade da aplicagao.

Configuragio () Descrigéo

0,00...6.000.00 s (V Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 10,00 s

(1) Faixa 0.00 até 99.99 s ou 0.0 até 999.9 s ou 0 até 6.000 s de acordo com [Incremento da rampa). 1n r

[Desaceleracao] JE L
Tempo para desacelerar da [Freq. Nominal do Motor] F - 5 para 0.

Para ter repetibilidade em rampas, o valor deste parametro deve ser configurado de acordo com a
possibilidade da aplicagao.

Configuragéo () Descrigéo

0,00...6.000.00 s (V Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: 10,00 s

(1) Faixa 0.00 até 99.99 s ou 0.0 até 999.9 s ou 0 até 6.000 s de acordo com [Incremento da rampa). 1~ ~

[Inicio rampa acel.] ACLL 5

Aceleragéo em arranque.

Configuragéo () Descrigédo
[N30] n =...6.000s (D Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: [Nao] n o

(1) Faixa 0.00 até 99.99 s ou 0.0 até 999.9 s ou 0 até 6.000 s de acordo com [Incremento da rampa). :n r

[Fim rampa desacel.] JEL 5
Parada com rampa de desaceleragéo.

Configuragéo () Descrigéo
[N&o] m =...6.000 s (1) Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: [Nao] n o

(1) Faixa 0.00 até 99.99 s ou 0.0 até 999.9 s ou 0 até 6.000 s de acordo com [Incremento da rampa). 1 r
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[Desac. Valv. Retengéo] 4 E L V

Desaceleragao durante fechamento da valvula de retencao (suave).

Configuragao () Descricdo
[N&0] r =...6.000 s (V Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: [Nao] n o

(1) Faixa 0.00 até 99.99 s ou 0.0 até 999.9 s ou 0 até 6.000 s de acordo com [Incremento da rampa). n r

[Vel. 1 Valv. Reten.] L V L 5%
Velocidade final de rampa com uso de valvula de retengao.

Este parametro pode ser acessado se a [Desacel. Valvula de Retengdo] £ £ L V nao estiver configurado
para 0.

Configuragzo () Descrigéo

0...[Veloc. ValvulaReten. 2] LV H 5 Faixa de configuragdo
Configuragéo de fabrica: 0 Hz

[Vel. 2 Valv. Reten.] L V H5 X
Velocidade final de rampa com uso de valvula de retencéo.
Este parametro pode ser acessado se a [Desacel. Valvula de Retengéo] d E L V n&o estiver configurado

para Q.

Configuragao () Descricdo

[Veloc. Vélvula Reten. 1] Faixa de configuragao
CVL5..H5F Configuragéo de fabrica: 0 Hz

[Modelo Freq.Ref] k5 F
Gerenciamento da baixa velocidade (modelo).

Este parametro define a forma como a referéncia de velocidade é levada em conta, para as entradas
analdgicas e entrada de pulso apenas. No caso do controlador PID, esta é a referéncia de saida do PID.

Os limites sao definidos pelos parametros de [Baixa velocidade] L 5 F e de [Alta velocidade] H5 F

Configuragdo () | Cédigo / Valor Descrigdo

[Padrao] bS5d

HSP

LSP 1

-100% R
0% +100%

/- F
HSP
F Frequéncia
R Referéncia

Com referéncia 0, a frequéncia = LSP
Configuragéo de fabrica

EAV64318PT 05/2019 383



Ajustes completos CSt-

Configuragéo () | Cédigo / Valor Descrigao
[Pedestal] bLS
F
HSP
LSP {
-100% R
0,
| Lsp +100%
HSP
F Frequéncia
R Referéncia
Com referéncia = 0 para LSP, a frequéncia = LSP
[Banda morta] bnS -
HSP
LSP
-100% R
0 +100%
+LSP
HSP
F Frequéncia
R Referéncia
Com referéncia = 0 para LSP, a frequéncia = 0
[Banda mortaem |bn 50

0%]

HSP

LSP Lo
0% R
I +100%

-100%

r LSP

HSP

F Frequéncia
R Referéncia

Esta operagao é a mesma que a [Padrao] & 5 d, exceto quando nos casos
de referéncia zero; a frequéncia = 0: O sinal € menor que [Valor min.], que
é maior do que 0 (por ex.: 1 VCC em uma entrada 2-10 VCC) O sinal é
maior que [Valor min.], que € maior do que o [Valor max.] (por ex.: 11 VCC
em uma entrada 10-0 VCC).

Se a faixa de entrada for configurada como “bidirecional’, a operagao
permanece idéntica a [Padrado] & 5 4.
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Seccdo 8.16

[Fungdes de bombeamento] - [Preenchimento da tubulagao]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Preenchimento da tubulagao] # F , - Menu 386
[Preenchimento da tubulagdo] P F : - Menu 389
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[Preenchimento da tubulagdo] FF : - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Preenchimento da tubulagdo]

Este menu pode ser acessado se a [Selegdo de Aplicagéo] A F F £ néo estiver configurada para [Controle
de nivel da bomba] L E V E L ou [Controle de Ventilador Genérico] F A n.

A funcdo de preenchimento da tubulagéo ajuda a evitar a ocorréncia do efeito de golpe de ariete nas
tubulagdes quando o sistema for preenchido rapido demais.

A fungao cobre as aplicagdes horizontais da tubulagdo, que sao controladas por pressao pela fungdo PID.

A funcéo de preenchimento da tubulagdo sempre podera ser ativada ou condicionada por uma entrada
digital (ou um bit de controle no perfil E/S).

No primeiro comando de partida no modo automético, o sistema entrara no modo de preenchimento da
tubulagao.

No proximo comando de partida, o inversor entrara no modo de preenchimento da tubulagéo, se o
feedback de pressao do sistema for menor que a [Press&o de preenchimento da tubulagio] PF HF.

Cada vez que o inversor despertar, ele entrara no modo de preenchimento da tubulagéo, se [Preenc. Tub.
Acord.] P F\W u estiver configurado para [Sim] HE 5.

O sistema permanecera no preenchimento horizontal da tubulagéo a velocidade definida em [Velocidade
de preenchimento da tubulagdo] F F H 5 até que:

e o feedback da pressao exceda o parametro [Press&o de preenchimento da tubulagao] F F HF ou
e 0 sistema tenha passado mais tempo em preenchimento da tubulagdo que o definido em [Tempo de
preenchimento da tubulagdo] P F HE .

Se uma dessas condigdes for atendida, o sistema entrard no modo automatico de regulagao de presséo.

NOTA: Se o [Tempo de preenchimento da tubulag¢édo] P F H E estiver definido como 0, o sistema nunca
entrara no modo de preenchimento da tubulagéo.

Para configurar esta fungédo, recomenda-se configurar a [Velocidade de preenchimento da tubulagéo]
P F H5 e o [Tempo de preenchimento da tubulagdo] P F H £, dependendo da maxima quantidade de
liquido a ser inserido no sistema vazio.
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APPS

FrHA

PFHS

A

FILL

Auto

PFHt

Set point |
ramp

rFr

PFHS

Applied pressure
setpoint 4

Selected setpoint

PFHP

A /

Pressure
feedback 4

PFHP

-y

[} |

Run command
Lot |
<

[Modo ativagéo] FF 1

IPrime

|
delay

Modo de ativagédo de preenchimento de tubulagéo.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Nao] no Preenchimento da tubula¢do desativado
Configuragéo de fabrica

[Feedback] FBK Preenchimento da tubulagéo no feedback do PID
Esta selegao pode ser acessada se [Tipo de controle] £ o [ E estiver
configurado como [Presséo] P - E 5 5 e [Feedback PID] P | F n&o estiver
configurado como [N&o configurado] n o.

[Press&o de saida] | P 5 ¢ Preenchimento da tubulagdo na pressao de saida
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[Atribuir OuletPres] F 5 2 A%
Valor de medicéo de pressao de saida.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Ativagao] F F I1 estiver configurado para [Pressdo de Saida]

P572.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A./4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o mddulo de extensao E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A ,V [...A :V 3 |Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a secéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Preenchimento da tubulagdo] FF - Menu

[Configuragdes completas] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Preenchimento da tubulagéo]

[Ativag3o da origem] P F E c X

Origem da ativagao do preenchimento da tubulagao.

Este parametro pode ser acessado se o [Modo ativagdo] P F 1 ndo estiver configurado como [N&o] n o.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. l.L.B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L« 1 1..L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] CdO00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : o

[CD11]...[CD15] Ld I I.LCd |5 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital vitual | L /0 I...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragdo do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital vitual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil I/0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.LC¢2 15 |Entradadigital vitual CMD2.11...CMD2.15 com mddulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] L 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3 1 1.C3 15 |Entrada digital vitual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C50 1..C5 10 |Entradadigital vitual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragado do [Perfil /0] o

[C511]...[C515] LS I 1.5 15 |Entradadigital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragéo

[DI1 (nivel L IL..LEL Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

[Preenc. Tub. Acord.] P F\W u X

Ciclo de preenchimento da tubulagdo ao despertar.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Nivel de acesso] L AL estiver definido como [Expert] E P .
e [Modo ativagdo] F F T n&o estiver configurado como [Nao] n o.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigéo
[N&o] no Nenhum ciclo de preenchimento da tubulagdo ao despertar
[Sim] HES Um ciclo de preenchimento opera ao despertar

Configuragio de fabrica
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[Vel. preenchimento] P F H 5%

Velocidade de preenchimento da tubulagéo.

Este parametro pode ser acessado, se
e [Modo ativagao] F F /T nao estiver configurado como [N&o] ~ a, €

e [Origem de ativagao] P F E £ nao estiver configurada como [N&o atribuida] ~ o.

Configuragéo ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 25,0 Hz

[Presséo preenchimento] F F HFP *

Nivel de pressao de preenchimento da tubulagcéo.

Este parametro pode ser acessado, se
e [Modo ativagao] F F /T nao estiver configurado como [N&o] ~ a, €

e [Origem de ativagdo] P F E ¢ nao estiver configurada como [N&o atribuida] » o.

Configuragéo ()

Descrigao

0...32.767

Faixa de configuragéo conforme [Unidade sensor presséo] 5w P r.

Configuragéo de fabrica: 0

[Tempo preenchimento] P F H £ X

Tempo de preenchimento da tubulagéo.

Este parametro pode ser acessado, se
o [Modo ativagio] P F /T nao estiver configurado como [N&o] ~ a, e

e [Origem de ativagdo] P F E c nao estiver configurada como [N&o atribuida] n o.

Configuragéo ()

Descrigao

0..32.767 s

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 10 s

390

EAV64318PT 05/2019




Ajustes completos CSt-

Seccdo 8.17

[Fungcbes de bombeamento] - [Compensacao da perda de fricgao]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Comp. da perda de carga] F L L - Menu 392
[Comp. da perdade carga] FL L - Menu 394
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[Comp. da perda de carga] F L L - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Comp. da perda de carga]

Este menu pode ser acessado, se:
e 0 [Tipo de controle] £ o L E estiver configurado para [Pressdo] P~ E55 e
e [Feedback PID] P : F nao estiver configurado para [N&o configurado] rn o.

Esta fungdo monitora a vazao do sistema e exibe uma estimativa das perdas de altura manométrica da
aplicagao.
Esta funcao é capaz de compensar estas perdas de altura manométrica modificando o ponto de ajuste da

pressdo. Ela ajuda a manter uma pressao constante no ponto de uso independentemente da demanda de
vazao.

Esta fungédo de monitoramento esta em nivel de estagéo, e ndo apenas no nivel da bomba.

Esta fungdo requer um sensor de vazao para monitorar a vazao do sistema.

A estimativa dindmica de perdas é baseada nos valores medidos pela aplicagao:

e As perdas estaticas [Compensagao estatica] F L H O medidas sem vaz&o entre o ponto de
bombeamento e o ponto de uso.

e As perdas dindmicas, baseadas no ponto de trabalho da aplicagéo (Vazéo [Vazédonoponto1] FL 9 I;
Altura manométrica [Comp. no ponto 1] F L H /) medidas na vazdo nominal do sistema.

Se a fungéo estiver configurada para o modo de compensacao, o ponto de ajuste de presséo sera
modificado de acordo com a queda estimada de presséo.

NOTA: No ponto de trabalho de baixa vazdo, como as perdas dindmicas de altura manométricas sdo
menores que no ponto de trabalho nominal, esta fun¢do reduz o ponto de ajuste de presséo, permitindo
assim economizar energia elétrica.

[Selegdo de Modo] F L L X

Seleg¢ao de Modo.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Inativo] no Inativo
Configuragéo de fabrica

[Tela] Mon Apenas monitoramento: a queda de pressao nao é utilizada para
compensagao

[Compensagio] LollP Compensacgao: a queda de pressao é usada para corrigir o ponto de ajuste
de pressao
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[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 IR

Instalagéo da atribuicdo do sensor de vazao.

Este parametro pode ser acessado se [Selegdo de modo] F L L /7 ndo estiver configurado para [Nao] n o.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A.Il.ARA .3 Entrada analdgica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual 1 - | A +V /...A «V 3 | Entrada analégica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5..P B Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

[Vazéo Est. da SLPF Sensor de vaz&o estimada menor

Bomba]

[Vaz&o est sis S5LSF Vaz&o estimada de sistema

bomb]

Esta selegdo so é possivel se a [Selegé@o de arquitetura do sistema da
bomba] /7 F 5 A estiver configurada para [Multiplos Inversores] » V 5 d ou
[Multi mestre] n V 5d r

NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segao [Atrib. de sensores] (ver pagina 237).
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[Comp. da perda de carga] F L L - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Comp. da perda de carga]

Sobre este menu

Os parametros a seguir podem ser acessados se [Sele¢do de modo] F L L 1 ndo estiver configurado para

[Inativo] n o e [Inst. Atrib. Fluxo] F 5

[Compensacéo estatica] FL HO *

Compensacgao estatica.

I A estiver configurado como [Nao configurado] n ao.

Configuragso ()

Descri¢éo

0...32.767

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0

[Vazdonoponto 1] FL 9 1%

Vazao no ponto 1.

Configuragio ()

Descrigéo

0...32.767

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0

[Compensag&o ponto 1] FL H 1%

Compensagao no ponto 1.

Configuragéo ()

Descrigéo

0...32.767

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0

[Alfa] FL dAX
Alfa.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel de acesso] L A L for definido para [Expert] E P r .

Configuragéo ()

Descri¢éo

0,0..2,0

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 2,0

[Delta de presséo] F L F d X

Delta de pressao da perda de fricgdo.

Configuragso ()

Descri¢éo

-32.768...32.767

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica:
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Seccdo 8.18

[Fungbes de bombeamento] - [Bomba Jockey]

[Bomba Jockey]

Acesso

Sobre este menu

JK P - Menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Bomba Jockey]

Este menu pode ser acessado, se:

e o [Tipo de controle] £ o L E estiver configurado para [PRESSAO] P E 5 5,

e o [Feedback PID] F . F estiver atribuido e

e 0 [Modo de detecgéo de descanso] 5 L P 1 ndo estiver configurado como [N&o] n o.

Esta fungéo permite gerenciar uma bomba Jockey.

A bomba Jockey pode ser:

e Uma bomba direta em linha paralela a bomba de velocidade variavel, controlada por uma saida digital,
ou

e A bomba de velocidade variavel utilizada em uma velocidade fixa.

A bomba Jockey funciona em controle liga/desliga entre dois pontos de ajuste de presséo.
A bomba Jockey é utilizada durante o periodo de descanso para manter a pressao de servigo.

Do ponto de vista da eficiéncia energética, € melhor partir e parar uma bomba de velocidade fixa do que
operar continuamente uma bomba de velocidade variavel a uma baixa velocidade.

| Automatico | Slp )l-\utométic{} Slp Automatico
APPS |<—>| I
|
Feedback de presséo A | : : :
: ' l I
| JPrd 1 | | JPrd | | | JPrd |
™ I [ | : >
I [ I | I !
| | | | | | L JPsd
JPSP | | P ppy o
| | |
JPrP - |
|
WuPF

Estado de comando
da bomba Jockey A

i /

Durante o modo de descanso, o feedback da pressao continua sendo monitorado:

e Se o feedback de pressao cair abaixo da pressao de partida da bomba Jockey [Pressao minima]
J P~ P durante um periodo maior que o [Atraso na partida] J P - d, a bomba Jockey entrara em
operagao;

e Se o feedback de pressao estiver acima da pressao de parada da bomba Jockey [Pressdo maxima]
4P 5 P, sua atividade sera interrompida

Quando a bomba Jockey é colocada em operagao, o feedback de pressao continua sendo monitorado:

e Se o feedback de pressdo permanecer abaixo da pressao de partida da bomba Jockey [Presséo
maxima] J P 5 P por um tempo superior ao atraso para despertar [Atraso despertar] J PW d, isso
significa que a demanda é maior do que a bomba Jockey é capaz de fornecer sozinha. O sistema
desperta e sai do modo de descanso.

e Se o feedback de pressao cair abaixo da presséo para despertar [Nivel de processo despertar]
W u P F, o sistema desperta e sai do modo de descanso.

EAV64318PT 05/2019

395



Ajustes completos CSt-

[Sel. Bomba Jockey] /P

Seleciona a bomba Jockey.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[N&o] no Nao atribuido
Configurag¢io de fabrica

[R2]...[R3] rc..rd Saida de relé R2... R3

[R4]...[R6] r4Y.rb6 Saida de relé R4...R6, se 0 mddulo opcional de saida de relé VW3A3204
tiver sido inserido

[Saida Digital do | I...do |2 |Saidadigital DQ11...DQ12, se o médulo de extensao E/S VW3A3203 tiver

DQ11]...[Saida sido inserido

Digital DQ12]

[VSP] V5P Bomba de velocidade variavel controlada pelo inversor

[R61]...[R66] rBIl..r66 Relé R61 ...R66

NOTA: Esta seleg&o pode ser acessada no ATV660 e ATV680 equipado
com o Gabinete 10

[Pressdo minima] J P - P X

Limite de pressao para a partida da bomba Jockey.

Este parametro pode ser acessado se [Sele¢do da bomba Jockey] J P nao estiver configurado para [Nao]
nao.

Configuragéo () Descrigédo
0...[Pressdo maxima] JP5F Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0

[Atraso na partida] JF - d %

Atraso na partida da bomba Jockey.

Este parametro pode ser acessado se [Selegdo da bomba Jockey] J P ndo estiver configurado para [Nao]
nao.

Configuragéo () Descrigéo
0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[Pressdo maxima] J P 5F X

Limite de pressao para parar bomba Jockey.

Este parametro pode ser acessado se [Sele¢do da bomba Jockey] J P nao estiver configurado para [Nao]
nao.

Configuragéo () Descrigéo
[Pressdo minima] /P~ FP...32.767 Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0

[Atraso Despertar] J PW d *

Atraso para despertar o sistema quando o feedback de pressao se mantiver baixo.

Este parametro pode ser acessado se [Selegdo da bomba Jockey] J P néo estiver configurado para [Nao]
nao.

Configuragio () Descrigéo
[N&o] no...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: n o
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[Ref velocidade] J P~ 5%

EAV64318PT 05/2019

Velocidade da bomba quando [VSP] V 5 FPé selecionada como bomba Jockey.

Este parametro pode ser acessado se [Sele¢do da bomba Jockey] P estiver configurado para [VSP]
V5P,

Configuragéo ()
[Baixa velocidade] L 5 F...[Alta

Descrigao

velocidade] HS P

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [Pressdo maxima] JFP 5 F
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Seccdo 8.19

[Funcdes de bombeamento] - [Ctrl bomba de escorva]

Contelido desta secgéo

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Controle da bomba de escorva] P P L - Menu 399
[Ctrl bomba de escorva] PP L - Menu 401

398
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[Controle da bomba de escorva] F F L - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Ctrl da bomba de escorva]

Esta fungéo gerencia uma bomba de escorva.

A bomba de escorva esta localizada na saida da bomba principal de velocidade variavel, controlada com
uma saida digital.

A bomba de escorva é utilizada para manter a pressado de entrada para a bomba principal.

Isso é feito dando partida na bomba de escorva antes da bomba principal. No entanto, recomenda-se
ativar a funcdo de monitoramento do funcionamento a seco.

A bomba de escorva continuara operando, contanto que a bomba principal esteja ativa.

| | At |
APPS Escorva Automatico
| | |
Comando executar | | |
da aplicagéo | | |
| | |
| |
! | |
| |
| |
0 ! ! >
| | | t
| i |
Bomba de escorva, Bomba de | Bomba de escorva
ndo ativada Escorva ativada | néo ativada
[ I '
rFri | :
|
HSP oo b +-

-y

Comando executar
da bomba de escorva A

1

I
I
I
I
N
[ I
[ I
[ I
LSP ' PN
___________________________ T |
0 .
by
by
by
by
: I
|
[
[
[

T
|
|
|

PPSd :
|
|
|
|
|

—_

Se a fungéo da bomba de escorva for ativada e as condi¢gdes para dar a partida na bomba principal forem

observadas, a bomba de escorva sera ligada imediatamente, enquanto a bomba principal entrara em

operagao quando uma das condiges primarias for observada:

e ApOs o atraso do [Tempo de escorva] PP 5 d

e Quando a entrada digital atribuida com [Atribuicdo chaveamento de escorva] P P\ A estiver ativa por
mais tempo que o [Atraso de condi¢do de escorva] PP F d.

e Quando a entrada analégica atribuida com [Atrib. Press. entrada] F 5 | A estiver acima do [Nivel da
entrada de escorva] F P L por um tempo maior que o [Atraso da condi¢édo de escorva] FPF F d.

Se a bomba de escorva estiver ativa, ela sera desativada apds a desativagéo da bomba principal, no fim
da fase de desaceleracao.

Quando o sistema entrar no modo de descanso, a bomba de escorva também sera desativada.

Quando o sistema despertar, a bomba de escorva sera ativada imediatamente, enquanto a bomba
principal sera ligada quando uma das condi¢des primarias for observada.
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[Atrib. B. Escorva] FFPa A

Seleciona a bomba de escorva.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[N&o] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[R2]...[R3] rc..rd Saida de relé R2... R3

[R4]...[R6] r4Y.rb6 Saida de relé R4...R6, se 0 mddulo opcional de saida de relé VW3A3204
tiver sido inserido

[Saida Digital do | I...do |2 |Saidadigital DQ11...DQ12, se o médulo de extensao E/S VW3A3203 tiver

DQ11]...[Saida sido inserido

Digital DQ12]

[R61]...[R66] r6Il..r66 Relé R61 ...R66
NOTA: Esta selegéo pode ser acessada no ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[Atribuicdo chaveamento de escorva] F F\W A *
Condicao de escorva: atribuicdo do interruptor externo.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir bomba de escorva] P F o A nao estiver configurado para

[Nao] no.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI1]...[DI6] L 1.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L 1 I..L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[DI1 (nivel L IL.LBL Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

baixo)]...[DI6 (nivel

baixo)]

[Nivel entrada de escorva] FF L *
Condigao de escorva: nivel de detecgéo da pressao de entrada.

Este parametro pode ser acessado se [Atribuir bomba de escorva] P P o A nao estiver configurado para

[NéO] no.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[N&o] o Fungéo desativada
Configuragéo de fabrica

-3276,7...3276,7 Faixa de configuragdo de acordo com a configuragéo realizada no menu
[Definir unidades do sistema] 5w [ -

[Atrib. Press. entrada] P 5 1A%
Atribuicéo do sensor de pressao de entrada.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir bomba de escorva] P F o A néao estiver configurado como [Nao] n o.
o [Nivel de entrada de escorva] P F : L nao estiver configurado como [N&o] .

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] | no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A, I1..A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o médulo de extensado E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A :V [...A :V 3 | Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a secéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Ctrl bomba de escorva] FF L - Menu

Acesso

[Configuragdes completas] =» [Fungdes de bombeamento] = [Ctrl bomba de escorva]

[Atraso condigéo escorva] PP F d *
Atraso da condigédo de escorva.
Este parametro pode ser acessado, se:
e [Atrib. bomba escorva] P F o A nao estiver configurada como [Nao] n o.

e [Atribuicdo interruptor escorva] F P\ A nao estiver configurada para [Nao Atribuida] ~ o.
e [Nivel entrada principal] F P : L nao estiver configurado como [Nao] 0.

Configuragéo () Descrigao
0..60s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[Tempo de escorva] PP 5 d *
Atraso antes da partida da bomba principal.

E possivel acessar este parametro se a [Atrib. bomba escorva] F P o A n&o estiver configurada como

[N&o] no.

Configuragéo () Descri¢do

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 30 s
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Seccédo 8.20

[Fungbes de bombeamento] - [Limitagao de vazao]

Contelido desta secgéo

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Limitagédo de vazao] F L /1 - Menu 403
[Limitag&o de vazao] F L 1 - Menu 405

402
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[Limitacdo de vazéo] F L 1 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Limitagdo de vazéo]

Sobre este menu

Esta fungéo permite limitar a vazao do sistema para um valor configurado (de acordo com requisitos ou
regulamentagdes locais, ou disponibilidade de agua).

Esta funcdo de monitoramento esta em nivel de estagéo, e ndo apenas no nivel da bomba.

Esta fungao requer um sensor de vazao para monitorar a vazao do sistema.

| P | i
APPS Automatico FLM Automatico
|

Feedback de vazédo

CHt - ————fm N —m————————— = SR ———— |
Histerese CHt-FL - ——— /+ ————j{o—————— == — — == === ———1
rCHt - ——4—L1 =P b=

FrH = = =
Fr e——

LSP

tV

Quando o feedback da vazao for maior que a vazdo maxima [Niv. ativ. lim. vazio] L H k£, a bomba reduz
o ponto de ajuste de velocidade de acordo com a rampa de desaceleracéo [Vazao. Detec. Limite] d F L .

Quando o feedback de vazao for menor que a vazdo maxima [Niv. ativ. lim. vazado] [ H E reduzida por um
valor fixo de histerese, a velocidade da bomba sera mantida ou reduzida se a frequéncia de referéncia
diminuir.

Quando o feedback de vazao for menor que a vazao minima [Niv. lim. vazéo desativado] - L HE, a
limitagdo de vazao é interrompida e a velocidade da bomba segue a frequéncia de referéncia do sistema.

NOTA: Esta fungéo ndo reduz a velocidade do motor abaixo do valor da [Velocidade baixa] L 5 P .

[Modo lim. Vazéo] FL I

Modo de limitagao de vazéo.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[Nao] no Nao

Configuragio de fabrica
[SIM] HES Sim
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[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A X

Instalagdo da atribuicdo do sensor de vazao.

Este pardmetro pode ser acessado se o [Modo de limitagédo de vazao] F L 1 nao estiver configurado para

[Nao] no.
Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo
[EA1]...[EA3] A I1.A.3 Entrada analégica EA1...EA3
[EA4]...[EA5] A./4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o mddulo de extensao E/S VW3A3203 foi

inserido

[Entrada virtual 1 -
Al]...[Entrada
virtual 3 - Al]

ANV I..ANV 3T

Entrada analdgica virtual 1...3

[Atrib.Ent pulso
DI5]...[Atrib.Ent
pulso DI6]

P .5.P .6

Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

[Vazéo Est. da
Bomba]

SLPF

Sensor de vazao estimada menor

[Vazéo est sis
bomb]

SLSF

Vaz&o estimada de sistema

Esta selecdo so é possivel se a [Selegao de arquitetura do sistema da
bomba] /1 F 5 A estiver configurada para [Multiplos Inversores] n V' 5 d ou
[Multi mestre] nV 5d r

NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Limitacdo de vazéo] F L 1 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Limitagdo de vazéo]

[Niv.ativ.lim.vazdo] [ HE X
Ativacao do limite da fungao de limitagdo de vazao.

Configuragéo €) Descrigéo

Valor na unidade do cliente da aplicagéo | Faixa de configuragcao de acordo com a configuragao realizada no menu
[Definir unidades do sistema] 5w [ -
Configurag¢io de fabrica: 0,0

[Lim. de Vazdio Desativ.] - L HE X
Desativacao do limite da fungao de limitagao de vazao.

Configuraggo () Descrigéo

Valor na unidade do cliente da aplicagao | Faixa de configuragao de acordo com a configuragao realizada no menu
[Definir unidades do sistema] 5 C -

Configuragao de fabrica: 0,0

[Vazdo Detec. Lim.] dF L *
Tempo de desaceleragao da fungéo de limitagdo de vazao (entre F -~ 5 e 0).

Configuragéo () Descrigéo

0,01..99,99 s (1 Faixa de configuracéo
Configuragéo de fabrica: 5,0 s

(1) Faixa 0,01 até 99,99 s ou 0,1 até 999,9 s ou 1,0 até 6.000,0 s de acordo com [Incremento da rampa]. 1~ r

EAV64318PT 05/2019 405



Ajustes completos CSt-

Seccao 8.21

[Supervisdo da bomba] - [Monitoramento ciclo da bombal]

[Monitoramento do ciclo da bomba] L 5 F - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento do ciclo da bomba]

Sobre este menu

O objetivo desta fungéo € monitorar o nimero de sequéncias de partida durante uma janela de tempo
configurada para evitar o envelhecimento indesejado do sistema e detectar qualquer operagao anormal.

Um contador interno conta o nimero de sequéncias de partida da bomba. Cada vez que a bomba parte,
o contador ¢ incrementado. Ele é reduzido em um a cada janela de tempo correspondente a uma partida.

Se o contador atingir o numero maximo permitido [Max. Part. Ciclo Bomba] P L P », um alarme [Alarme
de ciclo da bomba] P L P A sera acionado.

Se ocorrer um comando de partida enquanto o alarme estiver ativo, um erro [Erro partida Ciclo Bomba]
P C P F sera acionado. A aplicagdo segue o comportamento definido pela [Reag.Erro Ciclo Bomba]
FLFPb.

Sera permitido reiniciar a bomba assim que o contador regredir para um ndmero abaixo do maximo de
partidas permitidas, se o erro detectado tiver sido solucionado.

A fungédo é baseada na janela de tempo deslizante na qual os comandos de partida da bomba sao
contados.

Contador de

comando A
executar
POPN [— mrsmmsmmimmim i s et i fiom: e mmsmmimmimmio [l et st e e i
PCPN1 [———— e - —+ M ——— > P o ———————= e
| (g !
| Atraso antes da Atraso antes da |
| | permissé&o para permissao para : :
| reiniciar reiniciar |
P! | | LA | I
Cor ! . oo
I Lot P! o
: : : " L1 L : - >
——=" | | |
PCPt L : - : Do | 1 | '
Comando : : : : | : : 1 : : [
Executar 1 o [ | Il
[ ;o 1l
| |
| |
0 T T } } >
I T 1
| [ o 1l t
Alarme | | | ! [
disparado | | | )| 1
|
| bl )| [
' T
: | -
i >
Fol P t
Erro o P
disparado : : | :
|

] ]

Se [Monitoramento ciclo da bomba] F L F 7 estiver configurado como [Modo 1] ~ = ~ 11, a fungdo sera
ativada sem desligar o gerenciamento de tempo.

t

Se [Monitoramento ciclo da bomba] P L P 1 estiver configurado como [Modo 2] ~ £ [, a fungéo sera
ativada desligando o gerenciamento de tempo. Isto requer uma fonte de contagem de tempo como a
Terminal grafico conectada na ativagao do inversor, ou um servidor de tempo configurado sobre a
Ethernet.

NOTA: A sequéncia antiobstrugédo é contada como uma partida, independentemente do nimero real de
comandos de partida na sequéncia.
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[Monitoramento ciclo da bomba] FL P11

Modo de monitoramento do ciclo da bomba.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[Nao] no Monitoramento ciclico desativado
Configuragio de fabrica
[Modo 1] narll Monitoramento ciclico sem desligar o gerenciamento de tempo
[Modo 2] rklC Monitoramento ciclico desligando o gerenciamento de tempo

[Méax. Part. Ciclo Bomba.] PL F n X
Numero maximo de eventos para falha.

Este parametro pode ser acessado se o [Monitoramento do ciclo de bomba] P L P 1 n&o estiver
configurado para [Nao] n a.

Configuragao () Descrigéo
1...99 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 6

[Durago Ciclo Bomba] P L F £ X
Tempo da janela.

Este parametro pode ser acessado se P [ P 1 ndo estiver configurado para [Inativo] n o.

Configuragao () Descrigao
0... 3.600 min Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 60 min

[Reag.Erro CiclBomba] FL F & *
Resposta do monitoramento ciclbomba a um erro detectado.

Este parametro pode ser acessado se P L F [1 nao estiver configurado para [Inativo] n o.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Parada por HJES Parada por inércia

inércia)

[Parada padrao] SEE Parada de acordo com o parametro de [Tipo de parada] 5 £ £, mas sem
um erro acionado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Muda para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando nao for removido (1)

[Parada em rampa] | ~ 1P Parada em rampa

Configuragio de fabrica

1 Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, é recomendavel atribuir um relé ou saida légica a
sua indicagao.

[Velocidade recuo] L F F %
Velocidade de recuo.

Este parametro pode ser acessado se F L F [1 nao estiver configurado para [Inativo] n a.

Configuragao Descrigéo
0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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Seccédo 8.22

[Supervisdo da bomba] - [Antiobstr.]

[Monit. antiobstrugao] J A1 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Supervisdo da bomba] =» [Monit. antiobstrugao]

Em aplicagdes com efluentes, as substancias obstrutivas reduzem a eficiéncia do sistema e podem
reduzir a vida util da bomba.

Isso também pode ajudar a desobstruir um rotor, tubulagao ou valvula bloqueados em um local a jusante.

A funcéo antiobstru¢do permite executar ciclos de rotagdo da bomba normais e reversos manual e/ou
automaticamente.

A referéncia de frequéncia, aceleragao e desaceleragao nas dire¢gdes normal e reversa podem ser
ajustadas com parémetros especificos. Isso permite configurar a fungao de acordo com as especificagdes
da aplicagéo. Consulte os detalhes técnicos da bomba para configurar a funcéo.

NOTA: A configuragdo antiobstrugao anula outras configuragdes como [Tempo de aceleragédo PID]
AL L P ou [Inicio rampa de aceleragado] AL L 5.

AVISO

DANO A BOMBA

Esta fungéo usa operagdes de avango e retrocesso. Verifique se a bomba e a instalagao sdo compativeis
com a operagao de retrocesso antes de configurar esta fungao.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar danos no equipamento.
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Ciclo Antiobstrugao

A fungao antiobstrugéo pode ser acionada:
e Por um gatilho externo, que pode ser atribuido a uma entrada digital (ou bit de palavra no perfil E/S).
e Automaticamente:
O Um acionamento automatico pode ocorrer a cada comando de partida, ou
O Acionamentos automaticos podem ocorrer dentro de um intervalo predefinido, ou
O Acionamentos automaticos podem ocorrer dependendo do monitoramento do limite de torque do
motor.

! 1 ciclo |
f———————»

I JFdt Jzst  JrUt | JZSt
-« >

! \ | \ [ t
: JACr 1/ JdEr
JUSF————— N | (S ENENEN————, S | E——
DisparoT

Um ciclo Antiobstrucdo é composto por:
e 1 acado de avango dependendo da [Acel.FW antiobstr.] JA L L, [T. Avango Antiobstr.] J/F d £, [Vel.

Avanco Antiobstr.] J F d 5, [Descl. Avanco Antiobstr.] JdE L,

e 1 acdo de parada durante o [T. Par. Antiobstr] /1Z S E,

e 1 acao reversa dependendo da [Acel.Rv. antiobstr.] JAL ~, [T. Rv. Antiobstr.] /- d E, [Vel. Rv.
Antiobstr.] Jr~ V 5, [Descl. Rv. Antiobstr.] JdE r,

e 1 acao de parada durante o [T. Par. Antiobstr.] JZ 5 E,

i /

Uma sequéncia antiobstrugédo corresponde a um nimero de ciclos antiobstrugdo consecutivos: [N. Ciclo
Antiobstr] Jn b L

NOTA: No caso de um gatilho externo, se o0 comando for removido antes do fim da sequéncia de
antiobstrugao, ela continuara até o final. Além do gatilho, € necessario um comando executar durante toda
a sequéncia antiobstrugao.

Contagem Antiobstru¢édo

A fungéo antiobstru¢gdo monitora o nimero de sequéncias realizadas durante uma janela de tempo
configurada [Interv. Antiobstr.] 4 A 1L . Isso ajuda a detectar o envelhecimento anormal do sistema e
operagdes anormais. Isso ocorre, por exemplo, em um gatilho automatico no limite de torque do motor.
Um contador interno conta o numero de sequéncias. Cada vez que a sequéncia € iniciada, o contador &
incrementado. Ele é reduzido em cada janela correspondente a uma partida.

Se o contador chegar ao nimero maximo permitido, [Seq. max. Antiobstr.] 1 A1 ~, um alarme [Alar.
antiobstru.] /A M A e um erro [Erro antiobstrugéo] J A 1 F serdo acionados. A aplicagao segue o
comportamento definido em [Resp.E. Antiobstr.] JAMb .
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[Gat.Ext.Antiobstr.] JEE L

Selegédo de entrada do interruptor

baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. 1.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L 1 I..L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0Q]...[CD10] CdO00...Cd 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] o

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd 15 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragédo

[Entr.digital vitual | L /0 [...C | 10 |Entrada digital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C I 11.C |15 |Entradadigital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] C20 1..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuracéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital vitual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuracéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £C501..C5 10 |Entradadigital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil /0] /o

[C511]...[C515] C5 1/ 1..C5 15 |Entradadigital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragéo

[DI1 (nivel L IL.LBL Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

Modo de acionamento antiobstrugao.

[gatilho automatico para operagéo de antiobstrugdo da bomba] JAE L

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo

[N&o] no Inativo

[Partida] SEArE Um acionamento automatico ocorre a cada comando de partida

[Tempo] ENE Acionamentos automaticos ocorrem dentro de um intervalo predefinido
[Torque] EorfuE Acionamentos automaticos podem ocorrer dependendo do monitoramento

do limite de torque do motor.

[Tmp. acion. Antiobstr.] J £ [ £ X

Tempo de inatividade antes de acionar a fung¢do antiobstrugdo quando a bomba nao estiver ligada.

Este parametro pode ser acessado se o [Acion. Auto. Antiobstru¢do] J A E L estiver configurado para

[Tempo] E ,MNE.

Configuragéo ()

Descrigéo

0...9.999 h

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 24 h
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[Torque Antiobstrugéo] JEL L *
Nivel de torque para acionar.

Este parametro pode ser acessado se o [Acion. Auto. Antiobstrugdo] J A £ L estiver configurado para
[Torque] Eoar AuE.

Configuragéo () Descrigéo

10...150% Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 110%

[Atraso inicio Antiobstr.] J1E£ L d *
Atraso no acionamento, caso seja detectado um torque excessivo.

Este parametro pode ser acessado se o [Acion. Auto. Antiobstrugdo] J A £ L estiver configurado para
[Torque] Eor 9uE.

Configuragéo () Descrigéo

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 10 s

[Acel. Avango antiobstr] JAL L *
Aceleragao antiobstrugdo em avanco.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] » o, ou

e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [Nao] n o, ou

Configuragao () Descrigéo

Por padréo, com 1nr =0.1: Faixa de configuragao
0,00...300,00 s Configuragao de fabrica: 3 s
Se inr =0,01: Faixa de configuragao
0,00...30,00 s

Se inrF=1: Faixa de configuragéo
0,00...3000,00 s

[Dscl. Avango antiobstr] /4 E L *
Desaceleragéo antiobstrugdo em avancgo.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] » o, ou

e [gat.Auto. Antiobstr.] /A E L nao estiver configurado para [Nao] n o, ou

Configuragao () Descrigéo

Por padréo, com 1ar =0.1: Faixa de configuragao
0,00...300,00 s Configuragao de fabrica: 3 s
Se inr =0,01: Faixa de configuragao
0,00...30,00 s

Se inF=1: Faixa de configuragéo
0,00...3000,00 s
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[Acel.RV antiobstr.] JAL - X
Aceleracgéo antiobstrugdo em reverso.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [N&o] » o, ou

Configuragio () Descrigéo

Por padréo, com inr =0.1: Faixa de configuragao
0,00...300,00 s Configuragao de fabrica: 3 s
Se 1nr =0,01: Faixa de configuragao
0,00...30,00 s

Se inr=1: Faixa de configuragao
0,00...3000,00 s

[Dscl.RV antiobstr] Jd E - X
Desaceleracéo antiobstrugdo em reverso.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] r o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou

Configuragio () Descrigéo

Por padréo, com inr =0.1: Faixa de configuragao
0,00...300,00 s Configuragao de fabrica: 3 s
Se 1nr =0,01: Faixa de configuragao
0,00...30,00 s

Se inr=1: Faixa de configuragao
0,00...3000,00 s

[Vel. Avango Antiobstr] /F 45 *
Velocidade antiobstru¢do em avango.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [N&o] » o, ou

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

[Vel. RV Antiobstr] Jr u 5%
Velocidade antiobstrugao em reverso.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Gat.Ext.Antiobstr.] J E E L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou
o [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L néo estiver configurado para [Nao] » o, ou

Configuracéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz
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[T. Avango Antiobstr.] J/F dE *

Tempo antiobstru¢do em avanco.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L n&o estiver configurado para [N&o] ~ o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou

Configuraggo ()

Descrigao

0..300s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 1 s

[T. RV Antiobstr] Jr £ X

Tempo antiobstrugdo em reverso.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Gat.Ext.Antiobstr.] / E £ L néo estiver configurado para [Nao] » o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] /A E L nao estiver configurado para [Nao] n o, ou

Configuragao ()

Descrigéo

0..300s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1 s

[T. Par. Antiobstr.] 4Z 5 £ %

Tempo antiobstru¢do entre avango e reverso.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [No] » o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] /A E L nao estiver configurado para [Nao] n o, ou

Configuragéo ()

Descri¢éo

0..300s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[N. Ciclo Antiobstr.] Jn & L[ X

Numero do ciclo Antiobstrugéo

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] ~ o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] /A E L nao estiver configurado para [Nao] n o, ou

Configuragzo ()

Descrigao

1...100

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 10

[Seq. max. Antiobstr.] /1AM~ *

Maximo de sequéncias antiobstru¢do consecutivas permitidas.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Gat.Ext.Antiobstr.] J E £ L nao estiver configurado para [N&o] » o, ou
e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou

Configuragao ()

Descrigao

1...99

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 2
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[Interv. Antiobstr.] JAME X

Tempo minimo da fungdo antiobstrugdo entre duas sequéncias nao consecutivas.
Este parametro pode ser acessado, se:

o [Gat.Ext.Antiobstr.] /1 E £ L nao estiver configurado para [Ndo] r o, ou

e [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [N&o] » o, ou

Configuragso () Descrigao

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 60 s

[Resp.E. Antiobstr] JAN L X

Resposta da fungédo de monitoramento antiobstrugédo a um erro detectado.
Este parametro pode ser acessado, se:

o [Gat.Ext.Antiobstr.] 1 E E L nao estiver configurado para [N&o] n o, ou
o [gat.Auto. Antiobstr.] J A E L nao estiver configurado para [Nao] » o, ou

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorar] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | H4ES Parada

livre] Macro-configuragéo

[Parada standard] | S5E E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando Run néo for removido U]

[Parada emrampa] | - 1P Parada em rampa

1 Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida légica a
sua indicagao.
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Seccédo 8.23

[Supervisdo da bomba] - [Monit. Operagao a seco]

[Monit. Operagédo a seco] 4 4~ - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Supervisdo da bomba] =» [Monit. operag¢éo a seco]

Condigao para operagao a seco

Sobre este menu

Uma condigao de operagao a seco ocorre quando o rotor da bomba néo esta totalmente submerso. Operar
a seco durante muito tempo pode causar um desgaste prematuro do rotor da bomba.

A operacéo a seco ocorre quando existe excesso de ar no tubo de sucgéo:
e porque a bomba nao foi escorvada ou
e devido a um vazamento excessivo de ar na linha de sucgéo.

Isso pode reduzir expressivamente a vida util de rolamentos e vedagdes devido ao grande aumento de
temperatura e a falta de lubrificagao.

Esta fungao evita que a bomba opere em condigdo seca.

A funcdo de operacgéo a seco monitora a vazao utilizando:
e um interruptor de fluxo ou
e 2 pontos (velocidade; poténcia) para estimar a vazao.

Ao utiliza um interruptor de fluxo, a condigdo de operagao a seco ocorre quando o interruptor esta em um
nivel alto.

NOTA: Recomenda-se utilizar um interruptor de fluxo aberto em caso de baixa vazao e utilizar um ativo
de entrada digital em nivel baixo (DIxL). Isso permite que vocé pare a bomba caso o interruptor de fluxo
apresente quebra em algum dos fios.

Durante a configuragéo da fungéo, sera necessario realizar medi¢des no ponto sem vaz&o, mas com agua
no sistema.

Ao utilizar a estimativa de vazao, a condigédo para operagao a seco ocorrera se a vazao estimada for
menor que a curva de poténcia sem vazao pelo [Fator funcionamento a seco] d - 4 X.

A curva de poténcia sem vazao é definida por 2 pontos:
e Velocidade minima [Velocidade baixa] ~ F L 5 ; Poténcia em velocidade minima [Baixa poténcia]
nFLPFP

e Velocidade maxima[Velocidade alta] » F H 5 ; Poténcia em velocidade maxima [Alta poténcia] n F H P

Esta curva de poténcia sem vazao também é utilizada pela fungdo de monitoramento de baixa vazao da
bomba,

NOTA: A caracterizagdo da curva de poténcia sem vazao deve ser realizada ap6s definir o tipo de controle
do motor.
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PA

Pmax

NFHP

Low flow
PLFX*NFLP | _
NFLP
DRYX*NFLP
Dry running
0 NFLS NFHS TFr

Em condigbes para operagao a seco, esta fungao:
e Acionara um alarme [Alarme de operagao do inversor] d - 4 A, se a condigao para operacéo a seco
for observada.

e Acionara um erro [Erro operagdo a seco] 4 - 4 F, se a condigao para operagao a seco estiver presente
por um tempo maior do que o estabelecido em [Atraso Erro Op. Seco] d - Y d. Depois que o erro for

acionado, mesmo que erro o detectado tenha sido sanado, ndo sera possivel reiniciar a bomba antes
do [Atfr. N. Part Op. Seco] dr~ 4.

NOTA: O erro detectado nao sera salvo caso o inversor seja DESATIVADO.

[Modo Op. Seco] dr~ 411

Modo de operagao a seco.

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigéo
[Nao] no Inativo

Configuragéo de fabrica
[Chaveamento] SWE Usando um interruptor com sensor
[Poténcia) PwWr Usando uma estimativa sem sensor

[Selegéo comutagdo] d - W *
Seleciona interruptores de operagao a seco.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] d ~ 4 11 estiver configurado para [Chaveamento]

SWE.

Configuragdo Caddigo / Valor Descrigéo

[Nao] no N&o atribuido
Configurag¢éo de fabrica

[EDA1]...[ED6] L 1.L B Entrada digital ED1...ED6

[ED11].[ED16] L+ 1 1.L 1B |Entradadigital ED11...ED16, se o médulo de extensado de E/S VW3A3203
for inserido

[ED1 (Baixo L IL.LBL Entrada digital ED1...ED6 usada em baixo nivel

nivel)]...[ED6

(Baixo nivel)]

[ED11 (Baixo L | IL..L I6L |Entrada digital ED11...ED16 usada em baixo nivel, se 0 mddulo de

nivel)]...[ED16 extensdo E/S VW3A3203 for inserido

(Baixo nivel)]
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[Estim. Poténcia] a P - W X
Valor estimado da poténcia mecanica do motor

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] d ~ 4 11 estiver configurado para [Poténcia]
PWr.

Configuragao

Descrigéo
-327,67...327,67 kW

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: _

[Baixa poténcia] n F L P *

Sem vazdo na baixa poténcia.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] d ~ 4 11 estiver configurado para [Poténcia]
PWr.

Configuragéo ()

Descri¢éo
0,00...327,67 kW

Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica: 0,00 kW

[Baixa velocidade] n F L 5%

Sem vazao na baixa velocidade.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] o ~ 4 11 estiver configurado para [Poténcia]
PWr.

Configuragzo ()
0,0...500,0 Hz

Descri¢éo

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Alta poténcia]l »n F HF *

Sem vazao na alta poténcia.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] o ~ 4 11 estiver configurado para [Poténcia]
PWr.

Configuragzo ()

Descri¢éo
0,00...327,67 kW

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,00 kW

[Alta velocidade] » F H 5 X

Sem vazao na alta velocidade.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] o ~ 4 1 estiver configurado para [Poténcia]
PWr.

Configuragzo ()

Descri¢éo
0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz
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[Fator operacgdo a seco] 4~ 4 X *

Fator de operacéo a seco.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] d - 4 11 estiver configurado para [Poténcia]
PWr.

Configuragio ()
0...100%

Descrigao

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 70%

[Atraso Erro Op. Seco] 4~ 4 d *
Atraso de erro detectado na operagéo a seco.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] d ~ Y 7 ndo estiver configurado para [N&o] r o

Configuragéo ()

Descri¢éo
0...3.600 s

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 5 s

[Atr. N. Part Op. Seco] d - 4~ X
Reinicializagcéo de erro detectado na operagéo a seco.

Este parametro pode ser acessado se [Modo Op. Seco] d ~ 4 1 ndo estiver configurado para [N&0] rn o.

Configuragéo ()
10...3.600 s

Descri¢éo

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 60 s
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Seccdo 8.24

[Supervisdo de bombeamento] - [Monit. baixa vazido na bombal]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Monitoramento de baixa vazédo da bomba] P L F - Menu 420
[Monitoramento de baixa vazéo da bomba] FL F - Menu 422

EAV64318PT 05/2019 419



Ajustes completos CSt-

[Monitoramento de baixa vazdo da bomba] F L F - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Supervisdo da bomba] =» [Monit. de baixa vazdo da bombal]

A principal consequéncia da operacao na area de baixa vazdo da bomba é um aumento na temperatura
da bomba, considerando que ela é resfriada pelo fluxo do liquido.

Além disso, a area de baixa vazao ndo é propicia para trabalhar do ponto de vista da eficiéncia energética.

A auséncia ou baixa de vazao podem ser causadas por:
e A valvula de retengdo na descarga esta fechada.
e Problemas na tubulagédo de descarga (obstrugao,...).

Esta fungdo ajuda a evitar danos na bomba causados pela operagéo com baixa ou nenhuma vazéo.

O monitoramento pode ser realizado através de diferentes métodos, utilizando ou ndo sensores e
independentemente de o sistema operar com uma ou diversas bombas.

AA |
.
7
/ Faixa
/ operacional Pid
~ / -7
~ , _ -7
N < - Area de
Operagao: - - balxej
aseco \_————" press&o

oy

Esta fungdo ajuda a detectar provaveis situagdes de baixa ou nenhuma vazao com diferentes métodos:
e Utilizando um interruptor de fluxo que indica diretamente a condigdo de baixa vazao: este método pode
ser utilizado em sistemas com uma bomba ou se o interruptor de fluxo estiver conectado a bomba

protegida.

NOTA: Recomenda-se utilizar um interruptor de fluxo aberto em caso de baixa vazao e utilizar um ativo
de entrada digital em nivel baixo (DIxL). Isso permite parar a bomba, caso o interruptor de fluxo
apresente quebra em algum dos fios.

e Utilizando um sensor de vazao e comparando o valor da vazao real a um limite determinado:
O Este método sé pode ser utilizado em sistemas com uma bomba ou se o interruptor de fluxo estiver
conectado a bomba protegida.

O Todos os dados relacionados a entrada selecionada deverao ser configurados de acordo com o
sensor (tipo, valores minimo e maximo do processo, escalonamento,...).

e Utilizando um sensor de vazao e comparando o valor da vazao real a caracteristica QN da “Curva do
sistema de baixa vaz&o”:
O Este método sé pode ser utilizado em sistemas com uma bomba ou se o interruptor de fluxo estiver
conectado a bomba protegida.

O Todos os dados relacionados a entrada selecionada deverao ser configurados de acordo com o
sensor (tipo, valores minimo e maximo do processo, escalonamento,...).

e Utilizando uma estimativa Poténcia/Velocidade e comparando o ponto de funcionamento da bomba a
caracteristica de poténcia “Sem vazao:
o E necessario inserir dois pontos [Velocidade; Poténcia], sendo o primeiro na area sem vazao (no
ponto de baixa velocidade - LSP) e o segundo na area de alta velocidade (no ponto de alta
velocidade - HSP).

O Este método ndo é recomendado em caso de curva PQ plana.

O monitoramento de baixa vazao so é ativado apds o [Atraso ativ. vazdo baixa] P L F A, depois que a
bomba for acionada, para desativar a fungédo de monitoramento durante a operacao de partida.

Uma vez que a condigdo de baixa vazao tenha sido detectada, um alarme em [Alarme de baixa vazao]
L F A sera emitido. O alarme sera removido automaticamente quando o inversor parar.

420
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Se a condigao persistir por mais tempo que o atraso configurado em [Atraso erro Vaz.baixa] F L F 4, um
erro detectado sera emitido e o inversor reagira de acordo com a [Resp Erro vazédo baixa] PL Fb . O
monitoramento permanecera ativo mesmo durante a fase de desaceleragdo. Recomenda-se configurar
um atraso maior que a sequéncia completa de desaceleragao.

Apo6s um erro ser detectado, ele sera mantido durante o [Atraso reinicio vaz. baixa] P L F -, mesmo que
o alarme tenha sido reiniciado.

NOTA: O inversor reiniciara sem atraso se for desligado e religado (o atraso de reinicializagao nao é
salvo). Durante a configuragdo da fungéo, sera necessario realizar medi¢gdes no ponto sem vazao, mas
com agua no sistema.

[Superv. vazio baixa] FL F 1

Modo de monitoramento de vazao baixa na bomba.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo
[Nao configurado] | n o Nao Configurado
Configuragéo de fabrica
[Chaveamento] 5w Usando um interruptor de fluxo
[Vazao] q A baixa vazao é detectada através de um limite de vazao fixo.
[Vazao vs 9n A baixa vazao é detectada através do método vazéo vs velocidade
Velocidade]
[Auséncia de nF A baixa vazao é detectada através da caracteristica de auséncia de vazéo
vazao]

[Atrib. ED V.baixa] P L F W X

Selegao entre bomba com baixa vazao ou sem vazao.

Este parametro pode ser acessado se [Superv. vazéo baixa da bomba] F L F I1 estiver configurada para
[Chaveamento] 5W.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigédo

[Nao atribuida] no Nao atribuida
Configuragio de fabrica

[ED1]...[ED6] L. l.L.B Entrada digital ED1...ED6

[ED11].[ED16] L« /1 1.L 1B |Entradadigital ED11...ED16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203
tiver sido inserido

[Atrib. Vazdo Bomba] F 5 2 A X

Atribuicdo do sensor de vazdo da bomba.

Este parametro pode ser acessado, se o [Superv. vazdo baixa] P L F 1 estiver configurado para [Vazéo]
9 ou para [Vazao vs Velocidade] 9 .

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nzo configurado] | no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A .V [/...A .V 3 |Entrada analégica virtual 1...3
Al]...[Entrada
virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5.F b Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos
DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

[Vazéo Est. da SLPF Sensor de vaz&o estimada menor
Bomba]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 2317).
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[Monitoramento de baixa vazdo da bomba] F L F - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Supervisdo da bomba] =» [Monit. de baixa vazdo da bombal]

Sobre este menu

Durante a configuragéo da fungdo, sera necessario realizar medi¢des no ponto de vazéo zero ou baixa,
mas sempre com agua no sistema.

[Niv. Min. Vaz. Baixa] PL F L %X
Nivel minimo de vazao baixa na bomba.

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazéo baixa] P L F [T estiver configurado para [Vazdo] 9
ou para [Vazao vs Velocidade] 9 .

Configuraggo ¢) Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragéo conforme [Unidades de vazdo] 5w F r.
Configuragéo de fabrica: 0

[Estim. Poténcia] a P W X

Valor estimado da poténcia mecanica do motor. Pode ser utilizada para configurar valores de [Baixa
poténcia] n F L P e [Alta poténcia] n FHP .

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazao baixa da bomba] P L F I1 estiver configurada para
[Poténcia Sem Vazéo] ~ F.

Configuragédo Descri¢éo
De acordo com a classificagao do Faixa de configuragéo
inversor Configuragéo de fabrica: _

[Baixa velocidade] n F L 5 X
Sem vazao na baixa velocidade.

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazio baixa da bomba] F L F 1 estiver configurada para
[Poténcia Sem Vazéo] ~ F.

Configuragéo €) Descrigdo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Alta velocidade] m F H 5 X
Sem vazao na alta velocidade.

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazdo baixa da bomba] F L F 1 estiver configurada para
[Poténcia Sem Vazéo] ~ F.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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[Baixa poténcia] n F L F *
Sem vazao na baixa poténcia.

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazdo baixa da bomba] F L F 11 estiver configurada para
[Poténcia Sem Vazéo] ~ F.

Configuragéo () Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0

[Alta poténcia] » F H P X
Sem vazao na alta poténcia.

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazéo baixa da bomba] F L F 11 estiver configurada para
[Poténcia Sem Vazéo] ~ F.

Configuragéo () Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0

[Fat. Pot. Vaz Baixa] P L F X X
Fator de poténcia para vazao baixa na bomba.

Este parametro pode ser acessado se [Monit. vazdo baixa da bomba] F L F 11 estiver configurada para
[Poténcia Sem Vazéo] ~ F.

Configuragéo €) Descrigéo

100...500% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 110%

[Atraso ativ. vazao baixa] FL F A *
Atraso da ativagdo do monitoramento de vazao baixa na bomba apds esta ser iniciada.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. baixa vazdo da bomba] P L F /1 ndo estiver configurado
para [N&o] n o.

Configuragéo () Descrigéo

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 10 s

[Atraso Erro Vaz. Baixa] PL F d *
Atraso do erro de vazao baixa detectado na bomba.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. baixa vazdo da bomba] P L F /1 ndo estiver configurado
para [N&o] n o.

Configuragéo () Descrigéo

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 10 s
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[Erro vazado baixa] PL F & *

Resposta da fungao de monitoramento de baixa vazdo na bomba a um erro detectado.
Este parametro pode ser acessado se o [Monit. baixa vazdo da bomba] F L F 1 nao estiver configurado

para [Nao] n o.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Ignorar] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | 9ES Parada

livre] Macro-configuragédo

[Parada standard] | 5k E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apds a parada

[Velocidade recuo] | L F F Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando Run nao for removido O]

[Parada emrampa] | ~ [1F Parada em rampa

sua indicagao.

1 Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida légica a

[Velocidade recuo] L F F %

[Atraso Reinicio Vaz. Baixa] F L F - X

Velocidade recuo.

Configuragao

Descrigéo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

Atraso de reinicio de baixa vazao na bomba.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. baixa vazao da bomba] P L F [1 ndo estiver configurado

para [Nao] n a.

Configuragéo ()

Descrigéo

0..3.600 s

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0 s
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Seccdo 8.25

[Supervisdo da bomba] - [Monitoramento térmico]

[Monitoramento térmico] £ P P - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Monitoramento genérico] =» [Monitoramento térmico]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Monitoramento térmico] £ F P - (ver pdagina 200).
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Seccao 8.26

[Supervisdo da bomba] - [Monitoramento pressao ent.]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Monitoramento da pressao de entrada] : F F - Menu 427
[Monitoramento da presséo de entrada] : F P - Menu 430

426 EAV64318PT 05/2019



Ajustes completos CSt-

[Monitoramento da pressao de entrada] : F F - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento de pressdo de entrada]

Esta fungdo ajuda a detectar situagdes de baixa pressao na entrada.
Esta funcdo de monitoramento esta em nivel de estagéo, e ndo apenas no nivel da bomba.
Esta fungao requer um sensor de pressao para monitorar a pressao de entrada do sistema.

Em caso de baixa presséo de entrada, esta fungao:

e Acionara um alarme e reduzira o ponto de ajuste da presséo de saida dentro de uma faixa predefinida
para manter a pressao de entrada em um nivel aceitavel. A compensacao de pressdo de entrada se
aplica apenas a aplicagao controlada por pressao.

e Acionara um sinal de erro detectado se, apesar desta redugao no ponto de ajuste de presséo, o
feedback de pressao na entrada for menor que o minimo valor aceitavel configurado.

A funcao de monitoramento de presséo de entrada pode ser utilizada para esta¢cdes com uma ou diversas
bombas.

Este € um exemplo de arquitetura da estagao:

Monit. Pressao ent.

<
<

Sem retorno
e valvula de
isolamento

Sensor de

presséo
Valvula de

isolamento \ﬁ

Sensor de

pressao

)
11 01 I
Sensor de
vazao
Interruptor Llnterruptor de
de fluxo Bomba 2 pressio baixa
Interruptor de Itarriiptor g6

Bomba 1

presséo alta pressao alta
Interruptor

de fluxo

Sensor de vazao

Interruptor de
presséo baixa

Bomba 3

Bomba de
icamento
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Diagrama de monitoramento

Automatico CMP CMP Automatico
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|
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presséo de entrada
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IPPH
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disparado

Erro
disparado

Y

Ponto de ajuste
de pressao

|

Y

Ponto de ajuste
de pressao
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Ponto de ajuste
de pressao
compensada

Quando o feedback de pressao na entrada for menor que [Nivel Alto P. Entr.] : P P H ou [Atrib. ED Pres.

[Superv. P entrada]

Ent.] . F PW estiver ativo, um alarme [Al. Press. Entr.] : P P A sera acionado. Em caso de aplicagao
controlada por pressédo, o ponto de ajuste sera reduzido de acordo com a [Comp. max. Pressdo Ent.]

1PPLC.

Quando o feeback da pressao de entrada for menor que o [Nivel Baixo P. Entr.] ;P P L ou a [Atrib. ED
Pres. Entr.] / P PW estiver ativa por um atraso maior que o [Atr. Erro Pres. Entr.] P P d, um erro
detectado [Erro Pres. Entr.] : P P F sera acionado. A aplicagéo segue o comportamento definido pela
[Reag.Erro Pres. Entr] PF b .

PP

Modo de monitoramento da pressao de entrada.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo
[Nao] no Inativo

Configurag¢io de fabrica
[Adverténcia] ALArN Monitoramento de alarmes ativado
[Compensagéo] LonF Alarme e compensagcio ativados

[Atrib.ED Press. Entr.] P Pw X
Fonte do interruptor de baixa presséo de entrada.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. Pressédo de Entrada] : P P I1 ndo estiver configurado para

[Néo] no.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao atribuido] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] Ly 1l.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L /1B

Entrada digital DI11...DI16 se o moédulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[DI1 (nivel
baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

LIL.L6L

Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo se o médulo de extenséo E/S
VW3A3203 tiver sido inserido.

[DI11 (nivel
baixo)]...[DI16

(nivel baixo)]

L 1iL..L I6L

Entrada digital DI11...DI16 usada em nivel baixo se 0 médulo de extenséo
E/S VW3A3203 tiver sido inserido.
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[Atrib.Sens.Pres. Entr.] F5 IA *
Atribuicdo do sensor de pressao de entrada.
Este pardmetro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Entrada] : P P I1 nao estiver configurado para

[N&o] no.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A.Il.ARA .3 Entrada analdgica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analdgica EA4...EA5 se o mddulo de extensdo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual 1 - | A +V /...A «V 3 | Entrada analdgica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 231).
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[Monitoramento da pressao de entrada] : F F - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento de presséo de entrada)

[Nivel Alto P. Entr] (PP H*

Pressao alta/aceitavel pelo monitoramento de pressao de entrada.

Este pardmetro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Entrada] : P P 1 ndo estiver configurado para

[Nao] no.

Configuragédo 0

Descri¢éo

-32.767...32.767

Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor pressdo] 5w P r
Configuragao de fabrica: 0

[Nivel Baixo P. Entr] FPL X

Pressao baixa/minima do monitoramento de pressao de entrada.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Entrada] . P P 1 n&o estiver configurado para

[Nao] no.

Configuragéao 0

Descrigéo

-32.767...32.767

Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragéo de fabrica: 0

[Comp. max. Pressdo Ent] PPL X

Compensagao max. do monitoramento de pressao de entrada.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Entrada] : F P I1 estiver configurado para

[Compensagéo] L = 11F.

Configuragéo €)

Descrigéo

0...32.768

Faixa de configuragao conforme [Unidade sensor presséo] 5 u P r
Configuragao de fabrica: 0

[Atraso Erro Press. Entr] PP d *

Tempo de monitoramento da pressao de entrada.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Atribuir ED Press. Entr.] : P PW n&o estiver configurado para [Nao configurado] ~ o ou
e [Atribuir Press. Entr.] P 5 I A nao estiver configurado para [N&o configurado] rn o.

Configuragéo ()

Descrigao

0..3.600 s

Configuragao de fabrica: 0 s
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[Resp.Erro Press. Entr.] (PP b X

Resposta da fungado de monitoramento de pressdo a um erro detectado.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Entrada] : P P I1 nao estiver configurado para

[N&o] no.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | HE S Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | SEE Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle nao tiver sido removido("

[Parada em rampa] | ~ [TF Parada em rampa
Macro-configuragéo

[Velocidade recuo] L F F %

Velocidade recuo.

Este parametro pode ser acessado se [E. Resp. P. saida] o P P & estiver configurado para [Velocidade

derecuo] L FF.

Configuragao

Descrigéo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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Seccao 8.27

[Supervisdo da bomba] - [Monitoramento da presséo de saida]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Monitoramento da pressao de saida] o P P - Menu 433
[Monitoramento da pressdo de saida] o P P - Menu 435
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[Monitoramento da pressdo de saida] = F F - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes completos] = [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento da presséo de saida]

Esta fungao detecta situagbes de alta e baixa presséo na saida.

e Ela ajuda a evitar situagdes de alta pressado de saida que possam danificar a rede hidraulica (por
exemplo, tubulagdes estouradas).

e Ela monitora situagdes de baixa presséo de saida que possam incorrer em danos a rede hidraulica (por
exemplo, rompimento da tubulago).

Esta fungdo de monitoramento fica no nivel da saida da estacao.

A fungao de monitoramento de pressao de saida requer um sensor de pressao e/ou um pressostato para

monitorar a pressao de saida do sistema.

e Um pressostato de alta pressdo permite a ativacdo do monitoramento da alta presséo de saida, de
acordo com a sua especificagéo.

e Um sensor de pressao permite a ativagao tanto do monitoramento de alta como do de baixa presséo,
dependendo dos valores do [Niv.min. P. saida] o P P L e do [Niv. max. P. saida] o PFH .

Exemplo da arquitetura da estagao:

Interruptor de
pressao baixa

Monitoramento da vazao/
Interruptor de Sem retorno pressdo de saida
pressdo alta e vélvula de
Interruptor de fluxo isolamento Sensor de
Sensor de vazao 5 Bomba 1 press@o
j | 11 Q —l
. ) ©
Valvula de nn 07
isolamento J ¥
Sensor de
pressao ‘L Interruptor de
Bomba 2 presséo baixa
Interruptor de
pressao alta

Interruptor de fluxo
Sensor de vazéo
Bomba 3

A funcao de monitoramento de pressao de saida é responsavel pela pressao de saida do sistema.

e Uma vez que a condigao de baixa pressao tenha sido detectada, um alarme em [Alarme Pess. Baixa
Saida] o P L A sera emitido.

e Uma vez que a condigao de alta pressao tenha sido detectada, vinda de um sensor, um alarme em
[Alarme Pess. Alta Saida] o P H A sera emitido.

e Uma vez que a condigao de alta pressao tenha sido detectada, vinda de um interruptor, um alarme em
[Alarme Pess. Alta Interr.] = P 5 A sera emitido.

e Se acondigdo de alta pressdo permanecer por mais tempo que o definido em [Atraso erro press. saida]
o PP d ,um erro detectado de [Press@o alta saida] o P H F sera emitido. A aplicagdo segue o
comportamento definido pela [Reag¢.Erro Press. Saida] o PP b.

e Se a condigao de baixa pressdo permanecer por mais tempo que o definido em [Atraso erro press.
saida] o P P d, um erro detectado de [Press&o baixa saida] o P L F sera emitido. A aplicagéo segue
o comportamento definido pelo [Atraso Erro Press. saida] o PP d .

NOTA:

e Recomenda-se utilizar um pressostato aberto em caso de alta press&o e um ativo de entrada digital em
nivel baixo (DIXL). Isso permite que vocé pare a bomba caso o pressostato apresente quebra em algum
dos fios.

e Recomenda-se utilizar um sensor de pressao 4-20 mA e ativar a fungao de perda 4-20 mA. Isso permite
que vocé pare a bomba caso o sensor de pressao apresente quebra em algum dos fios.
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[Monit. Press saida] a PP T
Selegéo de Modo.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo
[N&o] no Inativo
Configurag¢io de fabrica
[Chaveamento] Sw Ativado no interruptor
[Sensor] 5n5r Ativado no sensor
[Ambos] bokEH Ativado no sensor e no interruptor

[Atrib. ED P saida] o P PWw X
Fonte do pressostato de presséo de saida alta.

Este parametro pode ser acessado, se:
o [Monit. Press saida] o P P 1 estiver configurado como [Interruptor] 5w ou
o [Monit. Press saida] o P P 1 estiver configurado como [Ambos] & o E H.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Entrada digital DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido
[DI1 (nivel L IL.LEL Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo se o médulo de extensao E/S
baixo)]...[DI6 (nivel VW3A3203 tiver sido inserido.
baixo)]
[DI11 (nivel L I IL..L IBL |Entrada digital DI11...DI16 usada em nivel baixo se o médulo de extenséo
baixo)]...[DI16 E/S VW3A3203 tiver sido inserido.
(nivel baixo)]

[Atribuir Press. Saida] P 5 2 A%
Valor de medigao de pressao de saida.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Monit. Press saida] o P P 1 estiver configurado como [Sensor] 5~ 5~ ou
e [Monit. Press saida] o P P I1 estiver configurado como [Ambos] b o E H.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EA3] A 1.A.3 Entrada analogica EA1...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o médulo de extensado E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A +V [...A «V 3 |Entrada analégica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segéo [Atrib. de sensores] (ver pagina 237).
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[Monitoramento da pressdo de saida] = F F - Menu

Acesso

[Ajustes completos] = [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento de presséo de saida]

[Niv.min. P. saida] c PP L X
Nivel minimo de pressao de saida.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Monit. Press saida] o P P I estiver configurado como [Sensor] 5~ 5~ ou
e [Monit. Press saida] o P P I estiver configurado como [Ambos] b o E H.

Configuragao (> Descrigao
0...32.767 Faixa de configuragado conforme [Unidades do sensor P] 5 u P r.
Configuragio de fabrica: 0

[Niv.max. P. saida] o F P H X
Nivel maximo de presséo de saida.

Este parametro pode ser acessado, se:
e [Monit. Press saida] o P P I estiver configurado como [Sensor] 5~ 5~ ou
e [Monit. Press saida] a P P I estiver configurado como [Ambos] b o E H.

Configuragao 0 Descrigéo
0...32.767 Faixa de configuragao conforme [Unidades do sensor P] 5 u P r.
Configuragio de fabrica: 0

[Atraso erro press. saida] o PP d X
Tempo de monitoramento da presséo de saida.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Saida] o P P 1 ndo estiver configurado para

[Nao] n .

Configuragéo () Descrigao

0...3.600 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[Resp. Erro P. saida] a PP b X
Config. de falha da pressao de saida.

Este parametro pode ser acessado se o [Monit. Pressdo de Saida] o P P 11 ndo estiver configurado para

[Nao] n a.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | HE5S Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | SEE Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apds a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle nao tiver sido removido("

[Parada em rampa] | ~ 1P Parada em rampa
Macro-configuragéo
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[Velocidade recuo] L F F %
Velocidade recuo.

Este parametro pode ser acessado se [E. Resp. P. saida] o P P b estiver configurado para [Velocidade
derecuo] L F F.

Configuragéo Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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Seccédo 8.28

[Supervisdo da bomba] - [Monitoramento de alta vazao]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Monitoramento de alta vazéao] H F F - Menu 438
[Monitoramento de alta vazdo] H F P - Menu 440
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[Monitoramento de alta vaz&o] H F F - Menu

Acesso

[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento de alta vaz&o]

Sobre este menu

O monitoramento de alta vazao ajuda a detectar situagdes anormais de alta vazéo:
e Operagao fora da capacidade de vazao da aplicagéo

e Ajuda a detectar rompimentos na tubulagao

Esta fungdo de monitoramento esta no nivel da saida da estagéo, e requer um sensor de vazao para

monitorar a vazao de saida do sistema.

Este € um exemplo de arquitetura da estagao:

Interruptor de
pressao baixa

Interruptor de Saii FelGio Monit. vazéo alto
pressdo alta e vélvula de
Interruptor de fluxo isolamento Sensor de
Sensor de vazao = Bomba 1 press@o
v 1 Q)
1 [ 0]
Valvula de | I
isolamento
Sensor de
pressao Interruptor de
Bomba 2 pressao baixa
Interruptor de
pressao alta
Interruptor de fluxo
Sensor de vazéo
Bomba 3

A funcdo de monitoramento de alta vazéo é responsavel pela vazao de saida do sistema:

e Quando o feedback da vazao de saida for maior que o [Niv. Max vazdo Alta] H F P L , um alarme
[Alarme de Alta Vazao] H F F A sera acionado. A aplicagao nao sera interrompida.

e Se o feedback da vazao de saida permanecer mais alto que o [Niv. Max vazao Alta] H F P L por mais
tempo que o estabelecido em [Atraso erro vazio alta] H F P d, um erro detectado [Erro de vaz&o alta]
HF P F sera acionado. A aplicacdo segue o comportamento definido pela [Reag.Erro Vazédo Alta]

HFFh.

Se uma situagao de alta vazao for detectada em um sistema multibombas, todas elas serdo desativadas.

[Ativagédo de vazdo alta] HF F
Selegdo de Modo.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigéo

[N&o] no Funcao desativada
Configurag¢éo de fabrica

[SIM] HES Fungao ativada
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[Inst. Atrib. Fluxo] F 5 1A%

Instalagéo da atribuicdo do sensor de vazao.

Este parametro pode ser acessado se [Ativagao vazao alta] H F P 1 nao estiver configurado para [Nao]

no.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao configurado] | no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[EA1]...[EAS] A.Il.A .3 Entrada analégica EA1...EA3

[EA4]...[EAS5] A.4.A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o modulo de extenséo E/S VW3A3203 foi
inserido

[Entrada virtual1- | A .V [/...A .V 3 |Entrada analogica virtual 1...3

Al]...[Entrada

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5.P .6 Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos

DI5]...[Atrib.Ent

pulso DI6]

[Vazao Est. da SLPF Sensor de vazao estimada menor

Bomba]

[Vazao est sis SLSF Vazéo estimada de sistema

bomb]

Esta selecéo so6 é possivel se a [Seleg@o de arquitetura do sistema da
bomba] /1 F 5 A estiver configurada para [Mlltiplos Inversores] n V 5 d ou
[Multi mestre] nV 5d r

NOTA: Para usar esta selegéo, todas as caracteristicas da bomba do
sistema devem ser configuradas.

NOTA: Para configurar o sensor, consulte a segdo [Atrib. de sensores] (ver pagina 2317).
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[Monitoramento de alta vaz&o] H F F - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes de bombeamento] =» [Monitoramento de alta vaz&o]

Sobre este menu

Os parametros a seguir poderdo ser acessados se [Ativagdo vazdo alta] H F P I1 ndo estiver configurado
para [Nao] n o.

[Niv. Max vazdo Alta] HF P L X

Nivel maximo para a vazao alta.

Configuragéo () Descrigéo

0...32.767 Faixa de configuragao conforme [Unidades de vazdo] 5w F r
Configuragao de fabrica: 32767

[Atraso erro vazdo alta] HF P d X

Tempo de atraso a resposta de erro de alta vazéo.

Configuragéo () Descrigéo

0...3.600 s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 10 s

[R.Erro vazdo alta] HF P b X

Resposta da fungao de monitoramento de alta vazdo a um erro detectado.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | 4ES Parada em roda livre

livre]

[Parada standard] | S5E E Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um

erro detectado apos a parada

[Velocidade recuo] | L F F Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o controle nao tiver sido removido(")

[Parada emrampa] | - 1P Parada em rampa
Macro-configuragéo

[Velocidade recuo] L F F X

Velocidade recuo.

Configuragédo Descri¢éo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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Seccédo 8.29
[Ventilador] - [Controlador PID]

[Controlador PID] F 1 4 - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Ventilador] =» [Controlador PID]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Controlador PID] F . d - (ver pagina 332).
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Seccédo 8.30

[Ventilador] - [Monitoramento de feedback]

[Monitoramento de feedback] F K 7 - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Ventilador] =» [Monitoramento de feedback]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Monitoramento de feedback] F K 11 - (ver pagina 367).
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Seccdo 8.31

[Ventilador] - [Frequéncia de salto]

Menu [Ocultar frequéncia] J o F -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Ventilador] =» [Ocultar frequéncia]

Sobre este Menu

Esta fungdo ajuda a evitar operagdes prolongadas dentro de uma faixa ajustavel em torno da frequéncia
regulada.

A fungao pode ser usada para ajudar a evitar que seja alcangada uma velocidade que poderia causar uma
ressonancia. Definir a fungdo como 0 torna-a inativa.

[Pular frequéncia] J P F
Salto na frequéncia.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

[Pular 22 frequéncia] JF 2

Pular 22 frequéncia.

Configuragao () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Pular 32 frequéncia] JF 3

Pular 32 frequéncia.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragdo
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

[Pular Freq. Histerese] JF H X
Ocultar largura de banda da frequéncia.

E possivel acessar este parametro se pelo menos uma das frequéncias ocultas JPF, JF 2 ou JF 3
for diferente de 0.

Faixa de frequéncia oculta: entre JPF - JFHe JPF + 1F H, por exemplo.

O ajuste € comum entre as 3 frequéncias JPF, 1FZ2, JF 3.

Configuragéo () Descrigéo

0,1...10,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1,0 Hz
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Seccdo 8.32
[Ventilador]

[Ventilador] L 5 F A - Menu

Acesso

[Configuragdes completas] = [Ventilador]

[Desativ. Det.Ermo] i n HX

Desativagédo da detecgao de erro

Em casos raros, as fungdes de monitoramento da unidade de alimentagdo podem ser indesejadas por
impedirem o propésito da aplicagdo. Um exemplo tipico € um exaustor de fumaga operando como parte
de um sistema de protegao contra incéndio. Se ocorrer um incéndio, o ventilador do exaustor deve
funcionar o maior tempo possivel, mesmo que, por exemplo, a temperatura ambiente permitida da
unidade de alimentacao seja excedida. Em tais aplica¢des, danos ou destruicao do dispositivo podem ser
aceitaveis como danos colaterais, por exemplo, para evitar que ocorra outro dano cujo potencial de risco
seja avaliado como mais severo.

Um parametro é fornecido para desabilitar determinadas fungdes de monitoramento em tais aplicagdes,
de modo que a detecgéo automatica de erros e as respostas automaticas a erros do dispositivo ndo
permanecam ativas. E necessaria a implementacéo de funcdes de monitoramento alternativas para
fungbes de monitoramento desativadas, que permitam que os operadores e/ou sistemas de controle
principais respondam adequadamente as condi¢des relacionadas aos erros detectados. Por exemplo,
caso o monitoramento de sobretemperatura da unidade de alimentagéo estiver desabilitado, a unidade de
alimentacaode um ventilador do exaustor de fumacga podera causar um incéndio se os erros néo forem
detectados. Uma condigao de sobretemperatura pode ser, por exemplo, sinalizada em uma sala de
controle sem que a unidade de alimentagéo seja interrompida imediata e automaticamente por suas
fungbes internas de monitoramento.

A PERIGO

MONITORAMENTO DE FUNGOES DESATIVADO, SEM ERRO DE DETECGAO

e Use este parametro somente apds uma avaliagao de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Implementar fungdes alternativas de monitoramento para fun¢des de monitoramento desativadas,
que nao acionem respostas automaticas de erro do inversor, mas permitam respostas equivalentes
adequadas por outros meios, em conformidade com todos os regulamentos e normas aplicaveis, bem
como a avaliagao de riscos.

e Ativagdo e teste do sistema com o monitoramento de fungdes ativado.

e Durante a ativagao, verifique se o inversor e o sistema funcionam conforme planejado, realizando
testes e simulagées em um ambiente controlado sob condi¢gbes controladas.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel de acesso] L A L for definido para [Expert]E P r .

Se a entrada atribuida ou o estado do bit for:
e 0: a detecgdo de erros esta ativada.
e 1: a detecgdo de erros esta desativada.

Os erros atuais sao apagados em uma margem de subida de 0 a 1 da entrada ou bit atribuido.

A detecgéo dos seguintes erros pode ser desativada: AnF, bOF, CnF, COF, dLF, EnF, EPF1, EPF2, FCF2,
ETHF, InFA, InFB, InFV, LFF1, LFF3, ObF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OSF, PHF, SLF1, SLF2, SLF3,
SOF, SPF, SSF, TFd, TJF, TnF, ULF, USF.
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Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L.I.L.BE Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L« 1 1..L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi

inserido

[CDO00]...[CD10] L dO00..C d 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] 1 a

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd |5 |Entradadigital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da

configuragéo

[Entr.digital vitual | L /0 1..C | 10

C101]...[C110]

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial

integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 |0 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede

CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 |5 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede

CANopen®, independentemente da configuragdo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de

rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3 1 1.C3 15 |Entrada digital vitual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede

independentemente da configuragao

[C501]...[C510] LS50 1..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet

integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao

[Reset automatico de falha] A E r l

Esta fungéo pode ser utilizada para executar, automaticamente, as redefinicdes de falhas individuais ou
multiplas. Se a causa do erro que acionou a transi¢ao para o estado de falha operacional desaparece
enquanto esta funcado esta ativa, a unidade de alimentacao retoma a operagéo normal. Enquanto as
tentativas de reinicializagao de falha séo realizadas automaticamente, a saida do sinal [Estado
operacional de falha] nao fica disponivel. Se as tentativas de realizar a reinicializagdo de falha nao forem
bem-sucedidas, a unidade de alimentagdopermanecera no [Estado operacional de falha] e o sinal de
saida desse estado ficara ativo.

A ATENGAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

e Verifique se a ativagdo dessa fungéo ndo provoca condigbes de risco.
e Verifique se o fato de o sinal de saida "Estado de falha operacional" ndo estar disponivel enquanto
esta fungdo esta ativa, ndo resultara em condigbes perigosas.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

O relé de erro do inversor permanece ativado se esta fungao estiver ativa. A referéncia de velocidade e a
direcao operacional devem ser mantidas.

Recomenda-se o uso de comando a 2 fios ([comando a 2/3 fios] £ L L configurado como [comando a 2
fios] 2L e [tipo 2 fios] £ L £ configurado como [Nivel] L E L).

Se o reinicio ndo ocorrer quando o tempo configurado [Tempo Reset de Falha] E A ~ tiver decorrido, o

procedimento é interrompido e o inversor permanece bloqueado até que seja desligado e ligado
novamente.

Os codigos de erro detectado, que permitem esta fungao, encontram-se listados.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigéo
[Nao] no Funcéo inativa
Configuragio de fabrica
[Sim] HES Reinicio automatico: apds bloqueio em caso de erro, se o erro detectado

desaparecer e outas condigdes operacionais permitirem o reinicio. O
reinicio & executado por uma série de tentativas automaticas intercaladas
por periodos de espera cada vez mais longos: 1s, 5s, 10s e entdo 1 minuto
para as tentativas seguintes.
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[Retomar velocidade] F L r

Atribuigdo da fungdo Retomar velocidade.

Usado para permitir um reinicio sem erros caso o comando executar seja mantido ap6s os seguintes

eventos:

e Perda ou desconexao da alimentagéao.

e Apuramento de erro de corrente detectado ou reinicio automatico.

e Parada por inércia (um atraso equivalente a 5x o [Const. Tempo Rotor] £ ~ A ¢ aplicado antes de
cumprir o proximo comando executar).

A velocidade fornecida pelo inversor é retomada a partir da velocidade estimada no motor no momento
do reinicio e, em seguida, segue a rampa até a velocidade de referéncia.

Esta fungdo exige comando de nivel 2 fios.

Quando a fungéo é operacional, é ativada a cada comando de partida, gerando um leve atraso da corrente
(max. 0,5 s).

[Retomar Velocidade] F L - é forgada a [Nao] ~ o, se [Injegdo CC automatica] A d L estiver configurada
como [Continua] [ E.

Configuragao Cadigo / Valor Descrigéo
[Nao configurado] | no Fungao inativa.
Configuragéo de fabrica
[Sim para em HES Funcao ativa somente apos parada por inércia.
inércia)
[Sim, sempre] ALL Funcao ativa apos todos os tipos de parada
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Seccdo 8.33

[Fungdes genéricas] - [Limites de velocidade]

[Limites de Velocidade] 5L /1 - Menu

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Limites de velocidade ]

Esta fungao define a forma como a aceleragéo e a desaceleragédo séo controladas durante a partida e a
parada da bomba.

A area de trabalho da bomba esta dentro da faixa de velocidade [Baixa Velocidade] L 5 P - [Alta
Velocidade] H5 P.

A velocidade minima é fornecida pelo fabricante da bomba de acordo com a aplicagao.

O funcionamento abaixo da velocidade minima e/ou a partida da bomba com um tempo de rampa de
aceleragao longo tem um impacto sobre a lubrificagdo da vedacao, sobre o resfriamento do rotor e os
rolamentos.

Um controle especifico da rampa de desaceleragao da valvula de retengao esta disponivel para reduzir
qualquer grande variagao de pressdo que possa gerar uma instabilidade da valvula

RFR
FRS

HSP f 1 \
/ \

/ 1ACC DEC \

CVHS i

/ DECV \
1, \
LSP \

CVLS
ACCS Without DECS
check-valve'
Y

DECS (s)

S
ACCS (s)

Quando a bomba inicia, a bomba acelera até a [Baixa Velocidade] L 5 P de acordo com a [Rampa de

Acel. de Partida] AL L 5.Quando a velocidade da bomba esta acima da [Baixa Velocidade] L 5 F, a

aceleracéo e desaceleragéo da bomba sado gerenciados de acordo com a [Aceleragdo]l AL L[ e

a[Desaceleragdo] 4 E L se nenhuma outra fungao for ativada.

Quando a bomba para:

e A bomba desacelera até [Veloc. 2 Valvula de Retengéo] L V H 5 de acordo com a [Desaceleragéo]
dELC

e A bomba desacelera desde [Veloc. 2 Valvula de Retengdo] L V H 5 até [Veloc. 1 Valvula de Retengao]
L V L 5 de acordo com a [Desacel. Valvula de Retengdo] 4 E L V

e A bomba desacelera desde a [Veloc. 1 Valvula de Retengéo] L V L 5 até a velocidade zero de acordo
com a [Desaceleragdo na Parada] JEL 5

Se a [Rampa de Acel. de Partida] AL L 5 =0, a rampa de partida é ignorada e a [Aceleragao] AL L &

usada para iniciar a bomba.

Se a [Desacel. Valvula de Reten¢éo] d E L V = 0, a rampa da valvula de retengéo € ignorada e € usada
para desacelerar até [Baixa Velocidade] L 5 P, entdo a[Desaceleragdo na Parada] d E L 5 é usada (ver
abaixo).

Se a [Desaceleragéo na Parada] d E L 5 = 0, a desaceleragédo normal [Desaceleragéo] o E L é utilizada
para parar a bomba.
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[Baixa Velocidade] L 5 F

Frequéncia do motor em baixa velocidade.

Configuragéo ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0 Hz

[Alta Velocidade] H 5 F

Frequéncia do motor em alta velocidade.

Configuragéo ()

Descrigéo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 50,0 Hz

[Modelo Freq. Ref] b 5 P

Gerenciamento da baixa velocidade (modelo)

Este parametro define a forma como a referéncia de velocidade é levada em conta, para as entradas
analdgicas e entrada de pulso apenas. No caso do controlador PID, isto é a referéncia de saida PID.

Os limites sao definidos pelos parametros [Baixa velocidade] L 5 F e [Alta velocidade] H5 F.

Configuraggo ()

Cadigo / Valor

Descrigéo

[Padrao]

b5d

HSP

LSP -

-100% R
0% +100%

/-LSF>
HSP
F Frequéncia
R Referéncia

Na referéncia = 0, a frequéncia = [Baixa velocidade] L 5 P
Configuragao de fabrica

[Pedestal]

LS

HSP

LSP 1
-100% R

+100%

+ LSP

HSP

F Frequéncia
R Referéncia

Na referéncia = 0 para [Baixa velocidade] L 5 P, a frequéncia = [Baixa
velocidade] L 5 P
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Configuragdo () | Cédigo / Valor Descrigao
[Banda morta] bn5 -
HSP
LSP
-100%
0 +100%
-LSP
_______________ | HSP
F Frequéncia
R Referéncia
Na referéncia = 0 para L 5 P a frequéncia =0
[Deadbandem 0%] | b 50

HSP

LSP
-100%

0%

F Frequéncia
R Referéncia

r LSP

HSP

+100%

Esta operagéo ¢ a mesma do [Padrdo] & 5 d, exceto que, nos seguintes

casos em referéncia zero, a frequéncia = 0: O sinal € menor do que [Valor
minimo], que é maior do que 0 (exemplo: 1 Vcc em uma entrada 2-10 Vcc).
O sinal é maior do que [Valor minimo], que é maior do que [Valor maximo]

(exemplo: 11 Vcc em uma entrada 10-0 Vcc).

Se a faixa de entrada é configurada como "bidirecional”, o funcionamento

continua a ser idéntico ao [Padrao] £ 5d.
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Seccdo 8.34

[FuncGes genéricas] - [Rampal]

Menu [Rampa] - A/ F -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Erro PID]

[Tipo rampa] - P E
Tipo de rampa.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Linear] Lin Rampa linear
Configuragéo de fabrica

[Rampa em S] 5 Rampa em S

[Rampa em U] u Rampa em U

[Personalizado] Cus Rampa personalizada

[Incremento rampa] '~ r

Este parametro é valido para [Aceleragédo] AL [, [Desaceleragdo] J E L, [Aceleragdo 2] AL 2 e
[Desaceleragdo 2] JE 2.

Configuragdo <) Cédigo/Valor Descrigédo

[0,01] o.o1 Rampa até 99,99 segundos

[0,1] a.i Rampa até 999,9 segundos
Configuragéo de fabrica

[1 I Rampa até 6.000 segundos

[Aceleragdo]l AL [
Tempo para acelerar de 0 até a [Freq. Nominal do Motor] F - 5.

Para ter repetibilidade em rampas, o valor deste parametro deve ser configurado de acordo com a
possibilidade da aplicagéo.

Configuragao ¢) Descrigéo
0,00...6.000,00 s () Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: 10,00 s

(1) Faixa de 0,01 299,99 s ou 0,1 a2 999,9 s ou 1 a 6.000 de acordo com o [Incremento da rampa] :n r

[Desaceleragdo] 4 E L
Tempo para desacelerar da [Freq. Nominal do Motor] F - 5 para 0.

Para ter repetibilidade em rampas, o valor deste parametro deve ser configurado de acordo com a
possibilidade da aplicagao.

Configuraggo ¢) Descrigéo
0,00...6.000,00 s (V Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 10,00 s

(1) Faixade 0,01 299,99 s ou 0,1 a2 999,9 s ou 1 a 6.000 de acordo com o [Incremento da rampa] r r
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[Inicio arredon. ACC] £ A I %

Arredonda o inicio da rampa de aceleragao como percentagem do tempo de rampa de [Aceleragédo] AL [
ou [Aceleraggo 2] AL 2

Pode ser definido de 0 a 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de rampa] r P k£ estiver configurado como [Personalizado]
Cus.

Configuragao ()
0...100%

Descrigéo

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 10%

[Fim arredonda. ACC] £ A2 %

Arredonda o fim da rampa de aceleragao como percentagem do tempo de rampa de [Aceleragéo] AL L
ou [Aceleragdo 2] AL 2

Pode ser definido entre 0 e (100% - [Arredon. inicio acel.] £ A I).

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de rampa] ~ P E estiver configurado como [Personalizado]
Lub.

Configuragédo Q)
0...100%

Descrigao

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 10%

[Inicio arredon. DEC] £ A 3 %

Arredonda o inicio da rampa de desaceleragdo como percentagem do tempo de rampa de
[Desaceleragdo] d E L ou [Desaceleragdo 2] JE 2

Pode ser definido de 0 a 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de rampa] r P E estiver configurado como [Personalizado]
Lus.

Configuragéo Q)
0...100%

Descrigao

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 10%

[Fim arredonda. Dec] £ A 4 %

Arredonda o fim da rampa de desaceleragdo como percentagem do tempo de rampa de [Desaceleragéo]
d E [ ou [Desaceleragdo 2] JE 2

Pode ser definido entre 0 e (100% - [Arrend. inicio desacel.] £ A 3).

E possivel acessar este parametro se o [Tipo rampa] ~ P £ for [Personalizado] [ u 5.

Configuraggo ()
0...100%

Descrigéo

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 10%
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[Adpt. rampa desacel.] & - A

Adaptacao rampa de desaceleragao.

UbUS

brA
level

rFr

N

brA=nO  brA=dynA brA=yES

Ativar esta fungédo adapta automaticamente a rampa de desaceleragéo caso tenha sido configurada com
um valor muito baixo conforme a inércia da carga, o que pode causar detecgdo de sobretensao.

Esta fungao é incompativel com fungdes que requeiram:
e Posicionamento em uma rampa

NOTA: Durante o modo gerador com ATV6B0+++Q6, se [Adpt. rampa desacel] & ~ A for igual a [Sim]
YE 5, oinversor deve permanecer em estado de limitagdo de corrente para estabilizar a tensdo do
barramento CC.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[N&o] no Funcao inativa

[Sim] HES Funcao ativa para aplicagdes que nao requerem desaceleracao intensa
Configurag¢éo de fabrica

[Torque alto] d9nA Acréscimo de um componente de fluxo de corrente constante.

A selegao [Torque alto] d 4 n A aparece segundo a classificagao do
inversor e do [Tipo Ctrl do motor] L £ £ . Permite desaceleragdo mais forte
do que a obtida com [Sim] 4 E 5. Use teste comparativo para definir a
selecao

Quando [Adapt. rampa desacel.] & - A estiver configurado como [Torque
alto] d Y n A, o desempenho dindmico de frenagem é aprimorado pelo
acréscimo de um componente de fluxo de corrente. O objetivo é aumentar
a perda de ferro e energia magnética armazenada no motor

NOTA: [Adapt. rampa desac.] b ~ A é forcado para [N&o] » o se [Tipo ctrl motor] L E E estiver definido como [Rel.

Mot.] 5~ V L e a [Adpt. rampa desacel] & ~ A foi definida para [Torque alto] 4 4~ A.
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Seccdo 8.35

[Fungdes genéricas] - [Comutagdo de rampal]

[Comutacgdo de rampa] - F £ - Menu

Acesso
[Ajustes] = [Fungdes genéricas] =» [Comutagdo de rampa]

[Nivel rampa 2] F - E
Nivel de frequéncia para a rampa 2

A segunda rampa sera comutada se o valor de [Nivel Rampa 2] F - £ n&o estiver em 0 (0 desativa a
funcao) e a frequéncia de saida for maior do que [Nivel Rampa 2] F - E.

O limite de de comutagéo de rampa pode ser combinado com [Atrib. Comut. Rampa] - P 5 com
comutagdo da seguinte maneira:

DI ou Bit Frequéncia Rampa

0 <Frt ACLC,dECLC

0 >Frk ACZ, JEZ

1 <Frt ACZ, dEC

1 >Frk ACZ2, dEC

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

[Atrib. Comut. Ramp] - P 5
Comutagao de rampa.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L+l.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L« 1 I.L B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0Q]...[CD10] CdO00...Cd 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /0] : o

[CD11]...[CD15] Ld I 1.LCd 15 |Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da

configuragédo
[Entr.digital vitual | L /0 I...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragdo do [Perfil /0] 1 a

[C111]...[C115] C 11 1.C |15 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ20 1..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com mddulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] L2 1.C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com moédulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuragéo do[Perfil /0] : &

[C311]...[C315] L 31 1.LC3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mdédulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] LS50 1..C5 10 |Configuragédo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0O] o

[C511]...[C515] L5/ 1.C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

EAV64318PT 05/2019 453



Ajustes completos CSt-

[Aceleracao 2] AL 2 X
Tempo de rampa para Aceleragéo 2.

Tempo para acelerar de 0 até a [Freq Nominal Motor] F ~ 5. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagao.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel Rampa 2] F ~ £ & maior que 0 ou se [Atrib. Comut. Ramp]
r P 5 é atribuido.

Configuragso () Descrigao

0.0..6,000s (M Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 5.0 s

(1) Faixa 0.01 até 99.99 s ou 0.1 até 999.9 s ou 1...6.000 s de acordo com [Incremento da rampa] inr.

[Desaceleragdo 2] d £ 2 X

Tempo para desacelerar de [Freq Nominal Motor] F ~ 5 até 0. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagao.

Este parametro pode ser acessado se:

e [Nivel Rampa 2] F - £ é maior que O ou

o [Atrib. Comut. Ram] ~ P 5 ¢é atribuido.

Configuracéo () Descrigao

0.0...6,000s () Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: 5.0 s

(1) Faixa 0.01 até 99.99 s ou 0.1 até 999.9 s ou 1...6.000 s de acordo com [Incremento da rampa] nr.
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Seccdo 8.36

[Fungdes genéricas] - [Parar configuragao]

Menu [Config. de parada] S E E -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes] =» [Fungbes genéricas] =» [Config. de parada]

NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

[Tipo paragem] 5 E E

Modo de parada normal.

Modo de parada no desaparecimento do comando run ou no aparecimento de um comando de parada

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Em rampa] rnr Parada em rampa
Macro-configuragéo

[Parada rapida] FSE Parada rapida

[Roda livre] nSE Parada em roda livre

[Injecdo CC] dl Parada por injegdo CC.
Disponivel se o [Tipo ctr. motor] L k£ E ndo estiver definido como [Ctrl. Mot.
SINCRONQ] 59~ uou[Rel. Mot] 5~V L.

[Atr. parada em roda livre] ~ 5 E

Parada em roda livre.

A parada é ativada quando a entrada ou o bit muda para 0. Se a entrada retorna para o estado 1 e o
comando run ainda estiver ativo, o motor sé ira reiniciar se o [Comando 2/3 Fios] £ L [ estiver configurado
para [Comando a 2 Fios] 2 L e se o [Comando a 2 Fios] £ [ E estiver configurado para [Nivel] L E L ou
[Prioridade sentido direto] P F o. Sen&o, um novo comando run deve ser enviado.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[CDO00]...[CD10] CdO00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : o

[CD11]...[CD15] Ld I I.LCd |5 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéao

[Entr.digital vitual | L /0 I...CL | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital vitual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil I/0] o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 |5 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] L 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragdo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L 31 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C£L50 1..L5 10 |Entradadigital vitual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil I/O] o

[C511]...[C515] LS | 1.L05 15 |Entradadigital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus

TCP independentemente da configuragéo
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[Niv. parada Niv. Stop R.Livre] F F £ %

Configuragédo

Cadigo/Valor

Descri¢éo

[DI1 (nivel
baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

LIL.LBL

Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

[DI11 (nivel
baixo)]...[DI16
(nivel baixo)]

L IIL...L IBL

Entrada digital DI11...DI16 usada em nivel baixo, se o médulo de extenséo
E/S VW3A3203 foi inserido

[DI52 (nivel
baixo)]...[DI59
(nivel baixo)]

d52L..d59L

Entrada digital DI52... DI59 (nivel baixo)

NOTA: Esta selecdo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[DI52 (Nivel
Alto)]...[DI59 (Nivel
Alto)]

d52H..d59H

Entradas digitais de nivel alto do painel

NOTA: Esta selegdo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipada
com E/S de painel.

Nivel freq. STOP em Roda livre.

Limite de velocidade abaixo do qual o motor ira mudar para parada por inércia.

Este parametro suporta a passagem de uma parada em rampa ou uma parada rapida para uma parada
em roda livre abaixo de um limite de velocidade minima.

Este parametro pode ser acessado se:
e [Tipo paragem] 5 E E estiver configurado para [Parada rapida] F 5 £ ou [Em Rampa] - 1P, e
e [Injecdo CC auto] A 4 [ estiver configurada.

Configuragéo ()

Descrigéo

0,2...500,0 Hz

Faixa de configuragéo
Macro-configuragéo: 0,2 Hz

[Atrib. Para répida] F 5 E

Parada rapida.

A parada é ativada quando a entrada muda para 0 ou o bit muda para 1 (bit em [Perfil /O] 12 em 0).

Se a entrada retorna para o estado 1 e o comando run ainda estiver ativo, o motor sé ira reiniciar se o
[Comando 2/3 Fios] E L [ estiver configurado para [Comando a 2 Fios] 2 L e se o [Comando a 2 Fios]

E [ E estiver configurado para [Nivel] L E L ou [Prioridade sentido direto] FF .

Sendo, um novo comando run deve ser enviado.

NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

Configuragédo

Cadigo/Valor

Descrigdo

[N&o atribuido]

no

Nao atribuida
Macro-configuragédo

[CDO0]...[CD10]

CdJoo..Cd 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] o

[CD11]..[CD15]

Cdll.0dIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual
C101]...[C110]

ci1oil.C110

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115]

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao

[C201]...[C210]

ceol.ce2io

Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragao do[Perfil I/O] :a

[C211]...[C215]

ceili1.t2i1s

Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com maodulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310]

c3oi.c3lo

Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuracgéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315]

c3arin.cais

Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao
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Configuragéo

Cadigo/Valor

Descri¢édo

[C501]...[C510]

csoil.Csio

Entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil /0] 1o

[C511]...[C515]

cLsi11.L515

Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragdo

[DI1 (nivel
baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

L IL.LEBL

Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

[DI11 (nivel
baixo)]...[DI16
(nivel baixo)]

L1iL...L I6L

Entrada digital DI11...DI16 usada em nivel baixo, se o médulo de extenséo
E/S VW3A3203 foi inserido

[Divisdo de rampa] d L F *

Coeficiente de redugao de rampa de desaceleragdo de parada rapida.

A rampa que estiver ativada em ([Desacelera¢éo] 4 E L ou [Desaceleragio 2] 4 E 2) € entao dividida por
este coeficiente quando as solicitagbes de parada séo enviadas.

O valor 0 corresponde a um tempo minimo de rampa.

Configuragao ()

Descrigao

0...10

Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 4

[Atribui¢do Inj. CC] J L
Config. freio com injecao CC.

A ATENGAO

equipamento.

MOVIMENTO NAO INTENCIONAL

e N3&o use inje¢do CC para gerar torque de retencdo quando o motor estiver parado.
e Use um freio de retengdo para manter o motor na posi¢ao de parada.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

Este parametro pode ser acessado se o [Tipo ctr. motor ] L £ £ n&o estiver definido como [Ctrl. Mot.
SINCRONO] 54nuou[Rel. Mot] 5~V L.

A frenagem de inj. CC é iniciada quando a entrada ou o bit atribuidos sao alterados para o estado 1.

Se a entrada retorna para o estado 0 e o comando run ainda estiver ativo, o motor s6 ira reiniciar se o
[Comando 2/3 Fios] E L [ estiver configurado para [Comando a 2 Fios] 2 L e se o [Comando a 2 Fios]
E [ t estiver configurado para [Nivel] L £ L ou [Prioridade sentido direto] P F o. Sen&o, um novo
comando run deve ser enviado.

NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungdes.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI1]...[DI6] L. I.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Lol l..L 1B

Entrada digital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0]...[CD10]

cdo0..d410

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] i a

[CD11]...[CD15]

Cd1l1.0d15

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragao

[Entr.digital virtual
C101]...[C110]

ciroiln.crio

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragdo do [Perfil /0] o

[C111]...[C115]

ciriri.ciris

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéao do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1..L2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuracéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C501..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] o

[C511]...[C515] C5 1 1..C5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Injecdo CC Nivel 1]

dCKX

Corrente de injegéo CC.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de injecéo de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Nivel de corrente de frenagem da inje¢cdo CC ativado via entrada digital ou selecionado como modo de
parada.

Este parametro pode ser acessado se:

e [Tipo paragem] 5 E E estiver configurado para [Injegdo CC] 4L ., ou

e [ED Frenagem CC] d L :néo estiver configurada para [N&o] n o.

Configuragso () Descrigao

0,1..1,411n (M Faixa de configuragéo
Esta definigéo é independente da funcéo [Inje¢do CC Auto] Ad L -

Macro-configuraggo: 0.7 In ()

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicado no Manual de Instalagdo e na placa de identificagédo do
inversor.

[Tempo Injecdo CC 1] £ d X

Tempo de injegao CC 1.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de inje¢céo de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A n3o observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Tempo maximo de injegéo de corrente [Inje¢do CC Nivel 1] : d L. Apds esse tempo, a corrente de injegéo
torna-se [Injecdo CC Nivel 2] 4L 2.

Este parametro pode ser acessado se:

e [Tipo paragem] 5 E E estiver configurado para [Inje¢do CC] JL +, ou

e [ED Frenagem CC] 4 L :n3o estiver configurada para [No] r a.

Configuragéo () Descrigdo

0,1..30s Faixa de configuragédo
Esta defini¢gao é independente da funcéo [Injegdo CC Auto] A4 L -
Macro-configuragdo: 0,5 s
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[Injecdo CC Nivel 2] 'dL 2k

Corrente de inje¢ao CC 2.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de injecao de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Corrente de injegao ativada por entrada digital ou selecionada como modo de parada, uma vez decorrido

periodo [Tempo Injecdo CC 1] £ 4 ..

Este parametro pode ser acessado se:

e [Tipo paragem] 5 E E estiver configurado para [Inje¢do CC] 4L +, ou
o [Atribuigdo Inj. CC] d L :néo estiver configurada para [N&o] n o.

Configurag&o () Descrig&o

Faixa de configuragao
Esta definigdo é independente da fungao [Injegdo CC Auto] Ad [ -

0.1In ___[Injegao Corrente CC Nivel 1]
dC
Macro-configuraggo: 0,5 In ()

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicado no Manual de Instalagdo e na placa de identificagdo do

inversor.

[Tmp.2Inj.CC] £ dL X

Tempo de inje¢édo CC 2.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de injecao de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Maximo tempo para injecéo [Inje¢do CC Nivel 2] :d [ 2, selecionado apenas como modo de parada.
Este pardmetro pode ser acessado se o [Tipo paragem] 5 E E estiver configurado para [Injegdo CC]
dl ..

Configuragéo () Descrigéo

0,1..30 s Faixa de configuragao
Esta defini¢cdo é independente da fungéo [Inje¢do CC Auto] Ad L -

Macro-configuragéo: 0,5 s

[Desabil Modo de parada] d = E d

Desabilita a operagdo de modo de parada.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Parada em roda nSE O inversor para por inércia ao comutar do estado de operagéo Operation
livre] enabled para o estado de operagdo Switched on.

[Parada em MNP O inversor para por inércia ao comutar do estado de operagéo Operation

Rampa] enabled para o estado de operagdo Switched on.
Macro-configuragéo
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Seccao 8.37

[FuncGes genéricas] - [Injegcdo CC Automat.]

[Injecao CC Automat.] A d L - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas]] =» [Inje¢do CC Automat.]

Sobre este Menu

Este menu apresenta a injegdo automatica da fungéo corrente do motor. Isto € usado para segurar o rotor
do motor no fim da rampa de desaceleragéo.

[Injecdo CC Automat.] A4 L l

Injegdo CC automatica.

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o parametro [Inje¢cdo automética CC] A d [ esta definido para [Continuo] L E, a inje¢cdo CC ficara
sempre ativa mesmo se o motor nao estiver em funcionamento.
e Verifique se a utilizagao dessa fungao ndo resultara em condi¢des perigosas.

A néo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A ATENCAO

MOVIMENTO NAO INTENCIONAL

e Nao use injegdo CC para gerar torque de retengdo quando o motor estiver parado.
e Use um freio de retengao para manter o motor na posi¢ao de parada.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Inje¢éo de corrente automatica na parada (no final da rampa).

Configuragéo () | Cédigo / Valor Descrigdo

[Nao] no Sem injecéo

[Sim] JES Tempo de injegao ajustavel
Configuragéo de fabrica

[Continuo] CE Injecéo continua sem movimento

[Injecdo CC Auto Nivel 11 5dL 1%

Nivel 1 de injecdo CC automatico.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de inje¢céo de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A nao observancia destas instrugées pode provocar danos no equipamento.
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Nivel de injecao da corrente CC sem movimento.
Este parametro pode ser acessado se [Inje¢do CC Automat. ] A d L nao estiver configurado para [N&o]

no.
Configuragao () Descrigéo
0.11In (M Faixa de configuragao
Configurag&o de fabrica: 0.7 In (")
(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicado no Manual de Instalagdo e na placa de identificagao do

inversor.

[Tmp. 1 Auto Inj. CC] E L 1%
Tempo 1 de injegdo CC automatico.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR
Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de inje¢cdo de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

]

Este pardmetro pode ser acessado se [Injegdo CC Automat.] A 4 L nao estiver configurado para [Nao

naga.
Este tempo corresponde ao tempo de manutengéo da velocidade zero, se [Tipo Ctrl do Motor] L E E

estiver configurado para [SYN_UVC] 54~ uou[Rel. Mot] 5~V L.

Configuragéo () Descrigéo
0,1..30,0 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,5 s

[Injecdio CC Auto Nivel 2] 54L 2%
Nivel 2 de injegdo CC automatico.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR
Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de inje¢cdo de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Segundo Nivel de injegdo da corrente CC sem movimento.
Este parametro pode ser acessado se [Inje¢do CC Automat.] A d L nao estiver configurado para [N&o]

no.

Configuragao () Descrigao

0..111InM Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0.5 In ()

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicado no Manual de Instalagdo e na placa de identificagao do

inversor.
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[Tempo 2 Injegio CC Auto] £ L 2 X
Tempo 2 de injegdo CC automatico.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO E DANO AO MOTOR

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente de injecao de CC a ser
aplicada em termos de quantidade e tempo, a fim de evitar superaquecimento e danos ao motor.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar danos no equipamento.

Segundo tempo de injegao da corrente CC sem movimento.

Este parametro pode ser acessado se [Injegdo CC Automat.] A d L estiver configurado para [SIM] Y E 5.

AdC SdC2 Operacgao
SIM X |
SdC1
SdC2
tdC1 tdC1 + tdC2 t
|
Ct +0
SdC1
SdC2
tdci .
14
ct =0 Sdc1
t
|
Comando run 1
0 -
t
1
Velocidade 1
0 -

Configuragéo ()

Descri¢éo

0,0..30,0 s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 s
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Seccdo 8.38

[Fungdes genéricas] - [Operagdes ref.]

Menu [Calc. referéncia] o A 1 -

Acesso

Sobre este Menu

[somar Ref2] 5 A 2

[Ajustes] =» [Fungbes genéricas] = [Calc. referéncia]

Entrada de soma/entrada de subtragdo/multiplicador

Fri(Frib)
SA2
SA3
dA2
dA3
MA2
MA3

A (Fr1ouFrib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

NOTA:

e Se 5AZ,5A3, dAZ, dA 3 ndo forem atribuidos, eles serdo definidos para 0.

e Se [MTAZ, IMA 3 nao forem atribuidos, eles serao definidos para 1.

e A é limitado pelos parametros minimos de L 5 P e maximos de H5 P.

e Para a multiplicagéo, o sinalem MA 2 ou 1A 3 é interpretado como uma %. 100% corresponde ao
valor maximo da entrada correspondente. Se 1A 2 ou [1A 3 for enviado pelo barramento de
comunicacao ou Terminal grafico, uma variavel de multiplicagéo 1 F ~ deve ser enviada pelo
barramento ou pelo Terminal gréafico.

e Areversao da direcdo da operagéo em caso de resultado negativo pode ser bloqueada (consulte [Des.
Rot. Inversa] r 1n).

somar Ref2

Selecao de uma referéncia a ser adicionada a [Conf. freq. ref 1] F - / ou [Canal ref 1B] F - Ib.

DI5]...[AAtrib.Ent pulso
DI6]

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[N&o configurado] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[EA1] Al Entrada analogica EA1

[EA2]...[EA3] A.2.A.3 Entrada analégica EA2...EA3

[EA4]...[EA5] A.4..A .5 Entrada analégica EA4...EA5 se o médulo de extensdo E/S VW3A3203
foi inserido

[Freq. Ref. - Rmt. LCC Frequéncia de referéncia via terminal grafico a distancia

Termo]

[Freq. Ref. Modbus] Nndhb Referéncia de frequéncia via comunicagdo Modbus

[Freq. Ref. CANopen] | L An Referéncia de frequéncia via comunicagdo CANopen, se um médulo
CANopen foi inserido

[Freq. Ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo fieldbus, se um médulo fieldbus de

Médulo] rede foi inserido

[Ethernet integrada] EEH Ethernet integrada

[EA Virtual 1Entrada A .V I..A +V |Entrada analégica virtual 1...3

virtual 1 - Al]...[Entrada | 3

virtual 3 - Al]

[Atrib.Ent pulso P.5.P B Entrada digital DI5...DI6 usada como entrada por impulsos
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[Somar Ref3] 5 A 3
Somar Ref3.
Selecéo de uma referéncia a ser adicionada a [Conf. freq. ref. 1] F - I ou[Canalref1B] F - Ib.
Idéntica a [Somar Ref2] 5 A 2

[Subtrair Ref Freq2] dA 2
Subtragao da referéncia de frequéncia 2.
Selecéo de uma referéncia a ser subtraida de [Conf. freq. ref. 1] F - / ou [Canalref1B] F - Ib.
Idéntica a [Somar Ref2] 5 A 2

[Subtrair Ref Freq 3] 4 A 3
Subtracao da frequéncia de referéncia 3.
Selegdo de uma referéncia a ser subtraida de [Conf. freq. ref. 11 F -~ / ou[Canalref 1B] F - Ib.
Idéntica a [Somar Ref2] 5 A 2.

[Multip. Freq.Ref. 2] TA 2
Multiplicagéo pela frequéncia de referéncia 2 (na % da faixa de origem).
Selecdo de uma referéncia de multiplicador de [Conf. freq. ref. 11 F ~ | ou[Canalref1B] F - /4.
Idéntica a [Somar Ref2] 5 A ~.

[Multip. Freq.Ref. 3] 1A 3
Multiplicagéo pela frequéncia de referéncia 3 (na % da faixa de origem).
Selecéo de uma referéncia de multiplicador de [Conf. freq. ref. 1] F - | ou [Canalref 1B] F - I/ b.
Idéntica a [Somar Ref2] 5 A 2.
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Seccdo 8.39

[Fungdes genéricas] - [Velocidades predefinidas]

[Velocs. pré-selec.] F 55 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Fungbes genéricas] = [Velocs. pré-selec.]

Sobre este menu
NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

Tabela de combinagéo para entradas de velocidades pré-selecionadas

2, 4, 8 ou 16 velocidades podem ser pré-selecionadas, requerendo 1, 2, 3 ou 4 entradas digitais,
respectivamente

E necessario configurar:

e 2 e 4 velocidades, a fim de obter 4 velocidades.

e 2 e 8 velocidades, a fim de obter 8 velocidades.

e 2 4, 8 e 16 velocidades, a fim de obter 16 velocidades.

16 Freq 8 Freq 4 Freq 2 Freq Referéncia de

préselecionada préselecionada (PS8) | préselecionada (PS4) | préselecionada (PS2) | velocidade

(PS16)

0 0 0 0 Referéncia 1 ()

0 0 0 1 Entr.digital virtual
SP2

0 0 1 0 Entr.digital virtual
SP3

0 0 1 1 Entr.digital virtual
SP4

0 1 0 0 Entr.digital virtual
SP5

0 1 0 1 Entr.digital virtual
SP6

0 1 1 0 Entr.digital virtual
SP7

0 1 1 1 Entr.digital virtual
SP8

1 0 0 0 Entr.digital virtual
SP9

1 0 0 1 Entr.digital virtual
SP10

1 0 1 0 Entr.digital virtual
SP11

1 0 1 1 Entr.digital virtual
SP12

1 1 0 0 Entr.digital virtual
SP13

1 1 0 1 Entr.digital virtual
SP14

1 1 1 0 Entr.digital virtual
SP15

1 1 1 1 Entr.digital virtual
SP16

(1) Referéncia 1 = 5 P I, consulte o diagrama (ver pagina 259)
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[2 Freq. pré-selec.] F & 2

Atribuigdo de pré-definigao de frequéncia 2

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L. 1.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L 1 I..L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0Q]...[CD10] CdO00...Cd 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] o

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd 15 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da

configuragédo
[Entr.digital vitual | L /0 [...C | 10 |Entrada digital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C I 11.C |15 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao

[C201]...[C210] C20 1..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuracéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um maédulo fieldbus de
rede na configuracéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £C501..C5 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/O] 1o

[C511]...[C515] C5 1/ 1..C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[4 Freq. pré-selec.] P 5 4
Atribuigdo de pré-definigao de frequéncia 4
Idéntica a [Pré-definigdo de frequéncia 2] F 5 2

Para obter 4 velocidades, vocé também deve configurar 2 velocidades.

[8 Freq. pré-selec.] F5 B
Atribuicdo de pré-definicdo de frequéncia 8
Idéntica a [Pré-defini¢cdo de frequéncia 2] P 5 2

Para obter 8 velocidades, vocé também deve configurar 2 e 4 velocidades.

[16 Freq. pré-selec.] F5 IE&
Atribuigdo de pré-definigdo de frequéncia 16
Idéntica a [Pré-definigao de frequéncia 2] F 5 2

Para obter 16 velocidades, vocé também deve configurar 2, 4 e 8 velocidades.

[Vel.pré-selec.2] 5P 2 *

Vel.pré-selec. 2. Consulte a tabela de combinagéo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 10,0 Hz
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[Vel.pré-selec. 3] 5 P 3%

Vel.pré-selec. 3. Consulte a tabela de combinagdo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configurago ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 15,0 Hz

[Vel.pré-selec. 4] 5 P 4 %

Vel.pré-selec. 4. Consulte a tabela de combinagdo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configurago ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 20,0 Hz

[Vel.pré-selec. 5] 5 P 5 X

Vel.pré-selec. 5. Consulte a tabela de combinagdo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configurago ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 25,0 Hz

[Vel.pré-selec. 6] 5 F B *

Vel.pré-selec. 6. Consulte a tabela de combinacgdo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuraggo ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 30,0 Hz

[Vel.pré-selec. 7] 5 F 1%

Vel.pré-selec. 7. Consulte a tabela de combinagdo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragao ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 35,0 Hz

[Vel.pré-selec. 8] 5 F B *

Vel.pré-selec. 8. Consulte a tabela de combinagdo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragao ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 40,0 Hz
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[Vel.pré-selec. 9] 5 P g%

Vel.pré-selec. 9. Consulte a tabela de combinagéo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragio ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 45,0 Hz

[Vel.pré-selec. 10] 5 F 1O0%

Vel.pré-selec. 10. Consulte a tabela de combinagéo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragio ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 50,0 Hz

[Vel.pré-selec. 111 5P | 1%

Vel.pré-selec. 11. Consulte a tabela de combinagéo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragio ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 55,0 Hz

[Vel.pré-selec. 12] 5F |2 *

Vel.pré-selec. 12. Consulte a tabela de combinagéo para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragso ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 60,0 Hz

[Vel.pré-selec. 13] 5F 13 *

Vel.pré-selec. 13. Consulte a tabela de combinagao para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragéo ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 70,0 Hz

[Vel.pré-selec. 14] 5P 14X

Vel.pré-selec. 14. Consulte a tabela de combinagao para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragéo ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 80,0 Hz
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[Vel.pré-selec. 15] 5P 5%
Vel. pré-selec. 15. Consulte a tabela de combinagao para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 90,0 Hz

[Vel.pré-selec. 16] 5P 6%
Vel.pré-selec. 16. Consulte a tabela de combinacao para entradas de velocidade pré-selecionadas

(ver pagina 465).

Configuragéo () Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 100,0 Hz
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Seccédo 8.40

[FuncGes genéricas] - [+/- velocidade]

[+/- velocidade] » P 4 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Ajustes] =» [Fungdes genéricas] =» [+/- velocidade]

Esta funcéo pode ser acessada se o canal de referéncia [Conf. Ref Freq 2] F ~ 2 estiver configurado para

[Freq. Ref. viaED] w PdE

NOTA: Nao é possivel usar esta fungdo com algumas outras fungoes.

2 tipos de operagdes estdo disponiveis:

e Uso de teclas de agao individuais: 2 entradas digitais sdo necessarias além das instrugdes de

funcionamento.

A entrada atribuida ao comando "+ velocidade" aumenta a velocidade, a entrada atribuida ao comando

"- velocidade" diminui a velocidade.

o Uso de teclas de dupla agdo: Apenas uma entrada digital atribuida a "+ velocidade" é necessaria.

+/- velocidade com pressionamento duplo de botdes:

Descrigao: 1 botao pressionado duas vezes (2 etapas) para cada diregao de rotagdo. Um contato é

fechado sempre que o botao é pressionado.

Configuragédo Liberagéo (- Velocidade) Primeira pressionada do Segunda pressionada do
botdo (Velocidade mantida) | botdo (Mais rapido)

Botdo Avango - a a&b

Botéo Reverso - c c&d

ATVeee

DI1 Avango
Dix Reverso
Dly + velocidade
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Reference
frequency

LSP

0

LSP

Forward

2" press

15t press
0

Reverse

2" press
15t press

0

Nao use este tipo de velocidade +/- com um controle de 3 fios.

Independentemente do tipo de operagao que for selecionado, velocidade maxima é definida por [Alta

velocidade] H5 P.

NOTA: Se a referéncia for comutada via [Atrib. Comut. Freq.] - F L de qualquer canal de referéncia para
outro canal de referéncia com "velocidade +/-", o valor de referéncia [Frequéncia do Motor] - F ~ (depois
da rampa) pode ser copiado, ao mesmo tempo, em conformidade com o paradmetro [Copiar Ch1-Ch2]

LoP.

Isso ajuda a evitar que a velocidade seja incorretamente reconfigurada para zero quando a comutagao

ocorrer.

[Atr. + Velocidade] u 5 P

Atribuicdo da entrada do incremento de velocidade.

Funcéo ativa se a entrada ou bit atribuido é 1.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI1]...[DI6] L.I.L.BE Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L« 1 I.L B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : &

[CD11]...[CD15] Ld I 1.LCd 15 |Entradadigital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual | L /0 [I...C | /0 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] 1o

[C111]...[C115] CI111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéao

[C201]...[C210] CLZ201..C2 |0 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Entrada digital vitual CMD2.11...CMD2.15 com moédulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3/ 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] £SO 1..L5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] L5/ 1.C5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao
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[- Atribuicdo Vel.] 45 F

[Memorizagio Ref.]

Atribuicdo da entrada da redugéo de velocidade. Veja as condigbes de atribui¢ao.
Configuragdes de parametros Idéntico a [ Atribuigdo + velocidade] v 5 P.

Funcao ativa se a entrada ou bit atribuido é 1.

SE~K

Referéncia de frequéncia salva. Este pardmetro podera ser acessado se [Atribuigdo + velocidade] u 5 P
nao estiver configurado para [Nao Atribuido] ~ o ou [Atribui¢édo - velocidade] 4 5 P nao estiver
configurado para [Nao Atribuido] n a.

Associado com a fungéo "velocidade +/-", este par@metro pode ser usado para salvar a referéncia:
o Quando os comandos de partida desaparecem (salvos em RAM).
e Quando a energia de alimentagdo ou os comandos de partida desaparecem (salvos em EEPROM).

Portanto, da préxima vez o inversor partir, a referéncia de velocidade é a ultima frequéncia de referéncia
salva.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[N&o salvo] no Nao salvo

Configuragéo de fabrica
[Salvarem RAM] | - ATl +/- Velocidade - salvando a frequéncia de referéncia na memoria RAM
[Salvar em EEF +/- Velocidade - salvando a frequéncia de referéncia na memoria EEPROM
EEPROM]
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Seccéao 8.41

[Fungdes genéricas] - [Frequéncia de salto]

[Frequéncia de salto] 4 = F - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Frequéncia de salto]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Frequéncia de salto] 4w F - (ver pagina 443).
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Seccdo 8.42

[FuncGes genéricas] - [Controlador PID]

[Controlador PID] F 1 4 - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fungdes genéricas] =» [Controlador PID]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Controlador PID] P . d - (ver pdgina 332).
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Seccdo 8.43

[Fungdes genéricas] - [Monitoramento de feedback]

[Monitoramento de feedback] F K /7 - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fungdes genéricas] =» [Monitoramento de feedback]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Monitoramento de feedback] F K 1 - (ver pdgina 367).
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Seccdo 8.44

[FuncGes genéricas] - [Limite algangado]

Menu [Limite alcangado] £ Hr- E -

Acesso

[Lim

[Lim

[Lim

[Lim

[Lim

[Lim

[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Limite alcangado]

. baixo de corrente] L £ J L

Valor limite baixo da corrente (para alarme de [Corrente baixa atingida] L £ A L ).

Configuragéo ()

Descri¢éo

0...65.535 A

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0 A

. alto de corrente] L E

Valor limite alto da corrente (para alarme [Lim. corrente alta atingido] [ E A).

Configuragso ()

Descrigao

0...65.535 A

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: Corrente nominal do inversor

. Freq. Baixa] F E dL

Limite de frequéncia baixa do motor (para alarme [Lim. Freq. Baixa Mot.] FEAL).

Configuragéo ()

Descri¢éo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

. Freq. Motor] F E d

Limite de frequéncia do motor (para alarme [Lim. Freq. Alta Mot.] F £ A).

Configuragso ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 50,0 Hz

.Freq.2] F2dL

Segundo limite de frequéncia baixa do motor (para alarme [Lim. Freq. Baixa Mot. 2] F ZAL).

Configuragéo ()

Descri¢éo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

.Freq.21 F2d

Segundo limite de frequéncia do motor (para alarme [Lim. Freq. Alta Mot. 2] F 2 A).

Configuragso ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 50,0 Hz
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[Lim. Térmico Motor] E E £

Limite de estado térmico do motor (para alarme [Lim. térmico do motor atingido] £ 5 A).

Configuragao ()

Descrigao

0...118%

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 100%

[Lim. Ref. Alto] r E d

Limite de frequéncia de referéncia alto (para alarme [Lim. Freq. Ref. Alta atingido] - E AH )

Configuragzo ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

[Lim. Ref. Baixo] - £ d L

Limite de frequéncia de referéncia baixo (para alarme [Lim. Freq. Ref. Baixa atingido] - £ A L).

Configuragao ()

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz

[Lim. torque alto] £ E H

Limite de torque alto (para alarme [AIm. torque alto] £ £ H A)

Configurago ()

Descri¢éo

-300...300%

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 100%

[Lim. torque baixo] E E L

Limite de torque baixo (para alarme [Alm. torque baixo] £ E L A).

Configuragao ()

Descrigao

-300...300%

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 50%
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Seccao 8.45

[FuncGes genéricas] - [Comando do contator de linha]

Menu [Comando do contator de linha] L L [ -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Comando do contator de linha]

Sobre este Menu
O contator de linha se fecha quando um comando de execugao (sentido direto ou reverso) é enviado e se
abre ap6s cada parada, assim que o inversor é bloqueado. Por exemplo, se o modo de parada for parada
em rampa, o contator se abre quando o motor atinge velocidade zero.

NOTA: A fonte de alimentagéo do controle do inversor deve ser fornecida por uma fonte externa 24 CC.

AVISO

DANOS AO INVERSOR
Nao use esta fungao em intervalos menores do que 60 s.
A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Exemplo de circuito (fonte de alimentagéo 24 VCC):

— Run/Reset [---- K11

EDe EDNn +24,

O--om- O g ———————————— «L% ———————— TTO

Dir/Rev

K10

/

EDis = Comando de partida [Sentido direto] F ~ 4 ou [Sentido reverso] - - 5
RiA/RiC = [Contator de linha] L L [
EDn = [Inversor bloqueado] L E 5

NOTA: A tecla RUN/RESET deve ser pressionada uma vez que a tecla de parada de emergéncia for
liberada.
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[Contatorde linha] L L C
Controle do contator de linha.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[R2]...[R3] re..r3 Saida de relé R2... R3

[R4]...[R6] r4..rfb Saida de relé R4...R6, se o médulo opcional de saida de relé VW3A3204
tiver sido inserido

[Saida Digital do | I..dsa |2 |Saidadigital DQ11...DQ12, se 0 médulo de extenséo E/S VW3A32083 tiver

DQ11]...[Saida sido inserido

Digital DQ12]

[R61]...[R66] rB Il..rBB Relé R61 ...R66
NOTA: Esta selegéo pode ser acessada no ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[Inversor bloqueado] L £ 5 *

Atribuicédo do inversor bloqueado.

E possivel acessar este parametro se o [Contator de linha] L L L n&o estiver configurado como [N30] r a.

O inversor é bloqueado quando a entrada ou bit atribuido altera-se para 0.

Configuragdo

Cadigo/Valor

Descrigdo

[Nao atribuido]

nao

Nao atribuida
Macro-configuragéo

[CD00]...[CD10]

cdoa..cd 1o

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] i a

[CD11]..[CD15]

CdIl1.0dI5

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragao

[Entr.digital virtual
C101]...[C110]

citoil.c1io

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115]

cririr.ciris

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210]

ceol.C2io

Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil I/0] o

[C211]...[C215]

cell.ce2ils

Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310]

c3oi.c3aio

Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um maddulo fieldbus de
rede na configuragéo do[Perfil /0] o

[C311]...[C315]

c3ari.cais

Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510]

csoil..csio

Entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragado do [Perfil /0] o

[C511]...[C515]

cLsi11.L515

Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragéao

[DI1 (nivel
baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

LIL.LBL

Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

[DI11 (nivel
baixo)]...[DI16
(nivel baixo)]

L1it...L I6L

Entrada digital DI111...DI16 usada em nivel baixo, se o modulo de extenséo
E/S VW3A3203 foi inserido

[DI52 (nivel
baixo)]...[DI59
(nivel baixo)]

d52L..d59L

Entrada digital DI152... DI59 (nivel baixo)

NOTA: Esta selegéo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.

[DI52 (Nivel
Alto)]...[DI59 (Nivel
Alto)]

d52H..d59H

Entradas digitais de nivel alto do painel

NOTA: Esta selegéo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipada
com E/S de painel.

[Tempo limite da alimentagéo] L [ E

Tempo de monitoramento para o fechamento do contator de linha.

Configuragédo

Descri¢éo

1..999s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 5 s
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Seccao 8.46

[FuncGes genéricas] - [Cmd contator saida]

Menu [Cmd contator saida] o L L -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Cmd contator saida]

Sobre este Menu

Esta fungdo permite que o inversor controle e/ou monitore um contator instalado entre o inversor e o

motor.

O controle do contator de saida pelo inversor é ativado ao atribuir a [Atribuigdo do contator de saida]

a L L. Um pedido para fechar o contator € feito quando um comando de execugao é ativado. Um pedido

para abrir o contator é feito quando nenhuma corrente é aplicada ao motor.

A monitoragéo do contator de saida pelo inversor é ativada atribuindo-se o feedback ao [Contator de saida

Feedback] ~ L A. Caso haja uma inconsisténcia, o inversor € acionado:

e Erro [Erro cont said aberto] F L F 2, se o [Contator de saida Feedback] ~ L A nao estiver fechado
antes do final do [Atraso marcha] d & 5 ou se o [Contator de saida Feedback] ~ L A abrir se o motor
estiver funcionando.

e Erro [Erro cont said fechado] F L F 1, se o [Contator de saida Fdbk] ~ L A nao estiver aberto antes do
final do [Atraso para abrir contato] d A 5 ou se [Contac. saida Feedback] ~ L A fechar se o motor
estiver parado.

NOTA:

e O [Erro cont said aberto] F L F 2 pode ser removido por uma transi¢do de 1 para 0 da execugao de
comando.

e A [Atrib. contator saida] o L L e o [Fdbck contator saida] - L A podem ser usados individualmente.

e Se afuncao de frenagem de injegéo CC for usada, o contator de saida ndo fecha enquanto a frenagem
de injecéo CC estiver ativa
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|/ »‘z‘,‘ | | j \l
V’ |\ O Hz B \ A “|O>HZ
t
1 OCC e RCA atribuidos
2 RCA atribuido
3 OCC atribuido
t Hora
R Comando Run

OCC Contator de saida

RCA Feedback

contator saida

NA Néao atribuida

MF Frequéncia

motor

[Saida. Atribuigdo do contator] o L C

Config.contator saida

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao] no Funcéo néo atribuida.
Configuragio de fabrica

[R2]...[R3] ré..rd Saida de relé R2... R3

[R4]...[R6] r4.r6 Saida de relé R4...R6, se 0 médulo opcional de saida de relé VW3A3204
tiver sido inserido.

[Saida Digital do | I...da |2 |Saidadigital DQ11...DQ12, se o moédulo de extensao E/S VW3A3203 tiver

DQ11]...[Saida sido inserido.

Digital DQ12]

[R61]...[R66] rB l..rBB Relé R61 ...R66
NOTA: Esta selegéo pode ser acessada no ATV660 e ATV680 equipados
com as fungdes de E/S do painel
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[Fdbck contator saida] - L A

Feedback do contator de saida

O motor comeca a funcionar quando a entrada digital atribuida ou o bit for alterado para 0.

baixo)]...[DI16
(nivel baixo)]

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo
[Nao atribuida] no N&o atribuido
Configuragéo de fabrica
[DI1 (Baixo L IL..LEL Entrada digital DI1...DI6 usada em baixo nivel
nivel)]...[DI6 (Baixo
nivel)]
[DI11 (nivel L I IL..L I6L |Entrada digital DI11...DI16 usada em nivel baixo se 0 médulo de extenséo

E/S VW3A3203 tiver sido inserido

[C101]...[C110]

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragao do [Perfil E/S] o

[C111]..[C115]

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ20 1..CZ2 10 |Entrada digital vitual CMD2.01...CMD2.10 com moédulo de rede
CANopen® na configuragao do[Perfil E/S] i o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com mddulo de rede
CANopen®, independentemente da configuragédo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um moédulo de rede na
configuragao do[Perfil E/S] o

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com médulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C£50 1..C5 10 |Entradadigital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet integrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil E/S] o

[C511]...[C515] C5 1/ 1..C5 15 |Entradadigital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus

TCP independentemente da configuragéo

[Atraso marcha] d b 5
Atraso a marcha

Este parametro atrasa:

e O controle de motor apds o envio de um comando de operagao quando o inversor monitora somente o
contator de saida.
e O monitoramento de erro [Erro cont said aberto] F L F 2 se o [Fdbck contato saida] ~ L A foi atribuido.

O atraso de tempo deve ser maior que o tempo de fechamento do contator de saida.

Este parametro pode ser acessado se a [Atribuigdo do contator de saida] o L L ou o [Feedback de
contator de saida] - [ A estiverem atribuidos

Configuragédo Descri¢éo

0,05...60,00 s Faixa de configuragéo

Configuragéo de fabrica: 0,15 s

[Tempo abert. contator] 4 A 5

Tempo abert. contator
Esse atraso deve ser maior que o tempo de abertura do contator de saida.

Se o valor da entrada digital atribuido ao [Fdbck contator saida] ~ L A n&o for 0 no final desse atraso, o
erro [Erro cont said fechad] F L F | é acionado. Se este parametro for definido como 0, o erro [Erro cont
said fechad] F L F I ndo sera monitorado.

Este parametro pode ser acessado se o [Feedback do contator de saida] ~ L A estiver atribuido.

Configuragédo Descri¢éo

0,00...5,00 s Faixa de configuragéo

Configuragéo de fabrica: 0,10 s
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Seccao 8.47

[Fungdes genéricas] - [Sentido reverso desabilitado]

Menu [Sentido reverso desabilitado] - E 1~ -

Acesso

[Sentido reverso desabilitado] - 1 n
Impede que motor funcione no sentido inverso de rotagéao.

[Ajustes completos] =» [Fungdes genéricas] =» [Sentido reverso desabilitado]

NOTA: A fungao anti-obstrugéo tem prioridade em relagéo a fungéo [Sentido reverso desabilitado] ~ .
Caso a fungao anti-obstrugao seja usada, a diregdo inversa € aplicada independentemente da
configuragao [Sentido reverso desabilitado] - : .

As solicitagdes de inversao da dire¢cao enviadas por entradas digitais sdo consideradas.
As solicitagbes de inversao da diregao enviadas pelo Terminal grafico ou pela linha ndo séo consideradas.

Qualquer referéncia de velocidade reversa advinda da entrada de somatoéria PID, entre outros, é
interpretada como referéncia 0 (0 Hz).

Configuragdo | Cédigo/Valor Descrigdo
[Nao] no Néo
[Sim] YES Sim
Configuragao de fabrica
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Seccédo 8.48

[FuncGes genéricas] - [Limitagdo de torque]

[Limitacdo de torque] £ o L - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Fungdes genéricas] = [Limitagédo de torque ]

Sobre este Menu
O valor da limitagdo de torque é fixado por um parametro.

Tla
N&o [
tpmm Sim »
6 ED

1 Limitagédo de torque por meio de parametro em poténcia
2 Valor de limitagédo

[Limit Torque Ativo] £ L A
Ativagéo da limitagdo de torque permanente.
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, a fungao esta inativa.

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, a funcao esta ativa.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao atribuido] no N&o atribuida
Macro-configuragéo

[Sim] YES Sim

[DI1]...[DI6] L+ l.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] Cd00...Cd 10 |Configuragédo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : o

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd |5 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual | L /0 I...C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C I 11.C 115 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.C2 15 |Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um maddulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] :a

[C311]...[C315] C3 1 1.C3 15 |Entradadigital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C501..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada Modbus TCP em [Perfil /0] o

[C511]...[C515] L5 1 1..CL5 15 |Entradadigital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada Modbus
TCP independentemente da configuragéo
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[P max. Motor] £ P 111X

Maxima poténcia em modo motor.

Este parametro pode ser acessado se [Limit Torque Ativo] E L A nao estiver configurado para [Nao
Atribuido] n o.

‘ Configuragéo () ‘ Descrigéo ‘

10...300% Faixa de configuragéo

Configuragéo de fabrica: 300%

[P max. Gerador] £ F 15 %

Maxima poténcia aceitavel em modo gerador.

Este parametro pode ser acessado se [Limit Torque Ativo] £ L A nao estiver configurado para [Nao
Atribuido] n o.

Configuragéo () Descrigéo

10...300% Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 300%
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Seccado 8.49

[FuncGes genéricas] - [Comutagdo parametro]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Comutagéo parametro] 1L P - 487
[Conjunto 1] P 5 | - Menu 493
[Conjunto 2] F 5 2 - Menu 493
[Conjunto 3] F 5 3 - Menu 493
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Menu [Comutag¢ado parametro] /1L F -

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes completos] = [Fungdes genéricas] - [Comutagdo parametro]

E possivel selecionar um conjunto de 1 a 15 parametros da lista de [Sele¢do parametros] 5 P 5

(ver pagina 488)e atribuir 2 ou 3 valores diferentes. Esses 2 ou 3 conjuntos de valores podem ser
comutados usando 1 ou 2 entradas digitais ou bits de palavras de controle. E possivel comutar durante a
operagao (motor em funcionamento). Também & possivel controla-lo com base em 1 ou 2 limites de
frequéncia, caso em que cada um desses age como uma entrada digital (0 = limite ndo atingido, 1 = limite

atingido).

Valores 1

Valores 2 Valores 3

Paramero 1

Paramero 15

Paramero 1

Paramero 15

Paramero 1 Paramero 1

Paramero 15 Paramero 15

ou entrada digital ED 3
valores

Nivel de frequéncia ou bit |0 1 Oou1
ou entrada digital ED 2

valores

Nivel de frequéncia ou bit |0 0 1

NOTA: N&o alterar os pardmetros em [Selegdo parametros] 5 P 5 (ver pdgina 458), pois modificagbes
feitas nesse menu serdo perdidas na proxima inicializagdo. Os pardmetros podem ser ajustados durante
a operagao no menu [Comutagéo parametro] 1L P -, na configuracéo ativa.

[Conjuntos de 2 parametros] L HA |

Atribuicdo de alternancia de valor de parametros 1

Alternar conjuntos de 2 pardmetros.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[Niv. Freq.Alta FER Nivel de frequéncia alta do motor atingida

mot.]

[22 lim. freq. Fe2A Segundo nivel de frequéncia atingido

atingido]

[DI1]...[DI6] LIl..L /B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L . I 1.L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |Configuragdo de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil I/O] : &

[CD11]...[CD15] Ld I I.LCd |5 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual | L /0 [I...C | /0 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C111.C 115 |Entradadigital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210] CLZ20 1..C2 |0 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] 1o

[C211]...[C215] CLZ2 1 1.LC¢2 15 |Entradadigital vitual CMD2.11...CMD2.15 com mddulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragéo

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3/ 1.C3 15 |Entrada digital vitual CMD3.11...CMD3.15 com moédulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] LS50 1..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] LS /1.5 15 |Entrada digital vitual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao
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[Conjuntos de 3 parametros] L HA 2

Atribuigdo de alternancia de valor de parametros 2

Idéntico ao [2 conj. parametros] L HA 1.

Alternar conjuntos de 3 parametros.

NOTA: Para obter conjuntos de 3 parametros, é necessario configurar primeiro os [Conj. 2 parametros]

CHA I

[Selecédo parametro] 5 F 5

E possivel acessar este parametro se o [Conj. 2 pardmetros] L H A | nao estiver configurado como [N&o]

no.

Acessar esse parametro abre uma janela que contém todos os parametros de ajuste acessiveis.
Selecione de 1 a 15 parametros usando a tecla OK. Também é possivel remover parametro(s) com a tecla

OK.

Parametros disponiveis para a fungdo comutacao de parametros:

Parametro Cadigo
[Incremento rampa] nr
[Aceleragao] ACLC
[Desaceleragao] dELC
[Aceleragao 2] ACZ
[Desaceleragao 2] dEC
[Inicio arredon. ACC] EA |
[Fim arredonda. ACC] tAZ
[Inicio arredon. DEC] EA3
[Fim arredonda. dEC] EAY
[Baixa Velocidade] L5FP
[Alta Velocidade] HSP
[Lim. térmico do motor] 1EH
[Compensagio RI] uFr
[Comp. Escorregam.] SLP
[Filtro de malha de velocidade K] SFC
[Tempo integral de velocidade] 5.t
[Ganho prop. veloc.] SPL
[Fator Inércia] SPCu
[Diviséo de rampa] dCF
[Nivel 1 Inj.CC] idL
[Tempo Injecdo CC 1] td
[Nivel 2 Inj.CC] dC 2
[Tempo Injegdo CC 2] tdrl
[Inj. CC Nivel 1 Autom.] s5dlC |
[Tempo 1 Injecéo CC Auto] tdrC |
[Inj. CC Nivel 2 Autom.] sdC 2
[Tempo 2 Injecdo CC Auto] tdC?
[Freq. Comutagio] SFr
[Limitagédo de corrente] CL .
[Tempo lim. vel. baixa] ELS
[Offset niv. descanso] SLE
[Velocidade predefinida 2]...[Velocidade predefinida 16] | 5P Z2... 5P |6
[Coef. multiplicador] nFr
[Ganho Prop. PID] rPL
[Ganho Integral PID] r G
[Ganho. derivativo PID] rdb
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Parametro Cadigo
[Rampa PID] PrP
[Min. Saida PID] Pol
[Max. Saida PID] PaH
[Freq. Ref. Ini. PID] SFS
[Tempo acel. PID] ACCP
[Alarme min. ret.] PAL
[Alarme max. ret.] PAH
[Alarme erro PID] PEr
[% ref. velocidade] P5r
[Ref. 2 de PID] rPe
[Ref. 3 de PID] rP3
[Ref. 4 de PID] P4
[Intervalo ret. PID] PFIMr
[Atraso erro ret. PID] PFId
[Lim. alto de corrente] LEd
[Lim. baixo de corrente] CEJL
[Lim. torque alto] EEH
[Lim torque baixo] EEL
[Lim. Freq. Motor] Ftd
[Niv. freq. baixa] FEdL
[Lim. Freq. 2] Féd
[Freq 2 Limite] FadL
[Niv. Parada R.Livre] FFE
[Niv. Est. térm. motor] EEd
[Lim. Ref. Alta] rtd
[Lim. Ref. Baixa] rtdlL
[Pular frequéncia] JPF
[Pular frequéncia 2] JF 2
[Pular 32 frequéncia] JF 3
[Pular freq. Hister.] JdFH
[Lim. Sub.Vel. Nom] Lun
[Lim. Sub. Vel. 0] Lul
[Subcarga [Det. Freq. Subcarga] Det.] rflud
[Freq. Histerese] S5rb
[T. N. partida subcarga] FEu
[Lim. Det.Sobrecarga] Lel
[T. N. partida sobrecargal) Fto
[Modo ventilador] FFI
[P max. Motor] EFPON
[P max. Gerador] EPNG
[Tempo Max. Travamento] SEFP I
[Corrente Rot. Blog.] StPZ2
[Freq. Rot. Bloq.] SEFP3
[Niv. alarme térmico EA2] LHZAH
[Niv. alarme térmico EA5] EHSA
[Niv.Erro Térm. EA2] EHZF
[Niv.Erro Térm. EA5] EHSF
[Inicio rampa acel.] ACLCS
[Desac. Valv. Retengéo] dELu
[Velocidade 2 Valv. Retengéo] LuHS
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Parametro Cadigo
[Velocidade 1 Valv. Retengéo] Culs
[Rampa desace. final] dELCS
[Nivel fluxo de velocidade] SLnlL
[Vel. min. descanso] SL5L
[Niv. poténcia descanso] SLPr
[Niv. pressdo descanso] SLPL
[Atraso descanso] S5LPd
[Vel. boost. descanso] S5Lb5
[Tempo boost descanso] SLbE
[Niv. Pr. despertar] WuPF
[Erro processo despertar] WuPE
[Niv. Press. despertar] WuPL
[Condigdo de descanso] ASLC
[Verif. atraso de descanso] AsSLd
[Verif. ref. veloc. rep.] ASLr
[Niv.ativ.lim.vazao] CHE

[Niv. lim. vazdo desativado] rCHE
[Vazéo Detec. Lim.] dFL

[Tempo enchimento] PFHE
[Vel. enchimento] PFHS
[Presséo enchimento] PFHFP
[Tmp. Prim.] PP5d
[Nivel entrada primaria] PP L
[Atraso condig¢&o primaria) PPFd
[Pressao minima] JPrP
[Atraso na partida] JPrd
[Pressdo méaxima] JP5SFP
[Ref velocidade] JPr5
[Atraso Despertar] JPWd
[Alfa] FLdR
[Compensagéo ponto 1] FLH I
[Vazao no ponto 1] FLAT I
[Compensagéo estatica] FLHO
[Niv.min. P. saida] oPPL
[Niv.max. P. saida] oPPH
[Atraso erro press. saida] aFPPd
[Niv. Max vazao Alta] HFPL
[Atraso erro vazao alta] HFFPd
[Max. Inic. Ciclo Bomba.] PLCPn
[Duragao Ciclo Bomba] PCPE
[Nivel Alto P. Entr.] 1PPH
[Nivel Baixo P. Entr.] 1PPL
[Comp. max. Pressdo Ent.] 1PPC
[Tmp. acion. Anti-obstr.] JECE
[Torque Anti-obstr.] JECL
[Atraso inicio Anti-obstr.] JECd
[Dscl.FW anti-obstr.] JdEL
[Dscl.RV anti-obstr.] JdEr
[Acel.FW anti-obstr.] JACC
[Acel.RV anti-obstr.] JAC r
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Parametro Cadigo
[T. FW Anti-obstr.] JFdE
[T. RV Anti-obstr.] Jdrut
[Vel. FW Anti-obstr.] JFd5
[Vel. RV Anti-obstr.] drub
[T. Par. Anti-obstr.] JZ5E
[N. Ciclo Anti-Obstr.] dnbl
[Seq. max. Anti-obstr.] JAMNA
[Interv. Anti-obstr.] JAME
[Atraso Erro DryRun] drYd
[Atr. N. Part DryRun] drYr
[Fator funcionamento a seco] dr 44X
[Niv. Min. Vaz. Baixa] PLFL
[Fat. Pot. Vaz baixa] PLFX
[Atraso ativ. vazdo baixa] FLFA
[Atraso erro Vaz.baixa] PLFd
[Atraso reinicio Vaz. Baixa] PLFr
[Fator aleatério do controle de nivel] LCrX
[Niv partida 1a bomba] LeL |
[Niv partida 2a bomba] LrLZ2
[Niv partida 3a bomba] LrL3
[Niv partida 4a bomba] LrLH
[Niv partida 5a bomba] LrLS
[Niv partida 6a bomba] LrLE
[Niv parada 1a bomba] LPL I
[Niv parada 2a bomba] LPLZ?
[Niv parada 3a bomba] LPL3
[Niv parada 4a bomba] LPLH
[Niv parada 5a bomba] LPLS
[Niv parada 6a bomba] LPLE
[Nivel 1a bomba em alta velocidade] LHL I
[Nivel 2a bomba em alta velocidade] LHL?Z
[Nivel 3a bomba em alta velocidade] LHL 3
[Nivel 4a bomba em alta velocidade] LHLH
[Nivel 5a bomba em alta velocidade] LHLS
[Nivel 6a bomba em alta velocidade] LHLE
[Baixa vel contr niv] LCLS
[Altura min entrega] LCdJ
[Altura maxima de entrega] LLdK
[Intervalo controle de nivel stage/destage] LLdE
[Velocidade Stg Booster] b55

[Velocidade Dstg. Booster] bd5S

[Atraso Stg. Booster] bS5d

[Velocidade Bypass Stg. Booster] L5b5S
[Atraso Rampa Stg. Booster] bL5rd
[Tempo Bypass Ativ Booster] bLSbE
[Atraso Dstg Booster] bdd

[Velocidade Bypass Dstg Booster] bdb5
[Atraso Rampa Dstg Booster] bdrd
[Tempo Bypass Dstg Booster] bdbE
[Intervalo A/D Booster] bL5dE
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Parametro Cadigo
[Faixa operagdo Booster] bLWA
[Faixa Sobrep. Booster] tlL oA
[Histerese ativar/desativar fluxo Booster] b5dH
[Fluxo dstg booster] bdF

[Atraso. Stg. FeedFwd] FF5d
[Atraso. Dstg FeedFwd] FFdd
[Ganho pert. FeedFwd] FFL

[Tempo pert. FeedFwd] FFELC
[Modo gerador AFE] CL .G
[Frequéncia fixa bomba] NnFF5S
[Ponto de operagéo filtro bomba] WFXF
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[Conjunto 1] F5 /- Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Fungdes genéricas] = [Pardmetros de comutagao] = [Conjunto 1]

Sobre este Menu

Fazer uma entrada neste menu abre uma janela de configuragdes que contém os parametros
selecionados na ordem em que foram selecionados.

[Conjunto 2] F5 2 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Fungdes genéricas] = [Pardmetros de comutagdo] = [Conjunto 2]

Sobre este Menu
Idéntico ao [Conjunto 1] P 5 | - (ver pagina 493).

[Conjunto 3] F5 7 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Fungdes genéricas] = [Parametros de comutacio] = [Conjunto 3]

Sobre este Menu
Idéntico ao [Conjunto 1] P 5 | - (ver pagina 493).
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Seccédo 8.50

[FuncGes genéricas] - [Parada apds temp. lim. velocidade]

Menu [Parada apds temp. lim. velocidade] P~ 5 P -

Acesso

[Ajustes completos] = [Fungdes genéricas] - [Parada apés temp. lim. velocidade]

Descanso/Despertar no modo de controle de velocidade

O inversor esta em modo de controle de velocidade, quando o PID nao esta ativo, geralmente quando:

e O PID nao esta configurado (o ponto de ajuste da velocidade do motor é controlado por CLP externo,
por exemplo).

o O PID estd em modo manual (modo de aplicagdo manual, por exemplo).

e O PID nao esta ativo porque o Canal 1 ndo esta selecionado (modo local forgado ativado, por exemplo).

Quando o inversor & usado em Controle de velocidade (PID inativo ou fora de uso), a condigao de
velocidade é usada para alternar a aplicacao para o estado de descanso. Quando o inversor esta em
descanso, o motor é reiniciado se essa condigdo desaparecer.

Essa fungao evita operagdes prolongadas em velocidades baixas quando ndo séo uteis ou ndo estédo em

conformidade com as restrigbes do sistema. Para o motor apdés um tempo de operagdo em velocidade

reduzida. Tempo e velocidade podem ser ajustados.

No modo de Controle de velocidade, Descanso/Despertar & gerenciado de acordo com as seguintes

regras:

e O motor é interrompido quando a [Freq. Ref. Pré-Rampa] F - H e a [Frequéncia de saida] - F - se
tornarem e permanecerem em inferiores a [Velocidade baixa] L 5 P + [Offset nivel descanso] 5L E
durante [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5.

e O motor é reiniciado quando a [Freq. Ref. Pré-Rampa.] F ~ H > [Velocidade baixa] L 5 P +[Offset nivel
descanso] 5L E.

Comando RunT

i /

RFR A

LSP+SLE
LSP

FRH

LSP+SLE i
LSP i
|

| |
1 2 3 4 5

1 Acao da fungdo nominal [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5: apds [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5, o limite é interrompido
de acordo com a rampa de desaceleragao atual.

2 [Freq. Ref. Pré-Rampa] F ~ H se torna maior do que [Velocidade baixa] L 5 F + [Offset nivel descanso] 5L E ea

ordem de execugao ainda presente da fungéo [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 estiver desativada.

3 A fungao [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 ndo esta ativada, pois [Freq. Ref. Pré-Rampa] F ~ H se tornou maior do

que [Velocidade baixa] L 5 P + [Offset nivel descanso] 5 L E antes de [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 ter expirado

4 A fungao [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 nao esta ativada, pois a [Frequéncia de saida] - F - se tornou maior do

que [Velocidade baixa] L 5 F + [Offset nivel descanso] 5 L E antes de [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 ter expirado

5 Afungao [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 nao esta ativada, pois a [Pré-Rampa Ref. Freq.] F - H permaneceu maior

do que [Velocidade baixa] L 5 P + [Offset nivel descanso] 5L E
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[Tempo lim. vel. baixa] £ L 5

Tempo limite velocidade baixa

Configuragéo ()

Descrigéo

0,0...999,9 s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 s

[Offset niv. descanso] 5 L £ X

Offset nivel descanso.

E possivel acessar este parametro se o [Tempo lim. vel. baixa] £ L 5 n&o estiver configurado como 0.

Limite de reinicializagao ajustavel (offset) apds uma parada seguida de operagao prolongada
em[Velocidade baixa] L 5 F + [Offset nivel descanso] 5 L Eem Hz. O motor é reinicializado se a
referéncia ultrapassar (LSP + SLE) e se um comando de execugéo ainda estiver presente.

Configuragéo ()

Descri¢éo

1.0...[Freq. maxima] £ F

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1,0 Hz
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Seccao 8.51

[FuncGes genéricas] - [Active Front End]

[Active Front End] AF E - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fungdes genéricas] =» [Active Front End]

Sobre este menu
Este menu serve para definir a limitagdo de corrente para o Active Front End (AFE) usado no modo
gerador.

Se o Active Front End estiver operando no modo motor, sera disparado um alarme de [Limitagédo de
corrente AFE] L L .11, se a limitag&o de corrente atingir 120%. Um alarme [Limitagdo Regen AFE]

C L .G seradisparado quando a limitagdo definida com o parametro [Modo gerador AFE] L L . G for
atingida.

NOTA: Este menu pode ser acessado no ATV680 e ATV6BO0.

[Modo gerador AFE] L L G %
Modo gerador AFE

Este parametro define a limitagdo atual no modo de operagéo do gerador. Se o parametro estiver definido
como [Baixa harmonica] L H I1, a do inversor ird operar em Baixa harmonica, mas néo ira recuperar
energia para a rede elétrica.

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao

[Baixa harménica] | L H /1 Modo Baixa harménica (corrente para a rede elétrica € menor que 10%).
Configuragéo de fabrica

[Baixa harménicae | L Hr 11 Modo Baixa harménica e regeneragio (120%).

regen)

0,0...120,0 % Limitagado de corrente no modo gerador (para configuragéo especifica).
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Seccdo 8.52

[Monitoramento genérico]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Subcarga processo] u L d - 498
Menu [Sobrecarga processo] o L d - 500
Menu [Monit. Travamento] S E P~ - 502
Menu [Monitoramento térmico] £ P P - 503
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Menu [Subcarga processo] u L d -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Monitoramento genérico] = [Subcarga processo]

Erro detectado de subcarga de processo

Um erro de subcarga de processo é detectado quando o proximo evento ocorre e permanece pendente

por um tempo minimo de [Tempo Atraso. Subcarga).[ Detec¢do] u L E, que pode ser configurado:

e O motor se encontra em estado estavel e o torque esta abaixo do limite de subcarga definido
(parédmetros Detecgéo [Lim. Sub. Vel. 0.] L u L, [Lim. Sub. Vel. Nom.] L u »[ [Det. Freq. Subcarga]
Det.] ~ T u d pardmetros).

o O motor esta em estado estavel quando a diferenga entre a referéncia de frequéncia e a frequéncia do
motor estiver menor do que o limite configurado [Freq. Histerese] 5 - b.

Entre frequéncia zero e a nominal, a curva representa a seguinte equagao: torque = L u L + (L un -
L u L) x (frequéncia)? / (frequéncia nominal)?A fungdo de subcarga ndo permanece ativa para
frequéncias abaixode r Mwu d.

trq(%)
LUn

LUL

1 Zona de subcarga.

Um relé ou saida digital podem ser designados para sinalizar a detecgéo deste erro nos menus
[Entrada/Saida] o -, [Atribuicdo E/S] 1o A S -.

[Tempo. Det. Subcarga] v L E
Tempo de atraso para detecc¢éo de subcarga.
Um valor de 0 desativa a fungao e torna os outros parametros inacessiveis.

Configuragdo Descrigéo

0...100 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[Lim. Sub.Vel. Nom] L un X

Limite de subcarga em velocidade nominal do motor [Freq. Nominal Motor] F - 5 como % do torque
nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se [Tempo. Atraso Subcarga Detectado] w L £ nao estiver configurado

como 0.

Configuragéo () Descrigéo

20...100% Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 60%
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[Lim. Sub. Vel. 0] L u L %

Limite de subcarga em frequéncia zero como % do torque nominal do motor.

E possivel acessar este parametro se [Tempo. Atraso Subcarga Detectado] w L E néo estiver configurado
como 0.

Configuragéo () Descrigéo

0...[Lim. Sub. Vel. Nom.] L u ~ Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: 0%

[Subcarga Det. Lim. Freq.] - Mu d %

Limite de detecgao de subcarga em frequéncia minima.

E possivel acessar este parametro se [Tempo. Atraso Subcarga Detectado] w L £ nao estiver configurado
como 0.

Configuragao ()
0,0...500,0 Hz

Descrigao

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz

[Freq. Histerese] 5 b X

O desvio maximo entre a referéncia de frequéncia e a frequéncia do motor, que define uma operacdo em
estado estavel.

E possivel acessar este parametro se [Tempo. Atraso Subcarga Det.] L £ ou [Det. Tempo Sobrecargal]
E o L ndo estiver configurado como 0.

Configuragzo ()
0,3...500,0 Hz

Descri¢éo

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,3 Hz

[Gestdo subcarga.] u d L X

Gestao de subcarga.
Comportamento ao alternar para a detecg¢éo de subcarga.

E possivel acessar este parametro se [Tempo. Atraso Subcarga Detectado] w L £ n&o estiver configurado
como 0.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[lgnorado] no Erro detectado ignorado
[Parada por YES Parada por inércia
inércia) Configuragao de fabrica

[Parada em rampa] | ~ [1P Parada em rampa

[Parada rapida] FSE Parada rapida

[T. N. partida subcarga] F £ u X

Tempo minimo permitido entre a detecgao de uma subcarga e reinicializagdes automaticas.

Para permitir a reinicializagdo automatica, o valor de [Tempo Reset de Falha] £ A - deve exceder este

parametro em pelo menos 1 minuto.

E possivel acessar este parametro se: [Gestdo Subcarga] u d L ndo estiver configurado como [Ignorar]

no.

Configuragzo ()

Descri¢éo

0... 6 min

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 min
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Menu [Sobrecarga processo] o L d -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Monitoramento genérico] =» [Sobrecarga processo]

Sobre este Menu
Um erro de sobrecarga de processo é detectado quando o préximo evento ocorre e permanece pendente
por um tempo minimo de [Tempo Atraso. Sobrecarga]. £ o L, que pode ser configurado:
e O inversor estda em modo de [Limitagdo de corrente] L L : durante aceleragao, desaceleragao, ou
o O motor esta em estado estavel e a [Corrente do motor] L L ~ esta acima do limite de sobrecarga
definido [Lim. Det. Sobrecarga.] L o L.

O motor esta em estado estavel quando a diferenga entre [Freq. Ref. Pré-Rampa] F ~ H e [Frequéncia do
motor] ~ F ~ for menor do que o nivel configurado para [Freq. Histerese] 5 - &.

e 7 |
FEe | i l |
——renl | | |
l | | >
<« >

NOTA: O monitoramento de sobrecarga do processo esta sempre ativo no estado [Limitagdo de corrente]

cL ..
ol
¢ o 7/;—‘—‘%————,4———’—/———-
Lo
Lol Lol \
>

[Tempo Det. Sobrecarga] £ o L
Tempo de reagéo a sobrecarga.
Um valor de 0 desativa a fungao e torna os outros parametros inacessiveis.

Configuragéo Descrigao

0...100 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[Lim. Det.Sobrecarga] L o L %
Limite de sobrecarga.

Detecgéo do limite de sobrecarga como % da corrente nominal do motor [Corrente Nom. Motor] n [ r.
Este valor deve ser menor do que o limite da corrente para que a fungéo seja possivel.

E possivel acessar este parametro se [Tempo Det. Sobrecarga] £ o L néo estiver configurado como 0.

Configuragéo () Descrigéo

70...150% Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 110%
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[Freq. Histerese] 5 b X

Histerese para estado estavel.

O desvio maximo entre a referéncia de frequéncia e a frequéncia do motor, que define uma operagéo em

estado estavel.

E possivel acessar este parametro se [Tempo Det. Sobrecarga] £ o L ou [Tempo Atraso. Subcarga

Detecgéo] w L £ nao estiver configurado como 0.

Configuraggo () Descrigao
0,3...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,3 Hz

[Gst. Sobrec. proces.] o d L *

Comportamento ao alternar para a detec¢éo de sobrecarga.

E possivel acessar este parametro se [Tempo Det. Sobrecarga] £ o L ndo estiver configurado como 0.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Ignorado] no Erro detectado ignorado
[Parada por YES Parada por inércia
inércia) Configuragéo de fabrica
[Parada em rampa] | - [1P Parada em rampa
[Parada rapida]) FSE Parada rapida

[T. N. partida sobrecarga] F £ o X

Tempo minimo permitido entre a detecgdo de uma sobrecarga e reinicializagbes automaticas.
Para permitir a reinicializagdo automatica, o valor de [Tempo Reset de Falha] £ A - deve exceder este

parametro em pelo menos 1 minuto.

E possivel acessar este parametro se [Tempo Det. Sobrecarga] £ o L ou [Gestdo. Sobrecarga Proc.]

o d L nao estiver configurado como 0.

Configuragao () Descrigéo
0... 6 min Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 min
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Menu [Monit. Travamento] 5k F r -

Acesso
[Ajustes completos] = [Monitoramento genérico] =» [Monit. Travamento.]

Sobre este Menu

Esta fungdo ajuda a prevenir sobrecargas do motor com o monitoramento da corrente e do tempo de
elevagéao da velocidade.

Uma condi¢éo de travamento se da quando:

e A frequéncia de saida é menor do que a frequéncia de travamento [Freq. Travamento.] 5t F 3
e E a corrente de saida € menor do que a corrente de travamento [Corrente Travamento.] 5 £ P 2
e Dura mais tempo do que o tempo de travamento [Tempo Max. Travamento.] SEFP |

Quando ocorre uma condigdo de travamento, um erro tipo [Erro motor travado.] 5 E F é acionado.

[Monit. Travamento] S E FL

Ativacdo do monitoramento travamento

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao] no Fungao desativada
Configurag¢io de fabrica

[Sim] HES Fungao ativada

[Tempo Max. Travamento] 5 £ P 1%
Tempo maximo de travamento do motor.

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Travamento] 5 £ P L néo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...200 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 60,0 s

[Corrente Rot. Bloq.] 5 P2 *

Nivel de corrente de monitoramento travamento em % da corrente nominal do motor [Corrente Nom.
Motor] ~ L ~.

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Travamento] 5 £ F [ n&o estiver configurado como [N&o]

nao.

As configuragdes de fabrica sao alteradas para 150,0% se [Classifica¢do dupla] d ~ £ estiver configurado
como [Classificagdo maior] H ' G k.

Configuragéo () Descrigéo

0,0...150,0% Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 150,0%

[Freq. Rot. Blog.] 5 £ P 3%
Nivel de frequéncia do monitoramento do travamento

E possivel acessar este parametro se o [Monit. Travamento] 5 £ P L néo estiver configurado como [N&o]

nao.

Configuragéo () Descrigéo

0.0...[Freq. maxima] £ F r Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 2,0 Hz
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Menu [Monitoramento térmico] £ FF -

Acesso
[Ajustes completos] = [Monitoramento genérico] =» [Monitoramento térmico]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Monitoramento térmico] £ F P - (ver pdgina 200).
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Seccao 8.53
[Entrada/Saida] - [Atribuicdo E/S]

Contelido desta secgéo

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Atribuigdo ED1] L /A - 505
Menu [Atribuigdo ED2] L 2 A - 505
Menu [Atribuigdo ED3] L 3 A - 505
Menu [Atribuicdo ED4] L 4 A - 506
Menu [Atribuigdo ED5] L 5 A - 506
Menu [Atribui¢do ED6] L & A - 506
Menu [Atribuigdo ED11] L I /A - 507
Menu [Atribuigdo ED12] L 12 A - 507
Menu [Atribuigdo ED13] L 13 A - 507
Menu [Atribuigdo ED14] L 14 A - 508
Menu [Atribuigdo ED15] L I5A - 508
Menu [Atribuicdo ED16] L I6A - 508
[Atrib. entrada de pulso ED5] P 5 A - Menu 509
[Atrib. entrada de pulso ED6] P : 5 A - Menu 509
Menu [Atribuigdo EA1] A + IA - 509
Menu [Atribuigdo EA2] A . # A - 509
Menu [Atribuigdo EA3] A : 3 A - 510
Menu [Atribuigdo EA4] A + 4 A - 510
Menu [Atribuicdo EA5] A /5 A - 510
[Atribuigdo AIV1] AV 1A - Menu 510
[Atribuigdo EAV2] AV 2 A - Menu 511
[Atribuigdo EAV3] AV 3 A - Menu 511
[Atribuigdo ED50] 4 5 0 A - Menu 511
[Atribuigdo ED51] 4 5 1A - Menu 511
[Atribuigdo ED52] 4 5 & A - Menu 512
[Atribuigéo ED53] d 5 3 A - Menu 513
[Atribuigdo ED54] 4 5 4A - Menu 513
[Atribuigdo ED55] 4 5 5 A - Menu 513
[Atribuigdo ED56] 4 5 6 A - Menu 514
[Atribuigdo ED57] d 5 TA - Menu 514
[Atribui¢éo ED58] 4 5 A - Menu 514
[Atribuigdo ED59] 4 5 9 A - Menu 515
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Menu [Atribuicdo ED1] L /A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] = [Atribuigdo ED1]

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED1] L /L
Atribuicéo de nivel baixo para a entrada digital ED1.

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado. Exibe todas as fun¢des associadas a entrada
digital ED1 para verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.

Se nenhuma funcéo for atribuida, € exibido [N&0] n o.

[Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED1] L /H
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED1.

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado. Exibe todas as fun¢des associadas a entrada
digital ED1 para verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.

Se nenhuma fungéo for atribuida, & exibido [Ndo] n o.
Menu [Atribuicdo ED2] L ZA -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Atribuicdo E/S] = [Atribuigdo ED2]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED1] L I A - (ver pagina 505).

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED2] L 2 L

Atribuigao de nivel baixo para a entrada digital ED2.

[Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED2] L &2 H
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED2.

Menu [Atribuigdo ED3] L 3 A -

Acesso
[Ajustes completos] =p [Entrada/Saida] =» [Atribuicdo E/S] = [Atribuicdo ED3]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED1] L | A - (ver pagina 505).

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED3] L 3 L

Atribuicédo de nivel baixo para a entrada digital ED3.

[Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED3] L I H
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED3.
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Menu [Atribuigsio ED4] L Y A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED4]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED1] L A - (ver pagina 505).

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED4] L 4L
Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED4.

[Atribui¢cao de nivel alto para a entrada digital ED4] L Y H
Atribuicéo de nivel alto para a entrada digital ED4.

Menu [Atribuicdo ED5] L 5 A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] = [Atribuicdo ED5]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED1] L | A - (ver pagina 505).

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED5] L 5 L

Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED5.

[Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED5] L 5 H
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED5.

Menu [Atribuicdo ED6] L E A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuicdo E/S] = [Atribuicdo EDG]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED1] L | A - (ver pdgina 505).

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED6] L 6 L

Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital EDG.

[Atribuigéo de nivel alto para a entrada digital ED6] L & H

Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital EDG.
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Menu [AtribuicAo ED11] L | /A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED11]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED1] L I A - (ver pagina 505).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se o0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED11] L [ IL *

Atribuigao de nivel baixo para a entrada digital ED11.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED11] L | |H *
Atribuicédo de nivel alto para a entrada digital ED11.

Menu [Atribuicdo ED12] L IZA -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED12]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED1] L | A - (ver pagina 505).

Os seguintes pardmetros podem ser acessados, se o0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED12] L /2L *
Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED12.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED12] L /2 H *
Atribuigao de nivel alto para a entrada digital ED12.

Menu [Atribuicdo ED13] L [/ 3A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED13]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED1] L | A - (ver pagina 505).

Os seguintes pardmetros podem ser acessados, se o0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital ED13] L /3L *
Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED13.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED13] L / 3 H *
Atribuigao de nivel alto para a entrada digital ED13.
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Menu [Atribuigio ED14] L /YA -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED14]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED1] L A - (ver pagina 505).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED14] L /4L *

Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED14.

[Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED14] L /4 H *

Atribuicédo de nivel alto para a entrada digital ED14.
Menu [Atribuicdo ED15] L /5A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED15]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED1] L | A - (ver pdgina 505).

Os seguintes pardmetros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED15] L /5L *
Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED15.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED15] L /5 H *
Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED15.

Menu [Atribuicdo ED16] L /EA -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo ED16]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED1] L | A - (ver pdgina 505).

Os seguintes pardmetros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED16] L /6L *
Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital ED16.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital ED16] L /6 H *

Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital ED16.
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[Atrib. entrada de pulso EDS] F ;5 A - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] = [Atrib. Entrada de pulso ED5]

Sobre este menu

Os parametros seguintes podem ser acessados no Terminal grafico pressionando a tecla OK no
parametro de [Frequéncia Medida da ED5] PF [ 5.

[Atrib. Entrada de Pulso ED5] F 5 A
Atribui¢cdo da entrada de pulso da ED5.

Exibe todas as fungdes associadas a entrada de pulsos a fim de verificar, por exemplo, problemas de
compatibilidade.

Se nenhuma fungéo for atribuida, & exibido [Ndo] n o.

[Atrib. entrada de pulso ED6] F : 5 A - Menu

Acesso
[Configurages completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =» [Atrib. entrada de pulso ED6]

Sobre este menu
Idéntico a [Atrib. Entrada de Pulso da ED5] F : 5 A - (ver pagina 138).

Os parametros seguintes podem ser acessados no Terminal grafico pressionando a tecla OK no
parametro de [Frequéncia Medida da ED6] FF L &.

[Atrib. Entrada de Pulso ED6] P 6 A
Atribuicdo Entrada de Pulso de EDG.

Menu [Atribuicdo EA1] A + /A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =» [Atribuigdo EA1]

[Atribuicdo de EA11 A + IA
Atribuicédo de fungbes de entrada analdgica EA1.

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado. Exibe todas as fun¢des associadas a entrada
EA1 a fim de verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.

Se nenhuma funcéo for atribuida, € exibido [N0] n o.
Menu [Atribuicdo EA2] A . 2 A -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo EA2]

Sobre este Menu
Idéntica ao menu [Atribuicdo EA1] A « I A - (ver pagina 509).

[Atribuicdo de EA2] A 2R
Atribuicdo de entrada analogica EA2.
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Menu [Atribuigio EA3] A + 3 A -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] = [Atribuigdo E/S] =p [Atribuicdo EA3]

Sobre este Menu
Idéntica ao menu [Atribuicdo EA1] A + I A - (ver pdgina 509).

[Atribuicdo EA3] A + 3R
Atribuicdo EA3.

Menu [Atribuicdo EA4] A 1 HA -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =p [Atribuicdo E/S] =p [Atribuicdo EA4]

Sobre este Menu
Idéntica ao menu [Atribuigdo EA1] A « | A - (ver pagina 509).

[Atribuigio de EA4] A 1 HA KX
Atribuicdo EA4.
E possivel acessar este parametro se o modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

Menu [Atribuiio EA5] A /5 A -

Acesso
[Ajustes completos] =p [Entrada/Saida] =» [Atribuicdo E/S] =p [Atribuicdo EA5]

Sobre este Menu
Idéntica ao menu [Atribuicdo EA1] A + I A - (ver pagina 509).

[Atribuigdo EA5] A 5 A%
Atribuicéo EA5.

E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
[Atribuicdo AIV1] AV A - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo de E/S] =» [Atribuicio de AlV1]

[Atribuicdo AIV11 AV A
Atribuicdo de fungéo de entrada analégica virtual 1.

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado. Ele exibe todas as fungdes associadas a entrada
analdgica virtual 1 para verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade. Se nenhuma funcgéo tiver
sido atribuida, [Nao] n o € exibido.
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[Atribuicdo EAV2] AV & A - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] = [Atribuicdo EAV2]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo EAV1] AV | A - (ver pagina 510)

[Atribuigao EAV2] AV IA
Atribuicdo de fungao de entrada analdgica virtual 2.

[Atribuicdo EAV3] AV 3 A - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =p [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] =p [Atribuigdo EAV3]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo EAV1] AV [ A - (ver pagina 510)

[Atribuicao EAV3] AV A
Atribuicdo de funcéo de entrada analégica virtual 3.

[Atribuicdo ED50] 4 5 0 A - Menu

Acesso
[Configurages completas] =» [Entrada/Saida] = [Atribuigdo E/S] =» [Atribuicdo ED50]

Sobre este menu

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P r.

[Atribuigdo nivel baixo ED50] &4 5 0L
Atribuigdo nivel baixo ED50.

[Atribuigdo nivel alto ED50] 4 5 O H
Atribuicdo nivel alto ED50.

[Atribuicéo ED51] 45 1A - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Entrada/Saida] = [Atribuicdo E/S] =» [Atribuicido ED51]

Sobre este menu

Os parémetros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P r.

[Atribuigdo nivel baixo ED51] 45 /L
Atribuigao nivel baixo ED51.

[Atribuigdo nivel alto ED51] 45 IH
Atribuicédo nivel alto ED51.
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[Atribuicdo ED52] d 5 2 A - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] = [Atribuigdo ED52]

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] £ P .

[Atribuicdo nivel baixo ED52] 4 52 L

Atribuigdo nivel baixo ED52.

[Atribuigdo nivel alto ED52] 45 27 H

Configuragdes Cadigo/Valor Descricao

[Né&o] no Nao atribuido

[Parada por inércial] nSE Parada por inércia

[Atrib. erro externo] ELF Atribuigao de erro externo

[inversor bloqueado] LES Atribuigdo do Inversor bloqueado

[Circuito de monit A] +FAA Atribui¢do do circuito de monitoramento A

[Circuito de monit B] 1FAbL Atribui¢ao do circuito de monitoramento B

[Circuito de monit C] +FARLC Atribuigdo do circuito de monitoramento C

[Circuito de monit D] FAd Atribui¢do do circuito de monitoramento D

[Circuito do painel A] CFRRA Atribuigao de circuito do painel A

[Circuito do painel B] LFAb Atribuigdo de circuito do painel B

[Circuito do painel C] CFALC Atribui¢ao de circuito do painel C

[Enrolamento motor A] EFAA Atribuigao do enrolamento do motor A

[Enrolamento motor B] EFAbL Atribuigdo do enrolamento do motor B

[Rolamento motor A] EFAL Atribui¢do do rolamento do motor A

[Rolamento motor B] EFAd Atribui¢ao do rolamento do motor B
Atribuicéo nivel alto ED52.

Configuragdes Cadigo/Valor Descricao

[Né&o] no Nao atribuido

[Forgar local] FLo Modo local forgado

[Reinicializagéo da falha] rSF Reinicializag&o da falha

[Erro externo] EEF Erro externo

[Inversor bloqueado] LES Atribui¢do do inversor bloqueado

[Atrib. Reinicio do Produto] rPR Reiniciar o produto

[Circuito de monit A] +FAA Atribuigdo do circuito de monitoramento A

[Circuito de monit B] +FAB Atribui¢do do circuito de monitoramento B

[Circuito de monit C] FALC Atribuigao do circuito de monitoramento C

[Circuito de monit D] +FARd Atribuigdo do circuito de monitoramento D

[Circuito do painel A] LFARA Atribui¢do de circuito do painel A

[Circuito do painel B] LFAE Atribuigao de circuito do painel B

[Circuito do painel C] CFAL Atribuigdo de circuito do painel C

[Enrolamento motor A] EFAA Atribui¢do do enrolamento do motor A

[Enrolamento motor B] EFAb Atribuigao do enrolamento do motor B

[Rolamento motor A] EFAL Atribuigdo do rolamento do motor A

[Rolamento motor B] EFAd Atribui¢do do rolamento do motor B

[Contator de rede elétrica] LLC Controle do contator de rede elétrica
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[Atribuicdo ED53] 4 5 3 A - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Entrada/Saida] =p [Atribuigdo E/S] =» [Atribuigido ED53]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED52] d 5 2 A -. (ver pagina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

[Atribuigcdo nivel baixo ED53] 45 3L
Atribuigao nivel baixo ED53.

[Atribuigdo nivel alto ED53] 4 5 3 H
Atribuicéo nivel alto ED53.

[Atribuicdo ED54] 4 5 YA - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Entrada/Saida] =p [Atribuigdo E/S] =p [Atribuigdo ED54]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED52]) 4 5 2 A -. (verpdgina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] E P r .

[Atribuicdo nivel baixo ED54] 4 5 4 L
Atribuigdo nivel baixo ED54.

[Atribuicao nivel alto ED54] 4 5 HH
Atribuicdo nivel alto ED54.

[Atribuicdo ED55] 4 5 5 A - Menu

Acesso
[Configurages completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuicdo E/S] =» [Atribuicdo ED55]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED52] d 5 2 A -. (ver pagina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

[Atribuicdo nivel baixo ED55] 455 L
Atribuigdo nivel baixo ED55.

[Atribuigao nivel alto ED55] 4 5 5 H
Atribuicéo nivel alto ED55.
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[Atribuicdo ED56] 4 5 & A - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuigdo E/S] = [Atribuigdo ED56]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED52] d 5 2 A -. (ver pagina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

[Atribuigdo nivel baixo ED56] 4 5 E L
Atribuigado nivel baixo ED56.

[Atribuigdo nivel alto ED56.] d 5 6 H
Atribuicéo nivel alto ED56.

[Atribuicdo ED57] 45 TA - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =p [Atribuigdo E/S] =p [Atribuigdo ED57]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuicdo ED52] 45 2 A -. (ver pdgina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] £ P .

[Atribuicdo nivel baixo ED57] 45 TL
Atribuigado nivel baixo ED57.

[Atribuicao nivel alto ED57.] 45 TH
Atribuigdo nivel alto ED57.

[Atribuicdo ED58] 4 5 A - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [Atribuicdo E/S] =» [Atribuicdo ED58]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED52] d 5 2 A -. (ver pagina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

[Atribui¢do nivel baixo ED58] 4 5 B L
Atribuigdo nivel baixo ED58.

[Atribuigao nivel alto ED58] J 5 8 H
Atribui¢éo nivel alto ED58.
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[Atribuicdo ED59] 4 5 9A - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Entrada/Saida] = [Atribuigdo E/S] =» [Atribuigido ED59]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Atribuigdo ED52] d 5 2 A -. (ver pagina 512)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

[Atribuicdo nivel baixo ED59] 45 9L
Atribuigao nivel baixo ED59.

[Atribuigdo nivel alto ED59] 4 5 9 H
Atribuicéo nivel alto ED59.
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Seccédo 8.54
[Entrada/Saida] - [ED/SD]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Configuragao DI1] J + / - Menu 517
[Configuragdo DI2] J : 2 - Menu 517
[Configuragéo DI3] 4 : 3 - Menu 518
[Configuragédo DI4] 4 4 - Menu 518
[Configuragéo DI5S] 4 + 5 - Menu 518
[Configuragéo DI6] 4 & - Menu 519
Menu [Configuragdo DI11] 4 + | | - Menu 519
[Configuragao DI12] 4 : 12 - Menu 520
[Configuragéo DI13] d : 1 3 - Menu 520
[Configuragéo DI14] J + 14 - Menu 521
[Configuragéo DI15] J + 15 - Menu 521
[Configuragédo DI16] d : /6 - Menu 522
[Config Pulso ED5] PA 15 - Menu 523
[Config Pulso ED6] PA & - Menu 524
Menu [Configuragdo SD11] da | [ - 525
Menu [Configuragdo SD12] d = /2 - 527
[Configuragdo ED50] 4 50 - Menu 528
[Configuragéo ED51] d 5 /- Menu 529
[Configuragéo ED52] J 52 - Menu 530
[Configuragéo ED53] 4 /5 3 - Menu 531
[Configuragdo ED54] d 54 - Menu 531
[Configuragéo ED55] d /55 - Menu 532
[Configuragdo ED56] 4 + 56 - Menu 532
[Configuragéo ED57] d 5 7 - Menu 533
[Configuragdo ED58] d /5 8 - Menu 533
[Configuragéo ED59] d 59 - Menu 534
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[Configuragdo DI1] 4 + / - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragéo DI1]

[ED1 Atrib. Niv. Baixo] L /L
Atribuigéo nivel baixo ED1.

Parametro somente de leitura, ndo pode ser configurado. Ele exibe todas as fun¢des associadas a entrada
digital DI1 para verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.

Se nenhuma funcéo foi atribuida, [N&o] n o é exibido.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI1] L | H
Atribui¢do de nivel alto para a entrada digital DI1

Parametro somente de leitura, ndo pode ser configurado. Ele exibe todas as fun¢des associadas a entrada
digital DI1 para verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.

Se nenhuma fungéo foi atribuida, [Nao] n o é exibido.

[Temporizagdo DI1] L Id
Temporizagao DI1.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragéo Descri¢éo

0...200 ms Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: 5 ms

[Configuragdo DI2] 4 2 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuracéo DI2]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] J : | - menu (ver pagina 577).

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital DI2] L 2L

Atribuigéo nivel baixo DI2.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI2] L & H
Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital DI2

[Temporizagdo DI2] L 2 d
Temporizagao DI2.
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[Configuragdo DI3] 4 : 3 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI3]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d + | - menu (ver pdagina 577).

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital DI3] L 3L
Atribuigado nivel baixo DI3.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI3] L 3 H
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI3

[Temporizagdo DI3] L 34

Temporizagao DI3.
[Configuragao DI4] d4 4 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI4]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d | - menu (ver pdagina 577).

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital DI4] L 4 L
Atribuigado nivel baixo DI4.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI4] L 4 H

Atribuicédo de nivel alto para a entrada digital D14

[Temporizagdo DI4] L 44

Temporizagao DI4.
[Configuragao DI5] d4 5 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI5]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] J + | - menu (ver pdgina 577).

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital DI5] L 5 L
Atribui¢édo nivel baixo DI5.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI5] L 5 H

Atribuicédo de nivel alto para a entrada digital DI5

[Temporizagdo DI5] L 5d
Temporizagéo DI5.

518 EAV64318PT 05/2019



Ajustes completos CSt-

[Configuragdo DI6] 4 6 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragéo DI6]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d : | - menu (ver pagina 577).

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital DI6] L & L
Atribuigdo nivel baixo DI6.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI6] L 6 H
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI6

[Temporizagdo DI6] L & d

Temporizagao DI6.
Menu [Configuragdo DI11] &4 + / | - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI11]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu de [Configuracao DI1] J + | - (ver pagina 517).

Os seguintes pardmetros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 tiver sido
inserido.

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital DI11] L 1 /L X
Atribuicdo nivel baixo DI11.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI11] L | IH *
Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital DI11

[Temporizagdo DI11] L | Id X

Temporizagao DI11.
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[Configuragdo DI12] J /2 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI12]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d + | - menu (ver pdagina 577).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 tiver sido
inserido.

[Atribuig3o de nivel baixo para a entrada digital DI12] L 12L %
Atribuigado nivel baixo DI12.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI12] L 12 H *

Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital D112

[Temporizagdo DI12] L 12d%

Temporizagao DI12.
[Configuragdo DI13] &  / 3 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI13]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d + | - menu (ver pdagina 577).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 tiver sido
inserido.

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital DI13] L /3L *
Atribuigao nivel baixo DI13.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI13] L 1 3 H *

Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital DI13

[Temporizagdo DI13] L 13d%
Temporizagéo DI13.
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[Configuragdo DI14] J4 + |4 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI14]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d : | - menu (ver pagina 577).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 tiver sido
inserido.

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital DI14] L /4L *
Atribuigdo nivel baixo DI14.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI14] L 14 H *
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital D114

[Temporizagio DI14] L 144X

Temporizagao DI14.
[Configuragdo DI15] 4 + /15 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragdo DI15]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d : | - menu (ver pagina 577).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 tiver sido
inserido.

[Atribuicdo de nivel baixo para a entrada digital DI15] L /5L *
Atribuigdo nivel baixo DI15.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI15] L 15 H *
Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI15

[Temporizagdo DI15] L 15d *

Temporizagao DI15.
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[Configuragdo DI16] & + /& - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [DI/DQ] =» [Configuragéo DI16]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo DI1] d + | - menu (ver pdagina 577).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se 0 modulo de extensao E/S VW3A3203 tiver sido
inserido.

[Atribuigdo de nivel baixo para a entrada digital DI16] L /6L *
Atribuigado nivel baixo DI16.

[Atribuicdo de nivel alto para a entrada digital DI16] L |6 H *

Atribuigdo de nivel alto para a entrada digital DI16

[Temporizagdo DI16] L 15d%

Temporizagao DI16.
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[Config Pulso EDS5] FA 5 - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Config. Pulso ED5]

Sobre este menu

Os parametros seguintes podem ser acessados no Terminal grafico pressionando a tecla OK no
parametro de [Frequéncia Medida da ED5] PF [ 5.

[Atrib. Entrada de Pulso ED5] F 5 A
Atribuicdo da entrada de pulso da ED5.

Exibe todas as fungdes associadas a entrada de pulsos a fim de verificar, por exemplo, problemas de
compatibilidade.

Se nenhuma fungéo for atribuida, & exibido [Ndo] n o.

[Baixa freq. Entr. Pulso DE5] F /L &
Frequéncia baixa da entrada de pulso da ED5.
Parametro de escala de entrada de pulso de 0% em Hz x 10 unidades.

Configuragao Descrigéo

0,00...30000,00 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,00 Hz

[Alta freq. Entr. Pulso ED5] P +H5
Frequéncia alta da entrada de pulso da ED5.

Parametro de escala de entrada de pulso de 100% em Hz x 10 unidades.

Configuragédo Descrigao

0,00...30,00 kHz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 30,00 kHz

[Filtro de frequéncia EDS] FF 5
Filtragem de interferéncia da entrada de pulso do tempo limite do filtro baixo.

Configuragéo Descrigao

0...1,000 ms Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0 ms
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[Config Pulso ED6] FA & - Menu

Acesso
[Configuragtes completas] =» [Entrada/Saida] = [ED/SD] = [Config. Pulso ED6]

Sobre este menu

Os parametros seguintes podem ser acessados no Terminal grafico pressionando a tecla OK no
parametro de [Frequéncia Medida da ED6] FF L &.

[Atrib. Entrada de Pulso ED6] F /5 A
Referéncia da frequéncia da entrada de pulso filtrada do cliente.
Idéntico a [Atrib. Entrada de Pulso ED5] P 5 A (ver pagina 138).

[Baixa freq. Entr. PulsoED6] F L &
Frequéncia baixa da entrada de pulso da ED6.
Idéntico a [Baixa freq. Entr. Pulso ED5] P . L 5 (ver pagina 139).

[Alta freq. Entr. Pulso ED6] P +HE
Frequéncia alta da entrada de pulso da ED6.
Idéntico a [Alta freq. Entr. Pulso ED5] F 1 H 5 (ver pagina 139).

[Filtro de frequéncia ED6] FF &
Filtragem de interferéncia da entrada de pulso do tempo limite do filtro baixo.
Idéntico ao [Filtro de Freq. EDS] PF 5 (ver pagina 139).
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Menu [Configuragédo SD11] da | | -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] = [ED/SD] =» [Configuragdo SD11]

Sobre este Menu
Os seguintes par@metros podem ser acessados, se o0 modulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuigdo SD11] do | 1%
Atribuicdo de Saida Digital 11.
Idéntica a [Atribuicdo R2] ~ & (ver pagina 556)

[Atraso ativ. SD11] o | Id X
Tempo de atraso da ativagao SD11.

O atraso ndo pode ser configurado para as atribuicdes [Estado operacional de falha] F L £ e [Contator de
linha] L L L e permanece em 0.

O estado da alteragao torna-se efetivo quando o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a
informacao tenha se tornado verdadeira.

Configuragao Descrigao

0... 60.000 ms Faixa de configuragao
0...9.999 ms e entédo 10,00...60,00 s sobre a Terminal grafico
Configuragéo de fabrica: 0 ms

[Estado SD11] d | I15%

Estado da saida SD11 (nivel ativo de saida).

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

o stado 1 quando a informacéo for verdadeira
1 FPa5 Estado 1 do a inf do f dadei
Configuragio de fabrica

[0] nEL Estado 0 quando a informacéo for verdadeira

A configuragao [1] P o 5 nao pode ser alterada nas seguintes atribui¢des:
[Estado operacional de “Falha”] F L £,
[Contatordelinha] L L [,

[Bomba principal] F ~ .11,

[Bomba auxiliar] /1=K 4,

[Comando bomba 1] NF o |,
[Comando bomba 2] lTF o 2,
[Comando bomba 3] lTF o 3,
[Comando bomba 4] [TF o 4,
[Comando bomba 5] MF a5,
[Comando bomba 6] NP o B,

[Mestre M/B ativado] ITF M A.
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[Ret Atraso SD11] d | IHX
Tempo de retengéo da SD11.

O tempo de retengé@o nédo pode ser definido para atribuicdes [Estado operacional de falha] F L £, e
[Contator de linha] L L L e permanece em 0.

O tempo de retengéo ndo pode ser configurado e permanece em 0 para as seguintes atribui¢des:
e [Estado operacional de “Falha”] F L E,
[Contator de linha] L L L,

[Bomba principal] F ~ .11,

[Bomba auxiliar] Ja K 4,

[Comando bomba 1] MPa |,
[Comando bomba 2] MTF o 2,
[Comando bomba 3] 1P o 3,
[Comando bomba 4] TP o Y,
[Comando bomba 5] 1F a &,
[Comando bomba 6] MF o B,

[Mestre M/B ativado] MM FPI1H.

O estado da alteragao torna-se efetivo quando o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a
informacao tenha se tornado falsa.

Configuragao Descrigéo

0...9.999 ms Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0 ms
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Menu [Configuragédo SD12] da /2 -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [ED/SD] =» [Configuragdo SD12]

Sobre este Menu
Idéntica ao menu [Configuragdo SD11] da | | - (ver pdgina 525).

Os seguintes parametros podem ser acessados, se o0 modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Atribuigdo SD12] do I2%
Atribuicdo de Saida Digital 12.

[Atraso ativ. SD12] o 124X
Tempo de atraso da ativagao da saida SD12.

[Estado SD12] 4 125 %
Estado da saida SD12 (nivel ativo de saida).

[Ret Atraso SD12] d I2H X
Tempo de atraso da retengdo da SD12.
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[Configuragdo ED50] 4 5 0 - Menu

Acesso

[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Configuragdo ED50]

Sobre este menu

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] £ P .

NOTA: As entradas ED50 a ED59 sé&o utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive sytems)
para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuigdo nivel baixo ED50] J 5 0L
Atribuigado nivel baixo ED50.

[Atribuigdo nivel alto ED50] 4 5 OH
Atribuicéo nivel alto ED50.

[Atraso ED50] 4 504

Atraso ED50.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parédmetro.

Configuragao

Descrigéo

0...200 ms

Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 5 ms
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[Configuragdo ED51] 4 5 | - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Configuragdo ED51]

Sobre este menu

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] E P r.

NOTA: As entradas ED50 a ED59 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuigdo nivel baixo ED51] 45 /L
Atribuigao nivel baixo ED51.

[Atribuigdo nivel alto ED51] 45 IH
Atribuicédo nivel alto ED51.

[Atraso ED51] 45 /4
Atraso ED51.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragao Descrigéo

0...200 ms Faixa de configuragédo
Configuragéo de fabrica: 5 ms
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[Configuragdo ED52] 4 /5 2 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Configuragtes completas] =» [Entrada/Saida] = [ED/SD] = [Configuragdo ED52]

Os parametros a seguir podem ser acessado no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e se
o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P r.

NOTA: As entradas ED50 a ED59 séo utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuigdo nivel baixo ED52] d 52 L

Atribuigédo nivel baixo ED52.

[Atribuigdo nivel alto ED52] J 5 2 H

Configuragdes Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao] no Nao atribuido

[Parada por inércia] nSkE Parada por inércia

[Atrib. erro externo] EEF Atribuigdo de erro externo

[Inversor bloqueado] LES Atribuigdo do inversor bloqueado

[Circuito de monit A] +FAA Atribuigdo do circuito de monitoramento A

[Circuito de monit B] 1FAb Atribui¢éo do circuito de monitoramento B

[Circuito de monit C] FALC Atribuigdo do circuito de monitoramento C

[Circuito de monit D] FAd Atribui¢do do circuito de monitoramento D

[Circuito do painel A] CFAA Atribuigdo de circuito do painel A

[Circuito do painel B] LFAb Atribuigdo de circuito do painel B

[Circuito do painel C] CFAC Atribuigdo de circuito do painel C

[Enrolamento motor A] LEFAA Atribui¢do do enrolamento do motor A

[Enrolamento motor B] EFAR Atribuicdo do enrolamento do motor B

[Rolamento motor A] EFAL Atribui¢do do rolamento do motor A

[Rolamento motor B] EFAd Atribui¢do do rolamento do motor B
Atribuigao nivel alto ED52.

Configuragdes Cadigo/Valor Descrigao

[Nao] no Nao atribuido

[Forgar local] FLo Modo local forgado

[Reinicializacdo da falha] rSF Reinicializagao da falha

[Erro externo] EEF Erro externo

[Inversor bloqueado] LES Atribuigdo do inversor bloqueado

[Atrib. Reinicio do Produto] rPR Reinicia o produto

[Circuito de monit A] +FAA Atribuigdo do circuito de monitoramento A

[Circuito de monit B] +FABb Atribui¢do do circuito de monitoramento B

[Circuito de monit C] +FALC Atribuigdo do circuito de monitoramento C

[Circuito de monit D] 1FAd Atribui¢éo do circuito de monitoramento D

[Circuito do painel A] CLFARRA Atribuigao de circuito do painel A

[Circuito do painel B] LFAE Atribuigdo de circuito do painel B

[Circuito do painel C] CFAL Atribuigdo de circuito do painel C

[Enrolamento motor A] EFAA Atribui¢do do enrolamento do motor A

[Enrolamento motor B] EFAB Atribuigdo do enrolamento do motor B

[Rolamento motor A] EFAL Atribuigdo do rolamento do motor A

[Rolamento motor B] EFAd Atribuigdo do rolamento do motor B

[Contator de rede] LLC Controle do contator de rede elétrica

[Atraso ED52] 452 4

Atraso ED52.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste paradmetro.

Configuragao

Descrigéo

0...200 ms

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 5 ms
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[Configuragdo ED53] 4 /5 37 - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Configuragdo ED53]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52] 4 5 2. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: As entradas ED50 a ED59 séo utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicao nivel baixo ED53] 45 3 L
Atribuigdo nivel baixo ED53.

[Atribuicdo nivel alto ED53] 4 5 3 H
Atribuigao nivel alto ED53.

[Atraso ED53] 4 5 3 d
Atraso ED53.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sédo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 5 ms

[Configuragdo ED54] 4 5 4 - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] =» [Configuragdo ED54]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52) 4 152 -. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: As entradas ED50 a ED59 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo nivel baixo ED54] 4 5 4 L
Atribuigdo nivel baixo ED54.

[Atribuicdo nivel alto ED54] 4 5 4 H
Atribuigao nivel alto ED54.

[Atraso ED54] d 5 4 d
Atraso ED54.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sédo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 5 ms
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[Configuragdo ED55] 4 155 - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Configuragdo ED55]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52] d 152 -. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

NOTA: As entradas ED50 a ED59 séao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribui¢do nivel baixo ED55] 455 L
Atribuigdo nivel baixo ED55.

[Atribuigdo nivel alto ED55] 45 5 H
Atribuigdo nivel alto ED55.

[Atraso ED55] 455 d
Atraso ED55.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 5 ms

[Configuragdo ED56] 4 15 65 - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] =» [Configuragdo ED56]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52] d 152 -. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

NOTA: As entradas ED50 a ED59 séao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo nivel baixo ED56] 4 5 E L
Atribui¢do nivel baixo ED56.

[Atribuigdo nivel alto ED56.] 4 5 6 H
Atribuigao nivel alto ED56.

[Atraso ED56] d 5 6 d
Atraso ED56.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 5 ms
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[Configuragdo ED57] 4 5 7 - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Configuragdo ED57]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52) 4 152 -. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: As entradas ED50 a ED59 séo utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicao nivel baixo ED57] 45 7L
Atribui¢do nivel baixo ED57.

[Atribuicdo nivel alto ED57.] 45 TH
Atribuigao nivel alto ED57.

[Atraso ED57] 45 Td
Atraso ED57.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sédo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 5 ms

[Configuragdo ED58] 4 5 8 - Menu

Acesso
[Configuragées completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] =» [Configuragdo ED58]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52) 4 152 -. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: As entradas ED50 a ED59 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo nivel baixo ED58] 4 5 B L
Atribuigdo nivel baixo ED58.

[Atribuicdo nivel alto ED58] 4 5 B H
Atribuigao nivel alto ED58.

[Atraso ED58] d 5 8 d
Atraso ED58.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sédo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 5 ms
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[Configuragdo ED59] 4 159 - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Entrada/Saida] =» [ED/SD] = [Configuragdo ED59]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo ED52] d 152 -. (ver pagina 530)

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

NOTA: As entradas ED50 a ED59 séao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive
systems) para controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribui¢do nivel baixo ED59] 45 9L
Atribuigédo nivel baixo ED59.

[Atribuigdo nivel alto ED59] 4 5 9 H
Atribuigdo nivel alto ED59.

[Atraso ED59] 45 9 d
Atraso ED59.

NOTA: Os comandos recebidos por meio dessa entrada digital sdo processados uma vez decorrido o
tempo de atraso definido por meio deste parametro.

Configuragédo Descrigao

0...200 ms Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 5 ms
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Seccdo 8.55
[Entrada/Saida] - [E/S analdgica]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Configuragdo EA1] A + | - 536
Menu [Configuragdo EA2] A . 2 - 539
Menu [Configuragdo EA3] A 3 - 541
Menu [Configuracdo EA4] A 4 - 542
Menu [Configuragdo EA5] A . 5 - 544
Menu [Configuragdo SA1] Aa | - 545
Menu [Configuragdo SA2] Aa 2 - 549
[Virtual EA1] AV |- Menu 551
[EA2 Virtual] Au 2 - Menu 552
[EA3 Vitual] Aw 3 - Menu 552
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Menu [Configuragdo EA1] A + | -

Acesso

[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configuragdo EA1]

Sobre este Menu

Pode ser delinearizado com a configuragdo do ponto intermediario na curva de entrada/saida desta

entrada:

R

100%

0%

Cc/vi

R Referéncia

C/ET Corrente ou entrada de tensao
1 [Pt. Intermediério Y]

2 [Valor min.] (0%)

3 [Pt. Intermediario X]

4 [Valor max.] (100%)

i
|

. |

2 <l 4

20 mA/
10V

NOTA: Para [Pt. Intermediario X], 0% corresponde ao [Valor min.] e 100% ao [Valor max.].

[Atribuicio de EA1] A « IA

Atribuicédo de fungbes de entrada analdgica EA1.

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado. Exibe todas as fun¢des associadas a entrada

EA1 a fim de verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.
Se nenhuma funcgao for atribuida, € exibido [N&0] n ao.

[Tipode EA1] A : IE

Configuragéo da entrada analogica EA1.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigao
[Tens3o] 10u 0-10 Vce
Macro-configuragéo
[Corrente] oA 0...-20 mA
[Gestao PTC] FEL 1a6 PTC (em série)
[Sonda KTY] KEY 1 KTY84
[PT100] IPEZ? 1 PT100 conectados com 2 fios
[PT1000] IPE 3 1 PT1000 conectados com 2 fios

[Valor min. EA1] w /L 1%
Parametro de escala de tensdo EA1 de 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A 1 I E estiver configurado como [Tens&do] /0 wu.

Configuragao

Descrigéo

0.0...10,0 vCC

Faixa de configuragéo
Macro-configuragdo: 0,0 VCC
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[Valor max. EA1] u +H 1%

Parametro de escala de tensdo EA1 de 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A ; I E estiver configurado como [Tens&do] /0 u.

Configuragéo

Descri¢éo

0.0...10,0 vCC

Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 10,0 VCC

[Valor min. EA1] L~ L 1%

Parametro de escala de corrente de EA1 para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A 1 | E estiver configurado como [Corrente] O A.

Configuragéo

Descri¢éo

0,0...20,0 mA

Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0,0 mA

[Valor max. EA1] L~ H X

Parametro de escala de corrente de EA1 para 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A 1 | E estiver configurado como [Corrente] O A.

Configuragéo

Descri¢éo

0,0...20,0 mA

Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 20,0 mA

[Fito EA11 A + IF

Tempo limite da EA1 do filtro de baixa freq.

Configuragéo Q)

Descrigao

0,00...10,00 s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,00 s

[EA1 pt. intermedidrio. X] A + [E

Coordenada do ponto de delinearizagdo da entrada. Porcentagem do sinal de entrada fisico

0% corresponde ao [Valor min. EA1] (u IL 1)

100% corresponde ao [Valor max. EA1] (v /H 1)

Configuragéo Q)

Descri¢éo

0...100%

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0%

[Pt. Intermediario Y EA1] A . 15

Coordenada do ponto de delinearizagédo da entrada (referéncia de frequéncia).

Percentual da referéncia de frequéncia interna correspondente ao percentual do sinal de entrada fisica

[Pt. Intermediario X EA1] (A + IE).

Configuragéo Q)

Descrigao

0...100%

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0%
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[Amplitude EA1] A + /L
Selegdo de escala de EA1.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA1] A « I £ estiver configurado como [Corrente] O A.

Este parametro é forcado a [0-100%] P o 5 se:
e [Tipo EA1] A , | E nao estiver configurado para [Corrente] 0 A, ou
e [Valor min. EA1] L ~ L |/ for inferior a 3,0 mA

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[0-100%)] Pobs Unidirecional: Parametro de escala de corrente de EA1 é de 0% até
100%.
Configuragéo de fabrica

[+/-100%] Po5SnEL Bidirecional: Parametro de escala de corrente de EA1 é de -100% até

100%.
[Valor min. de EA1] L ~ L [ corresponde a -100%. [Valor max. de EA1]

L - H | corresponde a 100%.
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Menu [Configuragdo EA2] A . 2 -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configuragdo EA2]

[Atribuicido de EA2] A 2 A
Atribuicdo de fungbes de EA2.
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A + | A (ver pdgina 536).

[Tipode EA2] A /2

Configuragéo de entrada analdgica EA2.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo
[Tens&o] I0u 0-10 Vce
Macro-configurag¢éo
[Corrente] oR 0...-20 mA
[Gestéo PTC] PELC 1a6 PTC (em série)
[Sonda KTY] KeYd 1KTY84
[PT1000] IPE 3 1 PT1000 conectados com 2 fios
[PT100] IPE?C 1 PT100 conectados com 2 fios
[Nivel de agua] LEuEL Nivel de agua
[3 PT1000] JPE 3 3 x PT1000 conectados com 2 fios
[BPT100] JPEZ 3 x PT100 conectados com 2 fios

[Valor min. EA2] v /L 2%
Parametro de escala de tenséo de EA2 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A , 2 E estiver configurado como [Tens&do] /0 u.

Idéntico ao [Valor min. EA1] w «+L | (ver pdagina 536).

[Valor max. EA2] u 1HZ X
Parametro de escala de tensédo de EA2 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A , & £ estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Idéntico ao [Valor max. de EA1] w H | (ver pagina 537).

[Valormin.EA2] L~ L 2%
Parametro de escala de corrente de EA2 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A 2 £ estiver configurado como [Corrente] 0 A.
Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pagina 537).

[Valor méx. EA2] [ - H2 X
Parametro de escala de corrente de EA2 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A | 2 k estiver configurado como [Corrente] [ A.
Idéntico ao [Valor méx. de EA1] L - H | (ver pagina 537).

[FitroEA2] A .2 F
Filtro de EA2.
Idéntico a [Filtro EA1] A . | F (ver pagina 537).
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[Pt. Intermediario X EA2] A . 2 E
Nivel delinearizagédo na entrada em EA2.
Idéntico a [Pt. Intermediario X EA1] A + I E (ver pdagina 537).

[Pt. Intermediario Y EA2] A , 25
Nivel delinearizagédo na saida em EA2.
Idéntico a [Pt. Intermediario Y EA1] A + 15 (ver pdagina 537).

[Amplitude EA2] A . 2L
Selecdo da escala de EA2.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de EA2] A , 2 E estiver configurado como [Corrente] OA.
Idéntico ao [Tipo de EA1] A 1 I E (ver pagina 540)
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Menu [Configuragdo EA3] A : 3 -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configuragdo EA3]

[Atribuicido de EA3] A 3R
Atribuicdo de fungbes de EA3.
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A + | A (ver pdgina 536).

[Tipode EA3] A 3 E
Configuragéo da entrada analdgica EA3.
Idéntico ao [Tipo EA2] A . 2 E (ver pdgina 539) com configuragéo de fabrica: [Corrente] O A.

[Valor min. EA3] u L 3%
Parametro de escala de tensédo de EA3 para 0%.
Idéntico ao [Valor min. EA1] w «+L | (ver pdagina 536).

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A « 3k estiver configurado como [Tensdo] /0 w.

[Valor max. EA3] u +H 3%
Parametro de escala de tenséo de EA3 para 100%.
Idéntico ao [Valor max. de EA1] w H | (ver pagina 537).

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A . 3 £ estiver configurado como [Tensdo] /0 ..

[Valormin. EA3] L ~ L 3%
Parametro de escala de corrente de EA3 para 0%.
Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pdgina 537).

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A . 3 £ estiver configurado como [Corrente] O A.

[Valor max. EA3] [ - H 3%
Parametro de escala de corrente de EA3 para 100%.
Idéntico ao [Valor méx. de EA1] L - H | (ver pagina 537).

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A : 3k estiver configurado como [Corrente] 0 A.

[Fitro EA3]1 A . 3F
Tempo limite da EA3 do filtro de baixa freq.
Idéntico a [Filtro EA1] A « | F (ver pdgina 537).

[Pt. Intermediario X EA3] A . 3 E
Nivel delinearizagdo na entrada em EA3.
Idéntico a [Pt. Intermediario X EA1] A + | E (ver pagina 537).

[Pt. Intermedidrio Y EA3] A . 35
Nivel delinearizagédo na saida em EA3.
Idéntico a [Pt. Intermediario Y EA1] A + 15 (ver pdgina 537).

[Amplitude EA3] A : 3L
Selegdo de escala de EA3.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA3] A . 3 £ estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico ao [Tipo de EA1] A « | E (ver pdgina 541)
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Menu [Configuragdo EA4] A Y -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configuragdo EA4]

[Atribuigdo de EA4] A +4A X
Atribuigdo de fungbes de EA4.
E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntica a [Atribuigdo EA1] A « | A (ver pagina 536).

[Tipo EA41 A HE KX
Configuragéo da entrada analdgica EA4.

E possivel acessar este parametro se o modulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Tenséo] 10u 0-10 Vcc

[Corrente] oR 0...-20 mA

[+/- Tens&o] n I 0u -10/ +10 VCC
Macro-configuragéo

[Valor min. EA4] w /L 4K
Parametro de escala de tenséo de EA4 para 0%.
Idéntico ao [Valor min. EA1] w L | (ver pdgina 536).

[Valor max. EA4] u H4Y %
Parametro de escala de tenséo de EA4 para 100%.
Idéntico ao [Valor max. de EA1] w +H | (ver pagina 537).

[Valormin. EA4] [ ~ L 4%
Parametro de escala de corrente de EA4 para 0%.
Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pdgina 537).

[Valor max. EA4] [ - H4Y X
Parametro de escala de corrente de EA4 para 100%.
Idéntico ao [Valor max. de EA1] L - H | (ver pagina 537).

[Filtro EA4] A /4F %
Tempo limite da EA4 do filtro de baixa freq.
E possivel acessar este parametro se o0 médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico a [Filtro EA1] A + | F (ver pagina 537).

[Pt. Intermediario XEA4] A . HE *
Nivel delinearizagédo na entrada em EA4.
E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico a [Pt. Intermediario X EA1] A . | E (ver pagina 537).
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[Pt. Intermediario Y EA4] A , 45 %
Nivel delinearizagédo na saida em EA4.
E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico a [Pt. Intermediario Y EA1] A « |5 (ver pdgina 537).

[Amplitude EA4] A 4L
Selegdo da escala de EA4.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA4] A 4 E estiver configurado como [Corrente] O A.
Idéntico ao [Tipo de EA1] A « I E (ver pagina 543)
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Menu [Configuragédo EA5] A , 5 -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configura¢do EA5]

[Atribuigdo de EA5] A 5 A X
Atribuigdo de fungbes de EAS.
E possivel acessar este parametro se o modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntica a [Atribuicdo EA1] A « | A (ver pagina 536).

[Tipo EAS] A 5k X
Configuragéo da entrada analégica EAS.
E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico ao [Tipo EA4] A + HE. (ver pdgina 542)

[Valor min. EA5] w /L 5%
Parametro de escala de tenséo de EA5 para 0%.
Idéntico ao [Valor min. EA1] w L | (ver pdgina 536).

[Valor méax. EA5] u 1 H 5%
Parametro de escala de tenséo de EA5 para 100%.
Idéntico ao [Valor max. de EA1] w +H | (ver pagina 537).

[Valor min. EA5] L ~ L 5%
Parametro de escala de corrente de EA5 para 0%.
Idéntico ao [Valor min. EA1] L ~ L | (ver pdgina 537).

[Valor max. EA5] [ - H5 X
Parametro de escala de corrente de EA5 para 100%.
Idéntico ao [Valor max. de EA1] L - H | (ver pdgina 537).

[Filtro EA5] A .5 F %
Tempo limite da EA5 do filtro de baixa freq.
E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico a [Filtro EA1] A « | F (ver pagina 537).

[Pt. Intermediario X EA5] A , 5 E %
Nivel delinearizagédo na entrada em EAS5.
E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico a [Pt. Intermediario X EA1] A | E (ver pagina 537).

[Pt. Intermediario Y EA5] A .55 *
Nivel delinearizagédo na saida em EA5.
E possivel acessar este parametro se o modulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
Idéntico a [Pt. Intermediario Y EA1] A « 15 (ver pdgina 537).

[Amplitude EAS5] A 5L
Selegao de escala de EAS5.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo EA5] A . 5 E estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico ao [Tipo de EA1] A . | E (ver pagina 544)
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Menu [Configuragdo SA1] Ao | -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configuragdo SA1]

Valores de saida maximo e minimo

O valor de saida minimo em Volts corresponde ao nivel mais baixo do parametro atribuido; ja o maximo,
ao nivel superior. O valor minimo pode ser maior que o valor maximo.

PA

UL

LL

1 2 20mA/  C/
10V VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ C/
1oV VO

PA Parametro atribuido

C / VO Corrente ou saida de tensao
NS Nivel superior

NI Nivel inferior

1 [Saidamin] Aol Xou ual X
2 [Saidaméax.] AocHX ou uaHX
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Escala do padrao atribuido

A escala do padrao atribuido pode ser adaptada de acordo com os requisitos alterando os valores dos
niveis superior e inferior com dois pardmetros para cada saida analégica.

Esses pardmetros sao informados em %. 100% corresponde a faixa de variagéo total do parametro
configurado, logo: 100% = Nivel superior - nivel inferior.

Por exemplo, o [Torque atribuido] 5 £ 9, que varia de -3 a +3 vezes o torque nominal, 100% corresponde
a 6 vezes o torque nominal.

o O parametro [Escal. min. SAX] A5 L X altera o nivel inferior: novo valor = nivel inferior + (faixa x
A5 L X). O valor 0% (configuragao de fabrica) ndo altera o nivel minimo.

e O parametro [Escal. max. SAx] A 5 H X) altera o nivel superior: novo valor = nivel superior + (faixa x
A 5L X). O valor 100% (configuragé@o de fabrica) ndo altera o nivel maximo.

e [Escal. min. SAX] A 5L X deve ser sempre menor do que [Escal. max. SAx] A5 H X.

UL

100% NS

ASHXx

ASLx

LL

NS Nivel superior do parametro atribuido
NI Nivel inferior do parametro atribuido
NE Nova escala

1 ASHX

2 ASLX

Exemplo de aplicagéo

O valor da corrente do motor na saida SA1 deve ser transferido com 0... 20 mA da faixa 2 In no motor,

sendo o In do motor equivalente a 0,8 do In do inversor.

e O parametro [Corrente do Motor] o L ~ varia de 0 a 2 vezes a corrente nominal do inversor.

e A[Escal. min. SA1] A5 L I nao pode alterar o nivel inferior, que deve permanecer no valor de fabrica
de 0%.

e A[Escal. max. SA1] A5 H | deve alterar o nivel superior em 0,5x o torque nominal do motor, ou 100 -
100/5 = 80% (novo valor = nivel inferior + (faixa x [Escal. max. SA1] A5 H ).
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[Atribuicdo de SA1] Ao |

[Tipo SA1] Aa Ik

Atribuigdo de SA1.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao configurado] | n o Nao atribuida

[Corrente motor] olr Corrente no motor, de 0 a 2 In (In = corrente nominal do inversor indicada
no manual de instalagéo e na placa de identificagéo do inversor)

[Freq. motor] ofr Frequéncia de saida, de 0 a [Frequéncia maxima] £ F r
Macro-configuragéao

[Saidadarampa] |or F De 0 a [Frequéncia maxima) £ F r

[Torque motor] ErAq Torque do motor, de 0 a 3 vezes o torque nominal do motor

[Sinal de torque] 5t9 Torque sinalizado do motor, entre -3 e +3 vezes o torque nominal do motor.
O sinal + corresponde ao modo motor e o sinal - ao modo gerador
(frenagem).

[Valor real da ar5 Saida do valor real da Rampa, entre -[Frequéncia maxima] £ F - e

Rampa] +[Frequéncia maxima] & F r

[Referéncia do aP5 Referéncia do controlador PID entre [Referéncia MinimadoPID] F . F Ie

PID] [Referéncia Maxima do PID] P P 2

[Feedback de PID] | = P F Entrada retorno do controlador PID entre [Min. retorno PID.] P F | e
[Max. retorno PID] F F &

[Erro PID] oPE Erro detectado do controlador PID entre -5% e +5% do [Max. retorno PID]
P +F 2 —[Min.retomoPID] P «F |

[Saida PID] aP . Saida do controlador PID entre [Velocidade minima] L 5 F e [Alta
velocidade] H5 P

[Poténcia motor] aPr Poténcia do motor, entre 0 e 2,5 vezes [Poténcia nominal do motor] » F r

[Est.Térmico EHr Estado térmico do motor, de 0 a 200% do estado térmico nominal

motor]

[Est.Térmicoinv] |EHd Estado térmico do inversor, de 0 a 200% do estado térmico nominal

[Freq. mot. sinal] afF5 Freq. saida atribuida, entre —[Frequéncia maxima] £ F ~ e +[Frequéncia
maxima] £ F r

[Tensao Motor] wvoP Tensé&o aplicada ao motor, entre 0 e [Tensdao Nom. Motor] u n 5

[Valor de medigéo | P 5 /u Valor de medig&o de pressao de entrada

de pressao de

entrada]

[Val. Sensor FP52u Val. Sensor pressao na saida

pressao na saida)

[Vazdo da F5 lu Valor de vazao da instalagao

instalagéo]

Tipo SAT.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Tensao] 10u 0-10 Vce

[Corrente] OoR 0...-20 mA

Macro-configuragédo

[Saida minimade SA1] AaL 1%

Parametro de escala de corrente de SA1 para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao | E estiver configurado como [Corrente] [ A.

Configuragédo

Descrigao

0,0... 20,0 mA

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 mA

EAV64318PT 05/2019

547




Ajustes completos CSt-

[Saida maxima de SA1] Ao H 1%

Parametro de escala de corrente de SA1 para 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao ! E estiver configurado como [Corrente] O A.

Configuragédo

Descri¢éo

0,0...20,0 mA

Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 20,0 mA

[Minimo SA1] uo L 1%

Parametro de escala de tensédo de SA1 para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao I E estiver configurado como [Tensdo] /0 wu.

Configuragédo

Descri¢éo

0.0...10,0 vCC

Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 0,0 VCC

[Saida maxima de SA1] uo H 1%

Parametro de escala de tensédo de SA1 para 100%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA1] Ao I E estiver configurado como [Tensdo] /0 wu.

Configuragédo

Descri¢éo

0.0...10,0 vCC

Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 10,0 VCC

[Min. de escalaSA1] AL |

Parametro de escala de SA1 para 0%.

Escala de limite inferior do parametro atribuido, como porcentagem de uma variagdo maxima possivel.

Configuragao

Descrigéo

0,0...100,0%

Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0,0%

[Méax. de escala SA1] A5 H |

Parametro de escala de SA1 para 100%.

Escala de limite superior atribuido, como porcentagem da variagdo maxima possivel.

Configuragédo

Descrigao

0,0...100,0%

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 100,0%

[Filtro de SA1] Ao IF

Tempo limite da SA1 do filtro de baixa freq.

Configuragédo

Descrigao

0,00...10,00 s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,00 s
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Menu [Configuragdo SA2] Ao 2 -

Acesso

[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [EA/SA] =» [Configuragdo SA2]

[Atribuicdo de SA2] An 2

[Tipo SA2] AL

Atribuicdo de SA2.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao configurado] | no Néo atribuido

[Corrente motor] alr Corrente no motor, de 0 a 2 In (In = corrente nominal do inversor indicada
no Manual de Instalagdo e na placa de identificagao do inversor).
Configuragéo de fabrica

[Freq. motor] afFr Frequéncia de saida de 0 a [Freq. Max.] £ F r

[Saidadarampa] |or F De 0 a [Freq. Max.] £ F r

[Torque motor] Erfd Torque do motor de 0 a 3 vezes o torque nominal do motor

[Sinal. de torque] SEA Torque sinalizado do motor, entre —3 e +3 vezes o torque nominal do motor.
O sinal de “+” corresponde ao modo motor e o sinal de “-” a0 modo gerador
(frenagem).

[Sinal. da Rampa] | or 5 Saida de rampa sinalizada, entre -[Frequéncia maxima] £ F r e
+[Frequéncia maxima] £ F r

[Referéncia do oFP5 Referéncia do controlador PID entre [Ref. PID min.] F . P I e [Ref. PID

PID] max.] P 1P 2

[Retorno aPF Retorno (feedback) do controlador PID entre [Ref. Retorno PID min.]

(feedback) de PID] P +F | e[Ref.retornoPIDméx.] P «+F 2

[Erro PID] oFE Erro detectado no controlador PID entre -5% and +5% do [Max. retorno
(feedback) PID] P : F & — [Min. retorno (feedback) PID] P . F |

[Saida PID] aP Saida do controlador PID entre [Baixavel.] L 5P e [Altavel.] H5 P

[Poténcia motor] oPr Poténcia do motor entre 0 e 2,5 vezes a [Poténcia Nom. Motor] n P

[Est.Térmico EHr Estado térmico do motor de 0 a 200% do estado térmico nominal.

motor]

[Est.Térmico Inv.] | EHd Estado térmico do inversor de 0 a 200% do estado térmico nominal.

[Freq. mot. sinal] | o F 5 Frequéncia de saida sinalizada, entre —[Frequéncia maxima] £ F - e
+[Frequéncia maxima] & F r

[Tensdo do motor] | wo P Tensao aplicada ao motor, entre 0 e [Tensdo Nom. Motor] u ~ 5

[Valor da pressdo | F5 /u Valor da pressao de entrada

de entrada]

[Valor da pressdo | F5cu Valor da pressao na saida

na saida]

[Fluxo da F5 lu Valor do fluxo da instalagao

instalagéo]

Tipo de SA2.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Tensao] 10u 0-10 Vce

[Corrente] OoR 0...-20 mA
Macro-configuragédo

[Saida minima de SA2] AaL 2%

Parametro de escala de SA2 de corrente para 0%.

E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] A o 2 E estiver configurado como [Corrente] [ A.
Idéntico a [Saida min. SA1] Ao L | (ver pdgina 547).
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[Saida maxima de SA2] Ao HZ X
Parametro de escala de SA2 de corrente para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] A o 2 E estiver configurado como [Corrente] 0 A.

Idéntico a [Saida max. SA1] Ao H | (ver pagina 548).

[Saida min. de SA2] ua L @ X
Parametro de escala de tenséo de SA2 para 0%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] A o 2 £ estiver configurado como [Tens&o] /0 u.

Idéntico a [Saida min. SA1] ua L | (ver pdgina 548).

[Saida maxima de SA2] Lo HZ X
Parametro de escala de tens&o de SA2 para 100%.
E possivel acessar este parametro se o [Tipo de SA2] Ao 2 E estiver configurado como [Tens&do] /0 wu.

Idéntico a [Saida max. SA1] w o H | (ver pagina 548).

[Min. de escala SA2] A5L 2
Parametro de escala de SA2 para 0%.
Idéntico a [Min. escala SA1] A5 L | (ver pagina 548).

[Max. de escala SA2] ASHZ
Parametro de escala de SA2 para 100%.
Idéntico a [Max. escala SA1] A5 H | (ver pagina 548).

[Filtro SA2] Ac 2 F
Tempo limite da SA2 do filtro de baixa freq.
Idéntico a [Filtro SA1] Ao | F (ver pagina 548).
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[Virtual EA1] AV | - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Entrada/Saida] = [AI/AQ] =» [Virtual EA1]

[Atribuicdo AIV1] AV IR
Atribuicédo de fungdo de Virtual EA1.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao] no Néo atribuida

[Soma SARZ Soma com a referéncia de frequéncia 2
comRef.Freq.2]

[Retorno PID] P F Retorno controlador PI

[Subtrair RefFreq | A S Subtragéo da referéncia de frequéncia 2

2]

[Soma S5A3 Soma com a referéncia de frequéncia 3
comRef.Freq.3]

[Subtrair RefFreq | 4 A 3 Subtragéo da referéncia de frequéncia 3

3]

[Multiplic.Ref.Freq | 1A Z Multiplicagéo pela referéncia de frequéncia 2

2]

[Multiplic.Ref.Freq | 1A 3 Multiplicagéo pela referéncia de frequéncia 3

3]

[Atrib.Sens.Pre.E] | F5 /A Selecionar a fonte do sensor de pressédo de entrada
[Val. P. Saida] F52A Selecionar a fonte do sensor de press&o de saida
[Atrib. Sensor FSIA Selecionar a fonte do sensor de vazao da instalagéo
Vaz.]

[Atrib. Vazdo F52A Selecionar a fonte do sensor de vazao da bomba
Bomba]

[Atribuicdo de canal de AIV1] A . [ |

Atribuicdo de canal para entrada analdgica virtual AIV1.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[Nzo configurado] no N3&o atribuida
Macro-configuragédo

[Freq. ref. Modbus] ndhb Referéncia de frequéncia via comunicagdo Modbus

[Freq. ref. CANopen] LAn Referéncia de frequéncia via comunicagdo CANopen, se um moédulo
CANopen foi inserido

[Freq. ref. Com. nEE Frequéncia de referéncia via médulo fieldbus, se um médulo fieldbus foi

Madulo] inserido

[Ethernet integrada] EEH Ethernet integrada

[Tipo AIV1] AV [E
Configuragédo da entrada analdgica virtual AIV1.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[[+/-8192] nEG -8192/+8192
Configuragéo de fabrica

[+/-100%]] PnELC -100,00/+100,00 %
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[EA2 Virtual] A u 2 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Entrada/Saida] = [EA/SA] =» [EA2 Virtual]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [EA1 Virtuall Au | -. (ver pagina 5517)

[Atribuigdo EAV2] AV 2 A
Atribuigdo de fungéo de EA2 Virtual.

[Atribuicdo EAV2] A [ 2
Atribuicdo de canal para entrada analdgica virtual EAV2.

[Tipo de EAV2] AV 2k

Configuragao da entrada analdgica virtual EAV2.
[EAS Vitual] Au 3 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Entrada/Saida] = [EA/SA] =» [EA3 Virtual]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [EA1 Virtuall Au | -. (ver pagina 557)

[Atribuigdo EAV3] AV 3 A
Atribuigdo de fungéo de EA3 Virtual.

[Atribuicdo EAV3] A . [ 3

Atribuicdo de canal para entrada analégica virtual EAV3.

[Tipo de EAV3] AV I £

Configuragéo da entrada analdgica virtual EAV3.
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Seccao 8.56
[Entrada/Saida] - [Relé€]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Configuragdo R1] ~ / - 554
Menu [Configuragdo R2] r 2 - 556
Menu [Configuragdo R3] r 3 - 557
Menu [Configuragdo R4] ~ 4 - 557
Menu [Configuragdo R5] r 5 - 558
Menu [Configuragdo R6] r & - 558
[Configuragdo R60] ~ £ 0 - Menu 559
[Configuragdo R61] ~ 6 I - Menu 559
[Configuragdo R62] r £ & - Menu 560
[Configuragdo R63] r 6 3 - Menu 560
[Configuragdo R64] - 6 4 - Menu 561
[Configuragdo R65] ~ 6 5 - Menu 561
[Configuragdo R66] - 6 & - Menu 562
Menu [Entrada/Saida] /o - 563
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Menu [Configuragdo R1] - | -

Acesso

[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R1]

[Atribuicdo de R1] ~ |/

Atribuigdo do relé R1.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Nao] no Néo atribuido

[Estado operacional de falha] | F L £ Estado operacional de falha
Configuragéo de fabrica

[Inversor em operagao] run Inversor em operacao

[Lim. Freq. Alta mot.] FER Limite de frequéncia do motor ([Niv. Freq. Motor] F E d)
atingido

[Alta velocidade atingida] FLA Alta velocidade atingida

[Niv.corrente atingido] CER Limite de corrente do motor ([Nivel Corrente Alta] L £ o)
atingido.

[Freq. Ref. Atingida] S5rA Referéncia da frequéncia atingida

[Niv. Térmico motor atingido] | E 5 A Limite térmico do motor ([Niv. Térm. Motor] £ k£ o) atingido

[Alarme Erro PID] FPEE Alarme erro PID

[Alarme retorno (feedback) PFR Alarme retorno (feedback) PID

PID]

[Alarme perda EA2 4-20mA] | APZ Alarme perda 4-20 mA EA2

[Niv. Freq. Alta Mot. 2] FeR Segundo nivel de frequéncia ([2 Niv. Freq.] F 2 d) atingido.

[Lim. térm. inv. atingido] EAd Limite térmico do inversor atingido

[Niv.Alto Freq. Ref. Atingido] |~ EAH Nivel alto de referéncia de frequéncia atingido

[Niv.Baixo Freq. Ref. Atingido] | - £ AL Nivel baixo de referéncia de frequéncia atingido

[Niv.Baixo Freq.mot.] FERL Nivel baixo de frequéncia ([Niv. Baixo Freq.] F E d L) atingido

[Niv. Baixo Freq. Mot. 2] FZ2AL Segundo nivel de frequéncia baixo ([2 Freq. Nivel] F 2dL)
atingido

[Nivel baixo da corrente] CEAL Nivel baixo da corrente ([Nivel | Baixo] [ E d L ) atingido

[Alarme subcarga do ulA Alarme subcarga

processo]

[Alarme sobrecarga processo] | @ L A Alarme sobrecarga

[Sent. Direto] nFrd Marcha do motor no sentido avango

[Sentido Reverso] MNrrs Marcha do motor no sentido retorno

[Comando HMI] bnr Controle por meio do Terminal Grafico esta ativo. (ativo apenas
com bot&o Local/Remoto)

[Torque negativo] At S Sinal do torque atual

[Config. 0 ativa] CnFO Configuragao 0 ativa

[Conjunto 1 ativo] CFP I Conjunto de parametros 1 ativo

[Conjunto 2 ativo] CFPCZ Conjunto de parametros 2 ativo

[Conjunto 3 ativo] CFP3 Conjunto de parametros 3 ativo

[Barramento CC carregado] dblL Barramento CC carregado

[Em frenagem] br5S Em sequéncia de frenagem

[Estado de remogéo de Prnl Estado de remogéo de poténcia.

poténcia] Ainformacao néo pode ser entregue sem fonte de alimentagao.
Com este valor de configuragdo, é necessario que a fonte de
nao seja externa.

[l Presente] nce Corrente do motor presente

[Grupo Alarme 1] AG I Grupo de Alarmes 1

[Grupo Alarme 2] AGZ Grupo de Alarmes 2

[Grupo Alarme 3] AL 3 Grupo de Alarmes 3
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Configuragéo Cédigo/Valor Descrigéo

[Grupo Alarme 4] ALY Grupo de Alarmes 4

[Grupo Alarme 5] ALS Grupo de Alarmes 5

[Alarme erro externo] EFA Alarme erro externo

[Alarme de subtens&o] u5SHA Alarme de subtens&o

[Subtens&o preventiva ativa] | v F A Alarme de prevencgao de subtensdo

[Alarme térmico do inversor] | EHA Alarme de estado térmico do inversor

[AIm. Térmico IGBT] EJA Alarme juncéo térmica

[DBR ativo] brAS DBR ativo

[Alarme perda EA3 4-20] AFP3 Alarme perda 4-20 mA EA3

[Pronto] rd4 Pronto para iniciar

[Alarme perda EA1 4-20] AF 1 Alarme perda 4-20 mA EA1

[Comando bomba 1] MFao I Comando bomba 1

[Alarme de sensor de temp. ES5ZA Alarme sensor de temperatura EA2 (circuito aberto)
EA2]

[Alarme de sensor de temp ES3A Alarme sensor de temperatura EA3 (circuito aberto)
EA3]

[Alarme de sensor de temp ESYA Alarme sensor de temperatura EA4 (circuito aberto)
EA4]

[Alarme de sensor de temp ESSH Alarme sensor de temperatura EA5 (circuito aberto)
EA5]

[Tempo de atraso R1] - /4

Tempo de atraso da ativagao do relé R1.

O estado da alteragado torna-se efetivo quando o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a
informacgao tenha se tornado verdadeira.

O atraso nao pode ser configurado para a atribuicao de [Estado operacional de Falha] F L E e permanece

em 0.

Configuragao Descrigao

0... 60.000 ms Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0 ms

[R1ativoem] - /5

Estado do relé R1 (nivel ativo de saida).

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

1 FPobs Estado 1 quando a informagao for verdadeira
Configuragéo de fabrica

0 nELD Estado 0 quando a informagao for verdadeira

A configuracgao [1] P o 5 ndo pode ser alterada para atribuicdo de [Estado operacional de Falha] F L E.

[Retengédo R1] - IH

Tempo de atraso na retencao do relé R1.

O estado da alteragao torna-se efetivo quando o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a

informacgao tenha se tornado falsa.

O tempo de atraso na retencao nado pode ser definido para atribuicdo de [Estado operacional de Falha]

F L £ e permanece em 0.

Configuragéo

Descri¢éo

0... 9.999 ms

Faixa de configuragao
Configurag¢éo de fabrica: 0 ms
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Menu [Configuragéo R2] r 2 -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R2]

Sobre este Menu
Idéntico ao menu [Configuragédo R1] ~ I - (ver pdgina 554).

[Atribuigdo do relé R2] ~ £
Atribuigdo do relé R2.
Idéntico a [Atribuicdo R1] r [ (ver pdgina 554) além de:

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigao
[Né&o] no Nao atribuido

Configuragao de fabrica
[Contator de linha] LLC Controle do contactor de linha
[Barramento CC dl o Barramento CC carregando
carregando]
[Alarme dispositivo M/E] nsdnA Alerta dispositivo mestre/escravo
[Auxiliar] JoKd Auxiliar
[Principal] Fran Principal
[Comando bomba 1] MPo I Comando bomba 1
[Comando bomba 2] NMPao?d Comando bomba 2
[Comando bomba 3] fMPo d Comando bomba 3
[Comando bomba 4] MPoH Comando bomba 4
[Comando bomba 5] NMPo5 Comando bomba 5
[Comando bomba 6] MMPohb Comando bomba 6
[Pulso partida disj.] CbBEF Pulso de partida disjuntor.
[Pulso parada disj.] CbdFP Pulso de parada disjuntor.
[Cont. jusante] ol Config.contactor jusante

[Tempo de atraso R2] - 2 d
Tempo de atraso da ativagao do relé R2.

[R2 Ativoem] - 2 5
Estado do relé R2 (nivel ativo de saida).

[Tempo Espera R2] - Z H

Tempo de atraso da retengéo do relé R2.
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Menu [Configuragéo R3] ~ 3 -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R3]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo R1] ~ / - Menu (ver pagina 554).

[Atribuigdo R3] r 3
Atribuicéo do relé R3.
Idéntica a [Configuragdo R2] ~ & (ver pdgina 556).

[Tempo de atraso R3] - 3 d

Tempo de atraso da ativagao do relé R3.

[R3ativoem] - 35
Estado do relé R3 (nivel ativo de saida).

[Retengdo R3] - 3 H

Tempo de atraso na retengao do relé R3.
Menu [Configuragédo R4] - Y -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R4]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo R1] ~ / - Menu (ver pagina 554).

E possivel acessar os parametros a seguir se o modulo opcional de relé de saida VW3A3204 for inserido.

[Atribuigao R4] r~ 4%
Atribuigao do relé R4.
Idéntica a [atribuigdo R2] ~ 2 (ver pagina 556).

[Tempo de atraso R4] - 4d X
Tempo de atraso da ativagao do relé R4.

[R4 ativo em] ~ 4 5%

Estado do relé R4 (nivel ativo de saida).

[Retencdo R4] - 4 H X

Tempo de atraso na retengao do relé R4.
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Menu [Configuragéo R5] r 5 -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R5]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuragdo R1] ~ | - Menu (ver pagina 554).

E possivel acessar os parametros a seguir se o médulo opcional de relé de saida VW3A3204 for inserido.

[Atribuigao R5] - 5%
Atribuigdo do relé R5.
Idéntica a [atribuigdo R2] ~ & (ver pdgina 556).

[Tempo de atraso R5] ~ 5 d %
Tempo de atraso da ativagao do relé R5.

[R5 ativoem] - 55 %
Estado do relé R5 (nivel ativo de saida).

[Retengdo R5] ~ 5 H X

Tempo de atraso na retengéo do relé R5.
Menu [Configuragéo R6] r & -

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragédo R6]

Sobre este Menu
Idéntico a [Configuracdo R1] ~ I - Menu (ver pagina 554,).

E possivel acessar os parametros a seguir se 0 médulo opcional de relé de saida VW3A3204 for inserido.

[Atribuigao R6] r 6 %
Atribuicéo do relé R6.
Idéntica a [atribuigdo R2] ~ & (ver pdgina 556).

[Tempo de atraso R6] ~ 5 d %
Tempo de atraso da ativagao do relé R6.

[R6 ativoem] - 5 5%
Estado do relé R6 (nivel ativo de saida).

[Retengdo R6] - 6 H X

Tempo de atraso na retengéo do relé R6.
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[Configuragdo R60] - 6 0 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R60]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo R2] ~ 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/s de Painel, e se
o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] £ P .

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R60] ~ £ O
Atribuicédo do relé R60.

[Tempo de atraso R60] - & 0

Tempo de atraso da ativagao do relé R60.

[R60 Ativoem] - 505
Estado do relé R60 (nivel ativo de saida).

[Tempo espera R60] - 6 OH
Tempo de atraso do R60.

[Configuragdo R61] - & |/ - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuracido R61]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo R2] ~ 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R61] - £ |
Atribuicédo do relé R61.

[Tempo de atraso R61] - & |

Tempo de atraso da ativagao do relé R61.

[R61 Ativoem] - 6 I5
Estado do relé R61 (nivel ativo de saida).

[Tempo esperaR61] - 6 IH
Tempo de atraso do R61.
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[Configuragdo R62] - 6 2 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragédo R62]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragédo R2] - 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R62] - & 2
Atribuicdo do relé R62.

[Tempo de atraso R62] -~ £ 2
Tempo de atraso da ativagao do relé R62.

[R62 Ativoem] - 52 5
Estado do relé R62 (nivel ativo de saida).

[Tempo espera R62] - 6 2 H
Tempo de atraso do R62.

[Configuragdo R63] - 5 7 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R63]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragédo R2] - 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R63] - & 3
Atribuicédo do relé R63.

[Tempo de atraso R63] - & 7 4
Tempo de atraso da ativagao do relé R63.

[R63 Ativoem] - 6 35
Estado do relé R63 (nivel ativo de saida).

[Tempo espera R63] - 6 IH
Tempo de atraso do R63.
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[Configuragdo R64] - 6 4 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R64]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo R2] ~ 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R64] - £ 4
Atribuicdo do relé R64.

[Tempo de atraso R64] - E 4 d

Tempo de atraso da ativagao do relé R64.

[R64 Ativoem] - 545
Estado do relé R64 (nivel ativo de saida).

[Tempo espera R64] - 6 HH
Tempo de atraso do R64.

[Configuragdo R65] - 65 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] = [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragido R65]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragdo R2] ~ 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] E P .

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R65] - £ 5
Atribuicdo do relé R65.

[Tempo de atraso R65] - £ 5 o

Tempo de atraso da ativagao do relé R65.

[R65 Ativoem] - 655
Estado do relé R65 (nivel ativo de saida).

[Tempo espera R65] - 6 5 H
Tempo de atraso do R65.
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[Configuragdo R66] - 6 6 - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida] =» [Relé] =» [Configuragdo R66]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Configuragédo R2] - 2 - (ver pdgina 556).

Os parametros a seguir podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e
se o [Nivel de acesso] L AL estiver configurado como [Expert] £ P r.

NOTA: Os relés R60 a R66 sao utilizadas dentro do painel dos Sistemas de inversor (Drive systems) para
controle e monitoramento dos circuitos.

[Atribuicdo R66] -~ & 6
Atribuicédo do relé R66.

[Tempo de atraso R66] ~ 5 &

Tempo de atraso da ativagao do relé R66.

[R66 Ativoem] - BEE 5
Estado do relé R66 (nivel ativo de saida).

[Tempo espera R66] - 6 6 H
Tempo de atraso do R66.
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Menu [Entrada/Saida] o -

Acesso

[Ajustes completos] =» [Entrada/Saida]

[Modelo Freq.Ref] k5 F

Selegdo do modelo da frequéncia de referéncia.

Esse parametro define como a referéncia da velocidade é considerada para entradas analégicas e
entradas de pulso. No caso do controlador PID, esta é a referéncia de saida do PID.

Os limites sao definidos pelos parametros de [Baixa velocidade] L 5 F e de [Alta velocidade] H5 P

Configuragéo ()

Cadigo/Valor

Descrigao

[Padrao]

b5d

HSP

LSP -+

-100% R
0% +100%

+ LSP

HSP

F Frequéncia
R Referéncia

Na referéncia = 0, a frequéncia = [Baixa velocidade] L 5 P
Configuragio de fabrica

[Pedestal]

bLLS

HSP

LSP 1
-100% R

+100%

+ LSP

HSP

F Frequéncia
R Referéncia

Em referéncia = 0 até a [Baixa velocidade] L 5 F, a frequéncia = [Baixa
velocidade] L 5 F

[Banda morta]

bnS

HSP

LSP
-100% R

+100%

0
rLSP

_______________ | HSP

F Frequéncia
R Referéncia

Em referéncia = 0 para a [Baixa velocidade] L 5 P a frequéncia = 0
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Configuragéo () | Cédigo/Valor Descrigao
[Bandamortaem |bnS50O
0%] F
HSP
LSP L=
-100% 0%
| +100%
—+ LSP
HSP

F Frequéncia
R Referéncia

Esta operagéo é a mesma que a [Padrao] & 5 d, exceto quando nos casos
de referéncia zero; a frequéncia = 0: O sinal € menor que [Valor min.], que
€ maior do que 0 (por ex.: 1 VCC em uma entrada 2-10 VCC) O sinal é

maior que [Valor min.], que é maior do que o [Valor max.] (por ex.: 11 VCC

em uma entrada 10-0 VCC).

Se a faixa de entrada for configurada como “bidirecional”, a operagao
permanece idéntica a [Padréo] & 5 d.
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Seccao 8.57

[Gerenc. alarm/falha]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Menu [Reset automat. por falha] AE - - 566
[Reset Def.] - 5 E - Menu 567
Menu [Retoma velocidade] F L ~ - 569
[Desab. detec. falha] : » H - Menu 571
[Erro externo] E £ F - Menu 574
[Perda de uma fase saida] o FL - Menu 576
[Perda de uma fase entrada] P L - Menu 577
Menu [Perda 4-20mA] L F L - 578
[Velocidade de recuo] L F F - Menu 579
[Monitoramento do Fieldbus] L L L - Menu 580
[Modbus TCP nativa] £ Mt L - Menu 581
[Mddulo de comunicagéo] L o 1o - Menu 582
[Manipulagéo de subtensdo] u 5 & - Menu 584
[Falha de aterramento] L~ F L - Menu 586
Menu [Monitoram. térmico do motor] E HE - 587
Menu [Monitoramento sobrecarga do inversor] o b ~ - 589
[Definigéo do grupo de alarme 1] A /L - Menu 590
[Definigéo do grupo de alarme 2] A Z L - Menu 590
[Defini¢géo do grupo de alarme 3] A 3L - Menu 590
[Definigéo do grupo de alarme 4] A 4L - Menu 590
[Definigéo do grupo de alarme 5] A5 L - Menu 590
Menu [Gerenc. alarm/falha] L 5W /7 - 591
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Menu [Reset automat. por falha] A E ~ -

Acesso

[Ajustes completos] = [Gerenc. alarm/erro] =» [Reset automat. de falha]

[Reset automatico de falha] A E - Z

Reset automatico de falha.

Esta fungdo pode ser utilizada para executar, automaticamente, as redefinicdes de falhas individuais ou
multiplas. Se a causa do erro que acionou a transigédo para o estado de falha operacional desaparece
enquanto esta fungao esta ativa, a unidade de alimentagao retoma a operagao normal. Enquanto as
tentativas de reinicializagdo de falha séo realizadas automaticamente, a saida do sinal [Estado
operacional de falha] ndo fica disponivel. Se as tentativas de realizar a reinicializagdo de falha nao forem
bem-sucedidas, a unidade de alimentagdopermanecera no [Estado operacional de falha] e o sinal de
saida desse estado ficara ativo.

A ATENCAO
OPERA(}AO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

e Verifique se a ativagao dessa fungao nao provoca condigdes de risco.
e Verifique se o fato de o sinal de saida "Estado de falha operacional" nao estar disponivel enquanto
esta fungéo esta ativa, ndo resultara em condigbes perigosas.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

O relé de falha do inversor permanece ativado se esta fungéo estiver ativa. A referéncia de velocidade e
a direcdo operacional devem ser mantidas.

Recomenda-se o uso de comando a 2 fios ([comando a 2/3 fios] £ L L estiver configurado como [2 fios]
2 [ e [tipo 2 fios] E [ E estiver configurado como [Nivel] L E L, consultar [comando a 2/3 fios] EL L.

Se o reinicio ndo ocorrer quando o tempo configurado [Tempo Reset de Falha] £ A ~ tiver decorrido, o
procedimento é interrompido e a resposta ao erro externo € permanecer bloqueada até que seja desligada
e ligada novamente.

Os codigos de erros detectados que possibilitam essa fungdo estao listados na parte sobre Diagnésticos
deste manual.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Nao] no Funcgéo inativa
Configuragéo de fabrica
[Sim] HES Reinicio automatico: ap6s bloqueio em caso de erro, se o erro detectado

desaparecer e outas condigdes operacionais permitirem o reinicio. O
reinicio & executado por uma série de tentativas automaticas intercaladas
por periodos de espera cada vez mais longos: 1s, 5s, 10s e entdo 1 minuto
para as tentativas seguintes.

[Tempo Reset de Falha] £ A ~ X

Tempo maximo da fungéo de reinicio automatico.

Este parametro é exibido se [Reset automatico de falha] A £ r~ estiver configurado como [Sim] JE 5.
Pode ser usado para limitar a quantidade de reinicios automaticos consecutivos em um erro detectado
recorrente.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[5 minutos] 5 5 minutos
Configuragéo de fabrica
[10 minutos] g 10 minutos
[30 minutos] g 30 minutos
[1 hora] Ih 1 hora
[2 horas] ch 2 horas
[3 horas] dh 3 horas
[llimitado] LE Continuo
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[Reset Def.] - 5 E - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manipulagdo de erro/alerta] =» [Reset Def.]

[Atrib. Reset Def.] - 5 F

Atribuicdo de entrada de reset de defeito.

Os erros detectados sdo apagados manualmente quando a entrada atribuida ou o bit muda para 1 se a
causa do erro detectado tiver desaparecido.

A tecla STOP/RESET em Terminal grafico realiza a mesma fungao.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Configuragio de fabrica

[DI1]...[DI6] L. I.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Lol l..L . IB

Entrada digital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203
tiver sido inserido

[DI52 (Alto
nivel)]...[DI59 (Alto
nivel)]

d52H..d59H

Entradas digitais de alto nivel do gabinete

NOTA: Esta selegéo pode ser acessada em ATV960, ATV980 equipada
com E/S de gabinete.

[C201]...[C210]

ceol.C2io

Configuragéo de entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo
fieldbus CANopen® em [Perfil E/S] i o

[C211]...[C215]

ceili.te2is

Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com modulo fieldbus
CANopen® independentemente da configuragdo

[C501]...[C510]

csoil.Lsio

Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil E/S] 1o

[C511]...[C515]

£Lsi/1.0515

Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao

[Nov.Partida Invers.] - P X

A fungdo Reiniciar executa uma Reinicializagdo de falha e, em seguida, reinicia a unidade de alimentacgéo.
Durante esse procedimento de reinicializagédo, a unidade de alimentagao passa pelas mesmas etapas,
como se tivesse sido desligada e ligada novamente. Dependendo do cabeamento e da configuragao da
unidade de alimentagao, isso pode resultar em um funcionamento imediato e imprevisto.

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

A funcao Reiniciar executa uma Reinicializagao de falha e reinicia a unidade de alimentagéo.
e Verifique se a ativagdo dessa fungéo ndo provoca condigbes de risco.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Nova partida do inversor.
Este parametro pode ser acessado se [Nivel de acesso] L A L for definido para o modo [Expert]E P .

Este parametro pode ser usado para redefinir todos os erros detectados sem precisar desconectar a
unidade de fornecimento da rede de alimentagéo.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Nao] no Funcao inativa
Configuragio de fabrica
[Sim] HES Reinicializagdo. Pressione e mantenha pressionada a tecla OK por 2 s. O

parametro retorna a [Nao] » o automaticamente assim que a operagao
concluir. A Unidade de fornecimento do inversor somente pode ser
reinicializada quando bloqueada.
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[Atr.Nova Partida] - P A % I

Atribuigdo de entrada para nova partida do inversor.

A fungao Reiniciar executa uma Reinicializagéo de falha e, em seguida, reinicia a unidade de alimentacéo.
Durante esse procedimento de reinicializagédo, a unidade de alimentagao passa pelas mesmas etapas,
como se tivesse sido desligada e ligada novamente. Dependendo do cabeamento e da configuragdo da
unidade de alimentacao, isso pode resultar em um funcionamento imediato e imprevisto. A fungéo
Reiniciar pode ser atribuida a uma entrada digital

A ATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

A funcao Reiniciar executa uma Reinicializagao de falha e reinicia a unidade de alimentacgao.
e Verifique se a ativagao dessa fungao ndo provoca condigdes de risco.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel de acesso] L A L for definido para o modo [Expert]E P r.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[N&o atribuido] no Nao atribuida
Configuragéo de fabrica
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Entrada digital DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 16 |Entradadigital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203
tiver sido inserido
[DI52 (Alto d52H...d59H |Entradas digitais de atribuigao de alto nivel do gabinete
n!vel)]...[DI59 (Alto NOTA: Esta selecdo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipada
nivel)] .
com E/S de gabinete.
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Menu [Retoma velocidade] F L ~ -

Acesso
[Ajustes] =» [Gerenc. alarm/falha] =» [Retoma velocidade]

[Retoma velocidade] F L ~
Retomada de velocidade.

Usado para permitir um reinicio sem erros caso o comando executar seja mantido apds os seguintes
eventos:

e Perda ou desconexao da alimentagao.

e Apuramento de erro de corrente detectado ou reinicio automatico.

e Parada em roda livre.

A velocidade fornecida pelo inversor é retomada a partir da velocidade estimada ou medida do motor no
momento do reinicio e em seguida segue a rampa até a velocidade de referéncia.

Essa fungao precisa de controle de nivel a 2 fios.

Quando a fungao é operacional, é ativada a cada comando run, gerando um leve atraso da corrente (max.
0,5s).

[Retoma velocidade] F L ~ é forcada a [N&o] ~n o, se a [Inje¢do CC auto] A d L estiver configurada como
[Continua] [ E.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Nao configurado] | n o Funcao inativa.
Macro-configuragéo
[Sim em inércia] HES Funcéo ativa somente apés parada em roda livre.
[Sim, sempre] ALL Funcéo ativa apos todos os tipos de paragem

NOTA: Para motores de relutancia sincronos, recomenda-se configurar o [Tipo de ajuste de éangulo] A 5 £
para [Injegdo corrente rotacional] - L .

[Sens. Catchon Fly] V [ &%
Sens. Catch on Fly.

Somente é possivel acessar este pardmetro se o [Nivel de Acesso] L A L estiver configurado para
[Expert] EFP r.

Configurar o valor do parametro [Sensibilidade da retomada de velocidade] V L & com nivel muito baixo
pode acarretar a estimativa errada da velocidade do motor.

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE

e Apenas reduza gradualmente o valor do pardmetro [Incorporar sensibilidade em funcionamento]
VCb.

e Durante a ativagao, verifique se o inversor e o sistema funcionam conforme planejado, realizando
testes e simulagdes em um ambiente controlado sob condi¢gdes controladas.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Configuragéo Descri¢éo

0,10...100,00 V Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0,20 V
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[Modo retomada velocidade] L = F 17

Método de detecgao de velocidade para a fungao Retomada de velocidade.
[Modo Retomada de Velocidade] L o F 1 é forcado para [Medido] HW L o F em motores sincronos.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Medido] HWL oF Retomada de velocidade - Hardware
O sinal de tensdo do motor deve ser maior do que a [Sensibilidade da
Retomada de Velocidade] V L & para que possa estimar a velocidade.
Macro-configuragéo

[Computado] SWLaF Retomada velocidade - Software

E injetado um sinal para estimar a velocidade e a posiggo do rotor. O
método [Computado] 5W c o F néo é eficaz para uma faixa de velocidade

do motor que exceda -HSP (alta velocidade) ou +HSP (alta velocidade).
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[Desab. detec. falha] 1 n H - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manipulagdo de erro/alerta] =» [Desab. detec. falha]

[Desativ. Det.Erro] +n HX

Desativacao da detecgao de erro

Em casos raros, as fungdes de monitoramento da unidade de alimentagdo podem ser indesejadas por
impedirem o propdsito da aplicagdo. Um exemplo tipico € um exaustor de fumaga operando como parte
de um sistema de protecéo contra incéndio. Se ocorrer um incéndio, o ventilador do exaustor deve
funcionar o maior tempo possivel, mesmo que, por exemplo, a temperatura ambiente permitida da
unidade de alimentacgéo seja excedida. Em tais aplicagdes, danos ou destruicdo do dispositivo podem ser
aceitaveis como danos colaterais, por exemplo, para evitar que ocorra outro dano cujo potencial de risco
seja avaliado como mais severo.

Um parametro é fornecido para desabilitar determinadas fungdes de monitoramento em tais aplicagdes,
de modo que a detecgédo automatica de erros e as respostas automaticas a erros do dispositivo ndo
permanecam ativas. E necessaria a implementacéo de funcdes de monitoramento alternativas para
fungdes de monitoramento desativadas, que permitam que os operadores e/ou sistemas de controle
principais respondam adequadamente as condi¢des relacionadas aos erros detectados. Por exemplo,
caso 0 monitoramento de sobretemperatura da unidade de alimentagao estiver desabilitado, a unidade de
alimentagaode um ventilador do exaustor de fumacga podera causar um incéndio se os erros nao forem
detectados. Uma condigao de sobretemperatura pode ser, por exemplo, sinalizada em uma sala de
controle sem que a unidade de alimentacao seja interrompida imediata e automaticamente por suas
funcgdes internas de monitoramento.

A PERIGO

MONITORAMENTO DE FUNGOES DESATIVADO, SEM ERRO DE DETECGAO

o Use este parametro somente apds uma avaliagdo de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Implementar fungdes alternativas de monitoramento para fungdes de monitoramento desativadas,
que nao acionem respostas automaticas de erro do inversor, mas permitam respostas equivalentes
adequadas por outros meios, em conformidade com todos os regulamentos € normas aplicaveis, bem
como a avaliagao de riscos.

e Ativacdo e teste do sistema com o monitoramento de fung¢des ativado.

e Durante a ativacgao, verifique se o inversor e o sistema funcionam conforme planejado, realizando
testes e simulagbes em um ambiente controlado sob condigdes controladas.

A ndo observancia destas instru¢des resultara em morte, ou ferimentos graves.

Este parametro pode ser acssado se [Nivel de acesso] L A L for definido para [Expert]E P r .

Se a entrada atribuida ou o estado do bit for:
e (: a deteccado de erros esta ativada.
e 1:a deteccdo de erros esta desativada.

Os erros atuais sdo apagados em uma margem de subida de 0 a 1 da entrada ou bit atribuido.

A detecgao dos seguintes erros pode ser desativada: ACF1, CFA, CFB, CFC, CHF, CNF, COF, DRYF,
ETHF, FCF1, FCF2, FDR1, FDR2, FWER, HFPF, IFA, IFB, IFC, IFD, IHF, INFB, INFD, INFK, INFN, INFP,
INFR, INFS, INFT, INFU, INFV, IPPF, JAMF, LCHF, LCLF, LFF1, LFF2, LFF3, LFF4, LFF5, MDLF, MFF,
MPDF, MPLF, OBF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OPHF, OPLF, OSF, P24C, PCPF, PFMF, PGLF,
PHF, PLFF, SLF1, SLF2, SLF3, SOF, STF, T2CF, T3CF, TACF, T5CF, TFA, TFB, TFC, TFD, TH2F, TH3F,
TH4F, TH5F, TJF, TJF2, TNF, ULF, URF, USF.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragédo

[DI1]...[DI6] L. I.L.E Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Lol l..L 1B

Entrada digital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO0]...[CD10]

cdo0..d410

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] i a
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Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[CD11]...[CD15] Cd I 1.LCd 15 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[Entr.digital virtual | L /0 [..C | 10 |Entradadigital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na

C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C I 11.C 115 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragéo

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] CZ2 1 1.LC2 15 |Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um maddulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] :a

[C311]...[C315] C3 1 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com mddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] C501..C5 10 |Configuragéo de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/O] 1o

[C511]...[C515] L5 11..CL5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada

independentemente da configuragao

[RUN forgado] +n H5 X

Desativa a detecgao de erro em ordem de operagéao.

Em casos raros, as fungdes de monitoramento da unidade de alimentagéo do inversor podem ser
indesejadas por impedirem o propdsito da aplicagdo. Além disso, o comando Executar deve ser forcado
através de uma entrada digital. Um exemplo tipico € um exaustor de fumaga operando como parte de um
sistema de protegao contra incéndio. Se ocorrer um incéndio, o ventilador do exaustor de fumaca deve
funcionar o maior tempo possivel, mesmo que, por exemplo, a temperatura ambiente permitida da
unidade de alimentagao do inversor seja excedida. Em tais aplicagdes, danos ou destrui¢gdo do dispositivo
podem ser aceitaveis como danos colaterais, por exemplo, para evitar que ocorra outro dano cujo
potencial de risco seja avaliado como mais severo.

Um parametro é fornecido para desabilitar determinadas fungdes de monitoramento em tais aplicagdes,
de modo que a detecgdo automatica de erros e as respostas automaticas a erros do dispositivo nao
permanecam ativas. E necessaria a implementac&o de fungdes de monitoramento alternativas para
fungdes de monitoramento desativadas, que permitam que os operadores e/ou sistemas de controle
principais respondam adequadamente as condi¢des relacionadas aos erros detectados. Por exemplo,
caso o monitoramento de sobretemperatura do inversor estiver desabilitado, o inversor de um ventilador
do exaustor de fumaga podera causar um incéndio se os erros nao forem detectados. Uma condigéo de
sobretemperatura pode ser, por exemplo, sinalizada em uma sala de controle sem que o inversor seja
interrompido imediata e automaticamente por suas fungdes internas de monitoramento. Além disso, pode
nao ser possivel deter o inversor.

A PERIGO

MONITORAMENTO DE FUNCOES DESATIVADO, SEM ERRO DE DETECCAO, OPERACAO
IMPREVISTA DE EQUIPAMENTO

e Use este parametro somente apds uma avaliagao de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Implementar fungdes alternativas de monitoramento para fun¢des de monitoramento desativadas,
que nao acionem respostas automaticas de erro do inversor, mas permitam respostas equivalentes
adequadas por outros meios, em conformidade com todos os regulamentos e normas aplicaveis, bem
como a avaliagao de riscos.

e Verifique se forgar permanentemente o comando Executar por meio de uma entrada digital ndo
resulta em condi¢des perigosas.

e Ativagao e teste do sistema com o monitoramento de fung¢des ativado.

e Durante a ativagao, verifique se o inversor e o sistema funcionam conforme planejado, realizando
testes e simulagées em um ambiente controlado sob condi¢gbes controladas.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.
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Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo
[Desativado] no Fungao inativa

Configuragéo de fabrica
[Op forgada Frd Operacao forgada de avango.
avango]
[Op forgada rr5 Operagao forgada reversa.
reversa)

[Ref partida forgada] +n Hr X

Referéncia frequéncia partida forgada

Este parametro pode ser acessado, se [RUN for¢gado] : n H 5 nao estiver definido para [Desativado] n ao.

Esse parametro faz com que a referéncia seja forgada para o valor configurado quando a entrada ou bit
para deteccao de erro desativada estiver em 1, com prioridade sobre todas as outras referéncias. Valor 0
= funcao inativa. A configuracgao de fabrica muda para 60 Hz, se [Padrdao do motor] & F - = [60 Hz NEMA]

EDO.

Configuragéo

Descrigao

0...[Frequéncia maxima] £ F r

Configuragéo de fabrica: 50 Hz
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[Erro externo] E £ F - Menu

Acesso

[Configuragbes completas] =» [Gerenc. Alarm/Erro] =» [Erro externo]

[Atrib. erro externo] E E F

Atribuigio de erro externo.

Se o estado do bit atribuido for:
e 0: ndo ha erro externo.
e 1:haum erro externo

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[N&o atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI]...[DI6] L 1.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L 1B

Entrada digital DI11...DI16 se o modulo de extenséo de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10]

Cd00..0d4 10

Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] : &

[CD11]..[CD15]

CdIl1.0dIS

Entrada digital virtual CMD.11...CMD.15 independentemente da
configuragéo

[C101]...[C110]

Entrada digital virtual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
configuragao do [Perfil /0] ' o

[C111]...[C115]

Entrada digital virtual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial integrado,
independentemente da configuragao

[C201]...[C210]

ceol.L2io

Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com mddulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215]

cell.c2is

Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310]

c3oil.c3iio

Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um modulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] :a

[C311]...[C315]

c3rin.c3is

Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com modulo fieldbus
independentemente da configuragao

[C501]...[C510]

csol.Ls 10

Entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernetintegrado Modbus
TCP na configuragao do [Perfil /0] /o

[C511]...[C515]

£Cs11.0515

Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrado Modbus
TCP independentemente da configuragéo

[DI1 (nivel
baixo)]...[DI6 (nivel
baixo)]

L IL.LBL

Entrada digital DI1...DI6 usada em nivel baixo

[DI52 (Nivel
Alto)]...[DI59 (Nivel
Alto)]

d52H..d59H

Entradas digitais de nivel alto do painel

NOTA: Esta selegdo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipada
com E/S de painel.

[DI52 (nivel
baixo)]... [DI59

(nivel baixo)]

d52L..d59L

Entradas digitais de nivel alto do painel

NOTA: Esta selegdo pode ser acessada em ATV660 e ATV680 equipado
com E/S de painel.
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[Resp.Erro Externo] E P L

Resposta do inversor a um erro externo.

Tipo de parada no caso de detecgédo de um erro externo.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigéo

[lgnorado] no Erro externo detectado ignorado

[Parada por YES Parada por inércia

inércia) Configuragao de fabrica

[Parada padréo] SEE Para de acordo com a configuragéo do [Tipo de parada] S E £
(ver pagina 455) sem falha. Nesse caso, o relé de erro detectado n&o abre
e o inversor esta pronto para reiniciar logo que o erro detectado
desaparegca, de acordo com as condigdes de reinicio do canal de comando
ativo (por exemplo, de acordo com [comando 2/3 frios] £ L L e [tipoa 2
fios] £ L £ (ver pdgina 272) se o controle é por meio dos terminais). E
recomendado configurar um alarme para esse erro detectado (atribuido a
uma saida digital, por exemplo) a fim de indicar a causa da parada.

[Velocidade recuo] | L F F Altere para a velocidade de recuo mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando de partida nao for removido(")

[Velocidade rL5S O inversor mantém a velocidade aplicada quando o erro detectado ocorre

mantida] enquanto este estiver ativo e o comando de partida n&o for removido (1)

[Parada em rampa] | ~ 1P Parada em rampa

[Parada rapida) FSE Parada rapida

[Inje¢cdo CC] dl Parada por injegédo CC. Nao é possivel usar este tipo de parada com

algumas outras fungdes.

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para

sua indicagao.
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[Perda de uma fase saida] o F L - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manipulagéo de erro/alerta] = [Perda de uma fase saida]

[Atri.Perda f. Saida] a F L Z

Atribuigdo da protegéo de perda de fase de saida.

A A PERIGO
RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o monitoramento da fase de saida estiver desativada, a perda de fase e, por implicagao, a
desconexao acidental de cabos, ndo sao detectadas.

e Verifique se a configuragao desse parametro nao resultara em condigbes perigosas.

A néo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

NOTA: [Atri.Perda f. Saida] o P L é forgada a [Funcionar inativa] » o quando o [Tipo de controle de motor]
L E E é definido para [SYN_UVC] 59r v ou[Rel. Mot.] 5~V L.

Configuragéao Cadigo/Valor Descrigéo

[Fungéo inativa] no Funcao inativa

[Erro OPF HES Parada detectada em [Atfri.Perda f. Saida] o P L com parada de roda livre
detectado] Configuragéo de fabrica

[Erro ndo afAL Nenhum erro detectado acionado, mas o gerenciamento da tensao de
detectado] saida para evitar uma sobrecorrente quando o link com o motor for

restabelecido e a retomada da velocidade é realizada (mesmo que essa
fungdo néo tenha sido configurada). O inversor troca para o estado [Corte
na saida]s o L apos [T. perda de uma fase saida] o d E . A retomada da
velocidade sera possivel assim que o inversor estiver em espera pelo
estado de [Corte na saida] 5o [ .

[Atraso de T. perda de uma fase saida] o 4 E
Tempo de detecgdo de perda de fase de saida (motor).

O atraso de tempo pela [Atri.Perda f. Saida] o F L detectou um erro a ser considerado.

Configuragéo () Descrigdo
0,5..10s Faixa de configuragéo
Configuragao de fabrica: 0.5 s
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[Perda de uma fase entrada] :FL - Menu

Acesso

[Atv. Perda de uma fase] P L I x

[Ajustes] =» [Manipulagdo de erro/alerta] =» [Perda de uma fase entrada]

Resposta de erro da perda de fase de entrada.

Se uma fase da rede de alimentagao esta faltando e se isso leva a diminuicdo do desempenho, um erro
[Perda de fase de entrada] P H F é acionado.

Se 2 ou 3 fases de erro de alimentagao estiverem ausentes, o inversor funciona até um erro [SubT de rede
de fornecumento] » 5 F ser acionado.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Ignorado] no A fungao de monitoragao de perda de fase de entrada esta desativada para
ser usada quando o inversor € alimentado via alimentagdo monofasica ou
pelo bus CC

[Roda livre] HES O inversor para na roda livre no caso de uma perda de fase da rede de
alimentagéo ter sido detectada

EAV64318PT 05/2019

577



Ajustes completos CSt-

Menu [Perda 4-20mA] L F L -

Acesso
[Ajustes completos] =» [Gerenc. alarme/erro] =» [Perda 4-20mA]

[Perda EA14-20mA] L FL |
Resposta a perda de 4-20mA na entrada analdgica EA1.
Comportamento deUnidade de alimentagdo do em caso de EA1 4-20.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado. Esta € a Unica configuragéo possivel se o [valor
min. EA1] L ~ L [ for menor que 3 mA
Configurag¢io de fabrica

[Sim] HES Parada por inércia

[Parada standard] | S5E E Parada de acordo com a configuragdo de [Tipo de parada] 5 E k£, sem

falhas. Nesse caso, o relé de erro ndo abre e o inversor esta pronto para
ser reiniciado assim que o erro detectado desaparece, de acordo com as
condigdes de reinicializagdo do canal de comando ativo (por exemplo, de
acordo com [Comando 2/3 Fios] £ L L e[Tipoa2Fios] E L E se o controle
é feito através dos terminais). E recomendado configurar um aviso para
este erro detectado (atribuido a uma saida digital, por exemplo) a fim de
indicar a causa da parada.

[Velocidade recuo] | L F F Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando Run nao for removido O]

[Manter a rL5S O inversor mantém a velocidade aplicada quando o erro detectado ocorre

velocidade] enquanto este estiver ativo € 0 comando de partida nao for removido (V

[Parada em rampa] | - 1P Parada em rampa

[Parada rapida] FSE Parada rapida

[Injegéo CC] dl . Parada por injecdo CC. N&o é possivel usar este tipo de parada com

algumas outras fungdes

(1) Como, nesse caso, o erro detectado nao aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para
sua indicagao.

[Perda EA2 4-20mA] L FL 2
Resposta a perda de 4-20mA na entrada analogica EA2.
Comportamento do inversor em caso de EA2 4-20.
Idéntico a [Perda EA14-20mA] L FL |

[Perda EA3 4-20mA] L FL 3
Resposta a perda de 4-20mA na entrada analogica EA3.
Comportamento deUnidade de Alimentagdo em caso de EA3 4-20.
Idéntico a [Perda EA1 4-20mA] L FL |

[Perda EA4 4-20mA] L FL 4k
Resposta a perda de 4-20mA na entrada analogica EA4.
Comportamento deUnidade de Alimentagdo em caso de EA4 4-20.
Idéntico a [Perda EA14-20mA] L FL |

E possivel acessar este parametro se o modulo de extensao E/S VW3A3203 for inserido.

[Perda EA5 4-20mA] L F L 5K
Resposta a perda de 4-20mA na entrada analogica EA5.
Comportamento deUnidade de Alimentagdo em caso de EA5 4-20.
Idéntico a [Perda EA1 4-20mA] L FL |

E possivel acessar este parametro se o médulo de extensdo E/S VW3A3203 for inserido.
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[Velocidade recuo] L F F X
Velocidade recuo.

Configuragéo

Descri¢éo

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz

[Velocidade de recuo] L F F - Menu

Acesso

[Ajustes] = [Manipulagdo de erro/alerta] =» [Velocidade de recuo]

[Velocidade recuo] L F F
Velocidade de recuo.

Configuragéo

Descrigao

0,0...500,0 Hz

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0,0 Hz
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[Monitoramento do Fieldbus] L L L - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manipulagéo de erro/alerta] =» [Monitoramento do fieldbus]

[Erro resp. Modbus] 5L L

Resposta a interrupgdo da comunicagdo Modbus.

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se este parametro estiver definido para n o, 0 monitoramento de comunicagao Modbus sera

desativada.

e Use esta configuragdo somente apds uma avaliagao de risco completa, em conformidade com todos
os regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Somente use essa configuragéo para testes durante a ativagéo.

e Verifigue se 0 monitoramento da comunicagao foi reativada antes de concluir o procedimento de
ativacéo e executar o teste final de ativagao.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Comportamento da Unidade de alimentagado caso a comunicagdo com o Modbus integrado falhe.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo
[Ignorado] no Erro detectado ignorado
[Roda livre] YES Parada em roda livre
Configuragéo de fabrica
[parada standard] | SE E Pare de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada] 5 E £, sem parada

programada. Nesse caso, o relé de erro ndo abre e o inversor esta pronto
para ser reiniciado assim que o erro detectado desaparece, de acordo com
as condigdes de reinicializagao do canal de comando ativo (por exemplo,
de acordo com [controlde de 2/3 fio] £ L [ e [tipo de 2 fios] £ L £ se o

controle for via terminais)(”

[recuo spd] LFF Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e 0 comando de execugéo nao tiver sido removido("

[Vel. manut.] rL5S O inversor mantém a velocidade sendo aplicada quando o erro detectado
ocorreu, desde que o erro detectado esteja ativo e o comando de execugéo

nao tenha sido removido("

[parada em rnr Parada na rampa

Rampa]

[Parada rapida] FSE Parada rapida

[Injecdo DC] dl Parada inj. DC Esse tipo de parada nao pode ser usada com algumas

outras fungdes

(1) Como, nesse caso, o erro detectado nao aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para
sua indicagao.

[Velocidade recuo] L F F

Velocidade de recuo.

Configuragao Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 0,0 Hz
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[Modbus TCP nativa] E lME L - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Manipulagédo de Erro/Aviso] =» [Modbus TCP nativa]

[Erro resp. Ethernet] E E HL

Erro de resposta da comunicagao Ethernet.

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se este parametro estiver definido para n o, 0 monitoramento da comunicagao sera desativada.

o Use esta configuragdo somente apds uma avaliagédo de risco completa, em conformidade com todos
os regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Somente use essa configuragdo para testes durante a ativagao.

e Verifique se 0 monitoramento da comunicagao foi reativada antes de concluir o procedimento de
ativagao e executar o teste final de ativagéo.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A resposta de erro para uma interrupgdo de comunicagéo é eficaz se o canal de comunicagao esta
envolvido no canal de comando ativo.

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo
[Ignorado] no Erro detectado ignorado
[Sim] HES Parada por inercia
Configuragéo de fabrica
[parada standard] | SE E Parada de acordo com a configuragao do [Tipo de parada] 5 E £, sem

tropecgar. Nesse caso, o relé de erro ndo abre e o inversor esta pronto para
ser reiniciado assim que o erro detectado desaparece, de acordo com as
condi¢des de reinicializagdo do canal de comando ativo (por exemplo, de
acordo com o [controle de 2/3 fios] £ L L e [tipode 2 fios] E L £ se o

controle é por meio dos terminais)“)

[Velocidade de LFF Mudar para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado

recuo] persistir e 0 comando de execuco nio tiver sido removido(")

[Manutengéo da LS O inversor mantém a velocidade sendo aplicada quando o erro detectado

velocidade.] ocorreu, desde que o erro detectado esteja ativo e o comando de execugao
nZo tenha sido removido(")

[Parada de rampa] | - 1P Parada em rampa

[Parada rapida] FS5E Parada rapida

[Injecgao DC] dC . Parada de injegéo CC. Este tipo de parada ndo pode ser usado com outras
fungdes

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para
sua indicagao.

[Velocidade de Recuo] L F F %

Velocidade de recuo

Configuragao Descrigéo

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0,0 Hz
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[Médulo de comunicacado] L o 1= - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manipulagéo de erro/alerta] =» [Médulo de comunicagéo]

[Resp.Interrup.Com.] L L L

A ATENGCAO

PERDA DE CONTROLE

Se este parametro estiver definido para » o, 0 monitoramento da comunicacao de fieldbus sera

desativada.

e Use esta configuragdo somente apds uma avaliagao de risco completa, em conformidade com todos
os regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Somente use essa configuracao para testes durante a ativagao.

e Verifique se 0 monitoramento da comunicagao foi reativada antes de concluir o procedimento de
ativacao e executar o teste final de ativagao.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Resposta a interrupcao de comunicagao do médulo fieldbus

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Sim] HES Parada em roda livre
Configurag¢io de fabrica

[parada standard] | 5E £ Pare de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada] 5 E £, sem parada
programada. Nesse caso, o relé de erro ndo abre e o inversor esta pronto
para ser reiniciado assim que o erro detectado desaparece, de acordo com
as condigdes de reinicializagdo do canal de comando ativo (por exemplo,
de acordo com [controlde de 2/3fio] £ L [ e [tipo de 2 fios] £ L £ se o
controle for via terminais)(")

[recuo spd] LFF Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e 0 comando de execugao nao tiver sido removido("

[Vel. manut.] rLS O inversor mantém a velocidade sendo aplicada quando o erro detectado
ocorreu, desde que o erro detectado esteja ativo e o comando de execugao
nZo tenha sido removido(")

[parada em rnF Parada na rampa

Rampa]

[Parada rapida] FSE Parada rapida

[Injecgéo DC] dl . Parada inj. DC Esse tipo de parada ndo pode ser usada com algumas

outras fungdes

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para

sua indicagao.
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[Erro resp. CANopen] L = L

A ATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se este parametro estiver definido para n o, 0 monitoramento de comunicagdo CAN aberta sera

desativada.

e Use esta configuragao somente apds uma avaliagédo de risco completa, em conformidade com todos
os regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Somente use essa configuragdo para testes durante a ativagao.

e Verifique se 0 monitoramento da comunicagao foi reativada antes de concluir o procedimento de
ativacao e executar o teste final de ativagao.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Erro da resposta de comunicagdo CANopen.
Comportamento do inversor caso a comunicagao com CANopen® falhe.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Ignorado] no Erro detectado ignorado
[Sim] HES Parada em roda livre
Configuragéo de fabrica
[parada standard] | SE E Pare de acordo com a configuragdo de [Tipo de parada] 5 £ £, sem parada

programada. Nesse caso, o relé de erro ndo abre e o inversor esta pronto
para ser reiniciado assim que o erro detectado desaparece, de acordo com
as condigdes de reinicializagao do canal de comando ativo (por exemplo,
de acordo com [controlde de 2/3 fio] £ L [ e [tipode 2 fios] £ [ £ se o

controle for via terminais)“)

[recuo spd] LFF Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando de execugéo nao tiver sido removido("

[Vel. manut.] rL5S O inversor mantém a velocidade sendo aplicada quando o erro detectado
ocorreu, desde que o erro detectado esteja ativo e 0 comando de execugéo

nao tenha sido removido("

[parada em rne Parada na rampa

Rampa]

[Parada rapida] FSE Parada rapida

[Injegdo DC] dl Parada inj. DC Esse tipo de parada nédo pode ser usada com algumas

outras fungdes

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para
sua indicagao.

[Velocidade recuo] L F F *
Velocidade de recuo.

Configuragédo Descrigao

0,0...500,0 Hz Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 0,0 Hz
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[Manipulacdo de subtensio] » 5 b - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manipulagdo de erro/alerta] =» [Manipulagdo de subtens&o]

[Reag. Subtensao] u 5 b

Reacao a subtensao.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo

[Erro detectado] o O inversor aciona um erro (o relé de erro detectado atribuido para [Estado
operacional falha] F L £ sera aberto)
Configuragéo de fabrica

[Erro detec. s/ relé] | | O inversor aciona um erro (o relé de erro detectado atribuido para [Estado
operacional falha] F L £ permanece fechado)

[Alarme disparado] | O alarme e orelé de erro detectado permanecem fechados. O alarme pode

ser atribuido a uma saida digital ou a um relé

[Rede de alimentagdo] w - E 5

Tensao nominal da rede elétrica em VCA.

O valor de configuragao de fabrica deste parametro depende da classificagéo do inversor.

SET Cadigo/Valor Descrigédo
[200 Vac] cgoa 200 Vac
[220 Vac] 2ao 220 Vac
[230 Vac] 230 230 Vac
[240 Vac] 40 240 Vac
[380 Vac] jeo 380 Vac
[400 Vac] 4oo 400 Vac
[415 Vac] 415 415 Vac
[440 Vac] 440 440 Vac
[460 Vac] 40O 460 Vac
[480 Vac] 48O 480 Vac
[525 Vac] 525 525 Vac
[575 Vac] 5175 575 Vac
[600 Vac] 600 600 Vac
[690 Vac] 650 690 Vac

[Nivel subtensdo] u 5L

Nivel subtenséo.

A configuragdo de fabrica é determinada pela tensdo nominal do inversor.

Configuragédo

Descri¢éo

100...354 VCA

Faixa de configuragdo, de acordo com a classificacédo do inversor
Configuragéo de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor

[Tmp. Subtensdo] u 5 E

Tempo limite de falha de subtensao.

Configuragédo

Descri¢éo

0,2..999,9 s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0.2 s
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[Tp. Parada P. Off] 5 E P

Parada controlada na perda de poténcia.

Comportamento no caso de nivel de prevencao de subtengéo alcangado.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo

[N&o] no Sem agao
Configuragéo de fabrica

[Manter CC] nmns Este modo de parada usa a inércia do aplicativo para manter o bloco de
controle energizado e, assim, manter o estado de E/S operacional e o link
de fieldbus o maior tempo possivel.

[parada em rnr Parada apds uma rampa de desaceleracéo ajustavel em [Tempo STOP

Rampa] maéx.] 5 E 1, para ajudar a evitar a parada nao controlada da aplicagéo.

[Paradaemroda |LnF Bloquear (parada em roda livre) sem acionar um erro

livre]

[SubT. T.rearranque] £ 51X

Tempo de reinicio de subtensao

Este parametro pode ser acessado se [Nivel CtrlParadaPerda] 5 k£ F for definido para [parada em

Rampa]~ M F.

O tempo de atraso antes de autorizar a reinicializagdo apds uma parada completa para [CtrIParadaPerda]
5 E P é definido para [parada em Rampa] ~ /1 F se a tenséo tiver voltado ao normal.

Configuragéo ()

Descrigéo

1,0...999,9 s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 1.0 s

[Nivel prevengéo] u P L *

Nivel de prevencgao de subtensao.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel CtrIParadaPerda] 5 E P for definido para [Nao] a.

A faixa de ajuste e a configuragéo de fabrica sdo determinadas pela classificagéo de tenséo do inversore
o valor da [Rede de alimentagado] u - £ 5.

Configuragao

Descrigao

141..414 V

Faixa de configuragao

Configuragéo de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor

[Tempo STOP max.] 5 £ nX

Tempo paragem max.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel CtrlParadaPerda] 5 E F for definido para [parada em

Rampa]~ M F.

Este parametro define o tempo de rampa de desaceleragdo em caso de perda de energia. Durante esta
parada controlada, o acionamento é energizado gragas a inércia da aplicagédo, o motor estd no modo
gerador. Recomenda-se verificar se o conjunto de desaceleragéo é compativel com a inércia da aplicagao.

Configuragzo ()

Descri¢éo

0,01...60,00 s

Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 1.00 s

[Tempo perm. bus CC] £ b 5 X

Tempo de permanéncia de bus CC.

Este parametro pode ser acessado se [Nivel CtrlParadaPerda] 5 £ P for definido para [Manter CC]/1 /1 5.

Configuraggo ()

Descrigao

1...9999 s

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 9999 s
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[Falha de aterramento] L - F L - Menu

Acesso
[Ajustes completos] =» [Manipulagéo de Erro/Aviso] = [Falha de aterramento]

Sobre este Menu
Este parametro pode ser acessado se o [Nivel de acesso] estiver definido para [Especialista] E P r

Se a detecgéo interna de falha de aterramento [Falha de aterramento] G - F L causar resultados
indesejados em sua aplicagéo, é possivel substituir a detecgao interna de falha de aterramento por um
sistema de monitoramento externo de falha de aterramento adequado. A configuragéo do parametro
[Falha de aterramento] L ~ F L para [Desativ. Det.Erro] : » H ou para um valor porcentual da corrente
nominal do inversor desativa a detecgao interna de falha de aterramento do inversor ou reduz a sua
eficacia. Portanto, vocé deve instalar um sistema de detecgao externo de falha de aterramento capaz de
detectar com seguranga falhas de aterramento.

A PERIGO

MONITORAMENTO DE FALHAS DE ATERRAMENTO DESATIVADO

e Apenas defina o parametro [Falha de aterramento] L - F L para [Desativ. Det.Erro] : n H ou para
um valor porcentual da corrente nominal do inversor apés uma avaliagdo completa dos riscos em
conformidade com todos os regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

e Implemente uma fungéo alternativa de monitoramento externo de falhas de aterramento que permita
uma resposta equivalente e adequada a uma falha de aterramento do inversor em conformidade com
todos os regulamentos e normas aplicaveis, bem como a avaliagéo de riscos.

e Ativagdo e teste do sistema com todas as fun¢des de monitoramento ativadas.

e Durante a operacao, verifique se o sistema alternativo de detecgéo externo de falhas de aterramento
detecta corretamente qualquer tipo de falha de aterramento executando testes e simulagdes em um
ambiente controlado sob condi¢des controladas.

A ndo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

[Ativagéo de Falha de Aterramento] L~ F L
Resposta de erro de falha de aterramento.
NOTA: A configuragdo desse parametro é levada em conta ap0s a reinicializagao do produto.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Desativ. Det.Erro] | 1 H Desativagéo da deteccéo de erros

[Sim] HES Use o valor interno do produto. Cerca de 25% da corrente nominal do
inversor.
Configurag¢éo de fabrica

0,0...100,0% _ Faixa de configuragdo, em % da corrente nominal do inversor
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Menu [Monitoram. térmico do motor] £ HE -

Acesso
[Ajustes completos] = [Gerenc. Alarm/Erro] =» [Monitoram. térmico do motor]

Sobre este Menu
Protecao térmica do motor, calculando o 12,

NOTA: O estado térmico do motor € memorizado quando o inversor é desligado. O tempo de desligamento
¢é usado para calcular o estado térmico do motor na proxima partida.

e Motores auto-ventilados: As curvas de disparo dependem da frequéncia do motor.
e Motores com arrefecimento forgado: Somente as curvas acionadas de 50 Hz precisam ser
consideradas, independentemente da frequéncia do motor.

Abaixo de uma curva para um motor de 50Hz.

Tempo de falha em segundos

1Hz 3Hz 5Hz
— \| i I,/ 10IHZ zole 50 Hz
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Corrente do motor/ItH
Abaixo de uma curva para um motor de 60Hz.
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Corrente do motor/ItH
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[Corrente térmica do motor] £ H

Corrente de monitoramento térmico do motor a ser definida para a corrente nominal indicada na placa de

identificagéo.
Configuragédo () Descrigéo
0,12...1.1_In(M Faixa de configuragdo
Configuragao de fabrica: De acordo com a classificagéo do inversor

(1) Correspondente a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagao e na placa de identificagao.

[Modo térmico do motor] £ H E
Modo de monitoramento térmico do motor.

NOTA: E detectado um erro quando o estado térmico atingir 118% do estado nominal e a reativagéo
ocorre quando o estado chegar a menos do que 100%.

Configuragdo Caodigo/Valor | Descrigéo
[N&o] no Sem monitoramento do estado térmico
[Auto-ventilado] ACL Motor auto-ventilado

Configuragao de fabrica

[Ventilagéo forgada] | F L L Motor com ventilagdo forgada
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Menu [Monitoramento sobrecarga do inversor] o b r -

Acesso

[Resposta de erro temp. inversor] o H L

[Ajustes completos] = [Gerenc. Alarm/Erro] =» [Monitoramento sobrecarga do inversor]

Resposta de erro de sobretemperatura da Unidade de Alimentagéo do.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorado] no Erro detectado ignorado

[Sim] JES Parada por inércia
Configuragéo de fabrica

[Parada standard] | SE £ Parada de acordo com a configuragao de [Tipo de parada] 5 E £, sem
falhas. Nesse caso, o relé de erro ndo abre e o inversor esta pronto para
ser reiniciado assim que o erro detectado desaparece, de acordo com as
condi¢des de reinicializagdo do canal de comando ativo (por exemplo, de
acordo com [Comando 2/3 Fios] £ L L e [Tipoa2Fios] £ L E se o controle
é feito através dos terminais)("

[Velocidade recuo] | L F F Altere para a velocidade de recuo mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando de marcha nao for removido("

[Manter a rL5 O inversor mantém a velocidade aplicada quando o erro detectado ocorre

velocidade] enquanto este estiver ativo e o comando de marcha nao for removido (")

[Parada em rampa] | ~ 1P Parada em rampa

[Parada rapida) FSE Parada rapida

[Inje¢cdo CC] dl Parada por inje¢gédo CC. Nao é possivel usar este tipo de parada com

algumas outras fungdes

sua indicagao.

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, € recomendavel atribuir um relé ou saida digital para

[Alarme T. inversor] £ HA

Alarme de estado térmico (para alarme de [Lim térm inv atingido] £ A J) da unidade de alimentagao .

Configuragéo ()

Descrigao

0..118%

Faixa de configuragao
Configurag¢io de fabrica: 100%
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[Definicdo do grupo de alarme 1] A /L - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manipulagéo de erro/alarme] =» [Configuragdo de grupos de alarme] = [Definigdo de grupo
de alarme 1]

Sobre este menu

Os submenus a seguir agrupam os alarmes em 1 a 5 grupos, cada um dos quais pode ser atribuido a um
relé ou a uma saida digital para sinalizagdo remota.

Quando um ou varios alarmes selecionados em um grupo ocorrem, esse grupo de alarmes ¢é ativado.

Lista de alarmes

A lista de codigos de alarme esta disponivel no capitulo "Diagnéstico e resolugao de problemas”
(ver pagina 664).

[Definicao do grupo de alarme 2] A 2 L - Menu
Acesso
[Ajustes] =» [Manipulagado de erro/alarme] =» [Configuragdo de grupos de alarme] = [Definigdo de grupo

de alarme 2]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Definigdo do grupo de alarme 1] A I L (ver pagina 590)

[Definigado do grupo de alarme 3] A 3L - Menu
Acesso
[Ajustes] =» [Manipulag¢ao de erro/alarme] =» [Configura¢édo de grupos de alarme] = [Defini¢do de grupo

de alarme 3]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Defini¢do do grupo de alarme 1] A I L (ver pagina 590)

[Definicdo do grupo de alarme 4] A 4L - Menu
Acesso
[Ajustes] =» [ManipulagZo de erro/alarme] =» [Configuragdo de grupos de alarme] =» [Definicdo de grupo

de alarme 4]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Definigdo do grupo de alarme 1] A I L (ver pdgina 590)

[Definicao do grupo de alarme 5] A5 L - Menu
Acesso
[Ajustes] =» [Manipulagéo de erro/alarme] =» [Configuragdo de grupos de alarme] = [Definigdo de grupo

de alarme 5]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Definigdo do grupo de alarme 1] A I L (ver pdgina 590)
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Menu [Gerenc. alarm/falha] L 5W I7 -

Acesso

Sobre este Menu

[T.Lim 24 V E/S de painel] P2 4 d

[Ajustes] =» [Gerenc. alarm/falhal]

Este parametro pode ser acessado no ATV660 ou ATV680, equipados com as fungdes de E/S do painel,
e se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado para [Expert] £ P r

Falta de erro de tempo limite das E/S 24V do painel

Configuragdes Descri¢éo

[Alarme] Alarme ¢é disparado.

1...3000 s Atraso antes de disparar o [Erro E/S 24V Gab.] P2 4L
Macro-configuragdo: 3 s
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Seccao 8.58

[Manutencao]

Contelido desta secgéo
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Diagnéstico] d A w - Menu 593
[Gest. garantia inv.] dW M A - Menu 594
[Evento do cliente 1] L £ | - Menu 595
[Evento do cliente 2] L E 2 - Menu 596
[Evento do cliente 3] L £ 3 - Menu 596
[Evento do cliente 4] L E 4 - Menu 597
[Evento do cliente 5] L £ 5 - Menu 597
[Eventos do cliente] L w £ V - Menu 598
[Gerenciamento do ventilador] F A1 A - Menu 599
[Manuteng¢do] L 51 A - Menu 600
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[Diagnoéstico] 4 A w - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manutengdo] =» [Diagndstico]

Sobre este menu
Este menu permite fazer sequéncias de teste simples para diagndsticos.

[Diag. de Ventilador] F n E
Diagndsticos do(s) ventilador(es) interno(s).
Isso inicia uma sequéncia de teste.

NOTA:

O diagnostico do ventilador do(s) ventilador(es) interno(s) ndo sera bem-sucedido se o barramento CC

nao estiver totalmente carregado. Este sera o caso:

e em controle separado (por exemplo, o bloco de controle é fornecido somente em 24V) ou

e Se o inversor estiver em modo de [Economia de energia] : d L E (por exemplo, a fungéo de parar e ir
estiver ativa).

[Diagnéstico de LED] HL E
Diagndsticos do(s) LED(s) do produto.
Isso inicia uma sequéncia de teste.

[Diag. IGBT c/ motor] /W E
Diagndsticos do(s) IGBT(s) do produto.
Inicia uma sequéncia de teste com o motor conectado (circuito aberto/curto-circuito).

[Diag. IGBT s/ motor] /W o £
Diagndsticos do(s) IGBT(s) do produto.
Isso inicia uma sequéncia de teste sem o motor (curto-circuito).
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[Gest. garantia inv.] W MTA - Menu

Acesso

[Configuragbes completas] = [Manutengéo] =» [Gest. garantia inv.]

Sobre este menu

A data do ciclo de vida do produto é iniciada na sua produgao.

O [AIm. Ciclode Vida 1] L L A I é disparado 2 meses antes do fim do periodo de garantia. Ao final do
periodo de garantia é disparado o [Alm. Ciclo de Vida2] L L A 2. Esta fung¢éo requer dados de data e hora

fornecidos pelo Terminal grafico ou pelo servidor de hora configurado via Ethernet.

[Alarme Ciclo Vida] L L AL

Configuragéo do alarme de ciclo de vida.

Configuragdo () | Cédigo / Valor Descrigéo

[Nao] no Nao

[SIM] HES Sim

Configuragéo de fabrica

[Garantia expirada] L L A d

Data do ciclo de vida.

Fim da garantia (AAAA/MM/DD).

Configuragédo Descri¢éo

(AAAA/MM/DD) Faixa de configuragao

Configuragao de fabrica:

594
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[Evento do cliente 1] L E / - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manuteng&o] =» [Eventos do cliente] =» [Evento do cliente 1]

Sobre este menu
Este menu permite a vocé definir os eventos do cliente personalizados com base no tempo.

[Config. Alarme 1] L L A |
Configuragéo do alarme 1 do cliente

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Nao configurado] | no Nao Configurado
Configuragéo de fabrica

[Contador] LPE Contador

[Data e hora] dE Data e hora

[Limite contador 1] C L L /

Configuragéo de limite do contador 1.

Configuragao Descrigéo

0...4294967295 s Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0 s

[Fonte contador1] L L 5 /

Configuragéo da origem do contador 1.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Rede/Controle o Fornecimento de rede de energia ou controle ligado
LIGADO]

[Fornecimento de / Fornecimento de rede de energia ligado

rede de energia

LIGADO]

[Inversor em I Inversor em marcha

marcha] Configuragio de fabrica

[Contador de corrente 1] L L/
Contador de corrente 1.

Configuragao Descrigao

0...4294967295 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0 s

[Alarme de datae hora1] L J E 1%
Alarme de data e hora 1.

Este parametro pode ser acessado com Terminal grafico somente.

Configuragéo () Descrigéo

hh:mm DD/MM/AAAA Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 00:00 01/01/2000
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[Evento do cliente 2] L E 2 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manutengéo] =» [Eventos do cliente] =» [Evento do cliente 2]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Evento do cliente 1] L E | - (ver pdgina 595).

[Config. Alarme 2] L L A 2
Configuragéo do alarme 2 do cliente

[Limite contador 2] L L L 2
Configuragéo de limite do contador 2.

[Fonte contador2] L L 5 2

Configuragéo da origem do contador 2.

[Contador de corrente 2] L L &
Contador de corrente 2.

[Alarme de datae hora2] L JE 2 *
Alarme de data e hora 2.
Este parametro pode ser acessado com Terminal grafico somente.

[Evento do cliente 3] L E 3 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manutengéo] =» [Eventos do cliente] =» [Evento do cliente 3]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Evento do cliente 1] L E | - (ver pagina 595).

[Config. Alarme 3] L L A 3

Configuragéo do alarme 3 do cliente

[Limite contador 3] L L L 3
Configuragéo de limite do contador 3.

[Fonte contador 3] L L 5 3

Configuragéo da origem do contador 3.

[Contador de corrente 3] L L 3
Contador de corrente 3.

[Alarme de datae hora3] L JE 3 *
Alarme de data e hora 3.
Este parametro pode ser acessado com o terminal de exibigao grafica Terminal grafico somente.

596 EAV64318PT 05/2019



Ajustes completos CSt-

[Evento do cliente 4] L E 4 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manuteng&o] =» [Eventos do cliente] =» [Evento do cliente 4]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Evento do cliente 1] L E | - (ver pagina 595).

[Config. Alarme 4] CLL A Y
Configuragéo do alarme 4 do cliente

[Limite contador4] C L L Y
Configuragéo de limite do contador 4.

[Fonte contador4] L L 54

Configuragéo da origem do contador 4.

[Contador de corrente 4] L L 4
Contador de corrente 4.

[Alarme de datae hora 4] L 4k 4 %
Alarme de data e hora 4.
Este parametro pode ser acessado com o terminal de exibi¢gao grafica Terminal grafico somente.

[Evento do cliente 5] L E 5 - Menu

Acesso
[Ajustes] =» [Manuteng&o] = [Eventos do cliente] =» [Evento do cliente 5]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Evento do cliente 11 L E | - (ver pagina 595).

[Config. Alarme 5] LL A S

Configuragéo do alarme 5 do cliente

[Limite contador 5] LL L 5
Configuragéo de limite do contador 5.

[Fonte contador5] L L 55

Configuragéo da origem do contador 5.

[Contador de corrente 5] L L 5
Contador de corrente 5.

[Alarme de datae hora5] L JE 5 *
Alarme de data e hora 5.
Este parametro pode ser acessado com Terminal grafico somente.
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[Eventos do cliente] L » E V - Menu

Acesso

[Ajustes] =» [Manutengéo] =» [Eventos do cliente]

[Eliminac&o Alarme] L A r

Eliminagao de alarme personalizada.

Configuragéo ()

Cadigo/Valor

Descrigao

[Sem alarme p/
limp]

no

Sem alarme p/ limp
Configuragéo de fabrica

[Reset alarme 1]

rA

Limpar alarme de evento 1

[Reset alarme 2]

rAZ2

Limpar alarme de evento 2

[Reset alarme 3]

rA3

Limpar alarme de evento 3

[Reset alarme 4]

rAY

Limpar alarme de evento 4

[Reset alarme 5]

rAS

Limpar alarme de evento 5
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[Gerenciamento do ventilador] F A1 A - Menu

Acesso

Sobre este Menu

[Ajustes] =» [Manutengao] =» [Gerenciamento do ventilador]

Velocidade do ventilador [Tempo de operagéo do ventilador] F P b £ s&o valores monitorados.

Uma velocidade anormal baixa ou o ventilador acionam um [Alm.Feedback vent.] F F 4 A. Assim que [Tpo
marcha ventil] F P & £ alcangar o valor predefinido de 45.000 horas, um alarme de [AIm.Contad. ventil.]
F C E A é acionado.

O contador [Tpo marcha ventil.] F P & E pode ser definido para 0 ao usar o parametro [Contador de
tempo] - Pr.

Gerenciamento de ventilador adicional ATV660 e ATV680:

e Se algum dos ventiladores do gabinete estiver funcionando a uma velocidade baixa anormal, um
[AlertFdbckVentGab] F F L A é acionado.

e Se [Tempo de operacéo ventilador gabinete] F [ £ alcangou o valor predefinido de 30.000 horas, um
alarme de [Alm. Contad. ventil.] F L L A é acionado.

Gerenciamento de ventilador adicional ATV680 e ATV6B0 apenas:

e Se algum dos modulos de ventiladores AFE estiver funcionando a uma velocidade baixa anormal, um
[AlertaFdbckVentAFE] F F b A ¢é acionado.

e Se[Tempo operagio ventilador AFE] F b A E alcancgou o valor predefinido de 45.000 horas, um alarme
de [AIm. Contad. ventil. AFE] F L b A é acionado.

[Modo ventilador] F F 7

Modo de ativagéo do ventilador.
NOTA: Para ATV660, ATV6A0, ATV680 e ATV6BO, este parametro é forcado para [Padrdo] 5 E 4.

Configuragdo () | Cédigo/Valor Descrigéo

[Padrao] S5td A operacéo do ventilador é ativada quando o motor esta funcionando. De
acordo com a classificagéo do inversor, essa pode ser a Unica configuragéo
disponivel
Configuragéo de fabrica

[Permanente] run O ventilador esta sempre ativado

[Economia] Eco O ventilador é ativado somente se necessario, de acordo com o estado
térmico interno do inversor
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[Manutencéo] L 5 /1A - Menu

Acesso

[Ajustes] = [Manutengao]

[Rearme cont.tempo] -~ P r

Rearme do contador de tempo.

NOTA: A lista de valores possiveis depende do tamanho do produto.

Configuragao <) Cadigo/Valor Descrigédo
[Néo] no Nao
Configuragéo de fabrica
[Reset tempo rkH Reset do totalizador de tempo em marcha
marcha]
[Reset tempo PEH Reset do totalizador de tempo de inversor alimentado, seja s6 via 24 VCC
alim.] ou em poténcia
[Reset contadordo | F E H Reset do contador de horas de funcionamento do ventilador
ventilador]
[Limpar NSM] n5l Limpar nimero de partidas do motor
[MAX Eficiéncia] EF 4K Maxima eficiéncia
[MIN Eficiéncia] EFYJ Minima eficiéncia
[MAX vazéo] F5 1K Maxima vazao
[MIN vazao] F5 14 Minima vazao
[Reset gt. Total] F5IC Reset da quantidade total
[Tempo operagdo |FbLAE Tempo de operaco do ventilador (")
ventilador AFE]
[Limpa tmp vent FLE Limpar tempo de operacéo ventilador painel
gab] NOTA: Esta selegéo pode ser acessada em ATV660 e ATV680.
[Limpar tempode |bFEh Limpar tempo de lig AFE ()
lig AFE]
[Limpar BRTH] brth Limpar tempo de execucdo AFE (V
[Limpar nmpart |bn5H

AFE]

Limpar nimero de partida modulo AFE U

1 Esta selegéo pode ser acessada em ATV680.
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Seccao 8.59

[Fungdo E/S do painel] L AL F -

Conteudo desta secgiao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Circuito de monit. A] L 1L A - Menu 602
[Circuito de monit. B] L ML & - Menu 604
[Circuito de monit. C] L ML L - Menu 604
[Circuito de monit. D] L 1L d - Menu 605
[Circuito do painel A] L L M A - Menu 605
[Circuito do painel B] L L 1k - Menu 606
[Circuito do painel C] L L 1L - Menu 606
[Enrolamento motor A] L £ : A - Menu 607
[Enrolamento motor B] L £ & - Menu 607
[Rolamento motor A] L £ L - Menu 608
[Rolamento motor B] L £ 1 d - Menu 608
Menu [Disjuntor] L L b - 609
Menu [Fungdes /O dogab] LALF - 611
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[Circuito de monit. A] L 1L A - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Atrib circ monit A]

[Monit circ monit A]

[Configuragbes completas] =» [Fungdes E/S do painel] =» [Circuito de monit A]

Esta fungao é parte do cabeamento para fungdes de monitoramento e controle dentro do painel.

Os Circuitos de monitoramento possibilitam gerenciar 2 niveis de monitoramento:

e Nivel de alarme: o inversor aciona um evento sem interromper a aplicagéo. Se [RespErroCircuitoMonit]
1+ F - X estiver configurado como [Ignorar] ~ o o [AlarmCircuitoMonit] W X sera disparado.

e Nivel de erro: o inversor aciona um evento e interrompe a aplicagéo. Se [RespErroCircuitoMonit]
+ F - X estiver configurado com um valor diferente, o [ErroCircuitoMonif] : F X sera disparado.

Este menu serve para atribuir um valor a entrada digital ativa no painel ao nivel alto 4 5 2H...d59H ou
ao nivel baixo 452L...d5 9L, e controlar seu comportamento.

Estes parametros podem ser acessados no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e se o
[Nivel de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] E P r.

1FAA

Atribuigédo do circuito de monitoramento A

alto]...[ED59 Nivel
alto]

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigao
[N&o atribuido] no Nao atribuido
Configuragéo de fabrica
[ED52 Nivel d52H..d59H |Entradas digitais de atribuigao de nivel alto do painel

[ED52 Nivel baixo
]...[ED59 Nivel
baixo]

d52L..d59L

Entradas digitais de atribuicdo de nivel baixo do painel

VFAX

Erro de tipo de monitoramento do circuito de monitoramento A

E possivel acessar este parametro se o [Atrib circ monit A] « F A A n&o estiver configurado como [N&o]

noa

Configuragdo Cadigo / Valor Descrigédo

[Sempre ativo] ALL Sempre ativo
Configurag¢io de fabrica

[EstOp & Pronto] | rr Y Estado Operagéao e Pronto

[Estado Operagéo] | r v n Estado Operagéo

[Atraso circ monitA] « F d A X

Atraso ap06s execugao do circuito de monitoramento A

E possivel acessar este parametro se o [Atrib circ monit A] : F A A nao estiver configurado como [N&o]

nao

Configuragao Descrigéo

0...300 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: 0 s
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[RespErroCircMonit A]  F - A%

Resposta ao erro do circuito de monitoramento A

E possivel acessar este parametro se o [Atrib circ monit A] | F A A n&o estiver configurado como [N&o]

no

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Ignorar] no Erro detectado ignorado

[Paradaemroda | HE5S Parada em roda livre

livre] Macro-configuragéo

[Parada standard] | SEE Parada de acordo com o parametro de [Tipo paragem] 5 E £, mas sem um
erro detectado apés a parada

[Velocidade recuo] | L F F Altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o erro detectado
persistir e o comando run nao for removido M

[Velocidade rL5 Velocidade constante enquanto o erro detectado persistir e 0 comando run

mantida] nao for removido (")

[Parada em rampa] | ~ 1P Parada em rampa

[Parada rapida) FSE Parada rapida

[Injecdo CC] dl Injegdo CC

1 Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, é recomendavel atribuir um relé ou saida légica a

sua indicagao.
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[Circuito de monit. B] L 1L & - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Fungdes E/S do painel] = [Circuito de monitoramento B]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Circuito de monit A] L [1L A - (ver pdagina 602)

[Atrib circ monitB] F A b
Atribuigdo do circuito de monitoramento B

[Monit circ monit B] : F M b X

Erro de tipo de monitoramento do circuito de monitoramento B

[Atraso circ monit B] F d b X

Atraso apods execugao do circuito de monitoramento B

[RespErroCircMonit B] + F - b X

Resposta ao erro do circuito de monitoramento B
[Circuito de monit. C] LML L - Menu

Acesso
[Configuracbes completas] =» [Func¢des E/S do painel] =» [Circuito de monitoramento C]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Circuito de monit A] L 1L A - (ver pagina 602)

[Atrib circ monitC] . FALC

Atribuigdo do circuito de monitoramento C

[Monit circ monit C] + F 1L %

Erro de tipo de monitoramento do circuito de monitoramento C

[Atraso circ monitC] F 4L %

Atraso apés execugao do circuito de monitoramento C

[RespErroCircMonit C] 1 F - L %
Resposta ao erro do circuito de monitoramento C
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[Circuito de monit. D] L 1L 4 - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fungdes E/S do painel] =» [Circuito de monitoramento D]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Circuito de monit A] L 1L A - (ver pagina 602)

[Atrib circ monit D] F Ad
Atribui¢éo do circuito de monitoramento D

[Monit circ monit D] F 1d *

Erro de tipo de monitoramento do circuito de monitoramento D

[Atraso circ monit D] + F d d X

Atraso ap6s execugao do circuito de monitoramento D

[RespErroCircMonit D] + F - d X

Resposta ao erro do circuito de monitoramento D
[Circuito do painel A] L L [TA - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fun¢des E/S do painel] =» [Circuito do painel A]

Sobre este menu
Essas fungdes podem ser usadas para gerenciar alarmes ou erros detectados dentro do painel.

Os circuitos de painel possibilitam gerenciar 2 niveis de monitoramento:

e Nivel de alarme: o inversor aciona um evento sem interromper a aplicagao.
Se [RespErroCircuitoPainel] L F ~ X estiver configurado como [Ignorar] ~ a, o [AlarmCircuitoPainel]
LW X sera disparado.

e Nivel de erro: o inversor aciona um evento e interrompe a aplicagéo.
Se [RespErroCircuitoPainel] L F ~ X estiver configurado com um valor diferente, o [ErroCircuitoPainel]
L F X sera disparado.

Idéntico ao menu [Circuito de monit. A] L ML A - (ver pdgina 602)

[AtribCircPainelA] L F AA
Atribuicdo de circuito do painel A

[MonitCircPainelA] L F 1A X

Tipo de monitoramento de erro do circuito de painel A

[AtrasoCircPainelA] L F d A X
Atraso apés execucgdo do circuito do painel A

[RespErroCircPainelA] L F - A X

Resposta ao erro do circuito do painel A
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[Circuito do painel B] L L 1k - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Funcgdes E/S do painel] =» [Circuito do painel B]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Circuito do painel A] L L 1A - (ver pagina 602)

[AtribCircPainelB] L F A b
Atribuicéo de circuito do painel B

[MonitCircPainelB] L F 1k %

Tipo de monitoramento de erro do circuito de painel B

[AtrasoCircPainelB] [ F d b X

Atraso apods execugao do circuito do painel B

[RespErroCircPainelB] [ F - b X
Resposta ao erro do circuito do painel B

[Circuito do painel C] L L ML - Menu

Acesso
[Configuractes completas] =» [Func¢des E/S do painel] =» [Circuito do painel C]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Circuito do painel A] L L M A - (ver pagina 602)

[AtribCircPainelC] L FA L

Atribuigédo de circuito do painel C

[MonitCircPainelC] L F 1L %
Tipo de monitoramento de erro do circuito do painel C

[AtrasoCircPainelC] [ F 4L X

Atraso apds execugédo do circuito do painel C

[RespErroCircPainelC] L F - L %
Resposta ao erro do circuito do painel C
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[Enrolamento motor A] L £ A - Menu

Acesso
[ConfiguragGes completas] =» [Fungdes E/S do painel] =» [Enrolamento motor A]

Sobre este menu

Essas fungdes serdo usadas principalmente com relés térmicos adicionais para monitorar a temperatura
do enrolamento do motor.

Essas fungdes possibilitam gerenciar 2 niveis de monitoramento:

e Nivel de alarme: o inversor aciona um evento sem interromper a aplicagao.
Se [RespErroEnrol/RolMot] £ F ~ X estiver configurado como [Ignorar] » a, o [AlarmEnrol/RolMot]
LW X sera disparado.

e Nivel de erro: o inversor aciona um evento e interrompe a aplicagéo.
Se [RespErroEnrol/RolMot] £ F ~ X estiver configurado com um valor diferente, o [ErroEnrol/RolMot]
E F X sera disparado.

Idéntico ao menu [Circuito de monit A] L 1L A - (ver pagina 602)

[AtribEnrolamMotor A] £ F A A

Atribuicdo do enrolamento do motor A

[MonitEnrolaMotor A] £ F TA X

Monitoramento do enrolamento do motor A

[AtrasoEnrolamMot A] £ F 4 A *

Atraso ap6s execugao do enrolamento do motor A

[RespErroEnrolMot A] £ F - A X

Resposta ao erro de enrolamento do motor A
[Enrolamento motorB] L £ b - Menu

Acesso
[Configuragdes completas] =» [Fun¢des E/S do painel] =» [Enrolamento motor B]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Enrolamento motor A] L £ A - (ver pdgina 607)

[AtribEnrolamMotor B] £ F A b

Atribuicdo do enrolamento do motor B

[MonitEnrolaMotor B] £ F Tk X

Monitoramento do enrolamento do motor B

[AtrasoEnrolamMot B] £ F d b *

Atraso apés execugdo enrolamento do motor B

[RespErroEnrolMot B] £ F - b *
Resposta ao erro de enrolamento do motor B
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[Rolamento motor A] L £ L - Menu

Acesso
[Configuragbes completas] =» [Funcdes E/S do painel] =» [Rolamento motor A]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Enrolamento motor A] L £ A - (ver pagina 607)

[AtribRolamMotor A] £ F AL
Atribuigdo do rolamento do motor A

[MonitorRolamMotor A] £ F 1L %

Monitoramento do enrolamento do motor A

[AtrasoRolamMotor A] £ F d L X

Atraso apods execugao do rolamento do motor A

[RespErroRolamMotor A] £ F - L X
Resposta ao erro de rolamento do motor A

[Rolamento motorB] L £ 4 - Menu

Acesso
[Configuracbes completas] =» [Func¢des E/S do painel] =» [Rolamento motor B]

Sobre este menu
Idéntico ao menu [Enrolamento motor A] L £ + A - (ver pagina 607)

[AtribRolamMotor B] £ F A 4

Atribuigdo do rolamento do motor B

[MonitorRolamMotor B] £ F 114 %

Monitoramento do enrolamento do motor B

[AtrasoRolamMotor B] £ F J 4 X

Atraso apés execugdo do rolamento do motor B

[RespErroRolamMotor B] £ F ~ d *
Resposta ao erro de rolamento do motor B
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Menu [Disjuntor] L L & -

Acesso

[Ajustes] =» [Fungbes I/O do gab.] = [Disjuntor]

Sobre este Menu

Este menu é usado para controlar o comportamento do disjuntor

Este menu pode ser acessado no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e se o [Nivel de
acesso] L A L estiver configurado como [Expert] £ P r.

[PulsoPartDisjAtivad] L L E P

Atribuicdo do pulso de partida do disjuntor

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Configuragéo rB l..rBB Saidas dos relés de E/S do painel
R61]...[Configurag

8o R66]

[PulsoParadDisjAtiva] L & 4 P

Atribuigdo do pulso de parada dos disjuntores

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Configuragdo rB Il.rBB Saidas dos relés de E/S do painel
R61]...[Configurag

8o R66]

[Status Disjuntor] L & 5

Status do disjuntor

Se [PulsoPart isjAtiva] L b E P e [PulsoParadDisjAtiva] L & d P n&o estiverem configurados, o status
[Config CB invalida] L b L : sera exibido. Ambos os valores devem estar definidos para configurar o

disjuntor.

O estado de [Par disj desativada] L & 5 d € exibido até que o [TemporParDesabDisj] L b £ 5 seja
atingido.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Disj ndo no Disjuntor ndo configurado
configurado]

[Config CB CbL ., Configuragéo do disjuntor invalida
invalida]

[Disj em pulso [bSE Disjuntor em pulso de partida
partida)

[Disjuntor ndo Cbnl Disjuntor nao fechado

fechado]

[Disjuntor aberto] | [ bo 5 Disjuntor aberto

[Disj em pulso CbSFP Disjuntor em pulso de parada
parada]

[Disjuntor nédo [brno Disjuntor ndo aberto

aberto]

[Disjuntor fechado] | L 6L 5 Disjuntor fechado

[Par disj Lh5d Parada disjuntor esta desativada
desativada])
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[TempoPulsoPartDisj] L b E |

Tempo de pulso de partida do disjuntor.

Configuragéo

Descrigao

0,1...60,0 s

Faixa de configuragéo
Macro-configuragdo: 0,5 s

[TempoPulsoParadDisj] L b £ 2

Tempo de pulso de parada do disjuntor.
Idéntico ao [TempoPulsoPartDisj] L b £ |

[TemporLigDisj] L b E 3

Atraso no ativamento do disjuntor.

Este parametro é usado para definir um atraso minimo entre um pulso de partida e um pulso de parada.
Idéntico ao [TempoPulsoPartDisj] L & £ |

[TemporDesligDisj] L b £ 4

Atraso no desativamento do disjuntor.

Este parametro é usado para definir um atraso minimo entre um pulso de parada e um pulso de partida.
Idéntico ao [TempoPulsoPartDisj] L 6 £ /

[TemporParDesabDisj] L b E 5

Tempo de parada do disjuntor.

Configuragédo

Descri¢éo

0,0...360,0 s

Faixa de configuragéo
Macro-configuragédo: 60,0 s

[Time-outU alim.] L L E

Tempo de monitoramento para o fechamento do contator de linha.

Configuragédo

Descri¢éo

1..999s

Faixa de configuragéo
Macro-configuragdo: 5 s

[Erro resposta disjuntor] L £ 5 r

O disjuntor possibilita gerenciar 2 niveis de monitoramento:

o Nivel de alarme: o inversor aciona um evento sem interromper a aplicagao.

o Nivel de erro: o inversor aciona um evento e interrompe a aplicagao.
Se, depois de um comando de partida, nenhuma tenséo for detectada apds o [Time-outU alim.] L [ £,
o [Erro resposta disjuntor] L & 5 ~ sera acionado e o estado [Disjuntor ndo fechado] L b ~ [ sera

exibido.

Se, depois de um comando de parada, ainda for detectada tenséo ap6s o [Time-out U alim.] L L £, 0
[Erro resposta disjuntor] L & 5 ~ sera acionado e o estado [Disjuntor ndo aberto] L & n o sera exibido.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigéo
[Erro] FLE O inversor para a aplicagao
Macro-configuragéo
[Alarme] WA r Um alarme é disparado e o inversor permanece em operagao.
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Menu [Fungdes /O dogab.] LALF -

Acesso
[Ajustes] =» [Fungdes I/O do gab.]

Sobre este Menu

Este parametro pode ser acessado no ATV660 ou ATV680, equipados com E/S de Painel, e se o [Nivel

de acesso] L A L estiver configurado como [Expert] E P r.

[T.Lim24 V E/S do painel] F2 4 d
"Falta de erro de tempo limite das E/S 24V do painel

Configuragdes Descri¢éo

[Alarme] Alarme ¢é disparado.

1...3000 s Atraso antes de disparar o [Erro E/S 24V Gab.] P2 4L
Macro-configuragdo: 3 s
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Capitulo 9

[Comunicacao] L o /1 -

Introdugéo

O menu [Comunicagdo] [ o /71 - exibe os submenus fieldbus.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
[Modbus Fieldbus] rMd /- Menu 614
[Ent. leit. com.] /L 5 - Menu 616
[Ent. leit. com.] o L 5 - Menu 617
[Modbus HMI] 1 d & - Menu 618
Menu [Config. ETH nativa] E £ E - 619
Menu [Substituigdo Rapida de Dispositivo] F d r - 620
[Config. Modulo Eth] £ £ o - Menu 622
[CANopen] L n o - Menu 622
[DeviceNet] 4 » L - Menu 622
[BACnet MS/TP] b AL M - Menu 622
[Profibus] P& L - Menu 622
[Profinet] P » L - Menu 622
Menu [Powerlink] E P L - 623
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Comunicagdo COM-

[Modbus Fieldbus] 714 / - Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Pardmetros de comunicagéo] =» [Modbus SL] =» [Modbus Fieldbus]

Sobre este menu

Este menu esta relacionado a porta de comunicacao serial do Modbus na parte inferior do bloco de
controle.

Consulte o manual do Modbus serial.

[Endereco Modbus] A o 4

Inversor Enderegco do Modbus.

Configuragédo Descri¢éo

[OFF] o F F ...247 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [DESLIGADO] o F F

[Ender. placa Modbus] AMa L
Endereco do modbus da placa de opgdo COM

Este parametro pode ser acessado se um moédulo Ethernet-IP fieldbus tiver sido inserido.

Configuragéo Descrigao

[OFF] o F F ...247 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: [DESLIGADO] o F F

[Bd.RateModbus] £ & ~

Velocidade de transmissao de Modbus.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[4800 bps] HK 8 4.800 Bauds

[9600 bps] 3K b 9.600 Bauds

[19200 bps] 13k 2 19.200 Bauds
Configurag¢io de fabrica

[38,4 kbit/s] JBKH 38.400 Bauds

[Ordem Pal Term.] EW o *
Terminal Modbus: ordem da palavra.
Este parametro pode ser acssado se [Nivel de acesso] L A L for definido para [Expert] E P r.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[DESLIGADOQ] oF F Palavra inferior primeiro

[LIGADO] an Palavra superio primeiro
Configuragéo de fabrica
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[Formato Modbus] E F o

Formato de comunicagdo Modbus.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Entr.digital virtual | Bo | 8 bits com paridade impar e 1 bit de parada
8-0-1]

[Entr.digital virtual | BE | 8 bits com paridade par e 1 bit de parada
8-E-1] Configuragio de fabrica

[Entr.digital virtual | 8n [ 8 bits com paridade par e 1 bit de parada
8-N-1]

[Entr.digital virtual | 8n & 8 bits com paridade par e 2 bits de parada
8-N-2]

[Timeout Modbus] £ £ o
Timeout Modbus.

Configuragao Descrigao

0,1..30,0s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: Entr.digital virtual 10.s

[Estado com. Mdb] L = 17 |
Estado de comunicagdo Modbus

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Entr.digital virtual | - OE O Modbus sem recepgao, sem transmissao
r0t0]

[Entr.digital virtual | - OE [ Modbus sem recepgéo, com transmiss&o
rot1]

[Entr.digital virtual |~ /£ O Modbus com recepgao, sem transmissao
r1t0]

[Entr.digital virtual |~ /£ [ Modbus com recepgéo, com transmiss&o
rit1]
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[Ent. leit. com.] ;[ 5 - Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Parametros de com.] = [Modbus SL] =» [Mddulo de rede Modbus] = [Ent. leit. com.]

[Scan. Enderego IN1] ~ 1A |

Endereco da primeira palavra de entrada.

Configuragédo Descri¢éo

0...65535 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 3201 (E £ A)

[Scan. Endere¢o IN2] TR Z
Endereco da segunda palavra de entrada.

Configuragao Descrigéo

0...65535 Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 8604 (- F r d)

[Scan. Enderego IN3] ~ 1A 3

Endereco da terceira palavra de entrada.

Configuragéo Descrigao

0...65535 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 0

[Scan. Enderego IN4] ~ 1A H
Endereco da quarta palavra de entrada.
Idéntico ao [Scan. Enderego IN3] ~ 1A 3.

[Scan. Enderego IN5] ~n [TA S
Endereco da quinta palavra de entrada.
Idéntico ao [Scan. Enderego IN3] ~ 1A 3.

[Scan. Endereco IN6] ~nMTAE
Endereco da sexta palavra de entrada.
Idéntico ao [Scan. Enderego IN3] ~ 1A 3.

[Scan. Enderego IN7] ~n 1A 1
Endereco da sétima palavra de entrada.
Idéntico ao [Scan. Enderego IN3] ~ 1A 3.

[Scan. Endere¢o IN8] n MTA B
Enderec¢o da oitava palavra de entrada.
Idéntico ao [Scan. Enderego IN3] ~ 1A 3.
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[Ent. leit. com.] o L 5 - Menu

Acesso

[Comunicagao] = [Parametros de com.] =» [Modbus SL] =» [Mddulo de rede Modbus] = [Ent. leit. com.]

[Scan. endereco S1] n L A |

Endereco da primeira palavra de saida.

Configuragéo

Descri¢éo

0...65535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 8501 (L 1d)

[Scan. enderego S2] nL A2

Endereco da segunda palavra de saida.

Configuragao

Descrigéo

0...65535

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 8602 (L F r d)

[Enderego Scan.Out3] ~ L A 3

Endereco da terceira palavra de saida.

Configuragéo

Descrigao

0...65535

Faixa de configuragao
Configuragio de fabrica: 0

[Scan. enderego S4] n L A Y

Endereco da quarta palavra de saida.

Idéntico ao [Enderego Scan.Out3] n L A 3.

[Scan. enderego S5] n L A5

Endereco da quinta palavra de saida.

Idéntico ao [Enderego Scan.Out3] n L A 3.

[Enderego Scan.Out6] ~ L A&

Endereco da sexta palavra de saida.

Idéntico ao [Enderego Scan.Out3] n L A 3.

[Enderego Scan.Out7] nL A 1

Endereco da sétima palavra de saida.

Idéntico ao [Enderego Scan.Out3] ~ L A 3.

[Scan. endereco S8] n L A B

Endereco da oitava palavra de saida.

Idéntico ao [Enderego Scan.Out3] ~ L A 3.
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[Modbus HMI] 14 2 - Menu

Acesso

[Comunicagao] =» [Pardmetros de comunicagdo] =» [Modbus SL] =» [Modbus HMI]

Sobre este Menu

Este menu esta relacionado a porta de comunicagéo serial do Modbus na frente do bloco de controle. Ele
€ usado como padrao para Terminal grafico. O Terminal grafico € apenas compativel com as seguintes

configuragdes: A [Velocidade IHM] £ & ~ 2 é igual a [19200 bps] /9K 2, [Ordem Pal2 Mdb] EW o 2 é
igual a [ALTA] o n e [Formato IHM] £ F o 2 éigual a [8-E-1] BE |I.

[Velocidade IHM] £ & ~ 2

Velocidade de transmissao de Modbus.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[4800 bps] HK 8 4.800 Bauds

[9600 bps] 3K b 9.600 Bauds

[19200 bps] 19K 2 19.200 Bauds
Configurag¢io de fabrica

[38,4 kbit/s] JBKH 38.400 Bauds

[Ordem. Pal2 Mdb] £ W o & X

Terminal Modbus 2: Ordem de palavra.

Este parametro pode ser acessado, se o [Nivel de acesso] L A L estiver configurado para [Especialista]

EFr.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[LOW] oFF Palavra inferior primeiro

[HIGH] on Palavra superio primeiro

Configuragéo de fabrica
[Formato IHM] £ F o 2

Formato IHM.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[8-O-1] Bo | 8.0.1.

[8-E-1] gE | 8.E.1.

Configuragéo de fabrica
[8-N-1] 8n | 8.n.1.
[8-N-2] 8nc 8.n.2.
[Estado decom Mdb] L =12

Estado de comunicagdo Modbus

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[rOt0] r0oEQn Modbus sem recepgao, sem transmiss&o
[rOt1] rOE | Modbus sem recepgéo, com transmissdo
[r1t0] r IO Modbus com recepgao, sem transmissao
[r1t1] r lE | Modbus com recepg&o, com transmissdo
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Menu [Config. ETH nativa] E E E -

Acesso
[Comunicagédo] =» [Param de com.] =» [Config. ETH nativa]

Sobre este Menu
Consulte o manual de Ethernet integrada.

[Nome equipamento] F A n

O servigo FDR (Rep rapida dispositivo) € baseado na identificagao do dispositivo por um “Nome
equipamento”. No caso da Unidade de alimentagéo do , isso é representado pelo pardmetro [ Nome
equipamento] P A . Verifique se todos os dispositivos de rede tém “Nomes de dispositivos” diferentes.

[Modo Ethernet IP Integrado] o0
Modo Ethernet IP integrado.

Configuragdo () | Codigo/Valor Descricéo

[Fixo] NMARu Endereco fixo

[BOOTP] bookP BOOTP

[DHCP] dHCP DHCP
Macro-configuragéo

[Endereco IP] L O
Enderego IP (.LCO I, «LOZ, «LO3, «+LOY).

Configuragéo Descri¢éo

0...255 Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0.0.0.0

[Mascara] 10
Mascara de sub-rede ( .10 I, .nNO2, .Nno3a, .no4Y).

Configuragéo Descri¢éo

0...255 Faixa de configuragao
Macro-configuragéo: 0.0.0.0

[Gateway] L O
Enderecode gateway ( «LO I, .LOZ, .LO3, .L0OY).

Configuragéo Descri¢éo

0...255 Faixa de configuragao
Macro-configuragdo: 0.0.0.0
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Menu [Substituicdo Rapida de Dispositivo] F d - -

Acesso

Sobre este Menu

[Comunicagao] =» [Pardmetros de comunicagdo] =» [Config. Eth. Int.] =» [Substituicdo Rapida

Dispositivo]

Este menu poder ser acessado se [Modo do IP Ethernet Int.]

dHLCP.

[Ativar FDR] F d\ O

[Acdo FDR] F d A 00

Ativar fungao FDR.

+ 110 0 estiver configurado como [DHCP]

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo
[N&o] no Servico FDR desativado.
Configuragéo de fabrica
[Sim] HES Servigo FDR ativado
Acdo FDR.
Configuragio () | Cadigo/Valor Descrigao
[Desativado] 1dLE Nenhuma agéo FDR
Configuragéo de fabrica
[Salvar] SAVE Comando Salvar FDR
[Restaurar] rESE Comando de restauragéo FDR

[Estado operagdo FDR] F Jd 50

Estado operagéo FDR.

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Inicializag&o] 1k Inicializagao

[Desativado] 1dLE Funcgado nao ativa
Configurag¢éo de fabrica

[Operacional] oPE Operacional

[Pronto] rEAdY Pronto

[Configuragéo IP] 1PL Configuragéo IP

[N&o configurado] | wn L F Fung&o nao configurada

[Lendo LEE Baixar a configuragdo atual

configuragao]

[Gravando SEE Salvar a configuragéo atual

configuragao]

[Aplicando AFPF Aplicar a configuragado para a do inversor

configuragao]
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[Estado de erro FDR] F 4~ O
Estado de erro FDR.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo
[Sem erro] no Sem erro
Configuragio de fabrica
[Tempo limite Eouk Tempo limite do servidor
servidor]
[Servidor sem SnF Nenhum arquivo no servidor
arquivo]
[Arquivo LrFPE Arquivo invalido no servidor
corrompido
servidor]
[Arquivo vazio EFPEY Arquivo vazio no servidor
servidor]
[Arquivo invélido HinV Arquivo invalido na do inversor
inversor]
[Erro CRC] LrC Erro CRC
[Incompatibilidade | V ~ /1 Incompatibilidade de versao entre o inversor e o arquivo.
de versao]
[Inversor sem HnF Nenhum arquivo na
arquivo]
[Servidor lendo S.ZE Erro no servidor de leitura de tamanho de arquivo
tamanho]
[Inversor abrindo oFEn do inversor ndo consegue abrir o arquivo
arquivo]
[Inversor lendo rEARd do inversor ndo consegue ler o arquivo
arquivo]
[Incompatibilidade] | 5L n & Incompatibilidade de arquivo
[Nome invalido nanl O nome da do inversor é invalido
inversor]
[Tamanho de FS5.Z Tamanho incorreto do arquivo no servidor
arquivo do servidor
incorreto]
[Arquivo de HW F A do inversor ndo gravar o arquivo
gravagao do
inversor]
[Arquivo de SWF Servidor ndo pode gravar o arquivo
gravagdo do
servidor]
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[Config. Modulo Eth] E £ o - Menu

Acesso

[Comunicagao] =» [Pardmetros de comunicagdo] =» [Config. Modulo Eth]

Sobre este menu
Consulte o0 manual do moédulo Ethernet-IP Modbus TCP fieldbus.

[CANopen] L n o - Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Pardmetros de comunicagdo] =» [CANopen]

Sobre este menu
Consulte 0 manual do médulo CANopen fieldbus.

[DeviceNet] d » L - Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Parametros de comunicagéo] =» [DeviceNet]

Sobre este menu
Consulte o0 manual do moédulo DeviceNet fieldbus.

[BACnet MS/TP] b AL M- Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Param. de Com.] =» [BACnet MS/TP]

Sobre este menu
Consulte o0 manual do moédulo fieldbus BACnet MS/TP.

[Profibus] P& L - Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Pardmetros de comunicagdo] =» [Profibus]

Sobre este menu
Consulte o0 manual do moédulo Profibus DP fieldbus.

[Profinet] P n L - Menu

Acesso
[Comunicagao] =» [Parametros de comunicagéo] =» [Profinet]

Sobre este menu
Consulte o0 manual do médulo PROFINET fieldbus.
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Menu [Powerlink] E F L -

Acesso
[Comunicagdo] = [Param. de Com.] = [Powerlink]

Sobre este Menu

Os seguintes par@metros podem ser acessados se 0 médulo Powerlink (VW3A3619) for inserido.
Consulte o0 manual de comunicagéo do Powerlink.
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Capitulo 10

[Gestao de arquivos] F IME -

Introdugéo

5 O menu [Gestao de arquivos] F /7 E - exibe a gestdo dos arquivos de configuragdo do inversor.

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui os seguintes tdpicos:

Tépico Pagina
[Transf. arq. param.] £ L F - Menu 626
[Configuragdes de fabrica] F L 5 - Menu 626
[Lista grupo param.] F - 4 - Menu 627
[Configuragdes de fabrica] F L 5 - Menu 628
[Pré-configuragdes] F - E 5 - Menu 629
Menu [Diag da atualizag&do Firmware] FW u d -/ 630
Menu [Identificagédo] o  d - 632
Menu [Versao do pacote] FF V - 632
Menu [ Atualizagdo Firmware] F\W u P - 633
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[Transf. arq. param.] £ L F - Menu

Acesso
[Gerenciamento de arquivo] =» [Transf. arq. param.]

[Copia para inversor] o F F

Isso permite selecionar uma configuragéo de unidade de fornecimento na Terminal graficomemoria e
transferi-la para a unidade de fornecimento.

A unidade de fornecimento precisa ser reiniciada ap6s a transferéncia de arquivo.

[Copiar do inversor] 5 AF
Isso permite salvar a unidade de fornecimento para a Terminal grafico meméria.
NOTA: O Terminal do visor grafico pode armazenar em até 16 arquivos de configuragao.

[Configuragdes de fabrica] F L 5 - Menu

Acesso
[Gerenciamento de arquivo] =» [Configura¢des de fabrica]

Sobre este menu

Este pardmetro permite selecionar a configuragao a ser restaurada no caso de operagéo de configuragao
de fabrica.

[Config. Origem] F L 5 .*

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Macro-Conf] o Parametro de configuragéo de fabrica definido
Configuragéo de fabrica

[Configuragéo 1] CFL I Configuragéo de parametro do cliente 1

[Configuragéo 2] LFLZ Configuragéo de parametro do cliente 2

[Configuragao 3] CFGC3 Configuragao de parametro do cliente 3
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[Lista grupo param.] F - 4 - Menu

Acesso
[Gerenciamento de arquivo] =» [Configuragdes de fabrica] = [Lista de grupo de parametros]

Sobre este menu
Selecédo de menus a ser carregada.

NOTA: Na configuragdo de fabrica e apds retornar as "configuragdes de fabrica", a [lista de grupo de
parametros] F - Y estara vazia.

[Todos] AL L

Todos os parametros em todos os menus.

[Conf. inversor] d - 11
Carregue o menu [Ajustes] L 5 E -.

[Parametros motor] /Mo E
Carregue o menu [Parametros do motor] TP A -.

[Com. Menu] £ o1 X
Carregue o menu [Comunicag&o] L o [T -.

Este parametro pode ser acessado se [Config. Origem] F L 5§ ., estiver definido para [Macro-Conf] 1~ .

[Conf. visualizador] & 1 5 *
Carregue o menu [Tipo de tela do visor] 715 -

Este parametro pode ser acessado se [Config. Origem] F [ 5 . estiver definido para [Macro-Conf] 1~ .
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[Configuragdes de fabrica] F L 5 - Menu

Acesso

[Ir para Configuragéo de fabrica] L F 5

[Gerenciamento de arquivo] =» [Configuragdes de fabrica]

A ATENGCAO

utilizado.

equipamento.

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Verifique se a restauragdo das configuragbes de fabrica &€ compativel com o tipo de cabeamento

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

So6 é possivel reverter para as configuragdes de fabrica se pelo menos um grupo de parametros tiver sido
previamente selecionado.

[Salvar configuragdo] 5L 5 :*

Salvar configuragéo.

A configuragéo ativa a ser salva ndo aparece para sele¢do. Por exemplo, se for [Config 0] 5 £ ~ 0,
somente [ Config 1] 5 £ ~ /,[Config2] S E - 2 e[ Config 3] 5 E ~ 3 aparecerdo. O parametro volta
para[N&o] ~ = assim que a operagao estiver concluida.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao
[Néo] no N&o

Configuragéo de fabrica
[Configuragso 0] SkErQ Armazenar configuragdo de parametro do cliente O
[Configuragéo 1] SEr | Armazenar configuragéo de parametro do cliente 1
[Configuragéo 2] SErc Armazenar configuragéo de parametro do cliente 2
[Configuragéo 3] SkEr3d Armazenar configuragdo de parametro do cliente 3
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[Pré-configuragdes] F - E'5 - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Status das pré-configuragbes] P 5 5

[Desbloquear pré-configuragao] P 5 r E

[Gerenciamento de arquivo] =» [Configuragdes de fabrica] =» [Pré-configuragdes]

O ATV660 e o ATV680 possibilitam pré-configuragdes definidas para parametros do inversor.

Permite a pré-configuragéo e protecdo das modificagdes de:
e Funcdes da unidade de alimentagao
e Fungoes E/S do painel

Esta pré-configuragéo é feita na fabricagéo do sistema de inversor.

Status das pré-configuragdes dos Sistemas de inversor (Drive systems).

Configuragéo Cadigo / Valor Descrigdo

[Nao bloqueado] nACE A pré-configuragédo néo esta bloqueada. Os parametros definidos na lista
de pré-configuragdo podem ser modificados

[Bloqueado] Ackt A pré-configuragéo esta bloqueada. Os parametros definidos na lista de

pré-configuragéo ndo podem ser modificados

Desbloqueio das pré-configuragdes dos Sistemas de inversor (Drive systems).

Este parametro pode ser usado por um representante da Schneider Electric para desbloquear a pré-

configuragao.
Configuragédo Descrigao
0...65535 Faixa de configuragao

Configuragio de fabrica: 0
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Menu [Diag da atualizagdo Firmware] F\W u d -/

Acesso

Sobre este Menu

[Gerenciamento de arquivos] = [Atualizagdo do Firmware ] - [Diag atualizagdo Firmware]

Este menu pode ser acessado no modo especialista.

[Status Atual. Firmware] F\W 5 E

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Inativo] CHELK Atualizagao do firmware inativa

[PwrUpd em PoWEr Atualizagdo poténcia em progresso

progresso]

[PwrUpd FEnd Atualizagdo poténcia pendente

pendente]

[Pronto] rd4d Atualizagéo firmware pronta

[Inativo] no Atualizagdo do firmware inativa

[Sucedida] Sulld Atualizagdo de firmware bem sucedida

[Erro de FA.LEd Erro de atualizagédo

atualizagao]

[Em progresso] Prol Atualizagao firmware em progresso

[Solicitado] r95Ed Atualizagao firmware solicitada

[Transferénciaem | Er L d Transferéncia em progresso

progresso]

[Transferéncia ErokK Transferéncia realizada

realizada])

[Pacote apagado] | L L EAr Pacote apagado

[Alarme] SulWr Atualizagédo bem sucedida de firmware com alarmes
[Errode estadodo | FL 5EA Erro de estado da Unidade de alimentagéo do
inversor]

[Erro de pacote] FLFKL Erro de pacote

[Salvando conf.] SAVE A atualizag&o do Firmware esté salvando a configuragéo atual
[Pés-script] PoSE A atualizagao do firmware esta realizando o p6s FWUPD

[Erro na atualizagéo do Firmware] F\Ww E ~

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Sem erro] no Sem erro

[Erro bloqueio] LolK Erro blogqueio

[Erro de pacote] nds Erro de pacote

[Erro CollP Erro compatibilidade pacote
compatibilidade

pacote]

[Erro de ASK Erro de questionamento
questionamento]

[Reset erro rESEE Erro reset da unidade de alimentagao
inversor]

[Alarme salvando | 5AVE Alarme de salvamento da configuragao
conf.]

[Alarme LoAd Alarme de carregamento da configuragéo
carregando conf.]

[Alarme Pés-script] | 5L F Alarme pés-script

[Erro descrigdo dES Erro descrigdo pacote

pacote]
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Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo

[Pacote ndo FKL Pacote ndo encontrado
encontrado]

[Erro fonte S5PWr Erro fonte de alimentagéo
alimentagéo]

[Erro inicializagdo | EE M3 Erro inicializagdo M3

M3]

[Erro inicializagdo | EEL £ H Erro inicializagdo C28

c28]

[Erro M3] na Erro M3

[Erro C28] Le2n8 Erro C28

[Erro GPLD] CPLA Erro CPLD

[Erro de Pwr Erro de inicializagcdo de evergia
inicializagdo de

energial

[Integ. Erro ENbE Erro inicializagao Ethernet integrada
inicializagédo

Ethernet]

[Integ. Erro En.L Erro Ethernet integrada

Ethernet]

[Integ. Ero Web. | ENMW & Erro Webserver Ethernet integrada
Ethernet]

[Erro inicializagdo | a FELE Erro inicializagdo modulo Ethernet
médulo Ethernet]

[Erro médulo Eth.] | a FE /L Erro moédulo Ethernet

[Erro WEB médulo | o FEW b Erro WebServer médulo Ethernet
Eth.]

[Senha ativada] P5wWd Senha ativada

[Erro flash] nen Erro flash

[Erro de pacote] - Erro informagéao pacote
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Menu [ldentificacdo] o : d -

Acesso
[Gerenciamento de arquivos] =» [atualizagdo Firmware] =p [Identificagéo]

Sobre este Menu

Este € um menu somente para leitura que ndo pode ser configurado. Permite a exibigao das informagdes
a seguir:

o Referéncia do inversor, classificagcdo de poténcia e tensao

e Versao do software do inversor

e Numero de série do inversor

e Tipo de mddulos de opgao atuais, com sua versao de software

e Terminal grafico tipo e versao

Menu [Verséo do pacote] FF V -

Acesso
[Gerenciamento de arquivos] = [Atualizagdo Firmware] = [Versdo do pacote]

Sobre este Menu
Este menu poder ser acessado no modo especialista.

[Tipo de pacote] FK E F

Tipo de pacote atualizagdo Firmware

Configuragdo Cadigo/Valor Descrigédo

[Produto] Prd Pacote de produto da atualizagdo Firmware

[M6dulo] oFE Pacote de opcdo de atualizagao Firmware

[Pegas de SPr Pacote de pecas de reposicédo da atualizagéo Firmware
reposicao]

[Personalizado] Cub Pacote personalizado da atualizagdo Firmware
[Fabricagéo] ind Pacote industrializado da atualizagdo Firmware

[Versao do pacote] FK V 5

Versao de pacote da atualizagdo Firmware

Configuragéo () Descrigéo
0...65.535 Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: _
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Menu [ Atualizagédo Firmware] F\W o P -

Acesso
[Gerenciamento de arquivos] = [atualizagdo Firmware]

Sobre este Menu
Este menu poder ser acessado no modo especialista.

[Atualizar Firmware] F\W A F

Aplicacao atualizagéo Firmware.

Configuragdo () | Codigo/Valor Descricéo
[Néo] no Nao

Configuragao de fabrica
[Sim] HES Sim

[Abortar atualizagéo Firmware] F\Ww L L
Atualizagao Firmware apagada.

Configuragao() Cédigo/Valor Descricdo
[Nao] no Nio

Configuragao de fabrica
[Sim] YES Sim
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Capitulo 11

[Minhas preferéncias] 14 F -

Introdugéo

O menu [Minhas preferéncias] 114 P - exibe as configuragdes possiveis para HIM definidas pelo
usuario e para o acesso de parametros.

Conteudo deste capitulo
Este capitulo inclui as seguintes secgoes:

Secgdo Tépico Pagina
11.1 [Idioma] 636
11.2 [Senha] 637
11.3 [Acesso a parametros] 639
1.4 [Personalizagéo] 641
11.5 [Configuragdes de Data e Hora] 644
11.6 [Nivel acesso] 645
1.7 [Webserver] 646
11.8 [Ger. func. botoes] 647
11.9 [Configuracao LCD] 648

11.10 [Parar e ir] 649
11.11 [Cédigo dinamico QR] 651
11.12 [Cédigo QR] - [My link 1] 652
11.13 [Cédigo QR] - [My link 2] 653
11.14 [Cédigo QR] - [My link 3] 654
11.15 [Cadigo QR] - [My link 4] 655
11.16 [Senha de emparelhamento] 656
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Seccao 11.1

[Idiomal]

[Idioma] L ~ L - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Idioma]

Sobre este Menu
Este menu permite selecionar Terminal grafico o idioma.
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Seccao 11.2
[Senha]

[Senha] [ o d -

Acesso

Sobre este Menu

Menu

[Minhas preferéncias] =» [Senha]

Permite que a configuragao seja protegida com um cédigo de acesso ou uma senha a ser inserida para
acessar uma configuragéo protegida:
e A unidade de fornecimento esta desbloqueada quando a senha é definida para [Nenhuma senha
definida] » o ou quando a senha correta tiver sido inserida. Todos os menus podem ser acessados.
e Antes de proteger a configuragdo com uma senha, vocé deve:
O Definir os [Direitos upload] u L ~ e [Acesso download] JL r.
O Anote cuidadosamente a senha e mantenha-a em um local acessivel.

Bloquear o inversor modifica o acesso ao menu. Se a senha estiver travada:
e O menu [Meu menu] 14~ - (no menu [Configuragdo rapida] 5 4 5 -) permanece visivel se ndo
estiver vazio,
e Os menus [Exibigdo] d 5 H -, [Diagnéstico] 4 « A - e [Display] /1o n - permanecem visiveis com os
parametros de somente leitura. Submenus com parametros ajustaveis nao sao visiveis.
e Os menus [Ajustes completos] L 5 £ - e [Comunicagdo] L o 1 - ndo sao visiveis,
e O menu [Transf. arq. param.] £ L F - (no menu [Gestdo de arquivos] F /1 E -) permanece visivel.
e No menu [Minhas preferéncias] 74 F -, permanece visivel:
O [ldioma] L n L,
O omenu [Senha] [ o d -,
O o menu [Formato da tela] /715 L - (no menu [Personaliza¢do] L u 5 -),
O [Configuragdes de Data e Hora] ~ E L,
O [Nivelde acesso] L AL, e
o o menu [Configuragdes de LCD] L A L -.

[Estado da Senha] F 5 5 E

[Senha] PW d

Estado da Senha.

Parametro de somente leitura.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigéo
[Nenhumasenha |ro Nenhuma senha definida
definida) Configuragao de fabrica
[Senha ul Senha destravada
destravada]

[Senha travada] Lel Senha travada

Senha com 6 caracteres. Para bloquear a unidade, defina e insira sua senha. O valor para o [Estado da
Senha] P 55 Et se altera para [Senha travada] L o L.

Para desbloquear a Unidade de alimentagao do, a senha deve ser digitada. Uma vez que o codigo correto
tenha sido inserido, a Unidade de alimentagdo do é destravada e o valor para o [[Estado da Senha]

F 5 5 E se altera para [Senha destravada] u L . O acesso sera bloqueado novamente na proxima vez que
a Unidade de alimentagdo do for ligada.

Para modificar a senha, desbloqueie a Unidade de alimentagéo do e insira a nova senha. Inserir uma nova
senha bloqueia a unidade.

Para remover a senha, a Unidade de alimentagao do deve estar desbloqueada e a senha 000000 deve
ser digitada. [O valor para o [Estado da Senha] F 5 5 E se altera para [Nenhuma senha definida] » o. Na
proxima vez que for ligada, a Unidade de alimentagéo do permanece desbloqueada.
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[Direitos upload] u L ~

Direitos upload.

Cédigo/Valor Descrigdo

Configuragéo( ) 9 ¢

[Autorizado] ulrO As ferramentas de comissionamento Terminal grafico podem salvar toda a
configuragéo (senha, monitoramento, configuragéo)
Configuragéo de fabrica

[N&o Autorizado] ulr | As ferramentas de comissionamento Terminal grafico ndo podem salvar a
configuragéo se a unidade de fornecimento néo estiver protegida por senha
ou se a senha correta tiver sido inserida

[Acesso download] 4 L r
Acessos download.

Configuragéo() Cadigo/Valor Descri¢éo

[inversor travado] | dL ~ 0O Travar a unidade de fornecimento: a configuragdo pode ser baixada para a
unidade de fornecimento somente se a unidade de fornecimento do estiver
protegida por senha, que é a mesma senha da configuragéo a ser baixada

[inversor dLr | Destravar a unidade de fornecimento: a configuragao pode ser baixada

destravado] para a unidade de fornecimento do ou a configuragédo pode ser modificada
se a unidade de fornecimento esta destravada ou nao protegida por senha
Configuragéo de fabrica

[N&o Autorizado] dLrc A configuragéo n&o pode ser baixada

[Travar/Destravar] | dL - 3 Combinagao de [Inversor travado] d L ~ O e [Inversor destravado] o L ~ |
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Seccdo 11.3

[Acesso a parametros]

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
[Canais restritos] P L d - Menu 640
[Param. restritos] P P A - Menu 640
[Visibilidade] V 5 - Menu 640
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[Canais restritos] P L 4 - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Acesso de parametros] =» [Acesso restrito] = [Canais restritos]

Sobre este menu
Os canais a seguir podem ser selecionados para desativar a acessibilidade aos parametros relacionados.

[[HM] L on
Terminal grafico.

[Ferramenta do PC] PW 5

Software de comissionamento baseado em DTM.

[MODBUS] M4k
Modbus serial incorporado.

[CANopen] L A n
Maodulo fieldbus CANopen.

[Com. Médulo] ~ E E
Médulo opcional Fieldbus

[Param. restritos] F F A - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Acesso de parametros] =» [Acesso restrito] =» [Param. restritos]

Sobre este menu
Nessas telas, toos os parametros no menu [Ajustes] L 5 £ - podem ser protegidos e s&o exibidos para
selecdo, exceto os parametros Expert.

Pressione a tecla Tudo para selecionar todos os pardmetros. Pressione a tecla Nenhum novamente para
remover a sele¢do de todos os parametros.

Conteudo de [Ajustes] [ 5 E - menu. Nenhuma selecéo pode ser feita nesta tela se nao houver
parametros.

[Visibilidade] V ;5 - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Acesso de parametros] =p [Visibilidade]

Sobre este menu
Selegéo para exibir todos os parametros ou somente os parametros ativos.

[Parametros] FV .5

Parametros.
Configuragéo() Cadigo/Valor Descrigéo
[Ativo] ACE Somente pardmetros ativos podem ser acessados
Configurag¢io de fabrica
[Todos] ALL Todos os parametros podem ser acessados
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Seccdo 11.4

[Personalizacao]

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
["Conf. Meu menu™"] M4 L - Menu 642
[Tipo de tela do visor] M5 L - Menu 642
[Param. Selegéo de barra] P £ 5 - Menu 642
[Parédmetros do cliente] L 4 P - Menu 643
[Mensagem de servigo] 5 £ - - Menu 643
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["Conf. Meu menu™"] MY L - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Personalizagéo] =» [Conf. Meu menu]

Sobre este menu
Este menu permite personalizar [Meu menu] 114 1~ - menu (ver pagina 60).

[Selecéo parametro] w 1P
Conteudo de [Ajustes] [ 5 E - menu.

Nenhuma selegdo pode ser feita nesta tela se ndo houver parametros.

[Lista selecionada] u 1L

Este menu permite classificar os parametros selecionados.

[Meumenu] M9 n

Usado para definir o nome do menu personalizado.
[Tipo de tela do visor] 15 L - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Personaliza¢do] =» [Tipo de tela do visor]

Sobre este menu
Este parametro permite selecionar o tipo de visor para a tela padrao.

[Tipo visualizagcéo] 14 E

Tipo de visor de tela.

Configuragéo () |Codigo/Valor Descrigédo

[Digital] dEL Valores digitais
Configuragéo de fabrica

[Grafico de barras] | & A Grafico de barras

[Lista] L .5k Lista de valores

[Vuimetro] VullEE Vuimetro

[Selecéo pardmetro] MF L
Selegao personalizada.

Esta visdo permite selecionar os parametros para exibigdo da tela padrao.
[Param. Selecdo de barra] F 5 5 - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Personalizagédo] =» [Param. Selegéo de barra]

Sobre este menu
Esta visdo permite selecionar os parametros para exibicdo na linha superior da tela Terminal grafico.
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[Parametros do cliente] L 4 F - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Personalizagdo] =» [Parametros do cliente]

Sobre este menu
Este menu permite renomear até 15 parametros.

[Selegéo parametro] 5L F
Selegéo parametro.

Esta visdo permite selecionar té 15 parametros.

[Selegao personalizada] L P 11
Selegédo personalizada.

Esta visdo permite definir cada parametro selecionado:

O nome

A unidade, se relevante (um kit personalizado esta disponivel)
Um multiplicador (1...1000) se relevante

Um divisor (1...1000) se relevante

Um offset (-99,00...99,00) se relevante

[Mensagem de servigo] 5 E - - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Personaliza¢do] =» [Mensagem de servigo]

Sobre este menu

Este menu permite definir uma mensagem de servigo definida por usuario (5 linhas, 23 digitos por linha).

Esta mensagem pode ser exibida em [Diagnésticos] 4 : A -, [Dados diag.] d d £ - e submenus

[Mensagem de servigo] 5E - -.

[Linha1] 5L O 1
Linha 1.

[Linha2] snLO2
Linha 2.

[Linha3] 5L O3
Linha 3.

[Linhad] snLO4Y
Linha 4.

[Linhab] &ML OS
Linha 5.
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Seccdo 11.5

[Configuragdes de Data e Hora]

[Configuragdes de data/hora] - £ L - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Minhas preferéncias] =» [Configuragdes de data/hora]

Essa visdo permite definir a data e a hora. Esta informagéo € usada para o carimbo de data e hora de
todos os dados registrados.

Se um servidor de horario estiver conectado via Ethernet e configurado no Webserver, os dados de data
e hora seréo atualizados automaticamente de acordo com a configuragao.

As informacgbes de data e hora devem estar disponiveis (servidor de tempo disponivel e configurado, ou
Terminal grafico conectado) na inicializagdo da unidade de fornecimento para permite o carimbo de data
e hora dos dados registrados.

Modificar essas configuragdes mudara o valor dos dados registrados anteriormente, no caso de dados
médios com base no tempo.
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Seccdo 11.6

[Nivel acesso]

[Nivel de acesso] L AL - Menu

Acesso

[Nivel acesso] L AL

[Minhas preferéncias] =» [Nivel de acesso]

Controle do nivel de acesso.

Configuragdo () | Cddigo/Valor Descrigao

[Bésico] BAS Acesso a [Configuragio rapida] 5 4 5 -, [Painel] d 5 H -, [Diagndéstico]
d 1 A -, [Gerenciamento de arquivo] F T £ - e [Minhas preferéncias]
4P - menus somente.

[Padrao] S5td Acesso a todos os menus.
Configuragéo de fabrica

[Expert] EPr Acesso a todos os menus e aos parametros adicionais.
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Seccao 11.7

[Webserver]

[Webserver] Wb 5 - Menu

Acesso

[Minhas preferéncias] =» [Webserver]

Sobre este menu

Esse menu permite gerenciar os servigos Web.

[EnableWebserver] EW E E

Permitir servicos da Web para o adaptador Ethernet integrado.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigéo

[Nao] no Webserver desativado

[Sim] HES Webserver ativado
Configuragéo de fabrica

[EnableWebserver] £ W E %

Permite os servigos da Web para os médulos baseados em Ethernet.

Este parametro pode ser acessado se o modulo Ethernet-IP ou PROFINET fieldbus tiver sido inserido.

Configuragao Cadigo/Valor Descrigao

[Né&o] no Webserver desativado

[Sim] HES Webserver ativado
Configurag¢io de fabrica

[ReinWeblncorporada] - W P E

Redefina o webserver Ethernet incorporado a configuragao padrao.

Configuraggo () | Codigo/Valor Descrigio
[Né&o] no N3o

Configuragéo de fabrica
[Sim] YES sim

[Redefinir senha OptWeb] W F o %

Redefine a senha do webserver do modulo Ethernet-IP Modbus TCP.

Este parametro pode ser acessado se 0 modulo Ethernet-IP Modbus TCP fieldbus tiver sido inserido.

Configuraggo () | Codigo/Valor Descrigio
[Né&o] no Nio

Configuragéo de fabrica
[Sim] YES Sim

[Senh padrao webserv] W d P

Senha de 8 digitos. Uma senha exclusiva é fornecida e deve ser inserida na primeira conexao do
webserver para ter acesso ao administrador. (home de usuario = ADMIN).
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Seccéao 1

1.8

[Ger. func. botoes]

[Gerenciamento de tecla de fungdes] F K L - Menu

Acesso

Sobre este menu

[Minhas preferéncias] =» [Gerenciamento de tecla de fungdes]

Esse menu permite atribuir fungdes as teclas de fungdo Terminal grafico.

[Atrib. tecla F1] F ~ |
Tecla de fungéo 1. Apds isso, possiveis atribuigdes ndo podem ser acessadas na configuracéo de [perfil

deE/S] io.
Configuragéo Cadigo/Valor Descrigédo
[Nao atribuido] no Nao atribuido
Configuragéo de fabrica
[Vel.pré-selec. 1] |FFP5 I Atribuigdo da velocidade de predefini¢do da tecla de fungéo 1
[Vel.pré-selec. 2] FP5Z2 Atribuicao da velocidade de predefinigao da tecla de fungéo 2
[Ref. Frequéncia | FFPr | Atribuicdo de predefinicdo da tecla de fungdo PID 1
PID 1]
[Ref. Frequéncia FPrZ2 Atribuicao de predefinigao da tecla de fungéo PID 2
PID 2]
[+Velocidade] FusSFP Atribuigdo de tecla de fungdo mais rapida
[Velocidade] Fd5P Atribuigdo de tecla de fungdo mais lenta

[Atrib. tecla F2] F » 2

Tecla de funcéo 2.

Idéntica a [atribuicio de teclaF1] F » I.

[Atrib. tecla F3] F » 3

Tecla de funcéo 3.

Idéntica a [atribuicdo de tecla F1] F » I.

[Atrib. teclaF4] F n 4

Tecla de funcéo 4.

Idéntica a [atribuicdo de tecla F1] F » I.
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Seccdo 11.9
[Configuracao LCD]

[Configuragdes de LCD] L ~ L - Menu

Acesso

[Minhas preferéncias] =» [Configuragdes de LCD]

Sobre este menu

Este menu permite definir os pardmetros Terminal grafico relacionados.

[Contraste de tela] L 5 E
Configuragéo do contraste de tela.

Configuragéao

Descrigéo

0...100%

Faixa de configuragéo
Configuragéo de fabrica: 50%

[Pronto] 5 b 4
Atraso Stand-by.

NOTA: Desativar a fungéo de espera automatica da luz de fundo do terminal da tela reduzira o tempo de

servigo da luz de fundo.

Configuragao

Descrigéo

no..10 min

Tempo de luz de fundo OFF automatica
Configuragao de fabrica: 10 min

[Bloqueio do Display] K L L K

Tecla Terminal grafico travada. Pressione as teclas ESC e Home para bloquear e desbloquear as teclas
Terminal grafico manualmente. A tecla Stop permanece ativa quando Terminal grafico estiver bloqueada.

Configuragéo €)

Descrigao

no...10 min

Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: 5 min

[Luz de fundo LCD] kL K L X

A funcado Terminal grafico de luz de fundo vermelha é desativada em caso de erro ou acionamento de erro.

Configuragio () |Caddigo/Valor Descrigéo

[N&o] no Luz fundo vermelha desativada

[Sim] HES Luz fundo vermelha desativada
Configurag¢éo de fabrica
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Seccao 11.10

[Parar e ir]

[Stop and Go] 5 £ L - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Stop and Go]

Sobre este menu

Esta fungéo esta disponivel para inversores de tamanho de 4 a 7. Quando a fungao esta ativa, a tenséo
do barramento CC n&o é mais mantida no nivel operacional a fim de economizar energia. Quando o
inversor esta no estado de economia de energia, o préximo comando executar sera atrasado em até 1
segundo durante a carga do barramento CC.

[Atraso Econ.Energia] (d L 11
Tempo de espera antes de ir para o modo [Economia de energia] : 4L E depois que o motor é parado.

Ao ligar, se [Atraso Econ.Energia] : d L 1 ndo estiver configurado como [N&o] n a, o inversor ira
automaticamente para o modo [Economia de energia] 'dL E

O valor [N&o] rn o desativa a funcgéo.

Configuragédo Descri¢éo

[N&o] n ...32.400 s Faixa de configuragao
Configuragao de fabrica: » o

[Atrib. Econ.Energia] dL 5
Atribuicdo de entrada digital ao modo economia de energia.

Na subida para o estado ativo, o inversor muda para o estado de economia de energia se o motor estiver
parado sem um comando executar ativo. A descida muda o inversor para a operagao normal.

Configuragéo Cadigo/Valor Descrigdo

[Nao atribuido] no Nao atribuida
Macro-configuragéo

[DI1]...[DI6] L I.L B Entrada digital DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L+ 1 1.L 1B |Entradadigital DI11...DI16 se o médulo de extensao de E/S VW3A3203 foi
inserido

[CDO00]...[CD10] L dO00..C d 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD.0...CMD.10 em [Perfil /O] 1 a

[CD11]...[CD15] Cd I I.Cd |5 |Entrada digital vitual CMD.11...CMD.15 independentemente da

configuragao
[Entr.digital virtual | L /0 [1..C | 10 |Entradadigital vitual CMD1.01...CMD1.10 com Modbus serial integrado na
C101]...[C110] configuragao do [Perfil /0] o

[C111]...[C115] C 11 1.C |15 |Entrada digital vitual CMD1.11...CMD1.15 com Modbus serial
integradoindependentemente da configuragao

[C201]...[C210] CLZ20 1..C2 10 |Entrada digital virtual CMD2.01...CMD2.10 com médulo fieldbus de rede
CANopen® na configuragéo do[Perfil /0] o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 |5 |Entrada digital virtual CMD2.11...CMD2.15 com médulo fieldbus de rede
CANopen®, independentemente da configuragao

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Entrada digital virtual CMD3.01...CMD3.10 com um médulo fieldbus de
rede na configuragao do[Perfil /0] o

[C311]...[C315] L3 1 1.C3 15 |Entrada digital virtual CMD3.11...CMD3.15 com méddulo de rede
independentemente da configuragao

[C501]...[C510] LS50 1..C5 10 |Configuragao de entrada digital virtual CMD5.01...CMD5.10 com Ethernet
integrada em [Perfil I/0] 1o

[C511]...[C515] L5 1 1.5 15 |Entrada digital virtual CMD5.11...CMD5.15 com Ethernet integrada
independentemente da configuragao
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[Tempo para economia de energia.] dL E
Tempo para economia de energia.

Se o valor do parametro [Timeout de Economia de Energia] :d L £ for aumentado, o comando executar
pode ser atrasado pela quantidade de tempo definida pelo parametro [Timeout de Economia de Energia]

1+ d L E contanto que a condigéo para sair do estado de [Economia de energia] : d L E nao seja
cumprida (por exemplo, mas nao limitada a, subtensao ou sobretensao da rede elétrica).

A ATENCAO

EQUIPAMENTO IMPREVISTO
Verifique se a modificagdo da configuragdo desse parametro nao resultara em condi¢des perigosas.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Apos acabar o [Tempo para economia de energia] : d L E, se o inversor ainda continuar no modo
[Economia de energia] :dL E, o [Erro de saida de economia de energia] :d L F sera disparado

NOTA: O valor de configuragéo de fabrica foi mudado para 8 s no ATV680 e ATV6BO.

Configuragao Descrigéo

1..999 s Faixa de configuragédo
Configuragao de fabrica: 5 s
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Minhas preferéncias MYP-

Seccao 11.11
[Cédigo dindmico QR]

[Cbdigo QR] 9~ L - Menu

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Codigo QR]

Sobre este menu
Este menu fornece acesso aos codigos QR em Terminal grafico.

[Cédigo QR] 9L C

A varredura deste cddigo QR traz para uma pagina de destino na Internet as informagdes sobre:
e Folha de dados técnicos de produto,
e Link para aplicativos elétricos Schneider disponiveis para servigos.
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Minhas preferéncias MYP-

Seccdo 11.12
[Cédigo QR] - [My link 1]

Menu [My link 1] M4 L |-

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [C6digo QR ] =» [My link 1]

Sobre este Menu
Este menu da acesso a um cédigo QR personalizado com o software de comissionamento.

[MyLink 1] 9L !/

652 EAV64318PT 05/2019



Minhas preferéncias MYP-

Seccao 11.13
[Cédigo QR] - [My link 2]

Menu [My link 2] M49L 2 -

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Codigo QR ] =» [My link 2]

Sobre este Menu
Este menu da acesso a um cédigo QR personalizado com o software de comissionamento.

[MyLink 2] 9L 2
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Minhas preferéncias MYP-

Seccdo 11.14
[Cédigo QR] - [My link 3]

Menu [My link 3] M4 L 3 -

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Cédigo QR ] =» [My link 3]

Sobre este Menu
Este menu da acesso a um cédigo QR personalizado com o software de comissionamento.

[MyLink 3] 9L 3
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Minhas preferéncias MYP-

Seccao 11.15
[Cédigo QR] - [My link 4]

Menu [My link 4] MYL 4 -

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Codigo QR ] =» [My link 4]

Sobre este Menu
Este menu da acesso a um cédigo QR personalizado com o software de comissionamento.

[MyLink 4] 9L 4
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Minhas preferéncias MYP-

Seccdo 11.16

[Senha de emparelhamento]

[Senha de emparelhamento] F F

Acesso
[Minhas preferéncias] =» [Senha de emparelhamento]

Sobre este Menu
Esta fungéo so6 pode ser acessada no modo especialista. Esta fungéo é usada para detectar quando um
mddulo opcional foi substituido ou o software foi modificado de alguma forma. Quando uma senha de
emparelhamento for inserida, os parametros dos moédulos de opgéo atuais inseridos sdo armazenados.
Em cada energizagao, esses parametros sao verificados e, em caso de divergéncia, o inversor é
bloqueado em [Compatibil. Placas] H L F. Antes do inversor poder ser reiniciado, &€ necessario voltar a
situacao original ou inserir novamente a senha de emparelhamento.

Os seguintes paradmetros sao verificados:

e O tipo de moédulos opcionais.

e A versao do software do inversor e os modulos de opgao.
e O numero de série para as placas de bloco de controle.

[Senha de emparelhamento] F F
Operagao como uma senha de emparelhamento.

Configuragédo Descrigao

[DESLIGADO] o F F...9,999 Faixa de configuragao
Configuragéo de fabrica: o F F

O valor [DESLIGADQ] o F F significa que a fungédo senha de emparelhamento esta inativa.

O valor [LIGADQ] = ~ significa que a fungéo senha de emparelhamento esta ativa e que uma senha é
necessaria para iniciar o inversor em caso de um erro detectado na [Compatibil. Placas] HL F.

Assim que a senha for digitada, o inversor esta desbloqueado e o cédigo muda para [LIGADO] o n.
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Parte Il

Manutengao e diagndsticos

Contelido desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
12 Manutengao 659
13 Diagnéstico e solugéo de problemas 663
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Capitulo 12

Manutencgao

Manutengao

Limite da garantia

Manutengao

Esta garantia ndo se aplica se o produto for aberto, salvo se pelo servigo da Schneider Electric.

A A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e compreenda as instru¢des do capitulo Informagdes de seguranga antes de realizar qualquer
procedimento contido ali.

A néo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

A temperatura dos produtos descritos neste manual pode exceder 80 °C (176 °F) durante o
funcionamento.

A ATENCAO

SUPERFICIES QUENTES

e Certifique-se de evitar quaisquer contatos com superficies quentes.

e Nao permita a presenga de pecgas inflamaveis ou sensiveis ao calor na proximidade de superficies
quentes.

e Verifique se o produto esfriou o suficiente antes de manusea-lo.

e Verifique se a dissipagao de calor é suficiente, executando um teste em condigdes de carga maxima.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENCAO

MANUTENGAO INSUFICIENTE
Verifique se as atividades de manutencgao descritas abaixo sao realizadas nos intervalos especificados.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Assegure-se de respeitar as condigbes ambientais durante a operagao do inversor. Além disso, durante
a manutengao, verifique e, se adequado, corrija todos os fatores que possam afetar as condi¢des
ambientais.
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Manutengéo

Pe¢a em questao

Atividade

Intervalo (1)

Condigao geral

Todas as pegas como painel,
IHM, bloco de controle,
conexoes, etc.

Faga uma inspegao visual

Corrosao

Terminais, conectores,
parafusos, placa de
compatibilidade
eletromagnética (EMC)

Inspecione e limpe, se
necessario

Poeira

Terminais, ventiladores,

Inspecione e limpe, se

Pelo menos uma vez por
ano

entrada e saida de ar dos necessario
compartimentos, filtros de ar
do gabinete
Mantas filtrantes de Inspecione Pelo menos uma vez por
inversores autoportantes ano
Substitua Pelo menos uma vez a

cada 4 anos

Refrigeragcéo

Ventilador de inversores
montados na parede

Verifique a operagédo do
ventilador

Pelo menos uma vez por
ano

Substitua o ventilador,
consulte o catalogo e as folhas
de instrugdes em
www.schneider-electric.com.

Apos 3 a 5 anos,
dependendo das
condigdes operacionais

Ventilador para a parte de
poténcia em inversores
autoportantes e ventilador da
porta do compartimento

Substitua os ventiladores,
consulte o catélogo e as folhas
de instrugdes em
www.schneider-electric.com.

A cada 35000 horas de
operagao ou a cada 6
anos

Fixacao

Todos os parafusos para
conexdes mecanicas e
elétricas

Verifique os torques de aperto

Pelo menos uma vez por
ano

(1) Intervalos maximos de manutengao a partir da data de ativagdo. Reduza os intervalos entre manutengdes
para adapta-las as condigcdes ambientais e operacionais do inversor e a qualquer fator que possa
influenciar nos requisitos de operagao e/ou manutengdo do mesmo.

Pegas sobressalentes e consertos

Produto operacional. Entre em contato com seu Centro de Atendimento ao Cliente em:

www.schneider-electric.com/CCC.

Armazenamento por periodo prolongado

Caso o inversor nao tenha sido conectado a rede elétrica por um longo periodo de tempo, os capacitores

deveréo ser restaurados ao desempenho maximo antes de dar inicio ao motor.

AVISO

hora.

DESEMPENHO REDUZIDO DO CAPACITOR

e Aplique a tensdo de rede ao inversor por uma hora antes de ligar o motor caso o inversor néo tenha
sido conectado a rede pelos seguintes periodos de tempo:
O 12 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +50°C (+122°F)
O 24 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +45°C (+113°F)
O 36 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +40°C (+104°F)

e Certifique-se de que nenhum comando Executar seja aplicado antes de terminado o periodo de uma

e Verifique a data de fabricagéo se o inversor estiver sendo comissionado pela primeira vez e execute
o procedimento especificado para data de fabricagdo anterior a 12 meses.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar danos no equipamento.

Se o procedimento especificado ndo puder ser realizado sem um comando Executar em decorréncia do
controle do contato da rede de alimentagao, execute este procedimento com o estado de poténcia ativado,
mas com os motores parados, de modo que ndo haja corrente consideravel da rede nos capacitores.
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Manutengao

Substituigdo do ventilador

E possivel solicitar um novo ventilador para a manutencéo do inversor. Consulte os niimeros do catalogo
em www.schneider-electric.com.

Centro de Atendimento ao Cliente
Para suporte adicional, entre em contato com nosso Centro de Atendimento ao Cliente em:
www.schneider-electric.com/CCC.
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Capitulo 13

Diagnéstico e solugao de problemas

Visao geral

Este capitulo descreve os varios tipos de diagnosticos e oferece assisténcia para solugédo de problemas.

A A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e compreenda as instru¢des do capitulo Informagdes de seguranga antes de realizar qualquer
procedimento contido ali.

A néo observancia destas instrugdes resultara em morte, ou ferimentos graves.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui as seguintes secgdes:

Secgéo Tépico Pagina
13.1 Cadigos de alarme 664
13.2 Cédigos de erro 667
13.3 Segao FAQ 735
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Diagnéstico e solugéo de problemas

Seccdo 13.1

Caddigos de alarme

Cabdigos de alarme

Lista de mensagens de alarme disponiveis

Configuragdo Cadigo Descrigao

[Sem alarmes registrados] nof Sem alarmes registrados

[Freq. de fallback] FrF Reagao no evento: Freq. de fallback

[Veloc. constante] rL5S Reagao no evento: Veloc. constante

[Tipo paragem] SEE Reag&o no evento: Para de acompanhar [Tipo
paragem] 5 £ £ sem acionar um erro

[AIm. Ref. Freq.] S5rA Referéncia da frequéncia atingida

[Alm. Ciclo de Vida1] LCcAlI Alarme 1 de ciclo de vida (ver pagina 594)

[AIm. Ciclo de Vida2] LLCAZ Alarme 2 de ciclo de vida (ver pdgina 594)

[Alerta operag a seco] dr YA Alerta operagéo a seco (ver pagina 415)

[Alarme vazéo alta] HFPA Alarme vazao alta (ver pagina 437)

[AIm.Press&o entrada] +FFA Alarme de monitoramento de pressdo de entrada
(ver pagina 426)

[Alarme pres. baixa saida] oFLA Alarme de pressao de saida baixa (ver pagina 432)

[Alarme pres. alta saida] aPHA Alarme de presséao de saida alta (ver pagina 432)

[AIm. Prot.Ciclica bomba] FLCPA Alarme Modo vigi CiclBomba (ver pdgina 406)

[Alarme antiobstrugéo] JAMA Alar. antiobstru. (ver pagina 408)

[vaz&o baixo na bomba ] FLFA Alm. vazao baixa (ver pagina 419)

[Al.Pressao baixa] LFPA Alarme pressao baixa

[At. Limite vaz&o] FS5A A fungéo de limitagdo de vazao esta ativada
(ver pagina 402)

[Alarme erro PID] PEE Alarme erro PID (ver pdagina 357)

[Alarme retorno (feedback) PID] FFA Alarme feedback PID (ver pagina 343)

[Alarme fdbk PID alto] FFAH Nivel alto de limite do retorno do PID atingido
(ver pagina 343)

[Alarme fdbk PID baixo] PFAL Nivel baixo de limite do retorno do PID atingido
(ver pagina 343)

[Alarme de regulagéo] P 15H Alarme de monitoramento do retorno de PID
(ver pagina 367)

[ALLAI2 Sond.térmica] EFPZR Alarme térmico EA2 (ver pdgina 200)

[ALAI3 Sond.térmica] EFP3IA Alarme térmico EA3 (ver pagina 200)

[AL.Al4 Sond.térmica] EF4YA Alarme térmico EA4 (ver pagina 200)

[ALAI5 Sond.térmical] EFSAH Alarme térmico EA5 (ver pdgina 200)

[Alarme de perda de sinal de 4-20mA | AF | Perda Al1 4-20 mA (ver pdgina 578)

na entrada analdgica Al1]

[Alarme de perda de sinal de 4-20mA | AF Perda Al2 4-20 mA (ver pagina 578)

na entrada analdgica Al2]

[Alarme de perda de sinal de 4-20mA | AF 3 Perda Al3 4-20 mA (ver pagina 578)

na entrada analdgica Al3]

[Alarme de perda de sinal de 4-20mA | AF 4 Perda Al4 4-20 mA (ver pdgina 578)

na entrada analdgica Al4]

[Alarme de perda de sinal de 4-20mA | AF 5 Perda Al5 4-20 mA (ver pdgina 578)

na entrada analdgica Al5]

[Alm. Térmico inver.] EHA Alarme de superaquecimento do inversor

[Alarme térmico IGBT] EJA Alerta estado térmico IGBT
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Diagnéstico e solugéo de problemas

Configuragéo Cadigo Descri¢édo
[AIm.Contad. ventil.] FLER Alarme contador de velocidade do ventilador
(ver pagina 599)
[Alm.Fdbk ventilador] FFdA Alm.Fdbk ventilador (ver pagina 599)
[Ext. Alarme erro] EFA Alarme erro externo (ver pdgina 574)
[Alarme subtens&o] u5SA Alarme subtens&o (ver pagina 584)
[Subtenséo prev ativa] uPA Limite da parada controlada alcangado
(ver pagina 564)
[Niv. Freq.Alta mot.] FER Primeiro nivel de frequéncia alta do motor atingida
(ver pdgina 476)
[Niv.Baixo Freq.mot.] FEAL Primeiro nivel de frequéncia baixa do motor atingida
(ver pdgina 476)
[Niv.Baixo Freq.mot2] FZAL Segundo nivel de frequéncia baixa do motor atingida
(ver pdgina 476)
[Alta vel. atingida] FLA Alarme de alta velocidade atingida
[Niv.Alto Ref.Freq. Atingido] rtAH Nivel alto de referéncia de frequéncia atingido
(ver pagina 477)
[Niv.Baixo Ref.Freq. Atingido] rEAL Nivel baixo de referéncia de frequéncia atingido
(ver pagina 477)
[22 lim. Freq. Atingido] FeA Segundo nivel de frequéncia alta do motor atingida
(ver pdgina 476)
[Niv.corrent.atingi.] CER Nivel alto de corrente do motor atingido
(ver pdgina 476)
[Niv. I baixa ating.] CEAL Nivel de corrente baixa do motor atingida
(ver pdgina 476)
[Alm.torque alto] EEHA Limite de torque alto alcangado (ver pdgina 477)
[Alm.torque baixo] EELA Limite de torque baixo alcangado (ver pdgina 477)
[Alm.SubcargaProc.] ulA Alarme subcarga (ver pagina 498)
[Alm.SobrecargaProc] ol A Alarme sobrecarga (ver pagina 500)
[Lim térm inv atingido] EAd Limite estado térmico do inversor atingido
(ver pdgina 589)
[Niv. térmico motor atingido] ESA Nivel do estado térmico do motor atingido
(ver pagina 477)
[Niv. Poténcia alta] PEHA Nivel alto de poténcia atingido (ver pdgina 94)
[Niv. Poténcia baixa] PEHL Nivel baixo de poténcia atingido (ver pagina 94)
[Alm.Cliente 1] CAS I Alarme cliente 1 ativo (ver pdagina 595)
[AIm.Cliente 2] LCASCZ Alarme cliente 2 ativo (ver pagina 596)
[Alm.Cliente 3] CAS3 Alarme cliente 3 ativo (ver pdagina 596)
[Alm.Cliente 4] CASHY Alarme cliente 4 ativo (ver pagina 597)
[AIm.Cliente 5] CASS Alarme cliente 5 ativo (ver pdgina 597)
[Subtenséo rede AFE] urfA Subtens&o rede AFE
[Alarme cons energ] Pawd Alm. Pot.Consumida
[Alarme interruptor pres. alta saida] oFP5SH Alarme interruptor de presséo na saida alta
(ver pagina 433)
[Alerta capac disp MB] nerCHAH Alerta capacidade disponivel multibomba
(ver pagina 286)
[Alarme bomba princ.] neLA Alarme bomba principal néo disponivel
(ver pdgina 286)
[Aviso de nivel alto] LCHA Aviso de nivel alto (ver pagina 318)
[Alerta nivel baixo] LCLA Alerta nivel baixo (ver pagina 318)
[Alerta troca de nivel] LLCWA Alerta troca de nivel (ver pagina 318)
[Alerta circ monit A] 1WA Alerta circuito monitoramento A (ver pdgina 602)
[Alerta circ monit B] Wb Alerta circuito monitoramento B (ver pagina 604)
[Alerta circ monit C] W L Alerta circuito monitoramento C (ver pagina 604)
[Alerta circ monit D] W d Alerta circuito monitoramento D (ver pagina 605)
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Diagnéstico e solugéo de problemas

Configuragédo Cadigo Descri¢édo

[AlertaCircGabineteA] LwWA Alerta circuito A gabinete (ver pagina 605)
[AlertaCircGabineteB] LWhb Alerta circuito B gabinete (ver pdgina 606)
[AlertaCircGabineteC] Lwr Alerta circuito C gabinete (ver pdgina 606)

[Aviso enrolamento A] EWA Aviso enrolamento A motor (ver pagina 607)

[Aviso enrolamento B] EWb Aviso enrolamento B motor (ver pdgina 607)

[Aviso rolamento A] EWLC Aviso rolamento A motor (ver pagina 608)

[Aviso rolamento B] EWd Aviso rolamento B motor (ver pdgina 608)

[Alerta do disjuntor] CbW Alerta do disjuntor (ver pagina 609)

[Aviso E/S 24V Gab.] P2HL Aviso perda E/S 24V gabinete

[Limitagido motor AFE] cL.n Limitagdo motor AFE (ver pagina 496)
[LimiteGeradorAFE] L .G Limitagdo regen. AFE (ver pdgina 496)
[EstadoSensorTermAFE] EHS5A Alarme estado térmico AFE

[EstadoTérm AFE IGBT] EHJR Alarme térmico AFE IGBT

[AlertFdbckVentGab] FFLCH Alerta feedback ventilador gabinete (ver pdagina 599)
[AlertContVentGab] FLLCAH Alerta cont ventilador gabinete (ver pagina 599)
[AlertSobreaqGab] CHA Alerta sobreaquecimento gabinete

[Alerta jumper CMI] cmi.d Alerta jumper CMI

[AlertaContVentAFE] FLbLA Alerta cont ventilador AFE (ver pagina 599)

[Alerta FdbckVentAFE] FFBAR Alerta feedback ventilador AFE (ver pagina 599)
[Alerta dispositivo MB] NnNrPdA Alerta dispositivo multibomba (ver pagina 286)
[Alarme de sensor de temp. EA2] ES5ZA Alarme sensor de temperatura EA2 (circuito aberto)
[Alarme de sensor de temp EA3] ES53R Alarme sensor de temperatura EA3 (circuito aberto)
[Alarme de sensor de temp EA4] ESHA Alarme sensor de temperatura EA4 (circuito aberto)
[Alarme de sensor de temp EA5] ES55A Alarme sensor de temperatura EA5 (circuito aberto)
[Alerta de ondulag&o barramento CC] | d L ~ W Alerta de ondulagéo barramento CC (ver pagina 225)
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Diagnéstico e solugéo de problemas

Seccdo 13.2

Cddigos de erro

Conteudo desta secgao

Esta secgao inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Visao geral 670
[Errotxmod AFE] AL F | 671
[Erro ctrl corrente AFE] AL F 2 671
[Erro de angulo] A5 F 672
[Erro do disjuntor] L & F 672
[Erro CircPainel A] L F A 673
[Erro CircPainel B] L F & 673
[Erro CircPainelC] L F C 674
[Configurag&o incorreta] L F F 674
[Configuragdo invalida] L F 675
[Erro transf. config. ] L F 2 675
[Erro transf pré-conf] L F + 3 676
[Erro superaquecimento gabinete] L H F 676
[Interrupgdo com. Fieldbus] L » F 677
[Interrupgdo Com. CANopen] L o F 677
[Capacitor pré-carga] L - F | 678
[Erro de ondulagéo de barramento CC] J L - E 678
[Erro feedback contator AFE] L ~ F 3 679
[ERRO COMUT. CANAL] L 5F 679
[Erro operagéo aseco] dr Y F 680
[Controle EEPROM] EEF | 680
[Alimentagdo EEPROM] EEF 2 681
[Erro externo] E P F | 681
[Erro Fieldbus] E F F 2 682
[Interr.com.Eth int.] EEHF 682
[Erro cont said fechad] FL F | 683
[Erro cont said aberto] F L F 2 683
[ErroFDR1] Fdr | 684
[ErroFDR 2] Fdr 2 684
[Erro na atualizagéo do Firmware] F\W E r 685
[Compatibilidade de placas] HL F 685
[Erro de vazdo alta] HF P F 686
[Erro de saida de economia de energia] :d L F 686
[Erro mon circuito A] «F A 687
[Erro mon circuito B] 1 F & 687
[Erro mon circuito C] +F L 688
[Erro mon circuito D] « F d 688
[Superaquecimento na entrada] H F 689
[Erro link interno] /L F 689
[Errointerno0] :nF O 690
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Tépico Pagina
[Errointerno 1] 1+~ F | 690
[Errointerno 2] 1~ F 2 691
[Erro interno 3] 1~ F 3 691
[Errointerno 4] +n F Y 692
[Errointerno 6] 1~ F B 692
[Errointerno 7] +n F 1 693
[Errointerno 8] +n F B 693
[Erro interno 9] 1n F 9 694
[Errointerno 10] 1~ F A 694
[Errointerno 11] 1nF & 695
[Errointerno 12] 1n F L 695
[Errointerno 13] 1n F d 696
[Errointerno 14] n F E 696
[Errointerno 15] 1 F F 697
[Errointerno 16] 1n F G 697
[Erro interno 17] 'nF H 698
[Errointerno 18] 1n F 698
[Erro interno 20] +n F K 699
[Errointerno 21] /n F L 699
[Errointerno 22] 1n F 1 700
[Errointerno 23] 1n F n 700
[Errointerno 25] 1n F P 701
[Erro interno 27] 1~ F r 701
[Errointerno 28] in F 5 702
[Erro interno 29] /n F E 702
[Errointerno 30] 1n F u 703
[Errointerno 31] «n F V 703
[Erro pressdo de entrada] PP F 704
[Erro antiobstrugédo] JANF 704
[Contator linha] L C F 705
[Erro de nivel alto] L L HF 705
[Erro de nivel baixo] L L L F 706
[Perda EA14-20mA] L FF | 706
[Perda EA2 4-20mA] L FF 2 707
[Perda EA3 4-20mA] L FF 3 707
[Perda EA4 4-20mA] L FF 4 708
[Perda EA5 4-20mA] L FF 5 708
[Erro link MultiDrive] 114 L F 709
[Freq alim fora da faixa] /1F F 709
[Erro dispositivo multibomba)] 7P 4 F 710
[Erro bomba principal] TP L F 710
[Sobretensdo bar CC] o b F 71
[Barramento AFE desbalanceado] o b F 2 71
[Sobrecorrente] o L F 712
[Superaquecimento inversor] a H F 712
[Sobrecarga de processo] a L [ 713
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Tépico Pagina
[Sobrecarga motor] o L F 713
[Perda uma fase saida] o PF | 714
[Perda fase saida] o P F 2 714
[Pressao alta saida] o PH F 715
[Pressao saida baixa] o P L F 715
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Viséo geral

Apagar o erro detectado
Esta tabela apresenta as etapas a serem seguidas caso seja necessaria uma intervencao no sistema do

inversor:
Etapa Acao

1 Desconecte todas as fontes de alimentagao, incluindo as de controle externo.

2 Bloqueie todos as desconexdes de alimentagéo na posigao aberta.

3 Aguarde 15 minutos até que os capacitores do barramento CC tenham descarregado (os LEDs
do inversor ndo sao indicadores da auséncia de tensdo no barramento CC).

4 Meca a tenséo do barramento CC entre os terminais PA/+ e PC/- para verificar se a tenséo é
menor que 42 Vcc.

5 Se os capacitores do barramento CC ndo descarregarem completamente, entre em contato com
o representante local da Schneider Electric.
N&ao conserte nem opere o inversor.
Encontre e solucione a causa do erro detectado.
Restabelecga a energia para a unidade de alimentagéo para confirmar se o erro detectado for
corrigido.

Ap0s eliminar causa, € possivel apagar o erro detectado ao:

Desligar a unidade de alimentacao.

Usar o parametro [Reinicio do produto] - P.

Usar a entrada digital ou o bit de controle designado para [Atr.Nova Partida] - F A.

Usar a fungdo [Reset automatico de falhas] A E ~ -.

Configurar um bit de controle ou entrada digital para a fungdo [Reset de falhas] - 5 E -.
Pressionar a tecla STOP/RESET no Terminal grafico dependendo da configuragao de [Bot. Parada
IHM] PSE.

Como apagar o codigo de erro?
A tabela seguinte resume as possibilidades para apagar um erro detectado.

Como apagar o codigo de erro depois que a causa | Lista dos erros apagados
desaparece.

® Desligue o inversor. Todos os erros detectados.

® Use o parametro [Nov.Partida Invers.] - P.

e Use a entrada digital ou o bit de controle atribuido
para [Atr.Nova Partida] - P A.

® Assim que a causa desaparece. CFF, CFl, CFI2, CFI3, CSF, FWER, HCF, PGLF,
PHF, URF, USF
® Use a entrada digital ou o bit de controle ACF1, ACF2, ASF, MFF, SOF, TNF

designado para [Atrib. Reset Def.] - 5F.
® Pressione a tecla PARAR/RESET.

o Use a entrada digital ou o bit de controle CFA, CFB, CFC, CHF, CNF, COF, DRYF, EPF1,
designado para [Atrib. Reset Def.] - 5F. EPF2, ETHF, FCF2, FDR1, FDR2, HFPF, IDLF, IFA,

e Pressione a tecla PARAR/RESET. IFB, IFC, IFD, IHF, INF9, INFB, INFD, INFV, IPPF,

e Use a fungdo [Rearme auto. falhas] AE - -. JAMF, LCF, LCHF, LCLF, LFF1, LFF2, LFF3, LFF4,

LFF5, MDLF, MPDF, MPLF, OBF, OBF2, OHF, OLC,
OLF, OPF1, OPF2, OPHF, OPLF, OSF, P24C,
PCPF, PFMF, PLFF, SCF4, SCF5, SLF1, SLF2,
SLF3, STF, T2CF, T3CF, TACF, T5CF, TFA, TFB,
TFC, TFD, TH2F, TH3F, TH4F, TH5F, TJF, TJF2,
ULF
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[Errotx mod AFE] AL F |

<

Causa provavel

A tenséo da rede elétrica esta no limite baixo, entdo a taxa de modulagdo AFE aumenta para ajudar a
proteger os capacitores da ligagao CC e o [Erro tx mod AFE] AL F | é disparado.

Vd

Solugéo
e \Verificar a tensdo da rede elétrica.
e Verificar a configuragéo do parametro para a tensao da rede elétrica.

Apagando o cédigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado manualmente com o parametro [Afrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois
da causa ter sido removida.

[Erro ctrl corrente AFE] AL F 2

<

Causa provavel
Interrupcao da tenséo da rede.

vl

Solugéo
e Verificar a tensao da rede.
e Reduzir o numero de redugdes de tensao.

oApagando o cbdigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado manualmente com o parametro [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois
da causa ter sido removida.
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[Erro de &ngulo] A5 F

<

Causa provavel
Para motores sincronos, a configuragao incorreta da malha de velocidade quando a referéncia vai para 0.

Y

Solugéo
e Verifique os parametros da malha de velocidade.
e Verifique as fases do motor e a corrente maxima de saida permitida pelo inversor.

Apagando o cédigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado manualmente com o parametro [Atrib. Reset. Falha] -~ 5 F depois
da causa ter sido removida.

[Erro do disjuntor] L & F

|

Causa provavel

Nivel de tensdo barramento CC nao estéa correto comparado com o controle de légica do disjuntor (pulso
de partida ou parada) depois do tempo limite configurado [Tempo limite da rede de alimentagdo.] L [ E.

v

Solugéo

e Verifique o controle légico do disjuntor (tempo de pulso para partida e parada).
e Verifique o estado mecénico do disjuntor.

oApagando o cbdigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Erro CircPainel A] L F A

<

Causa provavel

A fungéo de monitoramento detectou um erro. A entrada digital atribuida a [AtribCircPainelA] L F AR é
ativada quando a duragéo do erro detectado € maior que o [AtrasoCircPainelA] F 4 A.

Vd

Solugéo
e Identifique a causa da detecgéo.

e Verifique o dispositivo conectado (interruptor de porta, termostato, etc) e seu cabeamento.
e Verifique a atribuicdo do pardmetro [AtribCircPainelA] L F AA.

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro CircPainel B] L F b

<

Causa provavel

A funcdo de monitoramento detectou um erro. A entrada digital atribuida a [AtribCircPainelB] L F AL é
ativada quando a duragao do erro detectado € maior que o [AtrasoCircPainelB] F d &.

Vel

Solugao
e l|dentifique a causa da detecgao.

e Verifique o dispositivo conectado (interruptor de porta, termostato, etc) e seu cabeamento.
e Verifique a atribuicdo do parametro [AtribCircPainelB] L F A b.

oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro CircPainel C] L F [

<

Causa provavel

A fungdo de monitoramento detectou um erro. A entrada digital atribuida a [AtribCircPainelC] L F AL é
ativada quando a duragao do erro detectado é maior que o [AtrasoCircPainelC] F 4 .

Vd

Solugéo
e |dentifique a causa da detecgéo.
e Verifique o dispositivo conectado (interruptor de porta, termostato, etc) e seu cabeamento.
e Verifique a atribuicdo do parametro [AtribCircPainelC] L F A L.
oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Configuragao incorreta] L F F

Causa provavel

Médulo de opgao alterado ou removido.

e Bloco de controle substituido por outro configurado em uma unidade de alimentacdo de com
classificagdo nominal distinta.

e A configuragao atual é inconsistente.

Solugao

e Verifique se ha erro detectado no médulo de opgéo.
e Caso o bloco de controle seja substituido intencionalmente, conferir os comentarios abaixo.
o Retorne a configuracao de fabrica ou recupere a configuragcao de backup, se esta for valida.

oApagando o cbdigo de erro

O erro detectado € apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[Configuragao invalida] L F .

<

Causa provavel

Configuragéao invalida. A configuragédo carregada na unidade de alimentagao através da ferramenta de
comissionamento ou fieldbus é inconsistente.

Y

Solugéo
e Verifique a configuragdo carregada.
e Carregue uma configuracgao valida.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Erro transf. config.] L F 2

<

Causa provavel

e Erro durante a transferéncia da configuragéo.
e A configuragéo carregada ndo é compativel com a unidade de alimentacao.

Vad

Solugao
e Verifique a configuragao carregada anteriormente.
e Carregue uma configuragao compativel.
e Use um software-PC de ferramenta de comissionamento PC para transferir uma configuragédo
compativel.
e Restaure as macro-configuragoes.

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[Erro transf pré-conf] L F , 3

<

Causa provavel
Erro durante a transferéncia da configuragao.

v

Solugéo
Contatar o suporte técnico da Schneider Electric.

Apagando o codigo de erro
O erro detectado € apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Erro superaquecimento gabinete] L H F

|

Causa provavel

O termostato do painel esta em estado ativo, os ventiladores do painel foram ligados, mas ndo ha retorno
do ventilador.

As entradas digitais ED50 e ED51 das dos inversores equipados com E/S de Painel estao configuradas
para o monitoramento de temperatura do painel. Se o termostato do painel abrir em caso de excesso de
temperatura, o [Erro superaquecimento gabinete] L H F sera disparado.

Este erro s6 pode ser disparado no estado EXECUTAR. Em outro estado, o [Alarm Superaquecimento
Painel] L HA é ativado.

Solugéo

e Verificar ventilador do gabinete e sua fiagao.
e Verificar se a temperatura no painel esta muito alta.
e Verificar a configuragado do termostato (ele deve estar em 60 °C (140 °F))

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Interrupcédo com. Fieldbus] L » F

'Causa provavel

Interrup¢ao de comunicagao no modulo fieldbus.

Este erro é acionado quando a comunicagéao entre o médulo fieldbus e o mestre (PLC) é interrompida.

vl

Solugéo

Verifique o ambiente circundante (compatibilidade eletromagnética).
Verifique a fiagdo.

Verifique o tempo limite.

Substitua o0 médulo opcional.

Entre em contato com seu representante local Schneider Electric.

oApagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Interrupgdo Com. CANopen] L o F

Z'Causa provavel
Interrupgdo de comunicagéo no fieldbus CANopen® .
Solugéo

e Verifique o fieldbus de comunicagao.
e Verifique o tempo limite.
e Consulte o manual de usuario CANopen® .

0Apagando o cbdigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

EAV64318PT 05/2019 677



Diagnéstico e solugéo de problemas

[Capacitor pré-carga] L - F |

<

Causa provavel
e O circuito de controle de carga detectou um erro ou o resistor de carga esta danificado.

v

Solugéo
e Desligue a unidade de alimentacao e ligue novamente.
e Verifiqgue as conexdes internas.
e Entre em contato com seu representante local Schneider Electric.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Erro de ondulacdo de barramento CC] 4L - E

<

Causa provavel
Ondulagao persistente observada no barramento CC ou nos capacitores do barramento CC danificados.

v

Solugéo

Desligar o inversor e liga-lo novamente.

Verificar o comportamento correto do filtro de entrada.
Verificar a fiagdo da rede elétrica.

Verificar as conexdes internas.

Contatar o suporte técnico da Schneider Electric.

oApagando o codigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Erro feedback contator AFE] L - F 3

<

Vad

Solugao

Causa provavel

O feedback do contator da rede elétrica fica inativo durante a fase de carga do barramento CC.
O feedback do contator da rede elétrica fica inativo (sem detecgao de perda de fase da rede) enquanto
a do inversor esta em operacgao (estado Operagao ou Pronto).

Verifique o circuito de feedback.
Verifique o estado mecanico do contator de rede.

Apagando o Caédigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentacao.

[ERRO COMUT. CANAL] L 5 F

<

Causa provavel

Comutagao para um canal invalido.

Vad

Solugao

Verifique os parametros da fungao.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado € apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[Erro operacdo aseco] dr 4 F

<

Causa provavel
A fungdo de monitoramento de operagao a seco detectou um erro.

NOTA: Apés o erro ter sido disparado, mesmo que o erro detectado tenha sido eliminado, ndo ¢ possivel
reiniciar a bomba antes do final do [Atr. Part Op. Seco] d - Y.

v

Solugao
e Verifigue se a bomba esta totalmente escorvada.

e Verifigue se ndo ha vazamento de ar na linha de sucgéo.
e Verifique as configuragdes da fungdo de monitoramento.

oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ ~ ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] -~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Controle EEPROM] EEF |

<

Causa provavel
Erro na memodria interna do bloco de controle detectado.

v

Solugéo

Verifique o ambiente circundante (compatibilidade eletromagnética).
Desligue o produto.

Retorne as definicdes de fabrica.

Contate o servico de assisténcia técnica local da Schneider Electric

oApagando o codigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Alimentagcdo EEPROM] EEF 2

<

Causa provavel
Erro na meméaria interna da placa de alimentagao detectado.

Vil

Solugao

Verifique o ambiente circundante (compatibilidade eletromagnética).
Desligue o produto.

Retorne as definicoes de fabrica.

Contate o servigco de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Erro externo] EFF |

<

Causa provavel

e Event triggered by an external device, depending on user.
e An external error has been triggered via Embedded Ethernet.

vl

Solugéo
Remove the cause of the external error.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro Fieldbus] E FF 2

<

Causa provavel
An external error has been triggered via fieldbus.

v

Solugéo
Remove the cause of the external error.

Apagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Interr.com.Ethint] EEHF

<

Causa provavel
Interrupgao de comunicagao na rede Ethernet IP ModbusTCP.

Vad

Remediagao
e Verificar a rede de comunicacgéo.
e Consultar o manual de usuario Ethernet.

oLiberando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro cont said fechad] FL F |

<

Causa provavel
O contator de saida permanece fechado embora condi¢des de abertura tenham sido mantidas.

Vad

Solugao
e Verifique o contator de saida e sua fiagao.
e Verifique a fiagao de feedback do contator.

Apagando o Cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Erro cont said aberto] F L F 2

<

Causa provavel
O contator de saida permanece aberto embora condi¢gdes de abertura tenham sido mantidas.

v

Solugéo
Verifique o contator de saida e sua fiagdo. Verifique a fiagdo de feedback do contator.

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[ErroFDR1] Fdr |

<

Causa provavel

Erro FDR Ethernet integrada

e Interrupcdo de comunicagéo entre o a unidade de alimentagédo e o PLC

e Arquivo de configuragao incompativel, vazio ou invalido

e A classificagdo da Unidade de alimentagdo do ndo esta coerente com o arquivo de configuragao.

v

Solugao
e Verifiqgue a unidade de alimentagdo do e a conexdo PLC
e Verifique a carga de trabalho de comunicagao
e Reinicie a transferéncia do arquivo de configuragao da unidade de alimentagéo do para o PLC

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[ErroFDR 2] Fdr 2

Z'Causa provavel

Erro FDR maodulo fieldbus Ethernet

e |Interrupgédo de comunicagao entre o inversor e o CLP

e Arquivo de configuragdo incompativel, vazio ou corrompido

e A classificagdo do inversor ndo € coerente com o arquivo de configuragdo

Solugéo

Verifique o inversor e a conexéo do CLP
Verifique a carga de trabalho de comunicagao
Reinicie a transferéncia do arquivo de configuragéo do inversor para o CLP

oApagando o cbdigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro na atualizagdo do Firmware] F\W E r

<

Causa provavel
A fungéo atualizagdo de firmware detectou um erro.

Vad

Solugao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Compatibilidade de placas] HL F

|

Causa provavel
Erro de configuragcéo de hardware.

O parametro [Senha emparelhamento] P F , foi ativado e um mdédulo opcional foi alterado.

Vad

Solugéo
e Recolocar o médulo de opgao original.
e Confirme a configuragao inserindo a [Senha de emparelhamento] P P : se o modulo foi alterado
intencionalmente.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[Erro de vazéo alta] HF P F

<

Causa provavel
A fungé@o de monitoramento de alta vazao detectou um erro.

v

Solugéo
e Verifique se o sistema esta funcionando de acordo com sua capacidade de vazao.

e Verifique se ha alguma tubulagdo com ruptura na saida do sistema.
e Verifique as configuragdes da fungdo de monitoramento.

Apagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro de saida de economia de energia] /dL F

<

Causa provavel
O inversor ndo liga mesmo que o [Tempo para economia de energia] : 4 L E tenha sido ultrapassado.

Vd

Solugéo
e Verifique o cabeamento do inversor/contator/rede elétrica.
e Verifique o tempo limite.

oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro mon circuito A]  F A

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [Atrib circ monit A] | F A A esta ativa por um tempo maior que o [Tempor circ
monitA] .FdA.

Vd

Solugéo
e Verificar o dispositivo conectado e seu cabeamento.
e Verificar a atribuigdo do parametro [Atrib circ monit A] . F AA.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro mon circuito B] F b

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [Atrib circ monit B] : F A b esta ativa por um tempo maior que o [Tempor circ
monit B] Fdhb.

Vad

Solugao
e Verificar o dispositivo conectado e seu cabeamento.
e Verificar a atribuigdo do parametro [Atrib circ monitB] F A L.

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro mon circuito C] F L

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [Atrib circ monit C] : F A L esta ativa por um tempo maior que o [Tempor circ
monitC] (FdL.

Vd

Solugéo
e Verificar o dispositivo conectado e seu cabeamento.
e Verificar a atribuicdo do parametro [Atrib circ monitC] FAL.

Apagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro mon circuito D] « F d

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [Atrib circ monit D] | F A d esta ativa por um periodo maior que o [Tempor
circmonitD] F dd.

v

Solugéo
e Verificar o dispositivo conectado e seu cabeamento.
e \Verificar a atribuigdo do parametro [Atrib circ monitD] F Ad.

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Superaquecimento na entrada]  HF

Y.

Causa provavel
Temperatura do médulo AFE muito elevada.

Vad

Solugao

Verifique a ventilagdo da unidade de alimentagaodo e a temperatura ambiente. Aguarde que a unidade de
alimentagaodo esfrie antes de reiniciar.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro link interno] L F

<

Causa provavel
Interrupgdo da comunicagao entre o médulo opcional ea unidade de alimentagéo.

Vil

Solugéo

Verifique o ambiente circundante (compatibilidade eletromagnética).
Verifique as conexdes.

Substitua o moédulo opcional.

Contate o servigco de assisténcia técnica local da Schneider Electric

0Apagando o cbdigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentacao.
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[Errointerno 0] 1n F O

<

Causa provavel

e |Interrupgdo de comunicagao entre os microprocessadores da placa de controle.
e A placa de poténcia é diferente da placa armazenada.

v

Solugao
Contatar o suporte técnico da Schneider Electric.

Apagando o cadigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno1] 1n F |

<

Causa provavel
A classificagdo nominal da placa de alimentagado nao é valida.

v

Solugéo
Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno 2] 'nF 2

<

Causa provavel
A placa de poténcia € incompativel com a placa de controle.

Vad

Solugao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 3] in F 3

|

Causa provavel
A comunicagédo interna detectou um erro.

vl

Solugéo

e Verify the wiring on drive control terminals (internal 10V supply for analog inputs overloaded).
e Contact your local Schneider Electric representative.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno4] '~ F 4

<

Causa provavel
Dados internos inconsistentes.

v

Solugéo
Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 6] '~ F B

|

Causa provavel

e O modulo opcional instalado na unidade de alimentacdo do n&o é reconhecido.
e Modulo de terminais de controle removivel (se existente) ndo esta presente ou nao é reconhecido.
o Adaptador Ethernet integrado ndo reconhecido.

v

Solugéo
e Verifique numero de catalogo e compatibilidade do moédulo opcional.
e Conecte os médulos removiveis do terminal de controle depois que a unidade de alimentagao do foi
desligada.
e Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Apagando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno7] 1n F 1

<

Causa provavel
Interrupgdo de comunicagdo com componente CPLD da placa de controle.

Vil

Remediagdo
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 8] nF H

|

Causa provavel
O fornecimento de comutagéo de poténcia interna ndo esta correto.

vl

Remediagao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentacao.
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[Errointerno9] 1n F 9

<

Causa provavel
Foi detectado um erro nas medidas na corrente do circuito.

v

Solugéo
Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Errointerno 10] .~ F A

<

Causa provavel
Estagio de entrada nao esta funcionando corretamente.

Vad

Solugéo
Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno11] 1nF b

<

Causa provavel
A sonda de temperatura da unidade de alimentagdo do nao esta funcionando corretamente.

Vad

Solugao
Contact your local Schneider Electric representative.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Errointerno12] nF L

<

Causa provavel
Erro de fonte de corrente interna.

Vil

Solugéo
Contatar o suporte técnico da Schneider Electric.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentacao.
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[Errointerno 13] 1nF d

<

Causa provavel
Desvio na corrente diferencial.

Vad

Remediagdo
Verificar a conexao do cabo DigiLink (GG45).
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Errointerno14] n F E

<

Causa provavel
O microprocessador interno detectou um erro.

v

Solugéo
e Verifique se € possivel apagar o cédigo de erro.
e Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno 15] 1~ F F

<

Causa provavel
Erro de formato da memodria flash serial.

Vil

Remediagdo
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 16] .~ F L

|

Causa provavel
Interrup¢do na comunicagao ou erro interno no médulo de opgéo de relés de saida

vl

Solugéo
e Verificar se 0 mddulo opcional esta conectado corretamente ao slot
e Substituir o modulo opcional.
e Contatar o suporte técnico da Schneider Electric.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno 17] 1nF H

<

Causa provavel

Interrupgao de comunicagao com o médulo de extensao de E/S digital e analdgica ou erro interno do
moddulo de extenséo de E/S digital e analdgica.

Vd

Remediagdo
e Verificar se 0 moédulo opcional esta conectado corretamente ao slot
e Substituir o modulo opcional.
e Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 18] 1~ F

<

Causa provavel

Interrupgao de comunicagado com modulo de fungdo de seguranga ou erro interno do médulo de fungao
de seguranga.

v

Remediagao
e Verificar se 0 moédulo opcional esta conectado corretamente ao slot
e Substituir o médulo opcional.
e Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Erro interno 20] 1~ F K

<

Causa provavel
Erro da placa opcional de modulo de interface.

Vil

Remediagdo
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 21] '~ F L

|

Causa provavel

Erro interno de relégio em tempo real. Pode ser um erro de comunicagao entre o teclado e o inversor ou
um erro de inicio do oscilador do relégio.

Vil

Remediagao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentacao.
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[Errointerno22] '~ F T

<

Causa provavel
Erro no adaptador Ethernet incorporado foi detectado.
Instabilidade do fornecimento de 21 VCC externo.

v

Remediagao
Verificar as ligagbes a porta Ethernet.
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric
Verificar a estabilidade de 24 VCC.

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 23] 1nF n

<

Causa provavel
Interrupgao de comunicagao entre bloco de controle e médulo AFE ou BU foi detectado.

v

Solugéo
Entre em contato com o representante local da Schneider Electric.

Apagando o Cadigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno 25] 1n F F

<

Causa provavel
Incompatibilidade entre versédo de hardwar e firmware da Placa de controle.

Vil

Remediagdo
e Atualizar o pacote de firmware.
e Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Erro interno 27] 1~ F

<

Causa provavel
Diagndstico em CPLD detectou um erro.

Y

Remediagao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o codigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno 28] 1~ F 5

<

Causa provavel
Erro no médulo AFE detectado.

v

Solugéo
Entre em contato com o representante local da Schneider Electric.

Apagando o Cadigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno29] /A F E

|

Causa provavel
Foi detectado um erro na unidade de poténcia / médulo inversor.

v

Solugéo
Entre em contato com o representante local da Schneider Electric.

Apagando o Cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Errointerno30] 1n F u

<

Causa provavel

Foi detectado um erro no médulo retificador ou foi disparado um erro de [Perda de fase de entrada] F H F
quando o barramento CC foi carregado.

Y

Solugéo
Desligue o inversor e ligue-o novamente.
Se o cadigo de erro de [Perda de fase de entrada] F H F substituir o [Erro interno 30] : » F u, consulte

as instrugdes para o erro (ver pagina 719) [Perda de fase de entrada] F H F ou entre em contato com o
representante local da Schneider Electric.

Apagando o Cadigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Errointerno 31] A F V

<

Causa provavel
Foi detectado um erro na arquitetura do ( indisponivel).

vl

Solugéo
Entrar em contato com o representante local da Schneider Electric.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro pressdo de entrada] ( FFF

<

Causa provavel
A fungé@o de monitoramento de pressao de entrada detectou um erro.

v

Solugéo
e Procure uma possivel causa de baixa pressao na entrada do sistema.
e Verifique as configuragbes da fungdo de monitoramento.

Apagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro antiobstrugao] JATF

<

Causa provavel

A funcdo de monitoramento antiobstrugdo excedeu o niumero maximo de sequéncias permitidas no
intervalo de tempo.

v

Solugéo
o Verifique se ha alguma substancia obstruindo o rotor.
e Verifique as configuragdes da fungdo de monitoramento.

oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Contator linha] L [ F

<

Causa provavel

A unidade de alimentagao ndo esta ligada, embora o tempo limite de [Tempo limite T. Rede] L [ E tenha
sido ultrapassado.

Vd

Solugéo
e Verifique o contator de entrada e a respectiva fiagao.
e Verifique o tempo limite do [Tempo limite T.rede ] L [ E.
e Verifique a fiagao rede de alimentagao/contator/unidade de alimentagao.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro de nivel alto] L L HF

<

Causa provavel
O interruptor de nivel maximo esta ativo durante o processo de preenchimento

Vil

Solugao
e Verifique o pardmetro [Atribuigdo de interruptor de nivel maximo] L LW L .
e Verifique o status das entradas digitais e seus respectivos cabeamentos.

oApagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro de nivel baixo] L L L F

<

Causa provavel
O interruptor de nivel minimo esta ativo durante o processo de esvaziamento.

Y

Solugéo
e Verifique o pardmetro [Atribuigdo de interruptor de nivel minimo] L [ W H.
e Verifique o status das entradas digitais e seus respectivos cabeamentos.

Apagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Perda EA1 4-20mA] L F F |

<

Causa provavel
Perda do sinal de 4-20 mA na entrada analégica EA1.
Esse erro é acionado quando a corrente medida for abaixo de 2 mA.

Vad

Remediagido
e Verificar as ligagdes nas entradas analdgicas.
e Verificar a configuragdo do parametro [perda EA1 4-20mA] L F L 1.

oLiberando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Perda EA2 4-20mA] L F F 2

<

Causa provavel
Perda do sinal de 4-20 mA na entrada analdgica EA2.
Esse erro é acionado quando a corrente medida for abaixo de 2 mA.

vl

Solugéo
e Verificar as ligagdes nas entradas analégicas.
e Verificar a configuracao do parémetro [perda EA2 4-20mA] L FL 2.

oApagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Perda EA3 4-20mA] L F F 3

i'Causa provavel

Perda do sinal de 4-20 mA na entrada analdgica EAS.
Solugéo

e Verifique as conexdes nas entradas analdgicas.

e Verifique os ajustes do parametro [Perda EA3 4-20mA] L F L 3.
oApagando o caodigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

O erro é acionado quando a corrente medida estiver abaixo de 2 mA.

EAV64318PT 05/2019 707



Diagnéstico e solugéo de problemas

[Perda EA4 4-20mA] L F F 4

<

Causa provavel
Perda do sinal de 4-20 mA na entrada analdgica EA4.
Esse erro é acionado quando a corrente medida for abaixo de 2mA.

v

Remediagao
e Verificar as ligagdes nas entradas analégicas.
e Verificar a configuragdo do parédmetro [perda EA4 4-20mA] L F L 4.

oLiberando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Perda EA54-20mA] L FF &5

<

Causa provavel
Perda do sinal de 4-20 mA na entrada analdgica EA5.
Esse erro é acionado quando a corrente medida for abaixo de 2 mA.

Remediagao

e Verificar as ligagdes nas entradas analégicas.
e Verificar a configuracdo do parédmetro [perda EA5 4-20mA] L FL 5.

Liberando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro link MultiDrive] Md L F

<

Causa provavel

e Comunicagao interrompida enquanto em operagéo.
e A fungao detectou uma inconsisténcia na configuragdo do sistema.

Vil

Solugao
e Verifique a rede de comunicagao.
e Verifique a configuragéo da fungdo do link MultiDrive.

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Freq alim fora da faixa] 1 F F

i'Causa provavel

[Frequéncia alimentagdo] F A L no mdédulo AFE esta fora da faixa.
Solugéo

e Verificar a frequéncia da rede elétrica.

oApagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado manualmente com o parametro [Afrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois
da causa ter sido removida.
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[Erro dispositivo multibomba] T F d F

<

Causa provavel
Um dispositivo da arquitetura do Link MultiDrive esta ausente.

Y

Solugéo
Verifique a rede de comunicagao.

Apagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro bomba principal] TF L F

<

Causa provavel
A bomba principal selecionada nio esta disponivel enquanto em operagéo

Vad

Solugéo

Verifique o estado da entrada digital correspondente do inversor para informagées de disponibilidade da
bomba (por exemplo, [AtribBomba1Pronta] /1P : | para a bomba 1).

oApagando o Cddigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Sobretensdo bar CC] o b F

<

Causa provavel

e Tempo de desaceleragdo muito curto ou carga mecanica muito elevada.
e Tensao Alta da rede de alimentagao de poténcia.

Vil

Solugao
e Aumente o tempo de desaceleragao.
e Configure a fungado [Adaptagdo da rampa de desaceleragédo] & - A se for compativel com a aplicacéo.
e Verificar a tensdo da rede de alimentagéo de poténcia.

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Barramento AFE desbalanceado] o & F 2

<

Causa provavel

e Desbalanceamento do barramento CC AFE.
e Tenséo da rede de alimentagdo muito alta.
e Poténcia generativa total muito alta

Vad

Solugao

Verifique a tensdo da rede de alimentacao.
e Entre em contato com seu representante local da Schneider Electric.

oApagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Sobrecorrente] = [ F

'Causa provavel

o Os parametros no menu [Dados do motor] 1z A - estdo incorretos.
e [nércia ou carga muito elevada.
e Bloqueio mecanico.

v

Solugéo

Verifique os parametros do motor.

Verifique o tamanho da unidade/carga de alimentagéo doinversor/.
Verifiqgue o estado do mecanismo.

Reduza a [Limitagdo de corrente] L L .

Aumente a frequéncia de chaveamento.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Superaquecimento inversor] o H F

<

Causa provavel
Temperatura interna do inversor muito alta.

v

Solugéo

Verifique a carga aplicada ao motor, a ventilagdo do inversor e a temperatura ambiente. Aguarde o
inversor esfriar antes de reiniciar.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ ~ ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Sobrecarga de processo] o L [

'Causa provavel
Sobrecarga de processo.
Solugéo
e Verifique e elimine a causa da sobrecarga.
e Verifique os pardmetros da fungéo [Sobrecarga de processo] o L d -.

oApagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Sobrecarga motor] o L F

<

Causa provavel
Acionado por sobrecorrente de motor.

vl

Solugéo
e Verifique a configuragdo do monitoramento do estado térmico do motor.
e Verifique a carga do motor. Aguarde o motor esfriar antes de reiniciar.
e Verifique as configuragbes dos seguintes parametros:
O [Corrente Térm. Motor] E H

O [Modo térmico do motor] £ H E
O [Niv.Est.térm.motor] £ £ d

O [MotorTemp ErrorResp] o L L

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Perda uma fase saida] o F F |

'Causa provavel

Perda de uma fase na saida do inversor.
Solugéo

Verifique a fiagdo entre o inversor e o motor.
oApagando o cddigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Perda fase saida] o FF 2

<

Causa provavel
e Motor ndo esta conectado ao inversor ou a poténcia do motor esta muito baixa.
e Contator de saida aberto.
e |Instabilidades instantaneas na corrente do motor.

Solugéo

e Verifique a fiagdo entre o inversor e o motor.

o Se um contator de saida estiver em uso, configure [Atrib. Perda fase saida] o P L para [Nenhum erro
acionado] o AL.

e Se o inversor estiver conectado a um motor de baixa poténcia ou ndo estiver conectado a um motor:
No modo de configuragbes de fabrica, a deteccédo de perda de fase do motor esta ativa [Perda fase
saida] o P L =[Erro OPF acionado] 4 E 5. Desative a detecgdo de perda de fase do motor [Perda fase

saida] o PL =[Fung¢do inativa] n o.
e Verifique e otimize os seguintes parametros: [Compensagao RI] u F ~, [Tensdo nom. motor] un 5 e
[Corrente nom. motor] ~ L ~, e executar [Autorregulagem] £ u .

oApagando o cbdigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Presséo alta saida] o FHF

<

Causa provavel
A fungao de monitoramento de pressao de saida detectou um erro de pressao alta.

Vad

Solugao
e Procure uma possivel causa de alta pressédo na saida do sistema.
e Verifique as configuragdes da fungao de monitoramento.

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Pressao saida baixa] o F L F

<

Causa provavel
A funcéo de monitoramento de pressao de saida detectou um erro de pressao baixa.

vl

Solugéo
e Verifique se ha alguma tubulagdo rompida na saida do sistema.
e Procure uma possivel causa de baixa pressao na saida do sistema.
e Verifique as configuragdes da fungao de monitoramento.

oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Sobretensao rede de alimentagdo] o & F

<

Causa provavel

e Tensao da rede de alimentagdo muito alta.
e Rede de alimentagdo de poténcia perturbada.

v

Solugao
Verifique a tensdo da rede de alimentagao.

Apagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro E/S 24V Gab.] P2 4L

<

Causa provavel

A entrada ED58 é usada para monitorar os 24 V no terminal de entrada. Se ela falhar, todas as entradas
serdo suprimidas para evitar mensagens de erro nao intencionais (a partir da versao de software V1.6).
e A entrada ED58 de E/S do painel ndo esta conectada ao terminal interno X231.

e A EDS58 é usada por outra fungao I/0 do gabinete.

v

Solugéo
e Verificar se o terminal X231 esta conectado a entrada ED58 de E/S do painel.
e Se a ED58 for usada por outra fungao de painel, € necessario alterar a fungéo para outra entrada livre

do painel nos terminais X220. Além disso, sera necessario adaptar a configuragdo do parametro da
nova entrada selecionada.

oApagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ ~ ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro partida Ciclo Bomba] FL FF

<

Causa provavel

A fungdo de monitoramento do ciclo da bomba excedeu o nimero maximo de sequéncias de partida
permitidas no intervalo de tempo.

Y

Solugéo
e Procure o que esta causando as partidas repetitivas do sistema.
e Verifique as configuragdes da fungdo de monitoramento.

oApagando o Codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro de retorno (feedback) PID] P F T F

<

Causa provavel

Solugéo

O erro de feedback do PID estava fora da faixa permitida em torno do ponto definido durante a janela de
tempo.

Verificar se ha panes mecanicas da tubulagao.

Verificar se ha vazamento de agua.

Verificar se a valvula de descarga se encontra aberta.
Verificar se ha hidrante aberto.

Verifique as configuragbes da fungédo de monitoramento.

0Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Falha Carreg. Prog.] FPL L F

<

Causa provavel
Verifique se o cédigo de erro pode ser apagado.

Vad

Remediagao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado € apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Falha Rodar Prog.] PL - F

|

Causa provavel
Verifique se o cédigo de erro pode ser apagado.

v

Remediagao
Contatar o servigo de assisténcia técnica da Schneider Electric

Liberando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Perda entrada de fase] F H F

<

Causa provavel

e Unidade de alimentagao do com alimentagéo incorreta ou um fusivel com falha.
e Uma fase esta indisponivel.

e Unidade de alimentagao trifasica usado em rede de alimentagdo monofasica.

e Carga desequilibrada.

Vil

Solugao
e Verifique as conexdes de energia e os fusiveis.
e Use a rede de alimentagao trifasica.
e Desative o erro detectado através da [Perda fase entrada] : P L =[N&o] n o se rede de alimentagdo
monofasica ou a alimentagao do barreamento CC estiverem em uso.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Erro baixa vazéo da bomba] FL F F

<

Causa provavel
A fungéo de monitoramento de baixa vazado da bomba detectou um erro.

v

Solugéo

Verifique se a valvula esta fechada na descarga.

Os tubos da descarga estao danificados.

Procure uma possivel causa de baixa vazao na saida do sistema.
Verifique as configuragdes da fungdo de monitoramento.

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Falha Func Seg] 5AF F

<

Causa provavel
e Tempo de depuragao excedido.
e Erro interno de hardware.
o STOA e STOB tém status (alto/baixo) diferentes por mais de 1 segundo.

v

Solugao

Verifique a fiagdo das entradas digitais STOA e STOB.
Contate o servico de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Curto-circuito motor] 5L F |

<

Causa provavel
Curto-circuito ou aterramento na saida do inversor.

Y

Solugao
e Verifiqgue os cabos que conectam o inversor ao motor, bem como o isolamento do motor.

e Ajuste a frequéncia de comutacgéo.
o Conecte as indutancias em série com o motor.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Curto-circuito terra] 5L F 3

<

Causa provavel

Significativa corrente de fuga a terra na saida do inversor se varios motores estiverem conectados
paralelamente.

Y

Solugéo
e Verifique os cabos que conectam o inversor ao motor, bem como o isolamento do motor.
e Ajuste a frequéncia de comutagao.
e Conecte as induténcias em série com o motor.

Apagando o cédigo de erro
O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.

[Curto-circuito IGBT] 5L F 4

<

Causa provavel
Erro em componentes de poténcia detectado.

Ao ligar o produto, a presenga de curtos-circuitos é testada nos IGBTs. Caso um erro (curto-circuito ou
interrupgao) seja detectado em pelo menos um IGBT. O momento para verificar cada transistor é entre 1
e 10 ps.

v

Solugéo
Verifique os ajustes do paradmetro [Teste curto-circuito saida] 5 £ r E.

Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Curto-circuito motor] 5L F 5

'Causa provavel
Curto-circuito na saida do inversor.
Solugéo
e Verifique os cabos que conectam o inversor ao motor, bem como o isolamento do motor.
e Contate o servigo de assisténcia técnica local da Schneider Electric

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[ErroCurtoCircuitAFE] 5L F b

<

Causa provavel
Curto-circuito IGBT retificador AFE.

Excesso de corrente no AFE devido a sistemas de corre¢ao do fator de poténcia na grade. Cada
interruptor do capacitor produz um excesso de tensao na rede elétrica, o que pode levar a um excesso de
corrente no AFE.

Solugéo

e Verificar a tensao da rede elétrica quando o sistema de corregao do fator de poténcia estiver alterando
a carga capacitiva. Instalar apenas sistemas de corregéo do fator de poténcia com reatores integrados

e Verificar os cabos que conectam o modulo AFE a rede elétrica.

e Entre em contato com o representante local da Schneider Electric.

oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado requer reinicializar a alimentagao.
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[Interrup¢cdo Com Modbus] 5L F |/

Y.

Causa provavel
Interrup¢do de comunicagao na porta Modbus.

Vad

Solugao
e Verifique o barramento de comunicagao.
e Verifique o tempo limite.
e Consulte 0 manual de usuario Modbus.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Interrupgdo com. PC] 5L F 2

<

Causa provavel
Interrupgdo de comunicagao com o software de comissionamento.

v

Solugéo
e Verifique o cabo de conexao do software de comissionamento.
e Verifique o tempo limite.

oApagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Interrupgdo Com. HMI] 5L F 3

<

Causa provavel
Interrupgao da comunicagao com o Terminal Grafico.

Este erro é acionado quando o valor do comando ou referéncia séo fornecidos usando o Terminal Grafico
€ caso a comunicagao permaneca interrompida por mais de 2 segundos.

v

Solugao
e Verifiqgue a conexao do Terminal Grafico.
e Verifiqgue o tempo limite.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ ~ ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Sobrevelocidade no motor] 5 = F

<

Causa provavel

e [nstabilidade ou carga mecanica muito elevada.
e Se um contator a jusante for usado, os contatos entre o motor e o inversor ndo forem fechados antes
de aplicar o comando RUN.

v

Solugéo
e Verifique os ajustes dos parametros do motor.
e Verifigue o tamanho do motor/inversor/carga.
e Verifique e feche os contatos entre o motor e o inversor antes de aplicar um comando RUN.

oApagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado manualmente com o parametro [Atrib. Reset. Falha] -~ 5 F depois
da causa ter sido removida.
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[ERRO MOTOR TRAVADO] 5 E F

'Causa provavel

A fungé@o de monitoramento de travamento detectou um erro.

O motor [Erro motor travado] 5 E F é acionado nas seguintes condigoes:

e A frequéncia de saida € menor que a frequéncia de travamento [Frequéncia de travamento] 5 £ F 3
e A corrente de saida é maior que a corrente de travamento [Corrente de travamento] 5 £ P 2

e Para uma duragao mais longa que o tempo de travamento T[empo de travamento maximo] SEF |.

Remediagao

e Procure um bloqueio mecanico do motor.
e Pesquise por uma causa possivel de sobrecarga do motor.
e Verificar as configuragdes da fungdo de monitoramento.

oLiberando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro sensor térmico EA2] £ 2L F

Z'Causa provavel

A funcdo de monitoramento do sensor de temperatura detectou erro no sensor de temperatura na entrada
analogica EA2:

e Circuito aberto ou

e Curto-circuito.

Solugéo

e Verifique o sensor e sua fiagéo.
e Substitua o sensor.
e Verifique a configuragao do parédmetro [Tipo EA2] A .2 E.

0Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

EAV64318PT 05/2019 725



Diagnéstico e solugéo de problemas

[Erro sensortemp AI3] £ 3L F

'Causa provavel

A fungé@o de monitoramento térmico detectou um erro no sensor térmico conectado a entrada analdgica
Al3:

e Circuito aberto ou

e Curto-circuito

Solugao

e Verificar o sensor e sua fiagao.
e Substituir o sensor.
e Verificar a configuragdo do parametro [Tipode AI3] A , JE.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro sensortemp Al4] £ HL F

Z'Causa provavel

A fungéo de monitoramento térmico detectou um erro do sensor térmico conectado a entrada analégica
Al4:

e Circuito aberto ou

e Curto-circuito

Solugéo

e Verificar o sensor e sua fiagao.
e Substituir o sensor.
e Verificar a configuracdo do parédmetro [Tipode Al4] A Y E

oApagando o codigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro sensortemp AI5] E 5L F

<

Causa provavel
A fungé@o de monitoramento térmico detectou um erro do sensor térmico conectado a entrada analdgica
Al5:
e Circuito aberto ou
e Curto-circuito

Y

Solugéo

Verificar o sensor e sua fiagao.
Substituir o sensor.
Verificar a configuragédo do parametro [Tipode AI5] A /5 E

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro EnrolamMotor A] £ F A

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [AtribEnrolamMotorA] £ F A A esta ativa por um tempo maior que o
[AtrasoEnrolamMotorA] £ F 4 A.

Vil

Solugao
e Verifique o dispositivo conectado (termostato do enrolamento do motor) e seu cabeamento.

e Verifique a carga aplicada ao motor e a temperatura ambiente. Aguarde o motor esfriar antes de
reiniciar.

oApagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro EnrolamMotor B] £ F &

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [AtribEnrolamMotorB] E F A b esta ativa por um tempo maior que o
[AtrasoEnrolamMotorB] £ F 4 &.

Vd

Solugéo
e Verifique o dispositivo conectado (termostato do enrolamento do motor) e seu cabeamento.
e Verifique a carga aplicada ao motor e a temperatura ambiente. Aguarde o motor esfriar antes de
reiniciar.
oApagando o Cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro RolamMotor A] £ F L

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [AtribRolamMotorA] £ F A L esta ativa por um tempo maior que o [AtrasoRo-
lamMotorA] E F 4 L.

v

Solugao
e Verifique o dispositivo conectado (termostato do enrolamento do motor) e seu cabeamento.

e Verifique a carga aplicada ao motor e a temperatura ambiente. Aguarde o motor esfriar antes de
reiniciar.

oApagando o Cddigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro RolamMotor B] E F 4

<

Causa provavel

A entrada digital atribuida a [AtribRolamMotorB] E F A d esta ativa por um tempo maior que o [AtrasoRo-
lamMotorB] E F d 4.

Vd

Solugéo
e Verifique o dispositivo conectado (termostato do enrolamento do motor) e seu cabeamento.
e Verifique a carga aplicada ao motor e a temperatura ambiente. Aguarde o motor esfriar antes de
reiniciar.

Apagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] - 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro de nivel térm. EA2] EHZ F

<

Causa provavel

A fungdo de monitoramento de sensor de temperatura detectou erro de alta temperatura na entrada
analogica EA2.

Vel

Solugao
e Procure uma possivel causa de superaguecimento.
e Verifique as configuragbes da fungdo de monitoramento.

oApagando o Cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro de nivel térm AlI3] E H 3 F

<

Causa provavel
A fungdo de monitoramento do sensor térmico detectou alta temperatura na entrada analégica Al3.

v

Solugéo
e Pesquisar uma causa possivel de sobreaquecimento.
e Verificar as configuragdes da fungdo de monitoramento.

Apagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o pardmetro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro de nivel térm Al4] E HH F

<

Causa provavel
A fungéo de monitoramento do sensor térmico detectou alta temperatura na entrada analdgica Al4.

v

Solugéo
o Pesquisar uma causa possivel de sobreaquecimento.
e Verificar as configuragdes da fungdo de monitoramento.

oApagando o cddigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro de nivel térm AI5] EHS F

<

Causa provavel
A fungdo de monitoramento do sensor térmico detectou alta temperatura na entrada analégica Al5.

Vad

Solugao
e Pesquisar uma causa possivel de sobreaquecimento.
e Verificar as configuragdes da fungdo de monitoramento.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Superaquecimento IGBT] £ J F

<

Causa provavel
Estégio de poténcia do inversor superaquecido.

Em inversores AFE: o modelo térmico do monitoramento térmico AFE IGBT detectou o
superaquecimento.

e Verifique o tamanho da carga/inversor/motor de acordo com as condi¢gdes ambientais.

Solugéo
e Reduza a frequéncia de comutagao do inversor.
oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automético de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.
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[Erro temp IGBT AFE] £ JF 2

<

Causa provavel
Superaquecimento do estagio de poténcia do retificador IGBT.

Y

Solugéo
e Verificar o tamanho da carga/inversor/motor de acordo com as condigdes ambientais.

e Verificar e, se necessario, limpar o canal de refrigeragao.
e Limpar ou substituir as mantas filtrantes nos produtos IP54.

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Erro Autorregulagem] £ n F

<

Causa provavel
o Motor especifico ou motor no qual a poténcia ndo é adequada ao inversor.
e Motor ndo esta conectado ao inversor.
e Motor ndo parou.

Solugéo

Verifique a compatibilidade entre o inversor e o motor.

Verifique se o motor esta conectado ao inversor durante o processo de autorregulagem.
Se for usado um contator de saida, verifique se esta fechado durante a autorregulagem.
Verifique se o motor esta presente e parado durante a autorregulagem.

Em caso de motores de relutancia, reduza [Max. Corr. Alin. PSI] 1L r.

oApagando o cadigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado manualmente com o parametro [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois
da causa ter sido removida.
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[Subcarga processo] u L F

Y.

Causa provavel
Subcarga no processo.

Vad

Solugao
e Verifique e elimine a causa da subcarga.
e Verifique os pardmetros da fungéo [Subcarga processo] u L d -.

Apagando o cédigo de erro

O erro detectado pode ser apagado com o parametro [Reset automatico de falha] A £ - ou manualmente
com [Atrib. Reset. Falha] ~ 5 F depois da causa ter sido removida.

[Subtensao rede AFE] u r F

<

Causa provavel

e Tensdo muito baixa do barramento CC devido a subtensio na rede.
e Excesso de carga AFE.

Y

Solugéo
e Verificar a tensdo da rede elétrica.
e Verificar o tamanho da carga/inversor/motor de acordo com as condigdes ambientais.

oApagando o codigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[Subtensdo da rede de alimentacéo] u 5 F

<

Causa provavel

o Rede de alimentagdo muito baixa.
o Queda de tensao transitoria.

v

Solugao
Verifique a tenséo e os parametros da [Gestdo de subtensdo] w 5 b.

oApagando o cadigo de erro

O erro detectado € apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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Seccdo 13.3
Secdo FAQ

Secdo FAQ

Introdugao

Se a tela ndo se acender, verificar a rede de alimentagao do inversor.

A atribuigdo das fung¢des de parada rapida ou parada por inércia ajudam a evitar a partida do inversor caso
as entradas digitais correspondentes néo estiverem ligadas. E entéo o inversor exibe [Parada por inércia]
n 5 £ em parada por inércia e [Parada rapida] F 5 £ em paradas rapidas. Esse € o comportamento

normal, visto que as fungdes estado ativas em zero, de modo que o inversor para se ha ruptura na fiagao.

Verificar se a entrada de comando de partida esta de acordo com o modo de controle selecionado
(paré@metros [Comando 2/3 de fios] £ L L e [Tipo 2 fios] £ L E).

Se o canal de referéncia ou de comando estiver atribuido a um fieldbus, quando a rede de alimentagao
estiver conectada, o inversor exibe [Parada por inércia] »~ 5 E . Permanece assim em modo de parada até
que o fieldbus fornega um comando.

Inversor travado em estado de bloqueio

O inversor esta travado em um estado de bloqueio e exibe [Parada por inércia] » 5 £ se um comando

RUN sentido direto, RUN sentido reverso ou Injegdo CC estiver ativo durante:

e Reinicio de um produto para configuragdes de fabrica,

e “Reset de falha” manual usando [Atrib. Reset Falha] ~ 5 F,

e “Reset de falha” manual desligando e ligando o produto,

e Comando de parada fornecido por um canal que n&o seja o canal de comando ativo (como a tecla Parar
do terminal grafico em comando 2/3 de fios),

Sera necessario desativar todos os comandos RUN ativos antes de autorizar um novo comando RUN.

Médulo opcional alterado ou removido

Quando um médulo opcional for removido ou substituido por um outro, o inversor € bloqueado com o
modo de erro [Configuragao incorreta] L F F na inicializagéo. Se o mddulo opcional for alterado ou
removido intencionalmente, é possivel apagar o erro detectado pressionando a tecla OK duas vezes, o
que restaura as configuragdes de fabrica para os grupos de parametros afetados pelo médulo opcional.

Bloco de controle alterado

Quando um bloco de controle é substituido por outro e configurado em um inversor com classificagao
nominal distinta, o inversor é bloqueado no modo de erro [Configuragdo incorreta] L F F na inicializagéo.
Se o bloco de controle for alterado intencionalmente, é possivel apagar o erro pressionando a tecla OK
duas vezes, 0 que restaura todas as configuragdes de fabrica.
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A

Alarme
Se o termo for usado fora do contexto das instru¢cdes de seguranca, um alarme alerta sobre um erro
potencial que foi detectado por uma fungdo de monitoramento. Alarmes nao influenciam na transicdo de
estado operacional.

C

Configuragéo de fabrica
Configuragéo de fabrica quando o produto € enviado.

E

Erro
Discrepéancia entre um valor ou condigdo detectado (computado, medido ou sinalizado) e o valor ou
condi¢éo especificado ou teoricamente correto.

Estagio de poténcia
O estagio de poténcia controla o motor. O estagio de poténcia gera a corrente que controlara o motor.

F

Falha
Falha € um estado operacional. Se as fungdes de monitoramento detectam um erro, é acionada uma
transicdo para este estado operacional dependendo da classe de erro. E necessario um “Reset de Falha”
para sair deste estado operacional apds a causa do erro detectado ter sido removida. Mais informacgoes
podem ser encontradas nos padrdes pertinentes, tais como a IEC 61800-7, ODVA Protocolo Industrial
Comum (CIP).

Fung&o de monitoramento
As fungdes de monitoramento adquirem um valor continuamente ou ciclicamente (por exemplo, medindo)
a fim de verificar se ele esta dentro dos limites permitidos. Fungdes de monitoramento sdo usadas para
deteccgao de erros.

P

Parametro

Dados e valores do dispositivo que podem ser lidos e definidos (até certo ponto) pelo usuario.
PELV

Tensao Extra-baixa de protegéo, baixa tensdo com isolamento. Para mais informagdes: IEC 60364-4-41
PLC

Controlador légico programével

R

Reset de falhas
Uma fungéo usada para restaurar a para um estado operacional apés um erro detectado ser eliminado,
removendo a causa do erro, para que o erro ndo esteja mais ativo.
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Terminal grafico

T

Os menus do terminal grafico sdo exibidos entre colchetes.
Por exemplo: [Comunicagao]

Os codigos sao mostrados entre parénteses.

Por exemplo: L a1 -

Os nomes dos parametros séo exibidos no terminal grafico entre colchetes.

Por exemplo: [Velocidade recuo]
Cédigos de parametros sao exibidos entre parénteses.
Por exemplo: L F F
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